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(54) Z&sobnik pro h¥*fdelové a pfirubové souldsti

Vynélez se tyké rotadniho zdsobnfiku pro h¥{delové a pfirubové souldsti.

V dnesn{ dob& se u soustruinickych strojd za&inaji pouZivat rizné typy z4sobnikd obrob-
k8, pFiem? jsou odliSeny zésobniky pro hi{delové souddsti a zédsobniky pro p¥irubové souldsti.

Podstatou zdsobnfku podle vyndlezu je zésobnik pro hifdelové a pfirubové souddsti,
jeho% osa otéfent je rovnob&in4d s osou oté¥ent vietena stroje. Zésobnik se sklédd ze dvou
xotou®d, levého a pravého. Oba kotoufe jsou vi¥i sobd prestavitelné podle délky h¥fdeld
upevnénych mezi pevnymi a odpruZenymi hroty a oté¥{ se spolu prostiednictvim spojovaciho
hi*fdele. P¥fruby se umfis¥ujf do sklfidel upevninych na vndjiim Sele pravého kotoufe. Pod-
péra kotou¥e nese dvé stanice, manipuladni a naklédac{, ve kterych je umoZnéno automatické

" a rudnf ovl&dént odprufenych hrotd a Selist{ sklf¥idla.

Z&sobnik podle vynélezu je univerzdlnf a jeho hlavni vyhodou je krom® moZnosti naklédat
pfiruby i hitidele ta skute¥nost, %e obrobky jsou upnuty ve stejnych upinadich jako na stro-
ji a maji osu rovnob&Znou s osou vietena stroje. To velmi usnadnuje dopravu obrobkd mezi
zdsobnikem a strojem. Zésobnik je zndzorn¥n na pfiloZeném vykrese, kde obr.l predstavuje
nérys zaffzen{ a obr.2 jeho bokorys.

Ve dvou zdkladnfch pohledech je celkovy pohled na zaffzent, které sestdvd z té&lesa 1,
které je pPestavitelné na kolelkéch 4 rovnobd#nd s osou vietena stroje. T&leso 1 nese
levy kotou¥ 2 opatfeny pevnymi hroty 5. Spojovacim h¥fdelem 9 je spojen ndhon levsho ko~
toute 2 8 pravym kotouZem 3, kterf na svém vnit¥nim Zele 31-mé odpruZené hroty 6, a na svém

225 641



225 641 2

vndj3im Sele 32 mé pripevnéna sklf¥idla 7. Oba kotoule se otddeji kolem vodorovné osy a
jejich ndhon je odvozen od mechanismi um{st¥njch v t&lese 1. Levy kotoud 2 méd vi¥i t&lesu
1 v podélném sm¥ru stélou polohu. Pravy kotoud 3 je vi¥i levému kotoudi 2 a i vidi tdlesu
1 prestavitelny, prifem# prestaveni se uskutednuje posunutim podpdry kotou¥e 8 po t&lese 1.
Prestavenim pravého kotoule 3 se zdsobnik seiizuje podle délky h¥fdeld 10, upevndnych mezi
pevnymi hroty 5 a odpruZenymi hroty 6. Zdsobnik je vidi stroji postaven tak, Ze Zelo h¥fde-
le 101 je ve stejné rovind s Selem hi{dele na stroji. P¥1{ manipulaeci p¥{rub 1l umisténych
ve sklf¥idle 7 je nutno zésobnfk, respektive jeho t&leso 1 posunout tak, aby %elo pifruby
111 bylo opdt ve stejné rovin$ s Selem p¥iruby na stroji. Na podp¥Fe kotouZe 8 jeou umisté-
ny dvé stanice, manipuledni stanice 20 je urdend k odebirdnf obrobkd ze z4sobniku manipuld-
torem a neklddaci stanice 30 Je urfena k zdm&n& hotovych obrobkd za polotovary s obsluhou
stroje. Ob& tyto stanice jsou vybaveny zabfzen{m umoZfujfcim ovldddni odpruZendho hrotu 6
a ovladdni Selistl skliZidla 77.

Z4sobnfk s mo¥nosti ukldddni pPfrubovych a hi¥fdelovych obrobkd je vhodny pro jednotlivd
nasazend, pevé¥nd Sfslicové ¥fzené, soustiruZnické poloautomaty, u kterych v maximdlni

mo¥né mi¥e umo¥fuje zechovat rozmanitost obrobkd i p#i pouZitf autometické manipulace s nimi.

PREDMET VYNLKLEZU

1. Z&sobnik pro h¥fdelové a pFirubové souddsti vyznalujfci se tim, Ze je tvoren tdlesem
(1), na kterém je umistén oto¥ny neposuvny levy kotoud (2), ktery je prostiednictvim
spojovaci hi{dele (9) spojen s posuvnym pravym kotoutem (3), ktery je podepfen podp&-
rou (8), levy kotou¥ (2) je opatfen pevnymi hroty (5) a pravy kotoud (3) m4 na svém
vaitfnim dele (31) odpruZend hroty (6) a na svém vn¥jd3fm ele (32) sklf¥idla (7).

2. Zésobnfk podle bodu 1 vyznadujici se tim, Ze na podp&le kotoude (8) je umisténa
manipuladnf stanice (20) a naklédaci stanice (30).
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