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‘(s’a)Miﬁipendul gravitaﬁonal |

57) Rezumat -

Minipendulul gravitational este destinat punerii
in eviden#, prin mijloacc mecanice, a migcarii de

- rotajie a pimintului in jurul axei proprii. Minipen--

dulul se compune dintr-un pendul simplu, al cirui

Grupa 25

plan de oscilajie nu este fixat si un sistem electro-~ -

mecanic de intrefinere a oscilafiilor. Minipendulul
este destinat laboratoarelor de mecanici sau edifi-
ciilor social-culturale. '
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1
Inventia se referd la un pendul gravita-
tional - de - mici dimensiuni. - Pendulul

Foucault' reprezintd un dlspozmv simplu

_care demonstreaza ‘existenfa migcarii de -

rotafie ‘a- pamintului,
“evidentd a fortei complementare Coriolis.
Sint cunoscute pendulele Foucault: de
- dimensiuni mari, care reprezintd dezavan-

‘tajul cd necesitd, pentru instalare, spatii .

‘speciale inchise, de mari dimensiuni [R.
Voinea. Mecanica Ed.Did. si Ped.1983].
Se cunoaste, de asemenea, un minipendul

gravitational (Brevet Ro . nr.96776), care .

prezintd insd dezavantajul unei " poziii

preferengiale de oscilatie. Aceastd pozitie -

preferentiali nu . permite evidentierea

miscarii de rotatie a planului de oscilatie -

g1 apare, datoritd unor imprecizii legate

de executia dispozitivului de intrefinere a -

miscdrii oscilatoril.

~In acelasi: timp, prezen;a contactulm'
electric direct dintre fir gi o altd piesd -
poate - perturba buna functionare a pen-

dululut.

Scopul inventiei- este de a obtine un

dispozitiv - simplu care si ‘nu necesite
eforturi deosebite pentru realizarea lui si

sa fie mai putin sen51b11 la erorile de -

executie si montaj. )

Problema pe care o. rezolvd inventia
‘este de.a realiza un pendul -gravitational
cu migcare intretinuta gi fard a avea un
" plan preferential de oscilatie.

Minipendulul gravitational, conform
inventiei, inldturd dezavantajele mentio-
nate, prin aceea ca foloseste un plunjer
mobil, ce culiseazd in interiorul unei
bucse, sub actiunea unei bobine alimenta-
ta, prin intermediul uwnui circuit de co-
mandd electronic, in momentul in care
firal a atins amplitudinea maxima de
oscilatie, prin deplasarea plunjerului, firul

‘penduluilui fiind impins spre pozifia de

echilibru imprimindu-se un impuls-capabil
sa men{ind intrefinerea oscilagiei.

Se da, mai jos, un exemplu de realizare
a inventiei in legaturd cu figurile 1...4.

- fig.1, vedere de ansamblu a minipen-
dulului;

- fig.2, reprezmta o secpune longitudi-

prin punerea in.
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nald prin dlSpOthlVlﬂ de mtrepnere a osci-
]apcl v : S
- fig.3, reprczmta schcma (:1rcu1tu1u1‘
electromc de comanda; -
- fig.4, reprezintd tralcctona in plan.
onzontal a pendulului. - _
Minipendulul este format din uorpul

~sferic 1, atirnat de un fir flexibil si inexten-~ -

sibil 2, cé se leaga la celilalt capat de un

subansamblu de intrefinere a miscarii de

oscilatie 3, montat pe un suport cadru 4.
Subansamblul 3, ce permite intretinerea

-mnigedrii este compus dintr-o placa de baza
- 5, pe care este fixatd o bucsa de ghidare 6,

in interiorul ¢dreia poate culisa un plunjer
7, sustinut in echilibru cu ajutorul a doua .-

~arcuri 8 si 9 pretensionate slab.

Firul ce sustine corpul sfetic este fixat de
bucsa 6 si trecut prin gaurile a si b practi-
cate in aceasta i in plunjerul 7. Cele doua
gauri sint prelucrate simultan. In exteriorul
bucsei 6, se afld infigurarea bobinei de
actionare .10, introdusd intr-un circnit de
comanda, electronic, nefigurat pe desen. Pe
placa de baza 5 se monteaza o bobina de
comanda 11, prin 1ntermed1u1 unei bucsge

- filetate 12

. ‘Apropierea firului, preVﬂzut cu un mag-
net 13, de bobina 11 va produce modifi-
carea fluxului magnetic in interiorul aces-
teia i a tensiunii la bornele sale. Tensiu-
nea variabild este transformatd intr-un
semnal dreptunghiular, cu circuitul operati-
onal B A741, care va aclansa pe frontul
descrescator monostabil MMC4047, care
va furniza, la iesire, un semnal cu durata
prestabilita, 7= 2,48 RC.

Acest semnal va pune in conductie tran-
zistoarele 16, 17, si 18, ultimul avind, in

colector, inseriata 1nfé§urarea bobmm de

actionare.
Acesta va atrage plunjerul 7, producind

_ modificarea efortului din fir. Variatia efor-

tului din fir conduce la aparitia unui impuls
orientat spre pozitia de echilibru a firului.
Acest impuls va asigura intretinerea oscila-
titlor pendulului. Corpul sferic 1, aflat sub
actiunea greutatii proprii, a efortului din fir
si a fortei complementare Coriolis va avea -
o traiectorie reprezentatda schematic in
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- fig. 4. : K
- Se constatd o rotire a planului de osci-
latie al pendulului, determinati de forta
Coriolis, ce apare datoritd ‘miscarii de
rotatie a pimintului. Perioada de rotatie a
planului de oscilaie in - jurul verticalei
punctului fix fiind: =~ :

O T2

o O sinA . _
@ = este viteza unghiulari de rotatie a
pamintului;

-unde,

A = este latitudinea la care este montat

pendulul, . :

‘Minipendulul gravitational, conform

inventiei, prezinta urmitoarele avantaje:

- este un dispozitiv- simplu care eliming
posibilitatea aparitiei unui plan preferen-
fial de oscilatie; '

- prezintd o fiabilitate bunj si o funcfi-

onare lind, fard socuri, datoritd  inlitura-

10 -
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4

rii contactului electric dintre firul pendu-
lului §i o altd piesa.

Revendicare

Minipendulul gravitational, caracterizat
prin accea ¢4, in scopul mentinerii oscila-

tiilor foloseste un plunjér (7) ce se poate
deplasa pe verticald, previzut cu un orifi-

ciu (b), prin care este trecut firu] (2) al .
pendulului (1), deplasarea plunjeruluj @

~ fiind actionati de bobina (10), comandats

electric de un circuit electronic format din
bobina senzor (11), amplificatorul operatio-
nal (14), monostabilul (15) si amplificatorul
de curent (16, 17, 18) care sésizind momen-
tul atingerii amplitudinii maxime, actiona-
rea- asupra plunjerului (7) facindu-se in
momentul, in care se face intoarcerea spre
pozifia de echilibru, :

Presedintele comisiei de inven(ii: ing.Erhan Valeriu -
Examinator: ing.Velciu Emanuel '
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