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so Metods si dispozitiv de tensionare, in mers, a sistemelor mecanice

(57) Rezumat: Inventia se referd la o metodi si un
dispozitiv de tensionare, in mers, a sistemelor ~
mecanice, destinate incercirii §i rodirii unor ! ]
transmisii mecanice, aga cum sunt reductoarele, Y,
robotii industriali si electropalanele. Metoda 7
realizeazi inchiderea fluxului energetic intr-un
sistem mecanic, prin infisurarea unor fire (1 §i 6),
pe niste tambure cilindrice (2 §i 3) sau pe un
tambur cilindric (§) si un tambur tronconic (7), iar

printr-o fortdi de incdrcare (A), se produc in
componentele mecanice ale sistemului momente de
torsiune fixe sau variabile. Dispozitivul este
previzut, intr-o primi variantd, cu niste cadre de
incircare (D si E), ce tensioneazi, prin intermediul
unor role de conducere (29 si 33), un cablu de
transmisie (10), infisurat pe nigte tambure
cilindrice (8 si 9), iar intr-o a doua variantd
constructiva, cu un cadru de incircare (F), ce
tensioneaza, printr-un element (35) articulat intr-o
cupli reglabila (36) si printr-o roli de conducere
(38), un cablu de transmisie (28), infisurat pe un
tambur cilindric (26) si un tambur tronconic (27).

Revendiciri: 5
Figuri: 11

SO0 O O O
| O 0O A O



109247

1
Inventia se referd la o metodd si un
dispozitiv de tensionare, in mers, a sistemelor
mecanice, destinate incercirii si rodirii unor

transmisii mecanice, asa cum sunt
reductoarele, robotii industriali si
electropalanele.

Se urmireste crearea unui moment de
torsiune in circuitul mecanic inchis, in vederea
simuldrii  functiondrii in sarcini a
componentelor de pe traseul fluxului energetic
principal.

In scopul obtinerii intr-un sistem
mecanic a unui moment de torsiune, este
cunoscutd o metodd in cadrul cdreia pe o
ramurd a circuitului mecanic se produce, cu
ajutorul unui sistem in rotatie, un moment
rezistent care, transmis prin niste elemente
celeilalte ramuri, creeazi un moment de
torsiune in intregul sistem.

Dezavantajele acestei metode constau
in aceea cd mirimea momentului rezistent este
greu controlabild §i ci ea nu poate fi variati.

In scopul credrii in circuitul mecanic a
unui moment de torsiune in mers, este
cunoscut un dispozitiv inertial de incircare
avind la bazd un mecanism romboidal ale
cdrui unghiuri se pot modifica impreuni cu
pozitiile a doi arbori coaxiali din sistem, in
anumite limite, sub efectul fortelor centrifuge.

Dezavantajele  acestui  dispozitiv
constau in aceea cd, pentru a modifica
incdrcarea in mers in sistemul de comandi a
miscdrii, trebuie inclus un variator de turatie,
ceea ce complicd intregul ansamblu, si ci
dispozitivul este impropriu pentru actioniri
reversibile cu ciclu scurt.

Este cunoscut, de asemenea, un
dispozitiv de torsionare a arborilor din sisteme
mecanice inchise, care este dotat cu un manson
prevdzut la un capdt cu caneluri interioare
drepte, iar la celilalt cu caneluri inclinate. Prin
impingere axiald se poate obtine rotirea
relativd a doi arbori cuplati prin acest manson.

Dezavantajele acestui dispozitiv consta
in aceea cid obtinerea fortei axiale, realizati in
mod curent pe cale hidraulici, complicd
dispozitivul in ansamblul Iui si ¢i prin
actionarea hidraulici se fincarcd suplimentar
lagarele.

In acelasi scop mai este cunoscut un
dispozitiv de incircare, bazat pe actiunea forgei
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axiale rezultatd in urma angrenirii unor roti
cilindrice cu dinti inclinati.

Dezavantajul acestui dispozitiv consti
in aceea cd provoaci aparitia unor forte axiale
suplimentare in lagdrele transmisiilor de
incercat.

Mai este cunoscut, de asemenea, un
dispozitiv de tensionare, bazat pe bascularea
carcaselor unor subansambluri din circuitul
mecanic.

Dezavantajul acestui dispozitiv consti
in aceea cd, avind o constructie specifici
pentru realizarea acestei basculiri, nu poate fi
utilizat decat la un numdir limitat de tipuri de
transmisii mecanice. In plus, in sistemul
mecanic pot lua nastere, datoriti basculirii,
oscilatii intense.

Problema pe care o rezolvi inventia
este realizarea unei metode si a unui dispozitiv
de tensionare, in mers, a sistemelor mecanice,
care sd permitd simplificarea constructiilor
existente, o mai buni simulare a conditiilor de
functionare si eliminarea oscilatiilor si fortelor
perturbatoare, cu ajutorul unor tambure pe
care este infiasurat un cablu de transmisie
tensionat de un cadru de inciircare, in acest fel
ludnd nastere un moment de torsiune fn
subansamblurile de incercat si/sau rodat.

Metoda si dispozitivul de tensionare, in
mers, a sistemelor mecanice, conform
inventiei, inldturd dezavantajele de mai sus,
prin aceea cd se realizeazi finchiderea
circuitului intr-un sistem mecanic, prin
infdsurarea unor fire pe niste tambure
cilindrice sau pe un tambur cilindric cuplat cu
un tambur tronconic, solidare cu cele doud
ramuri paralele ale sistemului, iar printr-o
fortd de incdrcare, ce actioneazd asupra firelor
producand in ele niste forte de intindere, se
creeazd in  componentele mecanice ale
sistemului niste momente de torsiune fixe sau
variabile; dispozitivul este previzut, intr-o
primd variantd, cu niste tambure cilindrice si
cu un cablu de transmisie infisurat pe
tamburele cilindrice, niste cadre de incdrcare
dotate cu role de conducere ce se  pot
deplasa  axial,
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tensionand cablul de transmisie, iar in cea
de-a doua variantd, cu un tambur tronconic
si un tambur cilindric cuplati prin
intermediul unui cablu de transmisie
tensionat de un cadru de incarcare, prevazut
cu un element articulat la un capit intr-o
cupla reglabila si in lungul cdruia se poate
deplasa o rola de conducere.

Se di, in continuare, un exemplu de
realizare a inventiei, In legatura si cu fig. de
la 11a 11, care reprezinta:

" - fig. 1, schema cinematicd de
incircare a cablului de transmisie;

- fig. 2, schema cinematica a
dispozitivului de tensionare in mers, intr-o
prima variantd, montat pe un sistem mecanic
fnchis prin arbore §i cablu de transmisie;

- fig. 3, schema cinematicd a
dispozitivului de tensionare in mers, in
prima variantd, montat pe un sistem mecanic
inchis prin lant i cablu de transmisie;

- fig. 4, schema cinematicd de
actionare a unui electropalan;

- fig. 5, schema cinematicd a
dispozitivului de tensionare in mers, in cea
de-a doua varianta;

- fig. 6, schema cinematica de
incircare a cablului de transmisie,
corespunzitoare dispozitivului de tensionare
in mers din fig. 5;

- fig. 7, schema cinematica a cadrului
de-incdrcare intr-o prima varianta,

- fig. 8, schema cinematica a cadrului
de incircare in cea de-a doua varianta;

- fig. 9, schema cinematica a cadrului
de incircare in cea de-a treia variantd;

- fig. 10, schema cinematica a
cadrului de incarcare din fig. 9;

- fig. 11, sectiune cu un plan I-1 din
fig. 8.

Metoda de tensionare, in mers, a
sistemelor mecanice, conform inventieli,
realizeaza incircarea unui sistem mecanic,
de 1incercat, cu ajutorul unei forte de
incircare A care actioneaza asupra unui fir
1, infagurat pe niste tambure cilindrice 2 §i
3.. Forta de incircare A este aplicatd
gravitational unei role 4 care se sprijind, fara
sd piarda contactul, pe firul 1. fn functie de
mirimea fortei de incarcare A gi de marimea
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unui unghi a pe: care il face cu orizontala
firul 1, iau nagtere in acesta niste forte de
intindere B. '

Tamburele cilindrice 2 §i 3 fiind
montate intr-un circuit mecanic, forcle de
intindere B din firul 1 creeaza un moment
de rasucire in elementele sistemului mecanic
solidare cu tamburele cilindrice 2 si 3,
moment care se transmite §i celorlalte
elemente §i carelsimuleaza functionarea in
sarcini a ansamblului. Schimband sensul de
rotatie al tamburelor cilindrice 2 si 3, se
modifici si sensul de aplicare al momentului
de torsiune care acfioneazd asupra
elementelor sistemului mecanic.

Daci un tambur cilindric § este
cuplat prin intermediul unui fir 6 la un
tambur tronconic 7, datoritd varitiei unui
unghi b, pe care il face firul 6 cu orizontala,
se obtine o fortd de intindere C, variabila i,
ca urmare, un moment de torsiune variabil.

Dispozitivul de tensionare, in mers,
a sistemelor mecanice pentru aplicarea
metodei, intr-o primd varianta, conform
inventiei, este alcatuit din nigte tambure
cilindrice 8 si 9, care sunt montate pe doua
ramuri paralele ale unui sistem mecanic cu
circuit inchis, in' sine cunoscut, §i pe care
este infasurat un cablu de transmisie 10.

Sistemul 'mecanic este actionat cu
ajutorul unui motor electric 14 si are in
componenta nigte transmisii mecanice 12 §i
13, pentru incercare sifsau rodare, si nigte
transmisii mecanice 14 si 15 de returnare,
legdturile dintre acestea realizandu-se cu
ajutorul unor cuplaje 16, 17 si 18. Circuitul
mecanic se inchide astfel prin cablul de
transmisie 10, care este tensionat de un
cadru de incdrcare D.

La punerea in functiune a motorului
electric 11 si la atagarea unei greutati de
cadrul de incircare D, vor lua nastere in
cablu de transmisie 10 niste forte de
intindere care vor dezvolta in elementele
circuitului mecanic de incercat un moment
de torsiune.

Sistemul mecanic poate fi prevdzut §i
cu un releu de temporizare 19, conectat la
circuitul de comanda al motorului electric
11, prin care se' poate actiona pornirea si
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oprirea sistemului sau inversarea sensului de
rotatie a motorului electric 11.

Dispozitivul de tensionare in mers a
sistemelor mecanice, conform inventiei,
poate fi montat, in mod similar, gi pe un
sistem mecanic al cdrui flux energetic se
inchide printr-un lang 20, trecut peste nigte
roti de lan{ 21 §i 22 ale unor transmisii
mecanice 23 si 24, actionarea realizindu-se
de la un motor electric 25.

Dispozitivul de tensionare, in mers,
a sistemelor mecanice, in cea de-a doua
variantd, conform inventiei, este alcituit
dintr-un tambur cilindric 26 si dintr-un
tambur tronconic 27, peste acestea fiind
infagurat un cablu de transmisie 28 tensionat
de un cadru de incircare E. Tamburul
tronconic 27, datorita diametrului siu
variabil, ingdduie obtinerea unor incirciri
variabile, urmare a variatiei continue a
tensiunii din cablul de transmisie 28.

Cadrul de incircare D este prevazut
cu o rold de conducere 29 rezemata, prin
intermediul unor lagire de rostogolire 30, de
0 bard superioard ¢. Rola de conducere 29
este agezata pe cablul de transmisie 10, iar o
greutate 31 creeazd tensiunea i, ca urmare,
incarcarea doritd in sistemul mecanic.

Cadrul de incircare E, in principiu
similar cadrului de incircare D, este
prevazut la partea superioard cu un ax 32,
montat liber pe cadrul de incircare e, ax 32
pe care se poate deplasa axial o rold de
conducere 33 ce se sprijind pe cablul de
transmisie 10. Datoritd unor corpuri de
rulare 34, montate intre axul 32 si rola de
conducere 33, aceasta din urma se poate roti
sincron cu axul 32.

Pentru incarcarea cu o sarcinid
variabila a cablurilor de transmisie 10, un
cadru de incarcare F, ce reprezintd a treia
varianta a acestui subansamblu, este
prevazut cu un element 35 articulat la un
capat intr-o cupla reglabila 36, iar la celilalt
intr-o culisa verticala 37. O rold de
conducere 38 se poate deplasa axial in
lungul unui mangon 39, montat liber pe
elementul 35. De capatul elementului 35 ce
depdseste culisa verticald 37 se poate ataga
o greutate 40, pentru a realiza tensionarea
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unui cablu de transmisie 28. Rolul cuplei
reglabile 36 este acela de a asigura la montaj

si in functionare orizontalitatea elementului
3s.

Revendiciri

1. Metoda de tensionare, in mers, a
sistemelor mecanice, caracterizati prin
aceea ci se realizeazd inchiderea fluxului
energetic intr-un sistem mecanic, prin
infisurarea unor fire (1 si 6) pe nigte
tambure cilindrice (2 i 3) sau pe un tambur
cilindric (5) §i un tambur tronconic (7),
solidare cu cele|doud ramuri paralele ale
sistemului, iar prmtr—o fortd de incarcare
(A) Cu care se actxoneaza asupra firelor (1
§i 6) si care produce in acestea nigte forte de
intindere (B si C), se creeazi in
componentele mecanice ale sistemului niste
momente de torsiune, fixe in cazul
tamburelor cilindrice (2 §i 3) si variabile in
cazul utilizarii tamburului cilindric (5) cuplat
cu tamburul tronconic (7).

2. Dispozitiv de tensionare, in mers,
a sistemelor mecanice, conform metodei,
montat intr-un sistem mecanic cu doud
ramuri paralele, sistem dotat cu un motor
electric ce actioneazd niste transmisii
mecanice de returnare §i de incercat,
caracterizat prin aceea cii este previzut,
intr-o prima variantd, cu nigte tambure
cilindrice (8 §i 9) montate pe transmisiile
mecanice (12 §i 13) si cu un cablu de
transmisie (10), infigurat pe tamburele
cilindrice (8 si 9) si inchizind astfel fluxul
circuitului mecanic, nigte cadre de Tncircare
(D si E) tensionand cablul de transmisie
(10), iar in cea de-a doua variantd, cu un
tambur cilindric (26) §i cu un tambur
tronconic (27), cuplate prin intermediul unui
cablu de transmisie (28) tensionat de un
cadru de incarcare (F) si montate in acelasi
mod intr-un sistem mecanic similar.

3. Dispozitiv de tensionare, in mers,
a sistemelor mecanice, conform revendicirii
2, caracterizat prin aceea c¢i cadrul de
incarcare (D) este prevdzut cu o rola de
conducere (29) ce se poate deplasa axial
datoritd unor lagdre de rostogolire (30).
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4. Dispozitiv de tensionare, in mers, 5. Dispozitiv de tensionare, in mers,
a sistemelor mecanice, conform revendicirii a sistemelor mecanice, conform revendicarii
2, caractérizat prin aceea ca cadrul de 2, caracterizat prin aceea ca cadrul de
incarcare (E) este prevazut cu un ax (32) incircare (F) este prevazut cu un element
care se roteste sincron cu o rola de 5 (35), articulat la un capat intr-o cupld
conducere (33) ce se poate deplasa axial cu reglabila (36) si'in lungul ciruia se poate
ajutorul unor corpuri de rulare (34). deplasa o rold d¢ conducere (38).

Presedintele Comisiei De Examinare: ing. Constantin Carstea
Examinator: ing. Corneliu Petrescu
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