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Wynalazek dotyczy hydraulicznego sterowa-
nia do uruchamiania stolu Zniwiarki i innych
mechanizméw zniwiarko-mtlocarni, np. koto-
wrotu lub zespotu kél do pasa klinowego.

Chodzi tu o bardzo réznorodne mechanizmy,
z ktorych ciezki stét zniwiarki, wykonujacy
bardzo szybkie ruchy w zaleznosci od nieréw-
no$ci powierzchni ziemi i zuzywajacy wielkg
sile, wymaga dla swej pracy zupelnie innych
warunkow, anizeli stosunkowo powolnie i z ma-
13 silg pracujgce mechanizmy, jak np. przesta-
wianie zespolu ké! wspoélpracujgcych z pasem
klinowym, przestawianie kolowrotu lub otwie-
ranie i zamykanie zbiornika plew. Warunkom
tym mozna bylo dotgd zadoséuczyni¢ przez
uklad dwoch pomp, mianowicie jednej pompy
o wysokiej sprawnoéci dla stolu zniwiarki

»

i drugiej pompy o mniejszej sprawnosci dla
innych mechanizméw.

Wedtug wynalazku dla wszystkich tych urza-
dzen wystarcza jedna pompa, prizy czym pra-
cuje ona bez ci$nienia z wyjatkiem tego mo-
mentu, gdy zajdzie konieczno$¢ podniesienia
stolu zniwiarki lub dzialania na inny mecha-
nizm maszyny.

Istota wynalazku polega na tym, Ze jedna
pompa wtlacza ciecz, przenoszaca ciénienie
w dzialajgce na podnoszenie stolu zniwiarki
jednozasuwowe urzadzenie sterownicze, przez
ktéore przepltywa swobodnie do dalej przylg-
czonych znanych narzadéw sterowniczych in-
nych mechanizméw maszyny, z wyjatkiem po-
lozenia sterowniczej zasuwy dla podnoszenia
stotu zniwiarki, w ktérym pompa jest przyla-



-ezona do.cylindra :podnoszacego st6! iniwniar-
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. Na rysunku fig. 1 :,;przedstawia perspekty -
wiczny widok jednej czeSci stotu zniwiarki
"z oddzielaczem, fig. 2 — schemat uktadu prze-
kaznikowego, fig. 3 — przekrdj podiuiny urza-
dzenia sterowniczego 2z zasuwg sterowniczg
w polozeniu obojetnym, fig. 3 A — kanaly ro-
bocze urzgdzenia sterowniczego, w ktc’;rym za-
suwa sterownicza znajduje sie w poloiepiu, po-
wodujgcym podniesienie stotu Zniwiarki, fig. 3B
— analogicznie do fig. 3A z tym, Ze zasuwa
sterownicza znajduje sie w polozeniu do opusz-
czenia stotu Zniwiarki, fig. 4 — przekrdj
wzdtuz linii XX na fig. 3, wreszcie fig. 5 —
znane urzadzenie sterownicze z narzadami ma-
szyny, ktére biorg czynny udzial w dzialaniu
urzadzenia sterowniczego, uwidocznionego na
fig.. 3. czeSciowo w przekroju, a czeSciowo
w widoku z zewnatrz. '

Stél 1 zniwiarki lub zniwiarko-mtocarni jest
zaopatrzony w.hydrauliczne urzadzenie do pod-
noszenia i opuszczania stolu, nie uwidocznione
na rysunku. Na bokach stolu zniwiarki na
sworzniach 2 sg nasadzone oddzielacze 3 tak,
ze kazdy z nich moze wahaé sie w gére i w dét,
jak to wskazujg strzatki na fig. 2. Kazdy od-
dzielacz jest polaczony z linkg lub pretem 4,
zaopatrzonym w mufe do nastawiania 5, za po-
mocag ktérej moze byé nastawiona diugosé linki
lub preta 4, a tym samym i robocza wysokos:
stolu 1 w stosunku do podeszwy oddzielacza 3.
Do linki lub preta 4 sg przylaczone kulisy 6, 7.
Jak uwidoczniono schematycznie na rysunku,
kulisy mogg przesuwaé¢ sie w palgku 8, przy
czym znajdujgce sie na zewnatrz na przediu-
zonych pretach 9 sprezyny srubowe 10 ciggng
kulisy w tym kierunku, ktéry odpowiada pod-
niesieniu podeszwy odnosnego oddzielacza.

W kazdej kulisie 6, 7 znajduje si¢ wyciecie 11,
w ktore wchodzi trzpien 12 diwigni 13, obraca-
jacej sie na osi 14. Do drugiego konca diwigni
13, za pomocg kolanka 15 jest przylaczona za-
suwka 16 hydraulicznego narzgdu sterownicze-
go 17, uruchamiajgcego hydrauliczne cylindry
do podnoszenia stolu, i w ten sposéb zasuwa 16
moze byé za pomocg dzwigni 13 dowolnie prze-
suwana.

Fig. 3, 3A, 3B i 4 uwidaczniajg szczegély
urzgdzenia sterowniczego narzgdu 17 oraz jego
polgczenia ze znanymi urzgdzeniami sterowni-
czymi, dzialajgcymi na inne mechanizmy ma-
szyny.

Do sterowniczego narzgdu 17 ciecz przyno-
szaca ci$nienie, jest doprowadzona ' przez
ksztaltke 18 z miejsca nie uwidocznionego na
rysunku. Po przepiynieciu przez narzad ste-
rowniczy 17 ciecz ptynie przez przewd6d rurowy

19 do rozdzielacza 20, a stamtad do znanych

urzadzen sterowniczych 21, 22, 23 (fig. 5), stu-
zacych  do dzialania na inne mechanizmy.
W neutralnym po*ozeniu urzgdzen sterowni-
czych ciecz przenoszaca ci$nienie plynie przez
te urzgdzenia roéwniez swobocidnie do odply-
wu 24. )

W korpusie jednozasuwowego narzgdu ste-
rowniczego 17 jest przewidziany osiowy otwor
cylindryczny, w ktérym jest umieszczona ru-
choma zasuwa 16. W $cianie .tego otworu ist-
nieje: wujscie kanalu 25 dla doprowadzania
Z pompy cieczy przenoszacej cisnienie, ksztalt-
ka odplywowa 26, przez ktérg ciecz plynie da-
lej do innych sterowniczych wurzgdzen, kanat
27, prowadzacy do cylindra podnoszgcego sto6l
zniwiarki, oraz dalej przew6d wypustowy 28.

W zasuwie 16 jest komora 29, w ktorej ist-
niejg otwory wejSciowe kanaldw 30 i otwory
wyjéciowe kanatéw 31. Komora 29, jak réwniez
kanaly wyjéciowe 31 sg zamkniete przez zawoér 32,
dociskany sprezyng $rubowg 33, opierajacg sig
o pokrywe zamykajgcg 34. Zasuwa 16 zostaje
przez sprezyne Srubowg 35 wcisnieta w poloze-
nie, przyjmowane przy opuszczaniu stolu,
w ktérym to polozeniu zwezona cze§é 36 zasu-
wy 16 umozliwia swobodny przeptyw cieczy
z ksztattki wejSciowej 18 do ksztaltki wyjscio-
wej 26.

Od ksztaitki wejsciowej 18 prowadzi kana?
obiegowy 37 (fig. 4), dochodzgcy do wyjsciowej
ksztaltki 26 i zamkniety przez zawor bezpie-
czenstwa 38, znajdujgey sie pod naciskiem
sprezyny $rubowej 59 tak, Ze przy nadmier-
nym podniesieniu sie ci$nienia w ksztaltce
wejSciowej 18, ciecz moze przej$é przez kanat
40 do wyjsciowej ksztaltki 26.

Przez przewo6d rurowy 19 ciecz wchodzi do
rozdzielacza 20, w ktérym dysza 41 dlawi prze-
ptyw cieczy do nastepnych urzgdzen sterowni-
czych 21, 22, 23 jedynie w czasie ich dzialania,
gdy za$ urzadzenia nie pracujg, ciecz plynie
nie pod ci$nieniem przez kanal obiegowy 45
z powrotem do zbiornika. Potrzebne to jest dla
tego, ze do sterowniczego narzgdu 17 i cylindra
podnoszgcego stél zZniwiarki plynie wigksza
iloé¢ cieczy, niz do sterowniczych urzgdzen 21,
22, 23, ktora to ilo$¢ jest regulowana przez dy-
szeg 41. '
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Zwezona cze$¢ 36 zasuwy jest zakoficzona po-
chylym brzegiem 42, ktéry przy neutralnym po-
lozeniu zasuwy znajduje si¢ w poblizu ujscia
doprowadzajgcego kanatu 25 i ktéry stuzy do
(dlawienia) - przeptywu przez ten kanat przy
przesunieciu zasuwy w potozenie do podnosze-
nia stolu zniwiarki, dzieki czemu dzialanie cie-
czy w systemie hydraulicznym jest wylaczone
lub co najmniej ograniczone.

Przylegajacy do zasuwy 16 zaw6r 32 posia-
da otwory 43, ktéore bezposrednio przechodza
w wyplywowe kanaly 31 zasuwy.

W uwidocznionym na fig. 3 potozeniu zasuwy
16 kanal 27, prowadzgcy do podnoszacego cy-
lindra jest zamkniety przez zasuwe, natomiast
jest otwarta ksztaltka 18, 25 doprowadzajgca
ciecz przez zwezong cze$é 36 zasuwy oraz wyjs-
ciowa ksztaltka 26. Doprowadzona przez pom-
pe ciecz moze przeplyngé przez doprowadzajg-
cg ksztaltke 18, 25 dokola zwezonej czeSci 36 za-
suwy 16 wyjsciowg ksztaltkg 26, a nastepnie
przez przew6d rurowy 19 do dalszych sterow-
niczych urzadzen 21, 22, 23. '

Gdy zasuwa 16 znajduje si¢ w polozeniu obo-
jetnym, ciecz przeposzgca ci$nienie przeplywa
przez kanal 25, dokola zwezonej czeSci zasuwy
16, przez ksztaltke optywowa 26, przewéd ruro-
wy 19, kanat obiegowy 45 do kanaléw 46, przez

ktére ciecz juz pitynie swobodnie do odplywu.

24, a wiec w polozeniu obojethym zasuwy 16
pompa pracuje bez ci$nienia.

‘Gdy na skutek nieréwnoS$ci terenu zasuwa 16
zostanie przesunieta na lewo przez diwignie 13
(fig. 3A), pochyly brzeg 42 zahamuje przeptyw

cieczy przez doprowadzajgca ksztaltke 25, a na- -

przeciwko tej ksztaltki znajda sie wejSciowe
kanalty 30 komory 29. W tym czasie przeplyw
cieczy przez narzad sterowniczy 17 do dalszych
sterowniczych urzadzen 21, 22, 23 (fig. 5) zostaje
przerwany, i pompa zaczyna wytwarzaé ci$nie-
nie. :

W tym polozeniu zasuwy 16 kanaly wyjscio-
we 31 znajdg sie naprzeciwko kanalu 27 podno-
szgcego cylindra, tak Ze panujgce w tym cy-
lindrze ci$nienie, wywierane przez ciezar stotu,
dziala przez otwory 43 na powierzchnie zawo-
ru 32, o ktéry opiera sie sprezyna $rubowa 33.
Gdy wytworzone przez pompe ci$nienie w ko-
morze 29 przewyiszy ci$nienie w podnoszacym
cylindrze (kanal 27), podnosi sie zawér 32,
a nastepnie przesuwa sie przeplyw z komory 29
przez wyjsciowe kanaly 31 do podnoszacego cy-
lindra, ktéry zaczyna wtedy podnosié st6t zni-

wiarki. W tym -czasie, doptyw cieczy do imnyeh
urzadzen sterowniczych 21, 22, 23 zostaje przer-
wany. -
Gdy zasuwa 16 zostanie przesunieta w od-
wrotnym kierunku w neutralne potozenie, prze-
plyw cieczy do innych sterowniczych urzgdzen
21, 22, 23 bedzie wznowiony i kanal 27 zostanie
zamknigty przez zasuwe 16, tak Ze podnoszacy
cylinder st6t zniwiarki zostanie zamocowany
(zamkniety) w nowym polozeniu. Przeciwnie
do polozenia, uwidocznionego na fig. 3, zasuwa
16 jest przesunigeta cokolwiek na lewo.

Gdy zasuwa 16 zostaje przesunigta na prawo,
otrzymuje ona impuls do opuszczenia stalu
w potozenie, przedstawione na fig. 3B, w ktd-
rym wejSciowe kanaly 30 komory 29 znajdujg
sie naprzeciwko kanalu 27 podnoszgcego cylin-
dra, tak ze ci$nienie w cylindrze podnosi za-
woér 32, ktoérego przednia powierzchnia teraz
jest wolna od cisnienia, poniewai’w potozZeniu
tym otwory 43 i 31 znajdujg sie naprzeciw od-
ptywu 28, zawér 32 otwiera sie i ciecz z podno-
szacego cylindra moze plyngé swobodnie do od-
plywu 28. Jak tylko st6l opusci sie do pozada-
nego stopnia, zasuwa 16 powraca do swego
neutralnego potozenia, w ktérym sprgzyna $ru-
bowa 33 dociska zawér 32 do jego gniazda 32
zamyka komore 29, po czym caly przebieg moze
byé powtérzony.

We wilgczonym rozdzielaczu 20 przed dal-
szymi sterowniczymi urzadzeniami 21, 22, 23

. jest przewidziany wolny obiegowy kanat 45,

w ktéorym ma ujécie przewdd 19 narzadu ste-
rowniczego 17. » ‘

Z rozdzielacza 20 prowadzi kanat 46 do in-
nych sterowniczych urzadzen i przez nie do od-
plywu 24. Na rysunku uwidoczniono tylko urza-’
dzenie sterownicze 21, poniewaz inne urzgdze-
nia moga byé takie same, -a ponadto sg znane.
Z kanatu 45 prowadzi dysza 41 do kanalu 48,
zasilajgcego sterownicze urzadzenia. Przez prze-
suniecie zasuwy 49 i zamkriecie kanatu 46 urza-
dzenie to umozliwia doprowadzenie cieczy przez
dysze 41 podczas pracy urzgdzehh sterowniczych
21, 22, 23 w ilokci, mniejszej od calej objetosei
swej sprawno$ci pompy. Gdy natomiast urzg-
dzenia sterownicze 21, 22,-23 nie dzialtajg, wte-
dy cala ilo§é cieczy ptynie bez ci$nienia do od-
ptywu przez wolny obiegowy kanal 45 i kanaly
w sterowniczych urzgdzeniach 21, 22, 23.

Narzad sterowniczy 17 nie przeszkadza
w dzialaniu innych sterowniczych urzgdzen,
z wyjatkiem chwili podnoszenia stolu robocze-
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go, ktéra ze wzgledu na swg krétkotrwalosé nie
ma ‘praktycznie Zadnego znaczenia dla dziata-
nia innych mechanizméw maszyny, gdzie wcho-
dzi w .gre powolny i dilugotrwajgcy suw robo-
czy.

Wazng zaletg wynalazku jest to,” ze pompa
stale pracuje bez ci$nienia, z wyjatkiem chwili,
gdy st6t zniwiarki ma by¢ podniesiony i pom-
pa musi dziataé z pewnym ci$nieniem i z pelng
sprawno$cia objeto$ciowg. Podobnie jest w ste-
rowniczych urzgdzeniach 21, 22, 23, lecz wyma-
gana ilo§é cieczy jest mniejsza.

Przed rozpoczeciem pracy zostaje nastawiona
‘za pomocg muf 5 wysokosé, na ktérej listwa 50
(tig. 1) zniwiarki ma znajdowaé sie w normal-
nym polozeniu nad powierzchnig podeszew 51
oddzielaczy 3. Po dotknigeciu sig ziemi podesz-
wami 51 oddzielacze 3 podnosza si¢ w gore.
‘Wskutek tego linki lub prety 4 zostajg zwolnio-
ne tak, ze sprezyny Srubowe 10 pociggajg w tyl
kulisy 6, 7. Wtedy czotowy koniec wycigcia 11

chwyta trzpien 12 i obraca diwignie 13 w kie-
runku przeciwnym do wskazowek zegara, a za-
suwa 16 zostaje przesunigeta w neutralne poto-
zenie.

Gdy oddzielacz 3 napotyka na przeszkode, zo-
staje on odniesiony, przez co zwalnia sie od-
noéna linka 4 a czolowy koniec wyciecia 11 ku-
lisy 6 lub 7 chwyta trzpien 12 i w ten spgdséb
powoduje podniesienie stolu. Po przebyciu
przeszkody, oddzielacz 3 opada i przestawia
kulise 6 lub 7 w odwrotnym kierunku dzialania
sprezyny Srubowej 10, w tym kierunku podaza
réwniez i trzpien 12 diwigni 13 pod dzialaniem
sprezyny Srubowej 35 w sterowniczym narzg-
dzie 17, ktéra przesuwa zasuwe 16 w polozenie
dla opuszczania stotu.

Dlugosé wyciecia 11 w kulisach 6, 7 musi by¢
~ystarczajgca dla umozliwienia przeciwnych
sobie wahan obydwéch oddzielaczy, by polo-
Zenie jednego oddzielacza nie mialo zadrego
wplywu na dzialanie drugiego oddzielacza.

Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczne urzgdzenie sterownicze do uru-

- chomienia stolu Zzniwiarki i innych mecha-
nizméw zniwiarko-mlocarni, np. kolowrotu
" lub zespotu k6! do pasa klinowego, znamien-
‘ne tym, ze posiada jedng pompe, ktéra wtla-
cza ciecz w jednozasuwowy sterowniczy na-

. rzad (17), przez ktéry ciecz swobodnie prze-
- chodzi do dalej przylagczonych znanych zasu-
wowych sterowniczych urzadzen (21, 22, 23)
innych mechanizméw, z wyjatkiem przesu-
nietej w lewo zasuwy (16) sterowniczego na-
rzadu (17) dla podnoszenia stolu, w ktérym
to polozeniu pompa jest przylgczona do cy-
lindra, podnoszacego stét zniwiarki.

" 2. Hydrauliczne urzgdzenie sterownicze wedlug
.. zastrz. 1, znamienne tym, ze wysokos§é polo-
“~zenia -stolu zZniwiarki jest kontrolowana
.przez- oddzielacze (3), osadzone wahliwie na
. ~stole Zniwiarki, uruchamiajgce zasuwe (16)
. -.sterowniczego narzgdu (17) hydraulicznego

urzgdzenia podnoszgcego, ktéra to zasuwa

(16) normalnie jest przesunieta za pomocg

sprezyny Srubowej.(35) w polozenie do opusz-
. czania stolu (I) i -jest uruchamiana przez
. diwignig - (13), ktoérej trzpieA (12) wchodzi
... W wycigcie (11) przesuwalnych i z oddziela-
czem (3) potgczonych kulis (6, 7), przy czym
przez - zazgbienie sie czotowej powierzchni
wyciecia (11) z trzpieniem (12) przy podnie-
sieniu oddzielacza (3) zasuwa (16) jest prze-

stawiona w poloienie dla podniesienia stotu
zniwiarki. ) : v

3. Hydrauliczne urzgdzenie sterownicze wedlug
zastrz. 1; 2, znamienne tym, ze kazdy oddzie-
lacz {3) jest polgczony linkg lub pretem (4)
o nastawnej diugoéci z jedng kulisg (6, 7),
a sprezyna Srubowa (10) uniemozliwia opad-
niecie oddzielacza (3), przy czym w podiugo-
watym wycigeiu (11) kulisy (6, 7) jest umiesz-
czony przesuwnie trzpien (12), uruchamiajgcy
diwignie (13), ktéra na swym drugim koncu
jest polgczona kolankowo z zasuwg (16) narzg-
du sterowniczego (17).

4. Hydrauliczne urzadzenie sterownicze wedlug
zastrz. 1 — 3, znamienne tym, Ze w rozdziela-
czu (20) sterowniczych urzadzen (21, 22, 23)
jest umieszczona znana dysza (41) dla dlawie-
nia ilosci cieczy, dostarczanej urzgdzeniom
sterowniczym (21, 22, 23) w czasie wprowadze-
nia ich w dzialanie oraz Ze w rozdzielaczu (20)

_ Jest utworzony wolny obiegowy kanal (45),
przez ktéry w chwilj gdy urzgdzenie nie pra-
cuje, ciecz ptynie bez ci$nienia do odplywu
(24). .

Agrostroj Prostejov
narodni podnik

Zastepca: mgr Jozef Kaminski
rzecznik patentowy
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