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(54) Zapojeni elektrohydraulického odbrzdovade pojezdu mostu jei&bu

(selem vynélezu je zlepseni funkce
automatické brzdy pojezdu,pfi kterém ne-
dochazi k rozhoupdvéni bremene, &imZ se
zvySuje bezpednost.

Uvedeného ddelu se dosahne zapo je~

. nim pedle vynélezu, kde na ovladaci ob-

~vod je skrze paralelné zapojené pomocné
spinaci kontakty (1) a (3) stykadt (8) a

(9) napojena civka dasového relé (2),
pridemZ skrze jeji spinaci kontakt (4),
ke kterému jsou paralelné pripojeny po-
mocné spinaci kontakty (6) a (7) styka-
g (8) a (9) je napojena civka stykade
(5)., Paralelnd k civce stykade (9) nebo
(8) je pfipojena civka stykade (10). Na
silovy obvod jsou skrze pojistky (11),
hlavni kontakty (12) stykade (5) a
rozpinaci kontakty (13) koncového vypi-
nate (17) napojeny motory elektrohydrau-
lickych odbrzdovadd (14), které jsou déa-
le paralelné propojeny skrze hlavni
kontakty (15) stykade (10) a spinaci
kontakty (16) koncového vypinade (17).
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Vynédlez se tyké zapojeni elektroh,draulkckeého odbrzdova-
e pojezdu mostu jePdbu a Yedi zlepfeni funkce automatické
brzdy pojezdu.

Je znémo zapojeni elektrohydraulického odbrzdovade auto-
matické brzdy pojezdu mostu jerabu, které je provedeno tak,
%e na ovlddaci obvod pojezdu mostového Jjefdbu jsou napojeny
skrze spinaci kontakty radidla civky stykacl pro pojezd mostu
jefébu v obou smérech; pridem#? jejich hlavni kontakty jsou
napojeny v silovém obvodu na koncovy vypina¢ pojezdu jerabu,
ktery je propojen s elektromotory pojezdu mostu jerabu, k nimz
jesou paralelné pripojeny elektrohydraulické odbrzdovade.
Automaticks brzda pojezdu mostu jerabu je uvédena v ¢innos
Pi kaZdém preruseni privodu elektrického proudu do elektromo-
tord, které nastane pri vypnuti hlavniho vypinale jelfdbu, pii
vypnut{ koncovym vypinaéem na konci jerdbové dréhy a rovnéz
i tehdy, kdy# obsluha jefdbu vrati radidlo pro pojezd mostu
jebdbu do nulové polohy. Kromé automatické brzdy se pro pojezd
mostu jeféhu pouzivd i na ni funkiné nezévisleé no¥ni hydraulické
brzdy, ovladané jerabnikem z jerabové kabiny.

Aby proator, ktery jefdbnik jerébem obsluhuje, byl pro danou
délku jeiabové dréhy co nejvétdi, montuji se koncové vpinace
pojezdu mostu jefdbu co nejbliZe ke konci jetdbové drahy.

Pro zastaveni jeFcbu pak Ble zbyvéd kratkd vzddlenost, na niz

mus{ byt jePsb ubrzdén tak, jakto vyZaduji prislusné predpisy.

fim Jje dréha urcend pro zastaveni jerébu krat$i,tim intenzivneji.
musi automstickd brzda plsobit, pricemZ jeji nevyhodou je, Ze '
vlivem setrvadnych sil pii zabrzdeni vyvoldvé znalné rozhoupani
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zevéSeného bremene pri kaidém vypnuti Padidle pro pojezd mostu
a tim i sni¥eni bezpednosti, pFicdemZ obsluha jerdbu nemd zddnou
moZnost tento nepriznivy uUdinek konstantné nastavené autome-
tické brzdy néjak ovlivnit,

Uvedend nevyhody odstranuje zapojeni elektrohydraulického
odbrzdo¥mde pojezdu mostu jePdbu podle vyndlezu, kde na ovlddaci
obvod jsou napojeny civky stykadl pro pojezd mos tu jefdbu v
obou smdrech, pPilemZ hlavni kontakty téchto stykadld silového
obvodu jsou napojény ne koncovy vypinac, ktery je propaéjen s
elektromotory pojezdu mostu jerdbu, kde jisténi je provedeno
pojistkami, jehoZ podstate spodivéd v tom, Ze na ovlddaci obvod
je skrze paralelnd zapojené pomocné spinaci kontakty stygkedh
pro pojezd mostu jePdbu napojena civkae dSasového relé, Skrze
spinaci kontekt dasového relé, ke kterému jsou paralelné p¥ipo-
jeny daldi pomocné spineci kontakty stykecl pro pojezd mos tu
jerdbu, je napojena civka stgkale, ovliddeného spinacim kontaktem
lasového relé, piidem%Z paralelnd k civkdm jednoho ze stykach
pro pojezd mostu je pPripojena civka stykade pro vyjeti jeFdbu
z krajni polohy. Na silovy obvod jsou skrze pojistky, hlawni
kontakty stykade, ovlddeného spinacim kontektem Gasového rzlé,
a rozpinaci kontakty koncového vypinace napojeny motory ele-
ktrohydreulickych odbrzdovadi, které jsou paralelnd propojeny
skrze hlavni kontakty stykale pro vyjeti jerdbu z krajni polohy
a sgpinaci kontakty koncového vypinade.

V¥hodou tohoto zapojeni podle vyndlezu je to, Ze p¥i manipu~ -
‘laci s bremenem nedochdzi vlivem nep¥iznivého ddinku autometické
brzdy k jeho rozhoupéni, nebot jeji funkce je pouze bezpednostni,
8im# dochdzi k zvySeni bezpednosti pri prdci. Automatickou
brzdu je moZno nastavit ne maximdini brzdny Udinek a tim zkratit
délku dféhy potiebnou k zastaveni je¥dbu, piFicemZ tato brzda
pisobi pouze po vypnuti koncového vypinade na konei jerdbové
drédhy a neplisobi p¥i uvedeni Padidla pro pojezd mostu jerdbu do
nulové polohy. Daldi vyhodou je to, %e zajidtuje jiZ stojicd
je¥db po celé dréze proti samovolnému pohybu a Z%e je moZno noZni
hydraulickou brzdou, ovlddanou je¥dbnikem, regulovat zpomalovéni
jetdbu tak, aby i pfi intenzivnim brzdéni k rozhoupévéni hieme~
ne nedochdzelo,prifem? tato brzda prebiréd plné dlohu pracovni
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brzdy,pro kterou je funkéné nejvhodnéjsi,

Zapojeni elektrohydraulického odbrzdovade pojezdu mostu
jerdbu podle vyndlezu je jako priklad zndzornéno na schématu
o¥ilo¥eného vykresu, kde obr. 1 zndzornuje zapojeni ovlddaciho
obvodu stykadl pro pojezd mostu jerdbu a obr, 2 znézornuje
zapojeni silového obvodu pro ovladdni motorl elektrohydraulickych
odbrzdovadi,.

Zapojeni elektrohydraulického odbrzdovade pojezdu mos tu
jerdbu je p¥ikladné provedeno tak, Ze na ovlddaci obvod je
skrze paralelnd zapojenéd pomocné spinaci kontakty 1 a 3 stykadu
8 a 9 pro pojezd mostu jeldbd v obou smérech napojena civka
dagového relé 2. Skrze spinaci kontakt 4 Casového relé 2, ke
kterému jsou paralelné p¥ipojeny pomoci spinaci kontakty 6 & 7
stykacl 8 a 9 je napojena civka stykade 54 pPicemZ paralelné
k civece stykale 9, popripadé 8, je pripojena civka stykale 10,
Na silovy obvod jsou skrze pojistky 32, hlawvni kontakty 12
stykale 5 a rompinaci kontakty 13 koncového vypinale 17 napojeny
motory elektrohydraulickych odbrzdovedld 14, které jsou ddle
paralelné propojeny skrze hl=svni kontakty 15 stykace 10 a spina-
ci kontekty 16 koncového vypinace 17. ‘

Podle pPiklsdného zapojeni se sepnutim pomocného spinaciho
kontaktu 1 nebo 3 stykadl 8 nebo 9 pro pojezd mostu jerdbu
v urditém sméru glzdy zapne cagsové relé 2, jehoZ gpinacim kon-
taktem 4 se spoadenlﬁfﬁdnadu gse sepne stykad 5. Paralelné ke
spinacimu kontaktu 4 jsou nPipojeny pomoené sp inaci kontakty
6 e 7 stykaéh 8 a 9, které plni funkel sepnuti stykacle 5 v pii-
padd poruchy dasového relé 2. Skrze hluvni kontakty 12 stykace
5 e rozpinaci kontakty 13 koncového vypinale 17 se uvedou moto=
ry elektrohydraulickych odbrzdovadl 14 do chodu, automa tickd
brzda se odbrzdi a jerdb pojizdi po jerdbové drize. Po vypnuti
stykadl 8 nebo 9 pro pojezd jerdbu, zlstene stykad 5 sepnut
spinacim kontakiem 4 dasového relé 2 po dobu meximdlné 20 sekund,
pridem¥ motory pojezdu jsou bez nepéti a jePdb se setrvacnosti
zvolne zastavuje. Po uplynuti nasitsvendho dasu na Casovém relé
2, rozepne se spinccei kontakt 4 a stykac 4 se rozpojie Tim se
nFerudi pPivod pro motory elekirohydrauliciych odbrzdovadl 14,
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automatickd brzde se uvede v &innost a jelfdb se zabrzdi, Konco-
vy vypinad 17 pro motory elektrohydraulickych odbrzdovadl 14

je umistén v blizkati koncového vypinade pojezdu mostu jeidbu

a je nagtaven tak, Ze plni svou funkei soucéasné s koncovym vy-
pinadem pojezdu mostu., Po nejeti je¥dbu na tyto koncové vypinale
se zdroven prerudi privod elektrického proudu pro motory pojezdu
mostu jeidbu i motory elektrohydraulickich odbrzdovedd 14 a
jePdb se okamZitd zastavuje. Po vyjeti jefdbu z této krajni po=-
lohy je paralelné k civkdm stykacd 8 nebo 9 zapojena civka ’
stykade 10, Skrze hlavni kontaity 15 stykacde 10 e spinaci kon-
takty 16 koncového vypinade 17, které jsou v krajni poloze je=-
¥dbu sepnuty, je provedeno paralelni zapojeni motoru elektrohy-
draulickych odbrzdovadl 14. Po vyjet{ jeFdbu @ krajni polohy
se uvedeu rozpineci a spineci kontakty 13 a 16 koncového vypinadle
17 do pivodniho stavu a sepnuti stykale 5 je opét*dasové re-
gulovano,

Stejndifynkce automatické brzdy lze dosdhmopt i bez dasového
reldé 2 a stykadl 5 a 10 a to zapojenim motorl elektrohydraulic-
kych odbrzdovadi 14 ne trvgly chod,ovlddenych pouze koncovym
vypinedem 17 & hlsvnim vypinalem jefdbue V tomto pFipadé je
stojici jerdb zabrzdén kdekoliv na dréze ¥ ipripadd, kdyi je
vypnut hlevni vypined jePdbu. |
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l. Zapojeni elektrohydraulického odbrzdovade pojezdu mostu
jerdbu, kde na ovlddaci obvod jsou napojeny civky stykadd pro
pojezd mostu jerdbu v obou smérech, pricemZ hlavni kontakty
téchto stykadl silového obvodu jsou nepojeny na koncovy vypi-
na¢, ktery je propojen s elektromotory pojezdu mostu jerdbu,
kde jisténi je provedeno pojistkami, vyznadené tim, Ze na ovld-
daci obved je skrze paralelné zapojené spinaci kontakty (1 a 3)
stykadl (8 a 9) napojena civka dasového relé (2), kde skrze n
spinaci kontakt (4) dasového re=1lé (2), ke kterému jsou)p&ralelné(
pFipojeny pomocné spinaci kontakty (6 a 7) stykach (8 a 9),
je napojena civka stykale (5) a kde paralelng k civce stykade
(9) je pripojena civka stykade (10), pPidemZ na silovy obvod
jsou skrze pojistky (11), hlovni kontakty (12) stykade (5)

a rozpinaci kontekty (13) koncového vypihade (17) napojeny
motory elektrohydraulickych odbrzdovadd (14), kterd jsou ddle
parglelnd propojeny skrze hlavani kontakty (15) stykade (10)
a spinaci kontakty (16) koncového vypinace (17).

2o Zapojeni podle vyndlezu, vyznalené tim, Ze civka stykacde
(10) je pripojena paralelnd k civce stykale (8).

1 vykres
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