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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia do wskazywania zmian stanéw, w kté-
rym jest rzecza pozadana, aby moglo omno
byé nastawiane przy jednym stanie na
drugi stan, okreslony z géry tak, aby z
chwila nastapienia tego nastepnego stanu
urzadzenie to dawalo okreslone wskaza-
nie.

W wysokosciomierzach, a zwlaszcza w
wysokosciomierzach czulych, zawieraja-
cych szereg podziatek i wskaznikéw do
wskazywania wysokosci w setkach i tysia-
cach metréw, jest np. rzecza pozadana
mie¢ mozno$¢ nastawienia wspomnianego

urzadzenia na jednym lotnisku, na ktérym
ci$nienie atmosferyczne odpowiada okre-
$lonej wysokosci nad poziomem morza, na
ci$nienie panujace na drugim lotnisku, na
ktérym ma nastapié¢ ladowanie. W ten spo-
s6b, gdy statek powietrzny, na ktérym
znajduje si¢ takie urzadzenie, wyladuje
na drugim lotnisku, urzadzenie to bedzie
wskazywalo zero, dostarczajac podczas
lotu poprzednio lotnikowi doktadnych
wskazan wysokosci jego statku wzgledem
lotniska, na: ktérym ma on ladowaé.

Celem wynalazku niniejszego jest ulep-
szona konstrukcja urzadzenia wskazniko-



wego tego typu, a zwlaszeza czynnych po-
laczern pomiedzy wskazéwkami, narzadem
reagujacym na zmiany stanéw i urucho-
miajacym wskazowki oraz przyrzadem,
za pomocy ktérego wskazowki moga byc
nastawiane z géry na pewien okreslony
stan, aby daé niezbedne wskazanie z chwi-
la osiggnigcia tego drugiego stanu.

W szczegélnosci w urzadzeniu takim,
zawierajacym narzad uruchomiajacy wska-
z6wki i czuly na pewne stany oraz zmiany
stanéw, stosuje sig podziatki.i wskazowki
do oznaczania tych stanéw wzglednie
zmian stanéw oraz urzadzenie lacznikowe
laczace czuly narzad reagujacy ze wska-
zéwkami, przy czym do takiego lacznika
wlaczony jest przyrzad, za pomoca ktore-
go wskazéwki moga byé uruchomiane pod-
czas dzialania urzadzenia i za pomoca kté-
rego mozna wywolaé ruch wzgledny mie-
dzy podzialkami i wskazéwkami w celu na-
stawienia urzadzenia na okreslony z gory
stan, przyrzad za$ ten jest zbudowany i u-
mieszczony tak, iz czynne polaczenie po-
miedzy czulym narzadem, reagujacym na
zmiany stanéw, i wskazéwkami nie przery-
wa sie -podczas nastawiania urzadzenia.

Wedlug wynalazku niniejszego w urza-
dzenie lacznikowe, przenoszace ruch na
wskazéwki z narzadu czulego reagujacego
na zmiany stanu, wlaczony jest réinicowy
uktad kot zebatych, ktéry pozwala na uru-
chomianie wskazéwek badZ za pomoca na-
rzadu reagujacego, badZ tez za pomoca
narzadéw nastawiajacych albo tez jedno-
czeénie za pomoca narzadéw obu rodza-
jéw, przy czym czynne sprzeienie pomie-
dzy tymi trzema grupami narzadéw nie
przerywa sie.

Wynalazek dotyczy zastosowania urza-
dzenia powyzszego w czulym wysokoscio-
mierzu, ktéry nadaje si¢ do statkéw po-
wietrznych i moze byé nastawiany z gory
na okreslong wysokosé, aby ulatwié lotni-
kowi osiagniecie obranego celu.

Chociaz urzadzenie niniejsze posiada

postaé czulego wysokosciomierza, to je-
dnakze moze byé¢ zastosowane réwniez i w
innych przyrzadach, jak np. w termome-
trach aneroidowych, barometrach, mano-
metrach i t. d

Na rysunku, uwidoczniono przyklad
wykonania wynalazku.

Fig. 1 przedstawia podluzny przekroj
jednej postaci urzadzenia wedlug wynala-
zku, fig. 2 — przekréj wzdluz linii 2 — 2
na fig. 1, fig. 3 — przekr6j wzdluz linii
3 — 3 na fig. 1, fig. 4 — czesciowy widok
powiekszoneiﬁ czesci uktadu do recznego
nastawiania, fig. 5 — czesciowy przekrodj
szczegolu, za pomoca ktérego nastawianie
i wskazywanie sa uskuteczniane niezale-
znie jedno od drugiego, fig. 6 — widok z
przodu urzadzenia przedstawionego na
fig. 1 1 dajacego pozadane wskazanie (wy-
sokosé zerowa) z goéry okreslonego stanu,
np. 2000 m nad poziomem morza, fig. 7 —
inny widok z przodu urzadzenia podczas
wskazywania stanéw, ktére zachodza przed
osiagnieciem z géry okreslonego stanu.

Na fig. 1 — 4 przedstawione jest urza-
dzenie posiadajace narzad prézniowy czuly
na zmiany ci$nienia, ktéry moze rozsze-
rzaé si¢ i kurczyé przy zmianach ci$nienia
powodowanych zmianami wysokosci. Poza
tym urzadzenie posiada uklad powielajacy
wzglednie stabe ruchy puszek na tatwo
dajace sie odrézniaé ruchy szeregu wska-
zowek wzgledem nieruchomych tarcz w
celu wskazywania wysokosci w metrach
albo w milimetrach stupa rtgci. Wskazo-
wki te s3 sprzegniete ze soba w taki spo-
sob, ze jedna wykonywa czesé obrotu, gdy
druga — caly obrét, przy czym ta druga
wskazowka wskazuje wysokosé w setkach
metréow, pierwsza za§ — w tysiacach me-
trow lub w dowolnych jednostkach cisnie-
nia barometrycznego.

Urzadzenie wedlug wynalazku zawiera
kadlub 8 o ksztalcie walcowym, wykonany
z lekkiego tworzywa, np. glinu albo pro-
duktéw pondensacji fenolu, zamknigty. tyl-
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na $cianka 9. Do wewngtrznej powierzchni
§cianki przytwierdzona jest za pomoca np.
$ruby 10 i nakretki 71 rama podtrzymuja-
ca niektore czesci urzadzenia i utrzymuja-
ca je w odpowiednich odstepach. Rama
sklada sie z tarcz 12 i 13, ktére za pomoca
slupkéw 14, 15, 16 sa nieruchomo utrzy-
mywane w stalej odleglosci od siebie.
Przedni koniec kadluba jest zamkniety
przezroczysta szybka 17 przytwierdzona
do niego za pomoca pierscienia zaciskaja-
cego 18. Kadlub nie jest uszczelniony,
gdyz posiada otwér 19 wykonany w tylnej
§ciance 9. Jezeli urzadzenie ma byé umie-
szczone na platowcu, to kadlub 8 moze
byé zaopatrzony w rurke (nie uwidocznio-
na na rysunku), ktérej jeden koniec jest
polaczony z otworem 19 za pomoca rurki
20 przykreconej do $cianki 9 za pomoca
nakretki 21, przeciwlegly zas koniec
wzmiankowanej rurki jest doprowadzony
do takiego miejsca o statycznym cisnieniu,
w ktérym ruch ptatowca nie dziala na ci-
$nienie wewnatrz kadluba 8 i ostatnio wy-
mienione cisnienie zmienia si¢ tylko odpo-
wiednio do zmian ciénienia powodowanych
zmianami wysokosci.

Narzad czuly na zmiany ci$nienia ma
w danym przypadku postaé¢ jednej lub
kilku puszek aneroidowych 22, 23, 24. Gér-
na powierzchnia puszki 24 jest przytwier-
dzona np. przez przylutowanie do sworznia
nagwintowanego 25 nastawianego w po-
przeczce 26 za pomoca nakretek 27, 28.
Gorne korice poprzeczki 26 sa przylutowa-
ne do gérnych powierzchni stupkéw 15 i
16.

W celu wyzyskania i powiekszenia ru-
chow $cianek puszek 22, 23 i 24, spowodo-
wanych zmianami ciénienia, i otrzymania
przez to wskazarn wysokosci w jednostkach
cisnienia barometrycznego lub w jednost-
kach dtugosci, np. w metrach, przewidzia-
ne sa urzadzenia zawierajace dwa wodziki
29 i 30 polaczone przegubowo w punkcie
31. Wodzik 30 jest polaczony przegubowo

z puszka 22 za posreédnictwem lacznika 32
réwnowazacego zmiany temperatury i
wspornika 33, wodzik za§ 29 jest sztywno
polaczony z watkiem wahliwym 34, ktére-
go koniec wewnetrzny jest osadzony w to-
zysku ramienia 35 przytwierdzonego do
slupka 14, np. przez przylutowanie.
Watlek wahliwy 34 jest osadzony je-
dnym koricem w lozysku tarczy 13; jego -
drugi koniec jest osadzony w podobnej
tarczy 36, ktéra jest umieszczona w kadtu-
bie 8 miedzy tarcza 13 i tarcza 37 przy-
twierdzona do wnetrza kadluba. Tarcze 13
i 36 sa utrzymywane w stalym odstepie od
siebie za pomocg stupkéw 38 i 39, tarcze
za§ 36 utrzymuja w stalym odstepie od
tarczy 37 stupki 40 i 41. Do watka wahli-
wego 34 przytwierdzony jest wycinek ze-
baty 42 zazebiajacy sie z kolkiem 43 osa-
dzonym na walku 44, ktérego jeden ko-
niec jest osadzony w lozysku tarczy 13,
drugi za$ koniec jest osadzony w lozysku
tarczy 36. Na walku 44 umocowane jest
wzglednie duze koto zebate 45 zazebione z
kotkiem 46 osadzonym na walku 47 osa-
dzonym z kolei w lozyskach tarcz 13 i 36
oraz polaczonym przekladnia z osadzonym

‘w ltozysku tarczy 37 watkiem 48, na ktérym

umocowana jest duza wskazéwka 49. Wska-
zéwka 49 porusza si¢ wzgledem podzialki
51 wskazujacej setki metréw, wyrytej lub
wytrawionej na tarczy 50 przytwierdzonej
do tarczy 37 (fig. 6). Wspétsrodkowo z po-
dziatka 51 wykonana jest podziatka 52
wskazujaca tysiace metréow, wzgledem kté-
rej przesuwa si¢ mala wskazowka 53.
Aby mata wskazéwka 53 poruszala sie
wzgledem swej podziatki 52 i wraz ze
wskazéwka 49 w stosunku, zachodzacym
pomiedzy podzialkami 51 i 52, wskazoéwki
te sa ze soba polaczone za pomoca kél ze-
batych w taki sposéb, ze wskazéwka 53
wykonywa tylko czesé obrotu, gdy wska-
zoéwka 49 wykonywa pelny obrét. W tym
celu kétko 54 jest przytwierdzone do wat-
ka 48 wskazéwki i zazebia si¢ z kotem ze-



batym 55 osadzonym na walku 56 obraca-
nym w lozyskach tarczy 37 i wspornika 57.
Do kola zgbatego 55 przymocowane jest
kotko 58 zazebione z kolem 59 osadzonym
na wydrazonym watku 60, ktory jest wspél-
osiowy z walkiem 48 duzej wskazéwki i do
ktérego przytwierdzona jest mala wska-
z6wka 53.

Sprezyna wlosowa 61, ktérej koniec ze-
wnetrzny jest przymocowany do trzpienia
62 osadzonego na tarczy 36, wewnetrzny
za$ koniec jest przytwierdzony do watka
44, zapobiega zderzeniu walka 47 z wal-
kiem 34 podczas ruchu wstecznego prze-
kladni zebatej.

Z powyzszego widaé, ze gdy puszki 22,
23, 24 zaczynaja reagowaé na zmiany ci-
$nienia powodowane zmianami -wysokosci,
to walek wahliwy 34 zostaje wprawiony w
ruch za pomoca wodzikéw 29 i 30, obraca-
jac przy tym wycinek zebaty 42 i wska-
zowki 49 i 53 we wlasciwym stosunku za
pomoca zespolu kol zebatych 42, 43, 45,
48 przekladni i zespolu kot quatych 54,
55, 58, 59.

Wskazowki 49 i 53 beda wskazywaly
wysoko$¢ nad poziomem morza, nie zas
rzeczywista wysoko$¢ nad ziemis, t.'j.
wskazéwki te beda wskazywaly zero, gdy
urzadzenie bedzie si¢ znajdowalo na po-
ziomie morza w normalnych warunkach.
To tez jest rzecza pozadang nastawié u-
rzadzenie tak, aby wskazywalo zero, gdy
bedzie si¢ znajdowalo na poziomie ziemi
bez wzgledu na jego wysokosé nad pozio-
mem morza.

Dalej jest rzecza pozadana, aby urza-
dzenie mozna bylo nastawié¢ przy jednym
stanie na stan drugi i aby moglo ono wska-
za¢ osiggniecie tego drugiego stanu. Przy
tym podczas nastawiania na z géry okre-
$lony stan nie powinny byé przerwane po-
Iaczenia miedzy wskazéwkami i mogacymi
sie rozszerzaé puszkami aneroidowymi, aby
urzadzenie od razu po zakoriczeniu nasta-
wiania samoczynnie wskazywalo rzeczywi-

sta wysokosé. W tym celu przewidziane s3
urzadzenia przenoszace ruch, ktére po-
zwalaja na nastawianie niezalezne od czyn-
nosci wskazywania. W urzadzeniu przed-
stawionym na rysunku réznicowy zespol
obiegowych két zebatych, za pomoca kto-
rego moze byé spowodowany ruch wzgledny
miedzy wskazéwkami i odpowiednimi po-
dzialkami, stuzy do takiego nastawiania u-
rzadzenia, aby wskazowki wskazywaly ze-
ro, gdy urzadzenie osiagnie wysokos¢, na
ktora zostalo nastawione, oraz za pomoca
ktorego wskazowki moga byé uruchomiane
podczas czynnosci wskazywania zalezuej
od dzialania narzadu czulego na zmiany
ci$nienia.

Przewidziane sa réwniez mechanizmy
do unieruchomiania walka 47 zespolu ro-
znicowego podczas wykonywania nasta-
wienia lub tez mozna je pominaé, tak ze
nastawianie moze byé wykonywane pod-
czas wskazywania, t. j. wskazowki moga
byé wprawiane w ruch jednoczesnie za po-
moca mechanizmu nastawiajacego oraz u-
kladu unieruchomiajacego.

Roéznicowy zespdl kot zebatych skla-
da sie z pary obiegowych kot zebatych 63
i 63a zazebionych ze soba (fig. 5) i osa-
dzonych na parze watkow 64 i 65, przy
czym walek 64 jest osadzony w lozyskach
z rubinéw 68 i 69 plytki przedniej 66 i ply-
tki tylnej 67. Drugi walek 65 jest rowniez
osadzony w lozyskach z rubinéw 71 i 72
plytki 67 i plytki 70 podobnej do plytki 66.

Wspolsrodkowo z watkiem 64 osadzone
jest kotko 73 przymocowane sztywno do
kota 63 z tylnej strony tego kota. Kotko 73
zazebia sie z wiericem zebatym 74 wyko-
nanym na piascie wydrazonej 75 otaczaja-
cej walek 47. Drugie kétko obiegowe jest
osadzone wspétsrodkowo z waltkiem obie-
gowym 65 i jest przytwierdzone do prze-
dniej powierzchni obiegowego - kola zeba-
tego 63a. Kolko 76 jest stale zazebione z
koétkiem 77 osadzonym na walku 48 duze]
wskazowki.




Do piasty 75 przymocowane jest wzgle-
dnie duze kolo zebate .78 osadzone na tulei
79 sztywno przytwierdzonej do tarczy 36.
Duze koto zebate 78, w celu recznego na-
stawiania wskazéwek za pomoca przekla-
dni réznicowej, jest zazebione z. kélkiem
80 osadzonym na walku 81 obracanym w
lozysku tarczy 36. Kotko 81 jest stale za-
ze¢bione ze wzglednie duzym kétkiem 82
osadzonym na obracanym recznie watku
83, ktory jest osadzony w lozyskach $cian-
ki 84 rozszerzonej czesci 85 kadluba 8
znajdujacej si¢ u spodu tego kadluba. Wa-
fek 83 moze byé przesuwany w lewo i ob-
racany za pomocg glowki karbowanej 86,
wskutek czego wskazéwki 49, 53 sa wpra-
wiane w ruch za pomoca zespolu obiego-
wych kot zebatych i zespotu czelowych kot
z¢batych 54, 55, 58, 59.

Wedlug fig. 1.i 5 watek napedowy 47
przekladni planetarnej, wprawiony w ruch
wskutek wahadlowo-obrotowego . ruchu
watka 34 za pomoca két zebatych 42, 43,
45 i 46, wywoluje obrét plytki 67, ponie-
waz plytka ta jest sprzezona z watkiem za
pomoca ramy 87, ktéra jest przytwierdzo-
na do walka 47 i unosi réwniez plytke 67.
Przy obrocie ptytki 67 obiegowe kolo zeba-
te 63 bedzie obracalo sie kolo osi watka
47 obracajac kétko obiegowe 73 w jego to-
zyskach 68 i 69, poniewaz kolo 74 w tym
czasie bedzie nieruchome wskutek stalego
zazebiania si¢ kola zebatego 78 z kélkiem
82 (fig. 1). Obrotowi kétka 82 zapobiega
nieruchomy zab 88 przytwierdzony do dol-
nej Scianki 89 rozszerzonej czesci 85 ka-
diuba 8. Poniewaz koto obiegowe 63 obra-
ca si¢ dokola osi walka 64, a kétko obie-
gowe 73 obraca si¢ dokota kola zebatego
74 z jego walkiem 64, wiec kotko obiego-
we 76 zostaje rowniez obrécone wraz z nimi
w lozyskach 71 i 72. Poniewaz ponadto két-
ko 76 zazebia si¢ z kétkiem 77, obraca wiec
ono walek 48 w celu - uruchomienia duzej
wskazéwki 49, jak rowniez malej wskazow-
ki 53 za pomoca zespolu sprzezonych ze

sobg kot zebatych umieszczonego pomiedzy
tymi wskazéwkami.

Aby przeszkodzi¢é wprawianiu w ruch
wskazéwki za pomoca waltka 47 podczas
czynnosci nastawiania, przewidziany jest
hamulec poczynajacy dzialaé po przesu-
nigciu podluznym uruchomianego recznie
watka 83, np. w lewo (fig. 1), i zapobiega-
jacy obracaniu si¢ tego watka 47. Hamulec
ten stanowia narzad hamujacy w postaci
tarczy 90 sztywno osadzonej na waltku 47
oraz narzad cierny 91 osadzony na sprezy-
nie 92 przytwierdzonej do dna 89 rozsze-
rzenia 85 za pomoca $rub 93 i 94. W polo-
Zeniu normalnym narzad cierny 91 nie sty-
ka si¢ z tarcza 90, lecz moze to nastapié
po przesunieciu walka 83 w kierunku po-
dluznym w lewo. Przy tym ruchu watka
83 Scisnieta zostaje sprezyna 95 umiesz-
czona w rozszerzeniu 85 oslony za pomoca
trzpienia 96, ktéry wspéldziala ze sprezy-
na 95 w celu utrzymania sprezyny 92 w
polozeniu normalnym. Wskutek takiego
podluznego ruchu watka 83 i trzpienia 96
oraz S$ciSniecia sprezyny 95 sprezyna 92
opierajac si¢ o klin 97 wygina sie (fig. 4)
tak, iz klocek 91 zostaje przycisniety do
tarczy 90 i przytrzymujac jg zapobiega ob-
racaniu si¢ waltka 47. W tej samej chwili,
w ktérej uruchomiony zostaje hamulec,
kotko 82 zostaje odlaczone od nierucho-
mego z¢ba 88, tak ze watek 83 mozna obra-
ca¢ za pomoca glowki 86 obracajac w ten
sposéb kolo nastawne 78 za pomocg posre-
dniego kétka 80. Gdy kolo nastawne 78
bedzie obracane, a walek 47 bedzie unie-
ruchomiony za pomoca hamulca, to piasta
75 bedzie napedzala za pomoca kola zeba-
tego 74 kolko obiegowe 73 oraz walek o-
biegowy 64 i spowoduje obracanie si¢ obie-
gowego: kola zebatego 63 okolo. osi walka
47, przy czym ruch ten zostanie przenie-
siony za pomoca kétka obiegowego 76 ob-
racajacego si¢ okoto osi watka 48 oraz
wlasnego walka 75 osadzonego w lozy-
skach 711 72 na kétko 77 walka wskazé-



wek 49 i 53 tak, ze beda one mogly byé
z gory nastawione na pozadane wskazanie.

Wskutek wlaczenia réznicowego zespo-
tu obiegowych kol zebatych i hamulca
sprzg¢zenie puszek 22 ze wskazéwkami nie
jest przerywane podczas nastawiania urza-
dzenia na z gory okreslona wysokosé, lecz
puszki zostaja pozbawione moznosci wpra-
wiania w ruch wskazéwek podczas tego
nastawiania. Jest rzecza oczywista, ze
przesuwanie wskazéwek zaréwno przy
wskazywaniu, jak i przy nastawianiu, jest
uskuteczniane za pomoca tych samych me-
chanizméw, a mianowicie za pomoca rézni-
cowego zespolu obiegowych két zebatych,
przy czym jednak mozna pomingé tarcze
90 i ruchome klocki 27, a zatem i klin
97. .

Jezeli urzadzenie zostalo nastawione
na okreslone odczytanie z géry obranej
wysokosci, to jest rzecza pozadana, aby
wskazanie to pozostawalo nienaruszone
podczas normalnego dzialania urzadzenia,
t. j. w czasie przenoszenia urzadzenia na
z gory obrana wysoko$é. W tym celu za-
stosowane sa mechanizmy, za pomoca kté-
rych wskazanie pozadanego stanu albo wy-
sokosci, na ktére nastawione jest urzadze-
nie, jest dokonywane jednoczesnie wraz z
obrotem wskazéwek w czasie, gdy puszki
aneroidowe sa nieczynne. W przedstawio-
nej postaci wynalazku mechanizm ten sta-
nowi licznik Veedera 98 osadzony na ra-
mie 87 i tak umieszczony, ze jego krazki
z cyframi sa widoczne w otworze 99 tarczy
50 tuz ponizej skali 52.

. Krazki z cyframi licznika Veedera
oznaczajacymi np. wysokosé w me-
trach sa wprawiane w ruch jednocze-
$nie z nastawieniem wskazéwek za po-
moca glowki 86 i kolka 100, osadzo-
nego na watku 10/ umocowanym w lo-
zyskach tarczy 36 obok nastawczego kota
78 tak, ze kolo 78 moze si¢ zazebiaé z ko-
tem 100 i powodowaé jego obrét, gdy kelo
z¢bate 78 bedzie obracane. Na koricu wal-

ka 101 osadzone jest kétko .stozkeowe 102
stale zazebione ze stozkowym kolem zgba-
tym 103 osadzonym na tym samym wale,
na ktérym osadzone sa krazki z cyframi
licznika Veedera.

Gdy glowka 86 zostaje przesunigta w
lewo (fig. 1) i obrécona w celu nastawie-
nia urzadzenia na pozadany stan, to walek
47 zostaje unieruchomiony za pomoca klo-
cka 91. Wobec tego puszki 22 — 24 zo-
staja pozbawione moznosci oddzialywania,
a jednoczesnie wywolany zostaje ruch
wskazéwek wzgledem ich podzialek za po-
moca réznicowego zespolu kél obiegowych
przez wprawienie w ruch kola nastawcze-
go 78 do chwili, az ustali si¢ z géry okre-
$lony stosunek pomiedzy wskazéwkami i
ich podzialkami. Wraz z uruchomieniem
wskazéwek za pomoca glowki 86 wpra-
wiony zostaje w dzialanie za pomoca kétka
100 i stozkowych két zebatych 102, 103
licznik Veedera 98 w celu wskazania sta-
nu, na jaki wskazéwki zostaly nastawione.
Po ukoriczeniu nastawiania walek 83 prze-
suwa si¢ pod naciskiem sprezyny 95 i
trzpienia 96 w prawo (fig. 1) i zwalnia ha-
mulec, po czym wskazéwki sa wprawiane
w ruch niezaleznie od licznika Veedera za
pomoca roznicowego zespolu kél obiego-
wych wskutek uruchomienia walka 47. Na-
stawienie licznika Veedera pozostaje jed-
nak niezmienione podczas dzialania wska-
zéwek dopéty, az zostanie on ponownie na-
stawiony za pomoca glowki 86.

Wedtug fig. 6 licznik Veedera zostal
pastawiony uprzednio ma wysoko$é 2000 m
i wskazéowki 49, 53 wskazujace obecnie
zero wskazuja, ze wysokosé ta zostata o-
siagnieta.

Na fig. 7 urzadzenie wskazuje za po-
moca wskazéwek wysokosé 3200 m ponad
wysokoscig poziomu 2000 m wskazana li-
cznikiem Veedera, czyli wysoko§é nad po-
ziomem morza jest suma wysokosci 2000 m
oraz oznaczenh wskazéwek 3200 m.

W ten wigc sposéb otrzymuje si¢ urza-




dzenie wskaZnikowe, ktére moze byé na-
stawione w jednym stanie na drugi stan
tak, ze wskaze ono osiagniecie tego drugie-
go stanu, jak réwniez niezaleznie od po-
przedniego dzialania wskazuje stan, na
ktory zostalo ono nastawione. Wynalazek
szczegblnie nadaje si¢ do zastosowania w
czulych wysokosciomierzach, przy czym
lotnik moze nastawié urzadzenie na lotni-
sku, znajdujacym si¢ na pewnej wysokosci,
w taki sposéb, ze urzadzenie bedzie wska-
zywalo zero, gdy lotnik osiagnie drugie
lotnisko, ktérego wysokosé¢ jest odmienna
od wysokosci pierwszego lotniska, przy
czym wysoko$é ta moze byé réwnoczesnie
wykazana w urzadzeniu.

W szczegotach konstrukcji i ukladzie
cze$ci moga byé poczynione rozmaite zmia-
ny, np. licznik Veedera moze byé zasta-
piony wszelkim innym przyrzadem wska-
zujacym, ktéry moze byé przystosowany
do jednoczesnego uruchomiania za pomoca
gléwki, gdy odbywa sie nastawienie wska-
zéwek wzgledem podzialek. Licznik Vee-
dera i podziatki 51 i 52 moga byé wyce-
chowane w jakichkolwiek jednostkach od-
powiednich zaleznie od celu, do ktérego
dane urzadzenie wskaznikowe ma byé u-
zyte.

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie wskaznikowe, reagujace
na zmiany stanéw, ktére moze by¢ nasta-
wiane z gory przy jednym stanie na drugi
stan tak, aby dawalo ono zadane wskaza-
nie z chwila nastapienia lub osiagniecia te-
go drugiego stanu, oraz zawierajace me-
chanizm do wskazywania, na jaki stan zo-
stalo ono nastawione, jedng lub kilka
wskazowek, sprzezonych z narzadem czu-
lym reagujacym na zmiany stanéw, oraz
recznie uruchomiane narzady rozrzadcze do
nastawiania tych wskazéwek, znamienne
tym, ze posiada réznicowy uktad két zeba-
tych (63, 63a, 73, 76) wlaczony pomiedzy

narzad czuly a wskazowki (49, 53), za po-
$rednictwem ktérego wspomniane wska-
zo6wki, pozostajac sprzezone z narzadem
czulym (22, 24) i narzadem rozrzadczym
np. gltowka (86), moga by¢ wprawiane w
ruch niezaleznie za pomoca ktoregokolwiek
z tych urzadzen, wskutek czego w kazdej
chwili mozna uskuteczniaé nastawianie nie
oddzialywajac na narzad czuly i jego ro-
bocze polaczenie ze wskazéwkami.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze réznicowy uklad kol zeba-
iych (63, 63a, 73, 76), wspotdzialajacy ze
wskazéwkami (49, 53) i wspomnianym na-
rzadem czulym (22 — 24), jest sprzeziony z
mechanizmem do wskazywania, na jaki
stan urzadzenie zostalo nastawione, np. li-
cznikiem (98), tak ze wskazowki (49, 53)
moga byé poruszane narzadem czulym (22,
24) niezaleznie od licznika (98), licznik
za$ ten wraz ze wskazéwkami (49, 53) mo-
ze byé nastawiany za pomoca narzadu
rozrzadczego, np. glowki (86), jako jeden
zespél (bez oddzialywania na narzad czu-
ly) wtaki sposéb, ze suma zmian wskazan
wskazéwek i mechanizmu do wskazywania,
na jaki stan urzadzenie zostalo nastawione,
jest réwna zeru.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tym, Ze réznicowy uklad kot
jest zaopatrzony w rame {87) podtrzymu-
jaca kola obiegowe (63 — 63a), przy czym -
rama jest polaczona ze wskazéwkami (49
— 53), jedno kolo jest polaczone z narza-
dem czulym (22 — 24), a drugie z nastaw-
czym narzadem rozrzadczym (86).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, zna-
mienne tym, ze rama (87) jest osadzona
na koncu walka (47) obracanego czulym
narzadem (22 — 24), a na osiach két ze-
batych, (63 — 63a) zazebiajacych sie jedno
z drugim osadzone sg po przeciwleglych
stronach tych kol kota zebate (73, 76) za-
zgbiajace si¢ z dwoma kotami gléwnymi
(77, 78) osadzonymi wspétosiowo w sto-
sunku do siebie i do ramy (87), przy czym




jedno z kot (77, 78) jest polaczone ze
wskazowkami (49, 53), a drugie — z na-
stawczym narzadem rozrzadczym.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, zna-
mienne tym, ze na walku (47) osadzona
jest tuleja z obracalna piasta {75}, na kto-
rej umocowane jest kolo zebate {78) sprze-
Zone z narzadem nastawczym poruszanym
recznie i kolo gtéwne (74) zazebiajace sie z
réznicowym ukladem kot zebatych.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 5,
znamienne tym, ze mechanizm do wskazy-
wania, np. licznik (98), jest sprzezony z réz-
nicowym zespolem két zebatych (63, 76)
tak, ze zespot ten moze si¢ poruszaé jedno-
cze$nie wraz ze wskazéwkami {49, 53) pod-
czas czynnosci nastawiania.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 6, zna-
mienne tym, Ze mechanizm do wskazywa-
nia, np. licznik (98), jest polaczony z cze-
$cia napedowego polaczenia pomiedzy na-
rzadem rozrzadczym i réznicowym ukla-
dem kol (63 — 76).

8 Urzadzenie wedlug zastrz. 7, zna-
mienne tym, ze mechanizm, np. licznik
(98), jest sprzezony za pomoca kola zeba-
tego (102), watka (101) i kota (100) z ko-
lem (78) obracajacym sie wraz z kolem
glownym 74 zazebiajacym sie z ukladem
réznicowym.

9. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 8,

‘znamienne tym, ze réznicowy uklad kot
(63 — 76) jest wlaczony w potaczenie na-
pedowe pomiedzy narzadem czulym i ze-
spotem kot (55, 59) wspéldziatajacych ze
wskazowkami (52, 53), ktére moga byé
wprawione w ruch czulym narzadem w ta-
ki sposéb, ze jedna z nich wykonywa tylko
cze$é obrotu, gdy druga wykonywa calko-
wity obrét.

10. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 9,

znamienne tym, ze uklad réznicowy (63—
76) jest wlaczony w polaczenie napedowe
pomiedzy mechanizm (43 — 46), powigk-
szajacy przesunigcia narzadu czulego (22
— 24), i zespot kot zebatych {54 — 58) u-
ruchomiajacy wskazéwki (49 — 53) w roz-
maitym stopniu.

11. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 10,
znamienne tym, zZe posiada recznie wpra-
wiana w ruch gléwke (86) umieszczona na
zewnatrz ostony i rozrzadzajaca pozo-
stajacym pod dzialaniem sprezyny i moga-
cym sie¢ przesuwa¢ w kierunku osiowym
walkiem (83), na ktérym osadzone jest
wzglednie szerokie kolo zebate (82), pozo-
stajace w stalym zazebieniu z kotem (80)
zazebionym z kolei z kotem (78) nape-
dzajacym réznicowy uktad kot zebatych,
przy czym kolo zebate (82) nie moze si¢ ob-
raca¢, gdy glowka jest wyciagnieta.

12. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 11,
posiadajace narzady hamujace wprawiane
w ruch jednoczesnie z glowka, rozrzadza-
jaca nastawianie, i stuzace do utrzymywa-
nia czulego narzadu w stanie nierucho-
mym podczas nastawiania urzadzenia, zna-
mienne tym, ze narzad hamujacy (90 — 91)
zawiera tarcze (90) osadzong sztywno na
watku (47) sprzegajacym uktad réznicowy
z narzadem czulym oraz wspélpracujacy z
nig narzad cierny (91) osadzony na spre-
zynie plaskiej (92) przymocowanej jednym
koricem do ostony i mogacej przy przesu-
nieciu podluznym watka (83) i kota 782)
zgina¢ sie¢ na klinie 97) w celu wprowa-
dzenia w zetkniecie tego narzadu ciernego
(91} ze wspomniana tarcza (90).

Bendix Aviation Corporation.
Zastepca: M. Skrzypkowski.

rzecznik patentowy.
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