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(54)实用新型名称

基于混合现实的挂弹车模拟培训系统

(57)摘要

本实用新型公开了基于混合现实的挂弹车

模拟培训系统，包括工控主机以及连接工控主机

的远程操作模块、模拟挂弹车控制单元和混合现

实设备；工控主机向远程操作模块和模拟挂弹车

控制单元发送控制指令并接收其反馈回的信息，

同时将信息发送至混合现实设备；远程操作模块

包括第一通信模块、第一控制单元以及图像采集

设备；模拟挂弹车控制单元包括第二通信模块和

第二控制单元；混合现实设备包括地毯通信单元

和混合现实头盔。本实用新型采用混合现实的方

式进行挂弹车模拟训练，用户可佩带混合现实头

盔实时观察学习飞机挂弹车的各种操作，并可进

行模拟操作互动学习、驾驶辅助及远程维护等操

作。画面也可通过投影实时传输到大屏幕上供其

他学员观看学习。
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1.基于混合现实的挂弹车模拟培训系统，其特征在于，包括工控主机以及连接工控主

机的挂弹车控制单元和混合现实设备；所述工控主机用于接收、处理挂弹车控制单元发送

的控制指令，并在处理后将画面和指令发送至混合现实设备。

2.根据权利要求1所述的基于混合现实的挂弹车模拟培训系统，其特征在于，所述挂弹

车控制单元包括挂弹车遥控器以及挂弹车模拟控制台。

3.根据权利要求1或2所述的基于混合现实的挂弹车模拟培训系统，其特征在于，所述

挂弹车遥控器与工控主机通过遥控器接收器进行控制指令的传输；所述挂弹车模拟控制台

与工控主机过控制台接收器进行控制指令的传输。

4.根据权利要求1所述的基于混合现实的挂弹车模拟培训系统，其特征在于，所述混合

现实设备为混合现实头盔，通过wifi通信与工控主机通信连接。

5.根据权利要求1所述的基于混合现实的挂弹车模拟培训系统，其特征在于，所述挂弹

车遥控器和挂弹车模拟控制台通过wifi通信、蓝牙通信或4G通信将控制信号发送至遥控器

接收器和控制台接收器。

6.根据权利要求4所述的基于混合现实的挂弹车模拟培训系统，其特征在于，还包括安

装于混合现实头盔上的图像采集设备；所述图像采集设备为高清摄像头，用于操作时的拍

摄，拍摄的画面与模拟画面组成混合现实画面。

7.根据权利要求1所述的基于混合现实的挂弹车模拟培训系统，其特征在于，还包括投

影仪，通过数据线与工控主机连接，将工控主机中模拟或从图像采集设备传回的画面投影

至幕布。
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基于混合现实的挂弹车模拟培训系统

技术领域

[0001] 本实用新型涉及军工装备，尤其涉及基于混合现实的挂弹车模拟培训系统。

背景技术

[0002] 挂弹车是一种非常重要的军用保障设备。在现代作战环境中，尽可能缩短作战飞

机出动时间成为航空战斗力的重要因素，其中，快速挂弹对于缩短作战飞机出动时间的影

响不言而喻。对作战飞机进行挂弹时需要人员协调配合，容易因人为失误而导致挂弹失败，

甚至导致设备损坏。所以对挂弹车操作员进行培训使之提升挂弹安全与效率已经成为了当

务之急。现在的人工挂弹训练效率较低，而且容易受到场地的影响。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于，针对上述问题，提出基于混合现实的挂弹车模拟培训系

统。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：基于混合现实的挂弹车模拟培

训系统，包括工控主机以及连接工控主机的挂弹车控制单元和混合现实设备；所述工控主

机用于接收、处理挂弹车控制单元发送的控制指令，并在处理后将画面和指令发送至混合

现实设备。

[0005] 进一步的，所述挂弹车控制单元包括挂弹车遥控器以及挂弹车模拟控制台。

[0006] 进一步的，所述工控主机通过遥控器接收器接收挂弹车遥控器的控制信号。

[0007] 进一步的，所述工控主机通过控制台接收器接收挂弹车模拟控制台的控制信号。

[0008] 进一步的，所述混合现实设备为混合现实头盔，通过wifi与工控主机通信连接。

[0009] 进一步的，所述挂弹车遥控器和挂弹车模拟控制台通过wifi通信、蓝牙通信或4G

通信将控制信号发送至遥控器接收器和控制台接收器。

[0010] 进一步的，还包括安装于混合现实头盔上的图像采集设备；所述图像采集设备为

高清摄像头，用于操作时的拍摄，拍摄的画面与模拟画面组成混合现实画面。

[0011] 进一步的，还包括投影仪，通过数据线与工控主机连接，将工控主机中模拟或从图

像采集设备传回的画面投影至幕布。

[0012] 本实用新型的有益效果：采用混合现实的方式进行挂弹车模拟训练，用户可佩带

混合现实头盔实时观察学习飞机挂弹车的各种操作，并可进行模拟操作互动学习，进行驾

驶辅助及远程维护等操作。画面也可通过投影实时传输到大屏幕上供其他学员观看学习。

培训效率高，不受场地影响。

附图说明

[0013] 图1是基于混合现实的挂弹车模拟培训系统系统结构图。
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具体实施方式

[0014] 为了对本实用新型的技术特征、目的和效果有更加清楚的理解，现对照附图说明

本实用新型的具体实施方式。

[0015] 在本实施例中，如图1所示，基于混合现实的挂弹车模拟培训系统，包括工控主机

以及连接工控主机的挂弹车控制单元和混合现实设备；所述工控主机用于接收、处理挂弹

车控制单元发送的控制指令，并在处理后将画面和指令发送至混合现实设备。

[0016] 进一步的，所述挂弹车控制单元包括挂弹车遥控器以及挂弹车模拟控制台；所述

工控主机通过遥控器接收器接收挂弹车遥控器的控制信号；所述工控主机通过控制台接收

器接收挂弹车模拟控制台的控制信号；所述混合现实设备为混合现实头盔，通过wifi接收

工控主机的控制信号；所述挂弹车遥控器和挂弹车模拟控制台通过wifi通信、蓝牙通信或

4G通信将控制信号发送至遥控器接收器和控制台接收器。进一步的，还包括投影仪，通过数

据线与工控主机连接，将工控主机中模拟或从图像采集设备传回的画面投影至幕布。

[0017] 进一步的，还包括安装于混合现实头盔上的图像采集设备；所述图像采集设备为

高清摄像头，用于操作时的拍摄，拍摄的画面与模拟画面组成混合现实画面；还包括投影

仪，通过数据线与工控主机连接，将工控主机中模拟或从图像采集设备传回的画面投影至

幕布。

[0018] 本实用新型在使用时，培训人员佩戴混合现实头盔，混合现实头盔将所培训的挂

弹车以及挂弹场景虚拟出来，并显示在头盔上，使佩戴者能够看到虚拟出的挂弹车以及挂

弹场景。混合现实头盔通过路由器与工控主机相互通信，可接收工控主机中的控制指令，将

其转换为虚拟挂弹车的控制指令，驱动虚拟挂弹车运动及调姿，在虚拟环境中完成挂弹车

挂弹，维修保养，以及展示。挂弹车遥控器和挂弹车模拟控制台为挂弹车挂弹车实际使用的

遥控器和模拟控制台，培训人员操作挂弹车遥控器和挂弹车模拟控制台，遥控器和控制台

与其相对应的接收器通信，接收器将接收到的信号发送到工控主机，工控主机将接收到的

接收器信号转换为控制指令，通过路由器发送给混合现实头盔。同时工控主机将画面通过

投影仪投影出来，供其他培训以及教学人员观看。

[0019] 本实用新型采用混合现实的方式进行挂弹车模拟训练，用户可佩带混合现实头盔

实时观察学习挂弹车的各种操作，并可进行模拟操作互动学习，进行驾驶辅助及远程维护

等操作。画面也可通过投影实时传输到大屏幕上供其他学员观看学习。培训效率高，不受场

地影响。

[0020] 以上显示和描述了本实用新型的基本原理和主要特征以及本实用新型的优点。本

行业的技术人员应该了解，本实用新型不受上述实施例的限制，上述实施例和说明书中描

述的只是说明本实用新型的原理，在不脱离本实用新型精神和范围的前提下，本实用新型

还会有各种变化和改进，这些变化和改进都应落入要求保护的本实用新型范围内。本实用

新型要求保护范围由所附的权利要求书及其等效物界定。
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图1
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