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(54) TRAGERKOPF MIT BOLZENMECHANISMUS FUR MIT KOLBEN ANGETRIEBENE KLETTERSYSTEME

(57) Die Erfindung bezieht sich auf einen Aufhangekopf (1) mit
einem Bolzenmechanismus (2) fiir ein Schallungsklettersystem
mit einem unabh&ngig operierenden feder- oder durckgelade-
nen linear beweglichen Bolzenmechanismus (2) mit unabhan-
gig abnehmbaren Fiihrungszangen (4). Der gegenstandliche
Aufhangekopf (1) ist in der Lage, den Mast (5) von Schal-
lungsklettersystemen zu stitzen, wahrend er an Beton-
und/oder Stahlbauten befestigt ist. Die vollstdndig entfernba-
ren Fiilhrungszangen (4) erleichtern den Einsatz von Kranen
fur den Mast (5) des Klettersystemes, wenn eine Notwendig-
keit besteht, das ganze Klettersystem an irgendeinem Zwi-
schenabschnitt zu entschalen. Der unterstiitzende linear be-
wegliche Bolzenmechanismus (2) kénnte entweder in einzelne
oder in multipler Ausfiihrung fur verschiedene Ladungszustéan-
de und Masttypen mit gesteigerten Sicherheitserforderungen
anwendbar sein. Der Kolbenaktuator (18), welcher der Haup- 12
taktuator fiir das Kletterverfahren ist, lagert ein Fangmecha- \ T w
nismus, auch bekannt als Greifkopf (10), der in derselben ‘
Weise wirkt, wie der Bolzenmechanismus (2), indem er einen
sicheren Stufenpunkt liefert, um das ganze System aufzuzie-
hen. Der Greifkopf (10), mit den Bolzengreiferarmen (11) ist
auch Gegenstand dieser Erfindung. Der Kolbenaktuator (18)
wird nur fur das Kletterverfahren benétigt, und nicht wéahrend
das ganze System stationar ist, d.h. dass es entfernt und/oder
verlagert werden kénnte, um an irgendeinem anderen Ein-
satzort des Schallungsklettersystemes bei Bedarf verwendet
zu werden.
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Die Erfindung bezieht sich auf einen Aufhangekopf (1) mit einem
Bolzenmechanismus (2) fiir ein Schallungsklettersystem mit einem
unabhingig operierenden feder- oder durckgeladenen linear
beweglichen Bolzenmechanismus (2) mit unabhdngig abnehmbaren
Fihrungszangen (4). Der gegenstdndliche Aufhangekopf (1) ist in
der Lage, den Mast (5} von Schallungsklettersystemen zu stiitzen,
wdhrend er an Beton- und/oder Stahlbauten befestigt ist. Die
vollstdndig entfernbaren Flhrungszangen (4) erleichtern den
Einsatz von Krdnen fir den Mast (5) des Kiettersystemes, wenn
eine Notwendigkeit besteht, das ganze Klettersystem an |
irgendeinem Zwischenabschnitt zu entschalen. Der unterstiitzende
linear bewegliche Bolzenmechanismus (2) kénnte entweder in
einzelne oder in multipler Ausfiihrung fiir verschiedene
Ladungszustdnde und Masttypen mit gesteigerten |
Sicherheitserforderungen anwendbar sein. Der Kolbenaktuator (18),
welcher der Hauptaktuator fiir das Kletterverfahren ist, lagert
ein Fangmechanismus, auch bekannt als Greifkopf (10), der in
derselben Weise wirkt, wie der Bolzenmechanismus {2), indem er
einen sicheren Stufenpunkt liefert, um das ganze System
aufzuziehen. Der Greifkopf (10), mit den Bolzengreiferarmen (11)
ist auch Gegenstand dieser Erfindung. Der Kolbenaktuator (18)
wird nur fir das Kletterverfahren bendtigt, und nicht wahrend das
ganze System stationdr ist, d.h. dass es entfernt und/oder
verlagert werden kénnte, um an irgendeinem anderen Einsatzort des

Schallungsklettersystemes bei Bedarf verwendet zu werden.

(Fig.1)



TRAGERKOPF MIT BOLZENMECHANISMUS
FUR MIT KOLBEN ANGETRIEBENE KLETTERSYSTEME

HINTERGRUND DER ERFINDUNG

[0001] Die Verwendung von Hubgertst- bzw. Hubmast-
/Schienensystemen als Aufhéngeeinrichtungen fir
Schalungsklettersysteme ist eine gdngige Praxis, um den beil
Hochhausern sowie 4dhnlichen Betonbauten auftretenden hohen
Windlasten zu widerstehen. Wenn das Mastsystem (5) bereits mit der
Schalung in Verbindung steht, ergibt sich als ndchster Schritt die
Ausbildung von Selbstklettersystemen, die unabhdngig von einem Kran
betdtigt werden. Vor allem aufgrund der kurzen Einsatzzeiten von
Kradnen sowie der kurzen Zeitspannen fir die Betonierarbeiten beil
Betonstrukturen fir Hochhduser kommen oftmals automatische
Selbstkletterschalungssysteme beim Bau solcher Strukturen zum

Einsatz.

(0002] Die bekannteste Anwendung solcher Selbstklettersysteme
umfasst sogenannte Kletter-/Fllhrungsschuhe mit schwenkbaren
Klinken, die mittels Schwerkraft und/oder Federn betdtigbar sind,
Masten bzw. Geriiste mit Haken und/cder Nockenblécken, und
Anordnungen aus Zahnstangen und Zahnrddern usw, um das
Selbstkletterschalungssystem zu halten, wdhrend als Fihrungen filr
das Schienen-/Mastgeriist des Systems fixierte, schwenkbare und/oder
teleskopierbare Einspannbacken zum Einsatz kommen. In derartigen
Systemen 1ist die Anwendbarkeit und Sicherheit durch die
systemimmanenten Grenzen beschrdankt. Auch in Systemen mit zwel
Klinken ist es Ublich, dass diese miteinander in Verbindung
stehen, d.h. miteinander verschwelsst sind usw., und gemeinsam ais
eine einzige Einheit fungieren. Eine Austauschmdglichkelt sowie
die Moglichkeit =zur Medulbauweise werden flir die bestehenden
Systeme nicht in Erwdgung gezogen. Die Anwendbarkeit auf
verschiedene Mast- bzw. Gerlstarten sowie -gréfien ist Uberhaupt

nicht méglich. Derartige Systeme koénnen jeweils nur fir die Arten
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und Abmessungen von Masten verwendet werdéns.'fir &2& eietentworfen
wurden, und sind auf die anfanglich berechneten Lasten limitiert;
irgendeine Zusatzbelastung und/cder

irgendwelche Sicherheitsfaktoren kénnen nachtrdglich nicht mehr auf
das System angewandt werden, sollte die Situation solche

Anderungen erforderlich machen.

KURZBESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN
{G003] Es zeigen

Fig. 1 eine Seitenansicht des vollstdndigen Kletterantriebs mit
einem Tragerkopf (1), Fihrungszangen (4), einem Mast (5) und einer
Wancdhalterung (6} sowie einen Kolbenaktuator (18) und einen

Greifmechanismus (7);

Fig. 2 von der Wand aus gesehen eine Ansicht des vollstandigen
Kletterantriebs mit dem Tragerkopf (1), Fihrungszangen (4), dem
Mast (5) und der Wandhalterung {(6) sowie dem Kolbenaktuator (18)

und dem Greifmechanismus (7);

Fig. 3 von der Wand aus gesehen eine perspektivische Ansicht des
Tradgerkopfs (1) mit dem Mast (5), die Fuhrungszangen (4), den
Kelbenaktuator (18), einen Greifkopf (10) und die Wandhalterung
(6)

Fig. 4 von der Schalungsplattform aus gesehen eine perspektivische
Ansicht des Trédgerkopfs (1) mit dem Mast (5), die Fihrungszangen
(4), den Kolbenaktuator (18), einen Greifkopf {10) und die
Wandhalterung (6);

Fig. 5 eine Draufsicht des Tragerkopfs (1) mit den Fihrungszangen
(d), dem Mast (5) und der Wandhalterung (6} befestigt an einer

Betonwand;

Fig. 6 ecinen perspektivischen Ausschnitt eines Bolzenmechanismus

(2) zusammen mit dem Mast (5) und der Wandhalterung (6);



Fig. 7 unterschiedliche Ausfiihrungsbeispiele von Tragerkspfen (1),
ven Grossen der Fuhrungszangen (4) und von typischen

Mehrfachausfihrungen des Bolzenmechanismus (2);
Fig. 8 eine Explosiondarstellung der Baugruppe; und

Fig. 9 eine Schnittdarstellung des Bolzenmechanismus (2).

DETAILIERTE BESCHREIBUNG DER ERFINDUNG

[(0004] Die Aufgabe dieser Erfindung liegt in einer Erh&hung der
Bauwerkssicherheit, einer Méglichkeit fiir eine Modulbauweise, einer
Erhdhung der Funktionalitdt und in einer Vereinfachung der
Anwendbarkeit von automatischen Selbstklettersystemen fir
Geristplattformen oder Schalungsgeriisten, die Kletter-/
Fihrungsschuhe fir diePositionierung/Fiihrung der
Kletterprofilschienen/Masten aufweisen, wobei die Kletter-
/Flihrungsschuhe an einer Beton- und/oder Stahlkonstruktion

befestigt werden.

[0005] Diese Aufgabe wird geldst durch unabhdngig voneinander
betdtigbare multiple bolzenartige Halterungs- bzw. Tragmechanismen
2, die eine Modularitdt bereitstellen und gleichzeitig die
Sicherheit verbessern. Mit den getrennten und vollstandig
entfernbaren Fihrungszangen 4 stellt diese Erfindung eine
Variabilitat zur Verfugung, mit der zwischen verschiedenen
Masttypen und =-grdéRen gewechselt werden kann, wahrend die
Kranarbeit wvereinfacht wird, wodurch sich die Funkticnalitidt und

Anwendbarkeit erhont.

10000} Die Funktionalitdt wird weiter durch abnehmbare sowie
kompakte Kolbenaktuatoren 18, die entweder hydraulisch oder
elektro-mechanisch betatigt werden, unterstiitzt, wobel es die

kompakte und geschickte Bauweise des hydraulisch-mechanischen
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Keolbenaktuators 18 zusammen mit seineﬁ-GreiYkobﬁ-lO"érgéichtert,
die Einheiten auszutauschen und an diejenigen Positionen zu
transportieren, wo der Hubprozess stattfindet. Infolgedessen
reduziert sich die Erstinvestition der relativ teuren Komponenten

und fiihrt zu einer allgemeinen Kostensenkung.

[0007] Der Fdhrungs- bzw. Trédgerkopf 1 und der Bolzenmechanismus
Z2 sind so bemessen, dass sogar nur ein einziger Tragbolzen 13
ausreicht, um die berechneten Belastungen des Systems sicher
aufzunehmen. Diese Erfindung stellt eine Losung fiir einen kompakten
und geschickten Bolzenmechanismus 2 zur Verfiigung, so dass die
Anordnung mehrererTragbolzen 13 in multiplen Magazinformen - Seite
an Seite und/oder vertikal auf einer Linie - moglich ist, ohne dass
das Gesamtsystem sperrig bzw. hinsichtlich seiner Anwendbarkeit
hinderlich wird. Die Verwendung von zwel oder mehreren Tragbolzen
13, die beide gleichermallen 1eistﬁngsféhig ausgestaltet sind,
erhéht unter Bericksichtung, dass

diese voneinander unabhangig funktionieren, erheblich den
Sicherheitsfaktor des Systems, da das Risiko von Systemausfdllen
dadurch nahezu vollstdndig vermieden werden kann. Flr den Fall,
dass ein Tragbolzen z.B. infolge einer Verschmutzung oder eines
anderweitigen Problems nicht funktionieren sollte, kann die gesamte

Bemessungslast von dem verbliebenen Tragbolzen aufgenommen werden.

[0008] Dariiber hinaus erdffnet das Konzept.von linear beweglichen,
feder- bzw. druckbetdtigten Bolzenmechanismen 2, was die Grundidee
dieser Erfindung ist, die Moglichkeit einer Modularitit fir
verschiedene Anwendungen und/oder Belastungsanforderungen, wobeil
jeweils das notwendige MaBh an Sicherheit bereitgestellt werden

kann.

[0009] Zur Vereinfachung der Erlgduterungen werden nur zwel
Bolzenmechanismen in den jeweiligen Figuren dargestellt, wobei die
erfindungsgemafle Idee auch auf eine oder multiple

Bolzenkonfigurationen anwendbar ist. Verschiedene Tragerkopfe 1
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mit unterschiedlichen Gr&fen fiir die Fiihr

Formate fir die Bolzenmechanismen 2 sind in Fig. 7 dargestellt.

(0010] Die voneinander wunabhangigen und vollstdndig abnehmbaren
Fihrungszangen 4 stellen ein hches MaBR an Funktionalitdt zur
Verfigung, falls das Klettersystem in irgendeiner Phase der Arbeit
demontiert werden muss. Wahrend das Klettersystem mit Hilfe eines
Kranes, eines Stitztragers usw. gesichert wird, konnen die
Fihrungszangen 4 von dem Tragerkopf 1 auf einfache Art und Weise
entfernt werden, so dass die Schienen/Masten 5 frei werden, um
entfernt werden zu konnen, ohne dass das System bis zum obersten
Tragerkopf 1 unter Krafteinsatz verschoben werden muss, um das

gesamte System freizulegen.

[0011] Mit dieser integrierten Funktion erleichtert der Trdgerkopf
1 die Montage und Demontage zu jedem Zeitpunkt des Betriebs, ohne
dass ein weiteres Anheben des Selbstkletter-Geriistplattform-
/Schalungssystems notwendig wird. Der entfernbare und kompakte
Kolbenaktuator 18 wunterstitzt ebenso diese Funktionalitat wund
reduziert dadurch Kosten, wenn dieser auf einfache Art und Weise an
die jeweiligen Positionen, an denen der Kletterprozess stattfindet,

transportiert werden kann.

[0012] Wie bereits erwidhnt verwendet das Selbstklettersystem
Masten-/Schienensysteme zur Unterstiitzung der kletternden
Gertstplattformen/Schalungsgeriiste, um den hohen Windkraften, die
bei Hochhdusern sowie ahnlichen 8Stahl- und/oder Betonbauten

auftreten, zu widerstehen.

[0013] Bei solchen Systemen, sind die Schalung, die Arbeits- und
Betonierbihnen, alle Anlagen sowie Zubehdr an der Mast-
/Schienenanordnung 5 befestigt, die durch einen Tragerkopf 1
gefihrt ist, der wiederum sicher mittels der Wandhalterung 6 an der

Struktur befestigt ist.

[0014] Die Wandhalterung 6 ist mittels einiger Anker 21 an der
Struktur befestigt. Der Ankertyp, dessen Grosse und die Anzahl
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festigkeit.

(00151 Der Bolzenmechanismus 2 gemdB der vorliegenden Erfindung
befindet sich innerhalb des Tragerkopfes 1 und ist durch zwel
Bolzen und/oder Sicherungsstifte an der Wandhalterung 6 befestigt.
Die Wandhalterung ermdglicht ein gewisses MaB fiir kleine
Neigungsidnderungen, widhrend der Trigerkopf 1 stets sicher an seinem

Platz gehalten wird.

[0016] Der Tragerkopf 1 beherbergt zwel voneinander unabhidngig
entfernbare Fﬁhfungszangen 4, welche auch fir verschiedene Mast-
/Schienenquerschnitte austauschbar sind. Diese Fihrungszangen 4,
die den Mast 5 sicher umgreifen und an seinem Platz halten, sind

sicher an dem Trédgerkopf 1 mittels Sicherungsstiften 8 befestigt.

[0017] Die Filhrungszangen 4 kénnen auf einfache Art und Weise in
das Gehduse eingefthrt und mittels des Sicherungsmechanismus 8
gesichert werden, chne dass zusdtzliche Bolzen, Sicherungen etc.

notwendig werden.

(0018) Die vertikalen Krdfte von dem Mast werden von den Bolzen
13 innerhalb des Bolzenmechanismus 2 und die seitlichen Kré&fte
werden von den Flhrungszangen 4 aufgenommen, wobel diese beiden
Elemente gemeinsam die Krdfte weiter auf den massiven Block 16
innerhalb des TrégerkOpfes 1 dUbertragen und von dort werden alle
Krafte druch die Wandhalterung 6 weiter 1in die Struktur
eingeleitet. Alle Teile und Verbindungen weisen einen hohen

Sicherheitsstandard gegen alle m&glichen Belastungzustinde auf.

[0C19] Der Tragerkopf 1 selbst beherbergt den festen Block 16, in
welchem die linear bewegliche Feder 14 oder ein oder mehrere
druckaktivierte Bolzen 13 aufgenommen sind. Das gesamte System
bzw. der gesamte Mechanismus ist Bestandteil dieser Erfindung. Der
oder die Bolzenmechanismen 2 sind der Hauptbestandteil, der das
Gewicht des Schalungsgertists und/oder weitere vertikale Krdfte, die

auf den Mast 5, wie bereits vorhergehend erlautert, wirken,
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aufnimmt und trdgt. Die Federn undfoder *- sdruckaktivierten
Vorrichtungen 14 sind sicher in dem festen Bleek 16 gehalten, wobeil
die Rlckhalterplatte 17 sich nicht an den Bolzen abstitzt;
stattdessen wird sie in das Gehduse eingeschoben und behalt ihre
Lage auch ohne Hilfe der Bolzen sicher bei, so dass der gesamte
Mechanismus immer sicher gehalten wird, selbst wenn ein nicht

gesicherter bzw. nicht angezogener Bolzen vorliegt.

[0020] Der oder die Bolzenmechanismen 2 sind sicher in dem
massiven Block 16 aufgenommen, und zwar innerhalb des Gehiuses des
Tragerkopfes 1, das Jjeden Schmutz usw. von auBen fernhdlt, und
vollstandig demontierbar sowie in der Lage ist, allen auftretenden
Krdaften und Driicken standzuhalten. Zum Zweck einer regelm&ssigen
Wartung oder Reparatur kann die Rilickhalterplatte 17 auf einfache
Art und Weise aufgeschraubt und zum Offnen herausgeschoben werden,

was denWeg zu den Federn 14 und den Bolzen 13 freigibt.

[0021] Der oder die Bolzen 13 weisen eine geneigte Fl&che 15 auf,
an der die Offnungen 19 des Mastes 5 entlang gleiten, wihrend der
Mast 5 mittels des hydraulisch-mechanischen Kolbenaktuaters 18 nach

cben gedriickt wird.

[0022] Wahrend der Mast 5 sicher von den Fihrungszangen 4 an Ort
und Stelle gehalten und gefithrt wird, iibt der untere Bereich der
Offnungen eine seitliche Kraft auf den linear beweglichen
Bolzenmechanismus 2 aus. Mit dieser seitlich gerichteten Kraft
werden der oder die Bolzen 13 in ihr Gehduse bzw. den massiven
Block 16 zurickgezogen, und geben den Weg fiir den Mast 5 fur den

ndchsten Aufwdrtshub frei.

[0023] Wahrend des Kletterprozesses werden die vertikalen Lasten
durch den Kolbenaktuator 18 und durch den anhdngenden Greifkopf 10
aufgenommen, da die Bolzen 13 eingefahren sind. Der Greifkopf 10
welist Greiferarme 11 auf, die sich linear mit dem Greifmechanismus
7 bewegen. Diese Arme ziehen den Greifkopf 10 auf den Mast 5,
wahrend sie auf diesem gleiten, und bewirken, dass sich die

Zungenblécke 12, welche Bestandteile des Greifkopfes 10 sind, in
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die Offnungen 19 schieben, Jjedesmal wen

treffen.

(0024] Der Greifkopf 10 bildet =zusammen mit seinen linear
beweglichen Greifarmen 11 und den Zungenbldcken 12 ebenfalls

Bestandteil dieser Erfindung.

[0025] Infolge des Hubs durch die hydraulisch-mechanische
Kolbenanordnung wird der Mast 5 solange nach oben bewegt, bis die
ndachste Offnung 19 auf den oder die Bolzen 13 des Tragerkopfes 1
trifft. Der Bolzenmechanismus 2 dringt dann direkt in die nachste
Offnung 19 des Flansches des Mastes 5 ein, wobeili hierdurch der
erforderliche Halt =zur Aufnahme aller vertikaler Lasten des

Kletter-Plattform-/Schalungsystems bereitgestellt wird.

[0026] Der hydraulisch-mechanische Kolbenaktuator 18 kann je nach
Anforderung als Druckkolben, d.h. oberhalb des Tragerkopfes, oder
als Zugkolben, d.h. unterhalb desTrdgerkopfes, angewandt werden.
Die Darstellungen zeigen lediglich die Aktion eines Druckkolbens,

bei welcher der Kolbenaktuator 18 unter dem Tragerkopf 1 hangt.

[0027] Diese Betatigung wird mittels der durch das hydraulisch-
mechanische System ausgebiibten Hubwege wund -zyklen solange
fortgesetzt, bis der Mast 5 die gewlinschte Hohe erreicht hat.
Sobald der Mast 5 zusammen mit den Bithne und Schalungen auf der
gewlinschten Hohe angekommen ist, verbleibt das System sicher auf
dem oder den Bolzenmechanismen 2. Der Hub fiir den Kolbenaktuator 18
sowie die Offnungen 19 im Mast beruhen auf einfachen Uberlegungen
zur Ausgestaltung und kdénnen abhidngig von den Anforderungen an das

System allgemein ausgewdhlt werden.

[6028] Die minimale Ldnge des Mastes 5 scollte zumindest etwas
ldnger als die zweifache Geschosshdhe sein. Wahrend des
Betoniervorganges verbleibt das gesamte System auf dreil
Tragerképfen 1. In jedem Fall, egal ob 1im verharrenden oder
bewegten Zustand, sollte der Mast 5 =zumindest auf zwel Ebenen

mittels zweier Tragerkdpfe 1 vertikal lUbereinanderliegend befestigt
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[0029] Fir Jjeden einzelnen Mast 5 sollten zumindest drei
Tragerkdopfe 1 verflgbar sein. Wahrend zwel davon immer wahrend des
Betriebs in Eingriff stehen sollten, kann der dritte, d.h. der
unterste entfernt und zur nachsten Geschossebene transportiert

werden, wohin das Gesamtsystem klettert.

(0030] Nachdem der dritte Tragerkopf 1 an der neuen oberen
Aufhangestelle positioniert worden und bereit ist, den Mast 5
aufzunehmen, ist es sicher, den Mast 5 und die Plattform/Schalung
weliter bis zum ndchsten Arbeits- bzw. Betonierabschnitt zu heben.
Diese Fclge wird mit dem untersten Tragerkopf fortgesetzt, der an
die oberste Aufhdngeposition bewegt wird, bis die Arbeiten

vollstandig abgeschlossen sind.

[0031] Wenn die Arbeit abgeschlossen 1ist, kann das gesamte System
aus Blhne/Schalung auf einfache Art und Weise angehoben werden, bis
der Mast 5 von all seinen Tragerkopfen 1 befreit werden kann. Eine
andere Moglichkeit besteht darin, dass die Flhrungszangen 4
entfernt werden, wie nachstehend erldutert, um den Betrieb zu

unterbrechen.

[0032] Fir den Fall, dass die gesamte Folge gestoppt werden muss
und die Schalung und Biihnen auf einer Zwischenebene entfernt werden
missen, wird dieses- Prozedere durch die entfernbaren
Fiihrungszangen 4 erleichtert, wodurch sich die Notwendigkeit
ausschlieBt, dass das gesamte System vollstandig hochgezogen
werden muss, um von den- Fihrungszangen 4 und somit auch dem
Tragerkopf 1 und dem Bolzenmechanismus 2 befreit zu werden. In Fig.
7 ist eine der Fihrungszangen 4 gemdB der Erfindung im ausgebauten

Zustand gezeigt.

{CC33] Die Fahrungszangen 4 weisen praktische "Haltegriffe" 9 auf,
die mit einem Ausldsersperrmechanismus 8 ausgestattet sind, um auf
einfache Art und Weise die Zangen zu entsperren und vertikal nach

oben zu schieben, um den Mast 5 freizugeben. Um entweder die
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Ausldser 8 dabei festgehalten werden. Die Flhrungszangen werden
sicher an ihrem Platz gehalten, wenn die Ausléser freigegeben sind
und der Mechanismus selbst gesperrt ist. Im Betrieb tragt der
Auslésersperrmechanismus 8 keine Last und h&lt lediglich die

Filhrungszangen 4 an Ort und Stelle.

[0034] Wenn die Fihrungszangen 4 komplett entfernt werden, wird
der Mast 5 vollkommen freigegeben, um mittels eines Krans ohne
weltere Einschrankungen entfernt zu werden. Jedoch sollte darauf
geachtet werden, dass das gesamte System sicher durch einen Kran
usw. gehalten wird und dass sich die Windkrafte wé&hrend einer

solchen Operation auf einem vernilinftigen Niveau bewegen.

[0035]) Ein weiterer Vorteil der komplett abnehmbaren
Fuhrungszangen 4 liegt in der Moéglichkeit, diese Jederzeit
entfernen zu kdnnen, wenn ein unterschiedlicher Querschnitt flir den
Mast 5, d.h. ein gré&éBlerer Querschnitt flir schwerere Anforderungen
usw., verwendet werden sollte. Unterschiedliche GroéBen fir die

Fihrungszangen 4 sind in Fig. 7 gezeigt.

(0036] Der Flhrungs- bzw. Trigerkopf 1 besteht aus vier
Hauptbestandteilen. Zwei von ihnen sind die beschriebenen linken
und rechten Fihrungszangen 4, welche Gegenstand dieser Erfindung
sind, mit ihrer Fahigkeit, vollstdndig entfernt und ausgetauscht zu
werden. Def tragende Korper des Bolzenmechanismus bzw. der massive
Block 16, wie bereits vorhergehend erliutert, stellt einen weiteren
Hauptbestandteil des Tradgerkopfes 1 dar, der den einzigen oder die
mehreren linear beweglichen, feder- oder druckbelasteten Bolzen 13'
aufweist. Den letzten Bestandteil stellt die Wandhalterung 6 dar,
an welcher der Trdgerkopf 1 sicher mittels zweier Stifte befestigt
ist. Die Wandhalterung 6 libertragt alle auftretenden vertikalen und

horizontalen Krafte in den Beton und/oder in die Stahlkonstruktion,
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Trager- bzw. Fihrungskeopf
Bolzenmechanismus

Gehduse fir Tr&gerbolzen
Fiihrungszangen

Mast

Wandhalterung
Greifermechanismus
Ausldsersperren

Haltegriffe

Greifkopf

Greifarme

Zungen

Bolzen

Feder- und/oder druckkelastete Vorrichtungen
Neigung der Bolzenoberflidche
Massiver/fester Block
Rickhalterplatte
Kolbenaktuator

Offnungen im Mast

Wand der Struktur

Wandanker
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Ein Aufhangekopf (1) eines Klettersystemes fixiert mittels
einer Wandhalterung (6) zu einer Stahl/Betonstruktur, mit
komplett abnehmbaren und austauschbaren Fihrungszangen (4),
fiur die Flihrung und Halterung des Klettersystemmastes (5) an
seinem Platz, mit Feder- oder Druckgeladenen linear
beweglichenen Bclzenmechanismuses (2), fur die Unterstitzung
der Lasten und Feder- oder Druckgeladenen linear beweglichen

Greifkopfes (10) zum Anheben des Klettersystemes.

Das Ziel der 1. Forderung, der linearen Beweglichkeit des
Bolzenmechanismuses (2) welcher durch keinerlei Drehbereiche

des Winkels eingeschrankt wird.

Das Ziel der 1. & 2. Forderung, die Bolzen werden unter
Druck gehalten und verbleiben im massiven Block (16)
und/oder Gehduse. Die vertikalen Krafte werden vom Bolzen

auf den massiven Block {16} iibertragen.

Das Ziel der 3. Forderung, die Bolzen beherbergen eine
geneigte Flache auf welcher Sie durch den Masten wihrend
des Hubprozesses in den massiven Block (16) gedriickt werden,
wiederum bereit um in die ndchste Offnung des Mastes (5)

einzurasten.

Das Ziel der 3. Forderung, dass der massive Block (16) auch
die seitlichen Krdfte der Fihrungszangen (4} aufnimmt,
scdass alle Lasten 1m massiven Block (16) iiber den
Aufhé&ngekopf (1) und die Wandhalterung (6} auf die Struktur

Ubertragen werden.
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Das Ziel, dass der tragende Bolzenmechan fam (?Y'éntweder
liber, unter oder sich innerhalb der Wandhalterung (6}

befinden kann.

Das Ziel, dass der Fihrungskopf eine oder zweli voneinander
unabhangig entfernbare Fihrungszangen (4) beinhaltet, und
dass diese Fihrungszangen (4) vertikal in den Aufhingekopf
mit dem Sicherungsmechanismus (8), ein-geschoben/gerastet

werden.

Der Greifkopf (10) welcher mittels federgespannter Bolzentyp
Greifarme (11) den Kolben (18) wahrend des Hubprozesses
fihrt.
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Fig.1
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Fig.2
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Fig.3
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