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Urzadzenie do zmechanizowanego stawiania obudowy chodnikowej

-Przedmiotem wynalazku jest urzqdzenie do zmechanizowanego stawiania obudowy chodnikowej zwtaszcza
obudowy tfukowej sztywnej lub podatnej w wyrobiskach korytarzowych poziomych Ilub nachylonych.
Urzadzenie przeznaczone jest w szczeg6lnosci do stawiania obudowy chodnikowej w wyrobiskach korytarzowych
drazonych kombajnem chodnikowym lub innymi maszynami urabiajacymi.

Znane urzgdzenie do zmechanizowanego stawiania obudowy chodnikowej to dwa jednotaricuchowe
przenosniki zgrzebtowe utozone wzgledem siebie réwnolegle i w pewnej odlegtosci, osadzone przesuwnie za
pomocy hydraulicznego cylindra na przejezdnej bramowej ramie. W przedniej czesci bramowej ramy przenosniki
sq potaczone platforma, do ktérej jest zamocowany obrotowo podnosny pomost stuzacy do dostawiania
stropowych tukéw obudowy do stropu wyrobiska. Pomost ten jest usytuowany pomiedzy przenosnikami.
Ponadto w przedniej czesci bramowej ramy przenos$niki potaczone sg dodatkowa belka, do ktérej po obu
stronach przeno$nikow s3 zamocowane boczne hydrauliczne manipulatory, zaopatrzone w chwytaki ociosowych
tukéw obudowy. W tylnej czesci bramowej ramy natomiast jest zamocowany hydrauliczny podajnik posiadajacy
pomost tukéw obudowy chodnikowej. Podajnik ten stuzy do podawania, przygotowanych na stole
montazowym, elementéw obudowy na przenosniki, ktérymi to przenosnikami po ich uruchomieniu
prowizorycznie zmontowane odrzwia obudowy fukowej sa przewozone na podno$ny pomost, a bramowa rama
w tym czasie przesuwa sie w kierunku czota przodka.

Po zatrzymaniu bramowej ramy w miejscu stawiania obudowy, odpina sie¢ tuki ociosowe od fukéw
stropowych. tuki stropowe pozostajg na podnosnym pomoscie, a fuki ociosowe zostajq osadzone w chwytakach

" bocznego hydraulicznego manipulatora. Podno$ny pomost z osadzonymi na nim tukami stropowymi zostaje
uniesiony do stropu za pomoca urzadzenia d2wigajacego. W tym czasie chwytakami hydraulicznego manipulatora
dostawia sig¢ tuki ociosowe do tukéw stropowych i taczy sie je w odrzwia obudowy. Dokonuje tego goérnik
stojacy na pomoscie roboczym zamocowanym do platformy taczgcej przenosniki. Nastepnie wykonuje sie
wyktadke stropu iociosdw, a potrzebne materiaty do wykonywanla tej czynnosci dostarcza sie w pojemnikach
transportera osadzanego na przenoémku



2 92 758

Celem wynalazku jest urzadzenie do zmechanizowania czynnosci zabudowy odstanianych, w miare

postepu przodka drazonego kombajnem chodnikowym, stropéw i ociosow wyrobisk korytarzowych zaréwno
poziomych jak inachylonych. Cel ten osiagnigto urzadzeniem wedtug wynalazku stuzgcym do

zmechanizowanego stawiania obudowy chodnikowej w wyrobiskach korytarzowych, sktadajacym sie
z bramowych ram i hydraulicznego podajnika.

Urzadzenie wedtug wynalazku ma dwie potaczone ze soba przesuwne po spagu bramowe ramy,
a mianowicie rame przednia i rame tylna. Kazda rama jest ztozona z fukowych podpér rozstawionych po obu
stronach ocioséw wyrobiska korytarzowego. Podpory te przyspagowymi koricami sg potaczone z ptozami
osadzonymi na spagu a koricami przystropowymi natomiast s zamocowane obrotowo do skrzynkowej ramy. Do
skrzynkowej ramy urzadzenie ma przytwierdzony w osi bramowych ram dwuteowy tor jezdny oraz symetrycznie
ztozone wzgledem tego toru dodatkowe prowadzenia. Na jezdnym torze idodatkowych prowadzeniach
urzadzenie ma wozek z zamocowang na osi pionowej obrotnica. Obrotnica wychylana jest w poziomie za pomoca
hydraulicznegb cylindra zamocowanego jednym koricem do wézka, a drugim do obrotnicy. Ponadto do obrotnicy
jest zamocowany podajnik posiadajacy dwie platformy usytuowane jedna nad druga. Przesuwne bramowe ramy
przednia i tylna sa potaczone ze sobq w czesci przystropowej za pomoca jezdnego toru potgczonego przegubowo
z jezdny@i.torami bramowych ram, a w czesci przyspagowej natomiast ptozy bramowych ram, potaczene sq za
pomocy ciggien..

Kazda tukowa podpora skfada si¢ z dwéch czesci, statej czesci zamocowanej obrotowo do skrzynkowej
ramy oraz dostawnej czesci potaczonej z ptozami. Do tukowych podpér przedniej bramowej ramy sq
przytwierdzone wysiegniki na ktérych s osadzone wysuwnie robocze pomosty. Do zewnetrznej za$ powierzchni
tukowych podpér sa zamocowane przesuwnie np. w uchwytach, podtrzymujace belki wystajace poza przednig
bramowa rame. Ramy skrzynkowe urzadzenia wed+tug wynalazku sa potaczone z poprzeczkami dopasowanymi
ksztattem do zarysu stropowego' tuku obudowy za pomocg hydraulicznych cylindréw, poprzeczki ktérymi sg
dociskane do stropu wyrobiska korytarzowego w celu uzyskania odpowiedniej stabilnosci urzgdzenia pracujacego
w wyrobiskach nachylonych.

Podajnik transportujacy elementy obudowy do miejsca ich zabudowania ma zamocowane obrotowo do
wychylnej obrotnicy ramie i hydrauliczny cylinder. Drugim koricem hydrauliczny cylinder jest zamocowany
obrotowo do ramienia, na koricu ktérego sa zamocowane dwie platformy. Ponadto do platform i ramienia jest
Zamocowany poziomujacy hydrauliczny cylinder.

Przedmiot wynalazku przedstawiono w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig.1 jest
przekrojem podtuznym urzadzenia, a fig. 2 jest widokiem urzadzenia z przodu. '

Urzadzenie do zmechanizowanego stawiania obudowy chodnikowej w wyrobiskach korytarzowych
drazonych kombajnem lub innymi maszynami mechanizujacymi drgzenie wyrobisk korytarzowych sktada sig
z dwéch potaczonych ze sobg przesuwnych bramowych ram, a mianowicie przedniej ramy 1 i tylnej ramy 2 oraz
zwigzanego z bramowymi ramami 1 i 2, podajnika 11. Bramowe ramy 1 i 2 sq zbudowane z tukowych podpér 3
rozstawionych po obu stronach ocioséw wyrobiska. Kazda tukowa podpora 3 jest ztozona z dwdch czesci, statej
czesci 15 oraz dostawnej czesci 16, ktérej dfugosé jest dostosowana do rozmiaréw wyrobiska. Podpory 3 sg -
potaczone obrotowo stata czescia 15 do skrzynkowej ramy 5, a dostawng czescig 16 do osadzonych na spagu
pt6éz 4. Podpory 3 s3 potaczone parami, a kazda para ma ksztatt litery V, za$ kazda bramowa rama 1 i 2 jest
zbudowana z dwdch par potaczonych w ten sposéb tukowych podpér 3 rozstawionych przy kazdym ociosie
wyrobiska. Do skrzynkowych ram 5, bramowych ram 1 i2 sq zamocowane jezdne dwuteowe tory 6 oraz
dodatkowe prowadzenia 7 rozmieszczone symetrycznie wzgledem toru 6. Na jezdnym torze 6 i w prowadzeniach
7 porusza sie za pomocg wtasnego ciernego napedu na krazkach, jezdny wézek 8. W wézku 8 znajduje sie agregat
hydrauliczny zasilajacy wszystkie wystepujace w urzadzeniu hydrauliczne cylindry. Do wézka 8 jest zamocowana
wychylnie w ptaszczyZnie poziomej obrotnica 10. Wychy+ obrotnicy 10 uzyskuje sie za pomoca hydraulicznego
cylindra 9 zamocowanego jednym koricem do wdzka 8, drugim do obrotnicy 10. Do obrotnicy 10 jest
Zamocowany obrotowo ramieniem 23 i hydraulicznym cylindrem 24, podajnik 11. Hydrauliczny cylinder 24
drugim koricem jest zamocowany do ramienia 23, ktéry jest zaopatrzony w platformy 12 umieszczone jedna nad
druga, na ktérych uktada sie elementy obudowy chodnikowej. Dodatkowo do ramienia 23 i platform 12 jest
zamocowany poziomujacy hydrauliczny cylinder 25.

Ponadto do skrzynkowej ramy 5 tgczacej fukowe podpory 3 w czesci przystropowej s§ zamocowane
hydrauliczne cylindry 20, ktére drugim swym koricem s3 zamocowane do dopasowanej swym ksztattem do
obrysu stropowego tuku 22, poprzeczki 21. Za pomocg hydraulicznych cylindréw 20 bramowe ramy 1 i 2 sg
rozpierane pomiedzy stropem a spagiem korytarzowych wyrobisk. Bramowe ramy 1 i 2 sg potaczone ze sobg
w czesci przystropowej za pomocg jezdnego dwuteowego toru 13 potaczonego przegubowo z jezdnymi torami 6
bramowych ram 12, a w czeéci przyspagowej ptozy 4 bramowych ram 1 i 2 sq potaczone za pomocy ciggien
14, : ’
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Urzadzenie wedtug wynalazku ma do fukowych podpér 3 przedniej bramowej ramy 1 przytwierdzone
wysiegniki 17, na ktérych sa osadzone wysuwne robocze pomosty 18. Do zewnetrznej natomiast powierzchni
fukowych podpér 3 przedniej bramowej ramy 1 ma przytwierdzone przesuwnie w np. uchwytach podtrzymujace
belki 19 wystajgce w czasie stawiania odrzwi poza bramowa rame 1.

Urzadzenie wedtug wynalazku do zmechanizowanego stawiania obudowy chodnikowej, zwtaszcza tukowej
podatnej lub sztywnej w wyrobiskach korytarzowych jest przeznaczone do pracy zaréwno w wyrobiskach
poziomych jak i nachylonych o dowolnych wymiarach poprzecznych.

Pierwsza czynnoscia wykonang w zmechanizowanym procesie zabudowy drazonego kombajnem wyrobiska
korytarzowego jest dostosowanie rozmiaréow tukowych podpér 3, urzadzenia wedtug wynalazku
mechanizujacego ten proces, do wymiaréw wyrobiska tzn. dobranie odpowiednich dtugosci dostawnych czesci
16 tukowych podpér 3 w zaleznosci od wysokosci wyrobiska i potaczenie ich ze statg czesciag 15 fukowych
podpér 3. Po wykonaniu tej czynnosci tukowe podpory 3 rozpiera si¢ tak, aby ptozy 4, z ktérymi sq one
potaczone na catej swej dfugosci byty styczne do tukéw ociosowych co pozwala na prostoliniowe wykonywanie
chodnika. Nastepnie urzadzenie wedfug wynalazku przesuwane jest np. kombajnem chodnikowym w'pobliie
przodka..- W wyrobiskach nachylonych podczas przesuwania urzadzenie rozpiera sie lekko pomiedzy stropem
a spagiem wyrobiska w celu uzyskania przez urzadzenie wiekszej stabilnosci, petnej sztywnosci konstrukcji oraz
bezpieczeristwa pracy.

Rozparcie to uzyskuje si¢ przez dosuniecie do stropowych tukéw 22 obudowy za pomoca hydraulicznych
cylindréw 20, poprzeczek 21 dopasowanych sWym ksztattem do zarysu stropowego tuku 22. Podczas drazenia
wyrobiska kombajnem w jego czesci poza przodkowej taczy sie elementy fukéw stropowych w pare tukéw
stropowych 22, na ktdérych uktada sie siatki oraz dwie pary tukéw ociosowych iuktada sie je na gornej
platformie 12, podajnika 11. Na dolnej platformie 12 faduje sie materiaty pomocnicze do wyktadki stropu
i ocioséw oraz narzedzia do skrecania fukéw obudowy w odrzwia. Po wykonaniu przez kombajn jednego zabioru
podnosi si¢ za pomoca ramienia 23 icylindra 24 poziomowane hydraulicznym cylindrem 25, platformy 12
zatadowane materiatem do zabudowy wyrobiska. Nastepnie platformy 12 przesuwa sie¢ nad kombajnem za
posrednictwem wozka 8 do miejsca stawiania odrzwi obudowy. Réwnoczesnie wysuwa sie ku przodkowi
wyrobiska podtrzymujace belki 19 irobocze pomosty 18, ktérych korice zawiesza si¢ za pomoca ciegien do
tukdéw stropowych wyrobiska. : '

Po przesunigciu podnosnika 11 w Zadane miejsce zostaje on wychylony w kierunku jednego z ocioséw,
a gérnik zatrudniony przy zabudowie wyrobiska zsuwa za wysunigta podtrzymuijaca belke 19 jedna pare tukéw
ociosowych, a nastgpnie czynno$¢ ta zostaje powtdérzona po wychyleniu podajnika 11 w kierunku drugiego
ociosu. Po roztadowaniu tukéw ociosowych podajnik 11 wraca wswe srodkowe potozenie, a nastgpnie
platformy 12 z osadzonymi na nich stropowymi tukami 22 zostaja podniesione i docisnigte do stropu wyrobiska.
Nastepnie gérnik stojac na pomoscie roboczym 18 taczy kolejno tuki 22 stropowe z ociosowymi w odrzwia
obudowy. Kolejnym etapem zabudowy jest wyktadka stropu i ocioséw materiatami dostarczonymi platforma 12
do przodka wyrobiska. Po ustawieniu odrzwi w obrysie wyrobiska podajnik 11 wraca w swe wyjsciowe
potozenie.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do zmechanizowanego stawiania obudowy chodnikowej w wyrobiskach korytarzowych
sktadajace si¢ z bramowej ramy i hydraulicznego podajnika,znamienne tym, Ze ma dwie potaczone ze
sobg przesuwne bramowe ramy, a mianowicie przedniag rame (1) itylng rame (2) a kazda zram (1 i2) jest
ztozona z tukowych podpér (3) rozstawionych po obu stronach ocioséw wyrobiska i potaczonych ptozami (4),
a pod stropem wyrobiska podpory (3) s3 zamocowane obrotowo do skrzynkowej ramy (5), do ktérej to ramy (5)
ma przytwierdzony w osi bramowych ram (1 i 2) dwuteowy jezdny tor (6) oraz symetrycznie utozone wzglgdem
toru (6) dodatkowe prowadzenia (7), na ktérycha ma wodzek (8) z zamocowana obrotnicg (10), wychylang
w poziomie za pomoca hydraulicznego cylindra (9) zamocowanego jednym koricem do wodzka (8), a drugim
koricem do obrotnicy (10), a podajnik (11) zamocowany do obrotnicy (10) ma platformy (12) usytuowane jedna
nad druga, przy czym bramowe ramy (1 i 2) s3 potaczone ze sobg w czesci przystropowej za pomocg jezdnego
toru (13) zamocowanego przegubowo do jezdnych toréw (6) bramowych ram (1 i 2) a ptozy (4) bramowych ram
(1 2) s potaczone ciggnami.

2. Urzadzenie, wedtug zastrz. 1, znamienne ty m, Ze kazda fukowa podpora (3) sktada si¢ zdwdch
czesci, statej czesci (15) zamocowanej obrotowo do ramy (5) oraz dostawnej czesci (16) potaczonej z ptozami
(4).
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3. Urzadzenie, wedtug zastrz. 2, znamienne tym, ze do fukowych podpér i3) przedniej bramowej
ramy (1) ma przytwierdzone wysiegniki (17), na ktérych ma osadzonz wysuwne robocze pomosty (18).

4. Urzadzenie, wedtug zastrz. 3, znamienne tym, Ze do zewnetrznej powierzchni fukowych podpér
(3) przedniej bramowej ramy (1) ma przytwierdzone przesuwnie podtrzymujace belki {19) wystajace poza
bramowa rame (1).

5. Urzadzenie, wedtug zastrz. 4,znamienne ty m, Ze ramy (5) bramowych ram (1 i 2) ma potaczone
hydraulicznymi cylindrami (20) z poprzeczkami (21) dopasowanymi do zarysu stropowego tuku (22).

6. Urzadzenie, wedtug zastrz. 5, znamienne tym, Ze podajnik (11) ma zamocowane obrotowo do
obrotnicy (10) ramie (23) i hydrauliczny cylinder (24), hydrauiiczny cylinder (24) drugim koricem jest
zamocowany obrotowo do ramienia (23), a na koricu ramienia {23) ma zamocowane cbrotowo platformy (12),
ponadto do platform (12) i ramienia (23) ma zamocowany poziomujacy hydrauliczny cylinde: (25).
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