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(64) Ustroji pro posouvani pasu ohebného materidlu

1

Vyndlez se tykd uUstrojfi pro posouvdn{ pésu-ohebného materidlu, upraveného ne kostie
stroje, napfikled stroje pro pfi&né nspojen{ pésu.

P#i velkosériové vyrobd rozmErnych virobki z vyztuienych termoplastickych materidly,
jeko nap¥{klad sutoplachet, nafukovacich hal a podobn¥, se jednotlivé polotovery t¥chto vy=-
robkd zhotovuji na plynule pracujfcich linkdch, na kterych se n&kolik pdsd vychoziho materidlu
odviji z civek odvijedd a podéln¥ svafuje, a to zpravidla vysokofrekven&n&. Pro zajiSté&ni
produktivni préce na t¥chto linkdch musi byt do odvijell zaloZeny civky s navinutym pdsem
materidlu v co nejvétd{ délce, v tekzvené velkondbely. ProtoZe materidl, ktery 'vznikd na
nené¥ecich linkdch vykszje vadnd mista, mus{ se pdésy materidélu p¥ed pouZitim na svéfecich
linkéch previnout, prohlédnout, vyrezet vednd miste & znovu spojit, aby vznikl velkondbal
bezvadného meteridlu. Toto se provdd{ na ze¥fzen{ pro pF{¥né svefovédni meteridlu, kde se
sveiované konce materidlu p¥esnd o¥fznou, pieloii pfes sebe a vysokofrekvenin$ svali.

K zajilt&ni bezvadného sveru Je t¥eba pFesn¥ o¥iznuty konec nebo zefdtek pdsu presns umis-
tit pod elektrodu svéd¥ectho lisu, to jest posunout z miste od¥lznuti do miata svarent -

K tomu slou%f dstroj{ pro posouvdn{ pésu ohebného meteridlu podle vyndlezu, které mé proti
zndmym dstrojim ndkteré zdvainé prednosti. Je zndmo posouvaéi dstroji, kde se materidl
posouvd mezi dvéme e po sobd se odvalujfcimi vélci, které se pooto¥f o plresn¥ definovany
dhel. Toto udstroji nezeruduje pfesné posunuti bez vybo¥eni pop¥ipad¥ zkosen{, vzhledem

k tomu, Ze materidl je poddajny a nenf{ ve vlech ¥dstech stejnom¥rn¥ nepnut. TytéZ nevjhddy,
i kdy% v men3f mife, md zeFfzenf podle &s. AC 188 689, u kterého posunuti obsterdvaji nej-
méng dvd ryhovend posouvaci kole upevn¥néd na spole¥ném hifdeli a spo¥fivajici na pdsu mate=-
ridlu, kterd svym pootoZenim posunou materidl. po hlsdkém stole. Mnohem lepSf funkce vykazu-
je posouvac{ ustrojf, u kterého je materidl uchopen v Fad¥ bodl ne 1inii kolmé k podélné
ose pdsu a bez odvalu posunut, :

226328



226328 ' 2

Tekto pracuje nepfikled posouveact usiroji podle &s. A0 196 665, u kterého jsou nepf{¥
pédsu unist¥ny dve nosniky, z nichZ jeden nese ¥adu odprufenych ¥elist{, které pfi sevieni
ptitle¥f pds materidlu k druhému nosnfku. Nevyhodou tohoto Felen! je jednek jeho sloZitost,
Jednak to, Ze zabird pom§rn¥ mnoho mista. Zejména pFi velké Bi¥ce materidlu musf bft nos-
niky zne¥n§ dimenzovdny, protofe pFftleiné sfle Zelist{ se pFenssf na oba nosniky.

Nevyhody vj¥e popsanych Fedeni odstrenhuje pFevéinou msrou dstroji podle vynélezu pro
posouvéni pdsu chebného materidlu, upravené ne kostfe stroje, vybavenéd upinac{ li¥tou
unistdnou nep¥f¥ pésu a pohybovym dstrojim, které vyvozuje pfimodery vratny pohyb upinact
1iSty o piesnd definovaném zdvihu, kde podstetou vyndlezu je, %e upfnec{ 1li3ta se sklédd
2 nemagnetického nosniku & k n¥mu ne jeho koncfch p¥ipevn¥ného ocelového pésu, pFiZem?
nemegneticky nosnik mé tver Zlebu, ve kterém je upevnin nejménd jeden elektromegnet, sloZeny
ze dvou civek s jhe, pfifemf pro pdlové ndstavce jhe jsou ve dnd nosniku upraveny otvory.
Ddle podstatou vyndlezu je, Ze ocely pés je k nosniku upevndn pomoc{ pdkového nepinaciho
mechanismu,

Hlavni vfhode Felien{ podle vyndlezu spo¥ivéd ve velmi jednoduchém vyvozeni upinsci sily
@ ddle v tom, %e se upineci sils nep¥enddf ne nosnik upfnaci 1li%ty a dal¥{ souddsti, co¥
ddvd pledpoklsdy k velmi malym rozmd¥rdm dstroji.

Pri{klad provedeni ustrojf podle vyndélezu pro posuvdnf pdsu ohebnho meteridlu, uprave-
ného na kostfe stroje, je schematicky znézorn¥n ne p¥ipojenych vykresech, kde obr. 1 je
tdstedny podélny Pez upinaci liStou & ne obr. 2 pii¥ny Pez A-A touto li3tou.

Ustrojf podle vyndlezu pro posouvénf pdsu 12 (obr. 1, 2) ohebného materidlu, upravené
ne kost¥e stroje (na obr, nezndzorn&no) je vybaveno upfnasci liZtou, umist&nou nept#i¥ pédsu
a pohybovym mechanismem, vyvozujfcim p¥fmodary vratny pohyb upinacf{ lik¥ty o pFesn¥ defino-
veném zdvihu. Upfinac{ 1i3ta se sklddd z nemagnetického nosnfku | 2z nemegnetického materid-
lu, ktery mé tvar %labu (obr. 2), ve kterém je upevndn nejmén¥ jeden, s vyhodou v3ak n&ko-
1lik elektromagnetd 2, z nichZ keZdy se sklddd ze dvou civek 3 a jhe 4, jeho% pdlové ndstav-
ce 2 prochdzej{ dutinou civek 3. Ke koncim mosniku | je prostfednictvim pdkového nepinactho
mechanismu upevn¥n ocelovy pds 9. Pdke § napinaciho mechenismu je s nosnfkem 1 oto¥n¥ spojene
Sepem 7. Jeji doln{ konec, opatfeny zdfezem, prochézf{ obdélnikovym otvorem v konci ocelového
pdsu 3 a opird se o hranu otvoru. Do hornfho konce pdky 6 Jje zeSroubovdn odtlaZovaci ¥roub
8. Nosnik 1 je ne obou koncich prodloufen néstavcem 10, opatienym liikem, které klouZe
po vodici kolejnici 11. Pohyb upinecf 1i3ty po kolejnicich )1 zejiBtuje neznédzorndny
pohybovy mechenismus. Upfnaci liBte je na stroji umfst¥na tek, Ze pés ohebného materidlu
_3,prochézi megi nosnikem 1 a ocelovym pédsem 3.

Funkce dstroji podle vyndlezu pro posouvédni pdsu ohebného materidlu podle vyndlezu Je
tato: PFi zepnuf proudu 4o obou civek 3 elektromagnetd 2 nsjednou, jsou pdlové ndstavce 5
vteZeny do civek 3 a pfitlsknou pds ohebného materidlu 12 k ocelovému pdsu 9, Magneticky
tok elektromagnetd 2 protéké jhem 4 s pdlovymi ndstavei 3 e uzevird se pres ocelovy pés 3.
Ti{m Jje pds ohebného materidlu i12 upnut e pFipraven k presnému od¥iznuti nezndzorninym
odfezdvacim Wstrojim. P¥i posunut{ upinaci 1i3ty po kolejnicich i1 o délku dsnou neznézorng-
nym pohybovym mechenismen se pés ohebného meterifilu 12 posune do p¥esné polohy pod elektro-
du vysokofrekventniho svarovaciho zai'fzenf, Po provedeni sveru se pferusf! proud v civkédch
dy Jho 4 se zvedne plsobenim pruZin 13. Jeko dorez pro horn{ polohu jhe 4 mi%e s vyhodou
sloufit lkryt 14 nosnfku 1. Nspinacf mechenismus sestdvejici z pdky 6, ¥epu 1 a odtlas¥ovactho
#roubu 8, plni tyto funkce: Spojuje konce ocelového pdsu 9 s konci nosniku 1, udriuje ocelo=-
vy pds 9 v napnutém stevu, eby se neprondsSel vlestn{ vahou tim, Ze odtlaovacim ¥roubem 8,
ktery se opird o pF{i¥ku v ndstavel 10, se vytvoP{ patfi¥né pFedp¥tf{ a koneZnd se tokto venik-
16 predpst{ pfenssi na nosntk 1}, ¥im# zmenSuje velmi podstatn¥ jeho prihyb.

Ustrojt podle vyndlezu pro posouvéni pésu chebného materidlu je urfeno zegjména pro linky
ke kontinudlnimu zprecovéni, nepiikled £31if z plestickych hmot vysokofrekven¥nim svefovénim,.




3 226328

"PREDMET VINALEZU

1. Ustrojf pro posouvéni pdsu ohebného meteridlu upravené na kostie stroje vybavené
upinac{ listou umistdnou nap¥i& pdésu a pohybovym ustrojim, které vyvozuje pFimo¥ery vretny
pohyb upfnacf 1iBty o pPesn¥ definovaném zdvihu, vyznedujici se tim, Ze upineci li¥ta se
sklddéd z nemsgnetického nosniku (1) a k n&mu ns jeho koncich pFipevn¥ného ocelového pdsu -
(9), prifem? nemegneticky nosnfk (1) mé tver %lsbu, ve kterém je upevn¥n nejmén& jeden
elektromagnet (2), slofeny ze dvou civek (3) a jhe (4), pPi¥em# pro pdlové ndstavce (5)
jha (4) jsou ve dn& nosnfku (1) upreveny otvory.

2, Ustrojf pro posouvéni pdsu ohebného materidlu podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e -
~ocelovy pds (9) je k nosnfku (1) upevn¥n pomoci pdkového napinactho mechanismu (6, 7, 8),
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