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(54) SCHIBINDUNG

(57) Es wird eine Schibindung mit einem Vorderbacken (1)
beschrieben, der Gber einen - Trager (3) mit einem auf dem
Trager (3) in Tragerlangsrichtung verstellbar angeordneten
Hinterbacken (2) verbunden ist und einen seitlich aus-
schwenkbaren Sohlenniederhalter (10) aufweist, der sich
gegen ein seitliches Ausschwenken an einem in Trager-
langsrichtung verschiebbar gelagerten, durch wenigstens
eine Feder (14) belasteten Druckstiick (13) abstitzt. Um
eine solche Schibindung in einfacher Weise um eine vordere
Querachse (6) verschwenken zu konnen, wird vorgeschia-
gen, dafB3 der mit dem Vorderbacken (1) um eine Querachse
{6) im Bereich des Vorderbackens (1) verschwenkbare Tra-
ger (3) aus einem Hohiprofil (4) besteht, das die Belastungs-
feder (14) fir das Druckstiick (13) und die Spindel (41) eines
Schraubentriebes (40) zur Verstellung des auf dem Hohlpro-
fil (4) verschiebbar gefihrten Hinterbackens (2) aufnimmt.
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Die Erfindung bezieht sich auf eine Schibindung mit einem Vorderbacken, der Uber einen Tréger mit
einem auf dem Triger in Tragerldngsrichtung verstellbar angeordneten Hinterbacken verbunden ist und
einen seitlich ausschwenkbaren Sohlenniederhalter aufweist, der sich gegen ein seitliches Ausschwenken an
einem in Tréagerldngsrichtung verschiebbar gelagerten, durch wenigstens eine Feder belasteten Druckstiick
abstitzt.

Schibindungen, bei denen der Hinterbacken auf einem die beiden Bindungsbacken miteinander verbin-
denden Tréger angeordnet sind, haben den Vorteil, daB der in die Schibindung eingesetzte Schischuh das
Biegeverhalten des Schis nicht beeintrachtigt, wenn der Trager im Bereich des Vorderbackens auf dem
Schi verschiebefest befestigt wird. AuBerdem ergibt sich die einfache Mdglichkeit, die aus dem Trager mit
den beiden Bindungsbacken gebildete Baueinheit um eine Querachse im Bereich des Vorderbackens
schwenkbar zu lagern, um den Schuh zur Erleichterung einer Gehbewegung im Fersenbereich vom Schi
abheben zu kdnnen, chne die Schibindung I5sen oder verstellen zu miissen. Zu diesem Zweck braucht
lediglich flr den Tréger eine |Gsbare Verriegelung mit dem Schi vorgesehen zu werden. Allerdings ergeben
sich Schwierigkeiten, vorteilhafte Einrichtungen zur Sicherheitsausldsung der Schibindung, insbesondere
zur seitlichen Schwenkausldsung des Vorderbackens, vorzusehen, wie dies bei Schibindungen mit unver-
schwenkbar gelagerten Vorderbacken bekannt ist (EP 0 031 740 B), indem der um eine mittige Drehachse
seitlich ausschwenkbar gelagerte Sohlenniederhalter an einem ihm vorgelagerten Druckstlck abgestitzt
wird, das in einem dem Vorderbacken zugehorigen Gehduse verschiebbar gelagert und durch eine
Druckfeder belastet wird. Wird der Sohlenniederhalter durch eine entsprechendes Drehmoment belastet, so
wird das Druckstlick durch den Sohlenniederhalter gegen die Kraft der Druckfeder verschoben, bis die
Schischuhsohle vom Sohlenniederhalter freigegeben wird. Die Druckfeder bestimmt somit die AuslSsekraft
flir den Vorderbacken, die auch in einfacher Weise Uber die Vorspannung der Druckfeder eingesteilt werden
kann. Da das das Druckstick mit der Druckfeder aufnehmende Gehduse dem Sohienniederhalter des
Vorderbackens vorgeordnet ist, kann ein solcher Vorderbacken nur dann fir ein Fersenabheben um eine
Querachse schwenkbar gelagert werden, wenn das Geh3use mit dem Druckstlick und der Druckfeder
gesondert vom Vorderbacken angeordnet wird (AT 343 522 B), was nicht nur den Konstruktionsaufwand
erhdht, sondern auch zwangsidufig das Verschwenken des Vorderbackens von einer Verschiebung des
Druckstiickes gegen die Kraft der Druckfeder abhdngig macht.

SchiieBlich ist es bei einem um eine Querachse verschwenkbaren Vorderbacken bekannt (DE 1 960 489
A), den Sohienniederhalter um einen mittigen Zapfen verschwenkbar zu lagern, der seitliche Nockenflachen
zur federnden Abstlitzung des Sohlenniederhalters aufweist. Diese Absstiitzung wird durch seitliche, in
einem den Sohlenniederhalter tragenden Gehduse verschiebbar gelagerte und mit je einer Druckfeder
beaufschiagte StéBel erreicht, die bei einem Verschwenken des Sohlenniederhalters Uber die Nockenfia-
chen des Zapfens gegen die Kraft inrer Druckfedern auseinandergedriickt werden missen. Mit dieser
bekannten Konstruktion kann zwar ein dem Vorderbacken vorgelagertes Gehduse mit einem Druckstlick
und einer Druckfeder vermieden werden, doch bedingt diese Konstruktion nicht nur eine unerwlinschte
Hohe, weil ja der Zapfen mit dem den Sohlenniederhalter fragenden Gehéduse auf dem Schwenklager fur
den Vorderbacken aufbgebaut werden muB, sondern auch eine erhebliche Breite. Trotz dieser liberdurch-
schnittlichen Backenbreite kann aufgrund der durch die Backenbreite beschrénkten Linge der Druckfedern
deren Federcharakteristik kaum an gunstige Kraft- und Wegverhétinisse angepaft werden.

Der Erfindung liegt somit die Aufgabe zugrunde, eine Schibindung der eingangs geschilderten Art mit
einfachen konstruktiven Mitteln so zu verbessern, daB eine vorteilhafte Schwenkbewegung der aus den
beiden Bindungsbacken und dem Triger gebiideten Baueinheit um eine Querachse im Bereich des
Vorderbackens sichergestellt wird, und zwar bei optimalen Bedingungen flir eine Sicherheitsausidsung.

Die Erfindung 18st die gestellte Aufgabe dadurch, daB der mit dem Vorderbacken um eine Querachse
im Bereich des Vorderbackens verschwenkbare Trager aus einem Hohlprofil besteht, das die Belastungsfe-
der fiir das Druckstiick und die Spindel eines Schraubentriebes zur Verstellung des auf dem Hohlprofil
verschiebbar gefihrten Hinterbackens aufnimmt.

Durch die Ausbildung des die Bindungsbacken verbindenden Trdgers als Hohlprofil wird die einfache
Mdglichkeit geschaffen, die Belastungsfeder fiir das Druckstiick in diesem Hohlprofil unterzubringen, womit
sich ein aufwendiges Vorderbackengehduse eribrigt, das folglich auch nicht {iber den Sohlenniederhalter
gegen die Schispitze hin vorzuragen braucht, so daB die Schwenklagerung des Vorderbackens mit dem
Triager um eine Querachse im Bereich der Schuhspitze einfach durchgefiinrt werden kann. AuBerdem kann
zur notwendigen Langsverstellung des Hinterbackens ein Schraubentrieb vorgesehen werden, dessen
Spindel ebenfalls im Hohlprofil des Tragers angeordnet wird, so da8 sich insgesamt eine sehr kompakte,
gewichtssparende Konstruktion ergibt, die die Ubertragung aller sicherheitstechnischen Merkmale von
unverschwenkbar gelagerten Schibindungen auf um eine vordere Querachse verschwenkbare Tourenbin-
dung erlaubt.
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Da das Hohlprofil des Trdgers unterhalb der Schischuhsohle vertduft, mu8 fir eine entsprechende
Kraftiibertragung vom Sohienniederhalter des Vorderbackens Uber das Druckstlick auf die im Hohlprofil
angeordnete Belastungsfeder gesorgt werden. Obwohl sich hieflir verschiedene konstruktive L&sungen
anbieten, ergeben sich besonders vorteilhafte Konstruktionsverh&ltnisse, wenn in weiterer Ausbildung der
Erfindung das Druckstiick in dem Hohiprofil bzw. in einer das Hohlprofil verldngernden Flihrung eines
Vorderbackengehduses verschiebbar gelagert ist, wobei der um eine mittige Schwenkachse ausschwenkba-
re Sohlenniederhalter des Vorderbackens zwei beidseits dieser Schwenkachse nach unten vorragende, an
der freien Stirnfliche des Druckstlickes anliegende Mitnehmeransétze aufweist. Das Druckstick liegt in
diesem Fali hinter den Mitnehmeransdtzen, so daB der Vorderbacken mit dem Sohlenniederhaiter nach
vorne abschlieBen kann. Die Wirkungsweise der Sicherheitsausidsung des Vorderbackens bleibt davon
unberiihrt, weil ein seitliches Ausschwenken des Sohlenniederhalters von der Verschiebung des Druckstik-
kes gegen die Kraft seiner Belastungsfeder abhingt.

Um das Freigeben der Schischuhsohle zu erleichtern, ist es bekannt (FR-PS 2 511 602), die mittige
Schwenkachse fiir das seitliche Ausschwenken des Sohlenniederhalters in einem unteren Kipplager zu
halten, so daB der Sohlenniederhalter, der sich an einem federbelasteten Druckstlick abstiitzt, bei einer
entsprechenden Belastung um eine Querachse kippen und damit den Schischuh besser freigeben kann.
Wird nach der Erfindung der Sohienniederhalter um eine durch den Kopf seiner Schwenkachse gebildete
Querachse verschwenkbar gehalten, wobei er sich mit vertikalem Abstand von diesem Kopf an einem die
Schwenkbewegung des Sohlenniederhalters um die Querachse in Abhédngigkeit vom seitlichen Ausschwenk-
winkel steuernden Nocken des Vorderbackengehduses abstitzt, so kann eine dhnliche Kippbewegung fur
den Sohlenniederhalter erreicht werden, jedoch mit dem Vorteil einer Zwangssteuerung dieser Kippbewe-
gung beim seitlichen Ausschwenken des Sohlenniederhalters, weil der Sohlenniederhalter beim seitlichen
Ausschwenken durch den Nocken in einem Abstand vom Kopf der Schwenkachse von dieser Achse
abgestellt wird, was die gewlinschte Kippbewegung des Sohlenniederhaiters um den Schwenkachsenkopf
bewirkt.

Zur Einstellung des Bindungsbackenabstandes ist der Hinterbacken mittels eines selbsthemmenden
Schraubentriebes auf dem Hohlprofil des Tragers verstellbar gelagert. Dabei wird die Spindel des Schrau-
bentriebes vorzugsweise gegen eine Axialverschiebung im Hohlprofil abgestitzt und die zugehdrige, dem
Hinterbacken zugeordnete Gewindemutter drehfest im Hohlprofil gefihrt, um allenfalls die Bindungsldnge
vergréBernde Relativverschiebungen zwischen dem Hohlprofil und der Spindel zu vermeiden. Wird der
Schraubentrieb zur Verstellung des auf dem Hohlprofil verschiebbar gefiihrten Hinterbackens im Hohlprofil
gegen Federkraft im Sinne einer AbstandsvergréBerung zwischen den beiden Backen verlagerbar gehalten,
so kann der Anpredruck des Hinterbackens an den Schischuh weitgehend unabhédngig von der Einstellung
des Schraubentriebes durch eine Federkraft festgelegt bzw. eine Anpassung an sich beispielsweise durch
Schneeansitze dndernde Sohlenldngen erzielt werden.

Die Sicherheitsauslésung des Hinterbackens kann auf unterschiedliche Art und Weise erfolgen. Eine
bevorzugte Ausfihrungsform ist allerdings dadurch gekennzeichnet, daB der Hinterbacken einen in einer
Fiihrung eines Hinterbackengehduses der HShe nach verstellbaren, um eine Querachse verschwenkbaren
Sohlenniederhalter aufweist, der an einem Mitnehmeranschlag eines am Hinterbackengehduse um eine
Querachse schwenkbar gelagerten Betdtigungshebels abgestlitzt ist und durch den Betdtigungshebel gegen
die Kraft wenigstens einer im Hinterbackengehduse angeordneten Feder aus einer SchiieBstellung in eine
Offnungsstellung anhebbar ist. Der Sohlenniederhalter wird durch die Feder im Hinterbackengehduse in die
SchlieBstellung gedriickt. Zum L&sen des Hinterbackens muBl daher der Sohlenniederhalter gegen diese
Federkraft angehoben werden, entweder (iber die Schischuhsohle oder den Betdtigungshebel. In beiden
Fillen kann die Hubbewegung mit einer Schwenkbewegung des Sohlenniederhalters kombiniert werden, um
das Aus- und Einsteigen zu erleichtern. Der Sohienniederhalter ist ja gegenliber dem Hinterbackengehduse
um eine Querachse schwenkbar und stitzt sich an einem Mitnehmeranschlag des Betdtigungshebels ab.
der aufgrund seiner Drehbewegung tber den Mitnehmeranschiag eine Schwenkbewegung des Sohlennied-
erhaiters einleitet. In diesem Zusammenhang kann es vorteilhaft sein, wenn der Sohienniederhalter des
Hinterbackengehiduses zwei der H8he nach aufeinanderfolgende Gleitabstlitzungen fiir das Hinterbackenge-
hause bildet, die gegeneinander in bezug auf die Querachse des Niederhalters winkelversetzt angeordnet
sind. Die eine dieser Gleitabstiitzungen verhindert eine vorzeitige Schwenkbewegung des Sohlenniederhal-
ters, wihrend die andere Gleitabstiitzung die Endlage des gedffneten Sohienniederhalters bestimmt und
folglich gegentiiber der ersten Gleitabstlitzung eine entsprechende Winkelversetzung aufweisen muB. Eine
ausschiieBliche Verschiebebewegung des Sohlenniederhalters bedingt selbstverstindlich eine entsprechen-
de Relativbewegung des Mitnehmeranschlages des Betétigungshebels gegeniiber dem Sohlenniederhalter,
was konstruktiv sehr einfach durch einen entsprechenden Verlauf des mit dem Mitnehmeranschlag zusam-
menwirkenden Gegenanschlages des Sohlenniederhaiters verwirklicht werden kann. AuBerdem kann die
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sich zwischen den beiden Gleitabstiitzungen ergebende Schulter zur Halterung des Sohlenniederhalters in
seiner Offensteliung ausgeniitzt werden, wenn das Hinterbackengehduse eine entsprechende Rast bildet,
gegen die die Schulter durch die im SchlieBsinn auf den Sohlenniederhalter wirkende Feder gezogen wird.
Weist der Sohlenniederhalter seitlich neben dem Hohiprofil des Tragers vorgesehene SchlieBansitze auf,
die in der Offenstellung des Sohlenniederhalters in die Bewegungsbahn der Schuhsohie beim Einsteigen in
die Schibindung ragen, so wird flir ein selbstdndiges SchlieBen des Hinterbackens gesorgt, weil der
Hinterbacken Uber die SchlieBansdtze durch den Schischuh aus der Offenstellung mitgenommen wird, bis
die SchlieBfeder zur Wirkung kommt und den Sohlenniederhalter in seine SchiieBstellung driickt.
In der Zeichnung ist der Erfindungsgegenstand beispieisweise dargestellt. Es zeigen
Fig. 1 eine erfindungsgemaBe Schibindung in einer vereinfachten Seitenansicht,
Fig. 2 den Vorderbacken dieser Schibindung in einem vereinfachten Langsschnitt in einem gr&Beren

Magstab,
Fig. 3 einen Schnitt nach der Linie HlI-Hi der Fig. 2,
Fig. 4 einen Schnitt nach der Linie IV-IV der Fig. 2,
Fig. 5 einen Schnitt nach der Linie V-V der Fig. 2,
Fig. 6 den Hinterbacken der Schibindung in einem vereinfachten Langsschnitt in einem grdBeren

MaBstab und
Fig. 7 den Hinterbacken in einer zum Teil aufgerissenen Seitenansicht.

GemiB der Fig. 1 besteht die dargesteilte Schibindung aus einem Vorderbacken 1, einem Hinterbacken
2 und einem die beiden Bindungsbacken 1 und 2 verbindenden Trager 3, der durch ein Hohlprofil 4,
beispielsweise mit einem im wesentlichen rechteckigen Querschnitt, aber einem V-férmigen Boden,
gebildet wird, wie dies der Fig. 5 entnommen werden kann. Die sich durch den Trager 3 und die beiden
Bindungsbacken 1, 2 ergebende Baueinheit ist in einem Lager 5 um eine Querachse 6 im Bereich des
Vorderbackens 1 schwenkbar gelagert und kann liber eine Verriegelungseinrichtung 7 in der gezeichneten
Grundstellung festgehalten werden. Diese Verriegelungseinrichtung 7 umschlieBt ein Endstiick des Uber den
Hinterbacken 2 hinaus verlangerten Hohlprofiles 4 mit Hilfe eines Verriegelungshebels 8, der zum Entrie-
gein des Hohlprofiles 4 hochgeschwenkt werden muB. Zugleich kann dieser Verriegelungshebel 8 zur
Bildung von Aufstiegshilfen in unterschiedlichen Schwenkstellungen unterschiedlich hohe Auflagen fir das
Hohiprofil 4 ergeben.

Die Ausbildung des Vorderbackens 1 ist in den Fig. 2 bis 4 ndher dargestellt. Er besteht im
wesentlichen aus einem eine Sohlenabstiitzung bildenden Gehduse 9, dem eine seitlich verlagerbare
Sohlenplatte zugeordnet werden kann, und aus einem Sohlenniederhaiter 10, der um eine mittige Schwenk-
achse 11 seitlich ausschwenkbar auf dem Geh3use 9 gelage‘rt ist. In eine Aufnahmedffnung des Gehduses
9 ist das Hohlprofil 4 des Trigers 3 verschiebefest eingesetzt, in dessen Verldngerung das Gehduse 9 eine
Verschiebeflihrung 12 fiir ein im wesentlichen T-f6rmiges Druckstiick 13 aufweist, das in das Hohlprofil 4
eingreift und von einer im Hohlprofil 4 angeordneten Druckfeder 14 belastet wird. Uber diese Belastungsfe-
der 14 wird das Druckstiick 13 stirnseitig gegen nach unten vorragende Mitnehmeransdtze 15 des
Sohlenniederhalters 10 gedriickt. Da diese Mitnehmeransédtze 15 beidseits der Schwenkachse 11 etwa
parallel zu ihr verlaufen, wird der Sohlenniederhalter 10 durch das Druckstiick 13 in einer Mittenlage
gehalten. Zum seitlichen Ausschwenken des Sohlenniederhalters 10 um die Schwenkachse 11 wird das
Druckstiick 13 durch einen der Mitnehmeransidtze 15 gegen die Kraft der Belastungsfeder 14 in die
Fiihrung 12 eingeschoben, wie dies in der Fig. 4 strichpunktiert angedeutet ist. Die Belastungsfeder 14
bestimmt daher die fiir die Sicherheitsausldsung des Vorderbackens 1 erforderliche Ausldsekraft. Um diese
Ausl&sekraft den jeweiligen Verhdltnissen anpassen zu kdnnen, wird die Belastungsfeder 14 von einer
Federhiiise 16 aufgenommen, die gegeniiber dem Druckstiick 13 schraubverstelibar ist. Zu diesem Zweck
wird die Federhiilse 16 im Hohlprofil 4 verschiebbar, aber drehfest gehalten, weil sie eine dem Querschnitt
des Hohlprofiles 4 angepaBte duBere Querschnittsform aufweist, und mit Hilfe einer in ein Muttergewinde
der Federhiilse 16 eingreifenden Stellschraube 17, die im Druckstick 13 unverschiebbar, aber drehbar
gelagert ist, gegeniiber dem Druckstiick 13 verlagert. Die Verschiebesicherung der Stellschraube 17 wird
mit Hilfe von Sicherungsstiften 18 erreicht, die in eine Ringnut 19 der Stellschraube 17 eingreifen. Da sich
die Belastungsfeder 4 zwischen einem festen Widerlager 20 im Hohlprofil 4 und der Federhiise 16
erstreckt, wird durch eine Verstellung der Einstellschraube 17 die Vorspannung der Belastungsfeder 14 und
damit die Ausldsekratft fiir ein seitliches Ausschwenken des Sohlenniederhalters 10 eingestelit.

Wie der Fig. 2 entnommen werden kann, ist der Schienniederhaiter 10 im Bereich des oberen Kopfes
21 der Schwenkachse 11 aufgrund einer sich konisch nach unten erweiternden DurchtrittsSffnung 22 fur die
Schwenkachse 11 der H&he nach aufkippbar auf dem Vorderbackengehduse 9 gelagert. Diese Kippbewe-
gung wird allerdings in Abh#ngigkeit vom Ausschwenkwinkel gesteuert, weil der die Schwenkachse 11
aufnehmende, gegen den Sohlenniederhalter 10 vorragende Gehduseansatz einen Nocken 23 bildet, der mit
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zunehmendem Ausschwenkwinkel des Sohlenniederhalters 10 dessen Abstellung von der Schwenkachse 11
erzwingt, wie dies der Fig. 3 entnommen werden kann. Da diese Abstellung mit Abstand vom oberen Kopf
21 der Schwenkachse 11 erfolgt, wird der Sohlenniederhalter 10 um den hiefiir eine Schwenkachse
bildenden Kopf 21 aus der in der Fig. 3 in vollen Linien gezeichneten Grundstellung in die strichpunktiert
angedeutete Stellung aufgekippt, die der in der Fig. 3 strichpunktiert angedeuteten Schwenkstellung des
Sohlenniederhalters 10 entspricht. Der Sohlenniederhalter 10 kann jedoch trotz der Zwangsabstellung
wahrend seines seitlichen Ausschwenkens gegen die Kraft der Belastungsfeder 14 in der Grundstellung
aufgekippt werden, was eine vorteilhafte federnde Anlage an der Schischuhsohle sicherstellt, beispielsweise
um Schneeanlagerungen an der Schuhsohie auszugleichen.

Der Hinterbacken 2 weist ein im wesentlichen L-férmiges GehZuse 24 auf, dessen einer Schenkel vom
Hohlprofil 4 des Trdgers 3 in einer Verschiebeflhrung 25 durchsetzt wird. Der andere vom Triger 3
aufragende Geh&useteil nimmt eine Druckfeder 26 auf, die sich Uber ein Flhrungsstiick 27 an einer
Querachse 28 abstltzt, die in einer durch ein Langloch gebildeten Fiihrung 29 des Gehduses 24 der Hohe
nach verschiebbar gefiihrt ist, und die untere Lagerung fiir einen Sohlenniederhalter 30 bildet, der den
aufragenden Gehduseteil mit seitlichen Wangen 31 umfaBt. Die obere Abstiitzung fiir den Sohlenniederhal-
ter 30 wird durch einen Betétigungshebel 32 gebildet, der um eine Achse 33 am Gehiuse 24 angelenkt ist
und zwischen dem Gehduse 24 und den Seitenwangen 31 des Sohlenniederhalters 30 Mitnehmeranschlizige
34 aufweist, die mit diese Mitnehmeranschldge 34 Ubergreifenden Gegenanschlige 35 an den Seitenwan-
gen 31 des Sohlenniederhalters 30 zusammenwirken, wie dies der Fig. 7 entnommen werden kann. In der
in voilen Linien dargestellten SchlieBstellung des Hinterbackens 30 wird der Sohlenniederhalter 30 durch die
Druckfeder 26 ais SchlieBfeder nach unten gedriickt, wobei der Betétigungshebel in seiner hochgeschwenk-
ten SchlieBlage gehalten wird. Zum Offnen des Hinterbackens muB der Sohlenniederhaiter 30 gegen die
Kraft der Schiiefeder 26 angehoben werden, und zwar entweder iiber einen Schuh oder den Betitigungs-
hebel 32. Dabei stitzt sich der Sohlenniederhalter 30 zundchst lber ein Gleitstiick 36 an dem Geh3use 24
ab, bis diese Gleitabstlitzung 36 am oberen Ende des aufragenden Gehiuseteiles eine Schwenkbewegung
fir den Sohlenniederhalter 30 um die untere Querachse 28 freigibt. Diese Schwenkbewegung wird durch
eine weitere Gleitabstltzung 37 begrenzt, die gegeniiber der Gleitabstiitzung 36 entsprechend winkelver-
setzt angeordnet ist. Die Schwenkbewegung des Sohlenniederhalters 30 und die damit verbundene
Drehbewegung des Betétigungshebels 32 ist in der Fig. 7 verdeutlicht, die auch zeigt, daB die Schulter 38
zwischen den beiden zueinander winkelversetzten Gleitabstiitzungen 36 und 37 als Rast fir die Offenstel-
lung des Sohlenniederhalters 30 ausgeniitzt werden kann, wenn das Gehduse 24 eine entsprechende
Gegenrast bildet, gegen die der Sohlenniederhalter 30 durch die Druckfeder 26 in der SchlieBsteliung
gezogen wird. '

Da in der in der Fig. 7 strichpunktiert angedeuteten Offenstellung des Sohlenniederhalters 30 an den
Seitenwangen 31 vorgesehene SchlieBansétze 39 in die Bewegungsbahn eines in die Schibindung einzuset-
zenden Schischuhs ragen, wird der Sohlenniederhaiter 30 Uber den Schischuh aus seiner Raststeliung
gezogen, bis die SchlieBfeder 26 wirksam wird und fir ein ordnungsgemiBes SchlieBen der Bindung sorgt.
Der Betatigungshebel 32 wird dabei Uber die Gegenanschiige 35 des Sohlenniederhalters 30 in die
SchiieBstellung mitgenommen.

Zur Anpassung der Schibindung an die jeweilige SchuhgréB8e muB der Hinterbacken 2 entlang des
Trdgers 3 verstellt werden. Dies wird gem&B der Fig. 6 durch einen Schraubentrieb 40 erreicht, dessen
Spindel 41 in das Hohlprofil 4 ragt und dort in eine im Hohlprofil 4 geflihrte Gewindemutter 42 eingreift, die
verschiebefest mit dem Hinterbackengehduse 24 verbunden ist. Bei einer verschiebefesten Abstiitzung der
Gewindespindel 41 gegeniiber dem Hohiprofil 4 wird somit der Hinterbacken 2 entsprechend verstellt.

Wie die Fig. 6 erkennen 148t, erfolgt die verschiebefeste Abstiitzung der Gewindespinde!l 41 allerdings
Uber eine Feder 43, die sich einerseits an einem von der Gewindespindel 41 durchsetzten Endstiick 44 des
Hohlprofiles 4 und anderseits an einem Anschiag 45 auf der Gewindespindei 41 abstiitzt, so daB sich die
Gewindespindel 41 mit dem Hinterbacken 2 im Sinne einer AbstandsvergroBerung der Bindungsbacken
gegen die Kraft der Feder 43 verschieben |48t. Durch diese Mainahmen kann ein federndes Anliegen des
Hinterbackens 2 am Schuh und damit eine spielfreie Schuhaufnahme sichergestellt werden.

Das Offnen der Bindung von Hand aus muB nicht zwangsldufig Uber den Betétigungshebel 32 erfolgen.
Das nach vorne zugidngliche Druckstlick 13 des Vorderbackens 1 erlaubt bei einer entsprechenden
Verschiebung gegen die Kraft seiner Belastungsfeder 14 eine Freistellung des Sohlenniederhalters 10, so
daB der Schuh, ohne die sonst erforderliche Ausl3sekraft Uberwinden zu miissen, aus dem Vorderbacken
herausgeschwenkt werden kann. Das Verschieben des Druckstiickes 13 kdnnte {iber einen dem Vorderbak-
ken vorgelagerten Hebel erreicht werden, und zwar mit einer vergleichsweise geringen Kraft. Selbstver-
standlich darf durch diesen zusétzlichen Stelltrieb flir das Druckstiick 13 dessen Beaufschlagung durch die
Mitnehmeransétze 15 des Sohlenniederhlaters 10 nicht beeintrichtigt werden.
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Um den Sohlenniederhalter 10 des Vorderbackens 1 an die Dicke der jeweiligen Schischuhsohle

anpassen zu kdnnen, kann die Schwenkachse 11 vorzugsweise als Stellschraube ausgebildet werden. Zum
HShenausgleich ist allerdings ein elastischer Ausgleichskorper 46 zwischen dem Sohlenniederhalter 10 und
dem Geh&use 9 vorzusehen.

Patentanspriiche

1.

Schibindung mit einem Vorderbacken, der Uber einen Trdger mit einem auf dem Tréger in Trager-
langsrichtung verstellbar angeordneten Hinterbacken verbunden ist und einen seitlich ausschwenkbaren
Sohlenniederhalter aufweist, der sich gegen ein seitliches Ausschwenken an einem in Tragerldngsrich-
tung verschiebbar gelagerten, durch wenigstens eine Feder belasteten Druckstiick abstitzt, dadurch
gekennzeichnet, daB der mit dem Vorderbacken (1) um eine Querachse (6) im Bereich des
Vorderbackens (1) verschwenkbare Triger (3) aus einem Hohlprofil (4) besteht, das die Belastungsfe-
der (14) fir das Druckstiick (13) und die Spindel (41) eines Schraubentriebes (40) zur Verstellung des
auf dem Hohlprofil (4) verschiebbar gefihrten Hinterbackens (2) aufnimmt.

Schibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeicnet, da das Druckstiick (13) in dem Hohlprofil (4)
bzw. in einer das Hohlprofil (4) verldngernden Fiihrung (12) eines Vorderbackengehduses (8) verschieb-
bar gelagert ist und daB der um eine mittige Schwenkachse (11) ausschwenkbare Sohlenniederhaiter
(10) des Vorderbackens (1) zwei beidseits dieser Schwenkachse (11) nach unten vorragende, an der
freien Stirnfliche des Druckstlickes (13) anliegende Mitnehmeransitze (15) aufweist.

Schibindung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB der Sohlenniederhaiter (10) um eine
durch einen oberen Kopf (21) seiner Schwenkachse (11) gebildete Querachse verschwenkbar gehalten
ist und sich mit vertikalem Abstand von diesem Kopf (21) an einem die Schwenkbewegung des
Sohlenniederhalters (10) um die Querachse in Abhdngigkeit vom seitlichen Ausschwenkwinkel steuern-
den Nocken (23) des Vorderbackengehduses (9) abstutzt.

Schibindung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, da8 der Schraubentrieb
(40) zur Verstellung des auf dem Hohlprofil (4) verschiebbar geflihrten Hinterbackens (2) im Hohlprofil
(4) gegen Federkraft im Sinne einer AbstandsvergrdBerung zwischen den beiden Bindungsbacken (1, 2)
verlagerbar ist.

Schibindung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB der Hinterbacken (2)
einen in einer Fiihrung (29) eines Hinterbackengehduses (24) der Hdhe nach verstellbaren, um eine
Querachse (28) verschwenkbaren Sohlenniederhalter (30) aufweist, der an einem Mitnehmeranschlag
(34) eines am Hinterbackengehiuse (24) um eine Querachse (33) schwenkbar gelagerten Betitigungs-
hebels (32) abgestiitzt ist und durch den Betdtigungshebel (32) gegen die Kraft wenigstens einer im
Hinterbackengehiuse (24) angeordneten Feder (26) aus einer Schlie8stellung in eine Offnungssteliung
anhebbar ist.

Schibindung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daB der Sohlenniederhalter (30) des
Hinterbackens (2) zwei der Hdhe nach aufeinanderfoigende Gleitabstitzungen (36, 37) fur das Hinter-
backengehzuse (24) bildet, die gegeneinander in bezug auf die Querachse (28) des Sohlenniederhal-
ters (30) winkelversetzt angeordnet sind.

Hiezu 5 Blatt Zeichnungen
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