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(564} Sposob timenia razov v klboch pakovych mechanizmov

UZelom vynédlezu je tlmenie rdzov
v kIboch pdkovych mechanizmov, a tym zmen-
Senie hludnosti zariadeni a opotreboviva-—
nia klbov a zvySenie trvanlivosti mechaniz-
mov. .
Uvedeny el sa dosahuje spdsobom tlmenia
rdzov v klboch, ktory sa vyznaluje tvym,
%e¢ sa v miestach kIbov pdkovy mechanizmus
napruZi v smere prienom na smer pohybu
kIvov.

Spdsob tlmenia rdzov podla vyndlezu
je vyhodné pouZit najmd pre rychlobeZné
pdkové mechanizmy, napr. u.textilnych
strojov, v meracej technike, regulaénej
technike a pod.
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Vyndlez sa tyka spdsobu tlmenia xrédzov v kfboch pdkovych mechanizmov.
Problematika tlmenia rdzov je v sdéésnosti riesend dvomi spdsobmi.

Prvy spdsob v podstate spodiva vo vytvdrani tlmiaceho d&inku pomocou pridavnych pruZnych
elementov, ktorgych vyhotovenie z4visi na charaktere procesu tlmenia. PruZné elementy tvoria
linedrne alebo nelinedrne pruZiny. Tieto sd pripdjané v kiboch takym spdsobom, Ze nositelky
gil, vznikajicich v ddsledku tychto pruZnych elementov, su zhodné so smermi rychlosti pohy-
bujicich sa hmdt. Tento spdsob tlmenia nevyluluje rizy, iba ich do urdite] miery tlmi,
Tlmiace sily sd velmi velké, &im sa zvySuje odpor proti pohybu mechnizmu a je potrebny velky

pridavay prikon na pohon mechanizmu.

Druhy spdsob tlmenia spodiva vo vyuzivani vizbovwyeh prvkov, pridom sa vyufivaji javy,

ktoré v ddsledku vizieb v nikajd, napr. trenie.

Podla charakteru procesu tlmenia si vizby realizované rdznym tvarom a velkostou trecich
pléch, pouZitym materidlom a velkostou pritladnych sil. Dosiahnuty efekt tlmenia rdzov je
pritom u oboch spdsobov tlmenia pomerne maly. Pdsobiace sily kmitajd okolo nulovej hodnoty,

a to spdsobuje neustdle nardZanie &apov o puzdra klbov. V ddésledku tychto rdzov sa klIby
pomerne rychlo opotrebdivajui, a tym klesd trvanlivos¢ mechanizmov., V prevddzke fasto dochd-
dza k rozpadu mechanizmov, a tov takej miere, éevje nutné pri ich ndvrhu uvaZovat aj s touto
mo¥nostou, Tieto nedostatky sa prejavuji najmd u rychlobeZnych pdkovych mechanizmov zariadenti

napr. u textilnych strojov, kde rdzové sily desahujid rddove 10 az 104 n.

Uvedené nedostatky v podstatnej miere odstrafiuje spdsob tlmenia rdzov v kIbov pdkovych
mechanizmov podla vyndlezu, ktorého podstata spoiiva v tom, ¥e sa v miestach kIbov pékovy

mechanizmus napru?i v smere prielnom na smer pohybu kibov.

Spbsobom tlmenia rdzov podla vyndlezu sa dosahuje rovnomernej¥ie zatadenie kIbov, pritom
kIb je stdle zataZeny. Vylddenim nulového zataZania sa vylidia aj rdzy. Pridavuné sily vyvo-
dené pruinymi elementami potrebné na dosiahnutie poZadovaného tlmiaceho efektu sd velmi malé,
rddove md%u byt a¥ 10-krét meniie oproti sildm pri doteraj$ich spdsoboch tlmenia. Zvydenie
prikonu potrebného na pohon mechanizmu je tym znalne mendie. Zvildenie zataZujicich sil
kibov mechanizmu v ddsledku pridavaych sil je minimdlne, prilom 3pidky zatateni sa nezvydujd.
Pruiné elementy md%u mat linedrnu charaktevistiku, roamery maléd, mald hmotnost, nie su
ndrofné na materidl a presnost vyroby, ich ddriba ije jednoduchd a maji velkd trvanlivost,
Hlavné vyhoda viak spoliva v tom, Ze popri moinosti dplného vylddenia vzniku rédzov je aj
opotrebenie kibov v prijatelnych medziach, mechanizmy sa vyznafuji ovela tich¥im a rovanomer-

neifim chodom a ich Zivotnost je ovela vydiia,

Nd pyipojenych vykresoch je zndzorneny pdkovy mechanizmus s tlmenim rdzov v kIboch podla
doterajiieho spdsobu a spdsobom podla vyndlazu, prifom obr. | schematicky znézorﬂuje pakovy
rovinny Stvor&len s pridavnym prufnym mechanizmom podla doteraj¥ieho spdsobu tlmenia rdzov,
obr. 2 zndzorfmje v poldrnom diagrame priebeh zotrvalmych sil pdsobiacich v kIbe vo fdze po-
hybu v mieste uchytenia pruinéhd elementu, obr. 3 zndzorduje ten isty Stvorllen s dvomi pridav-
nymi pru¥aymi mechanizmami so spdsobom tlmenia rdzov podla vyndlezu a obr. 4 zndzornuje v po~
ldrnom diagrame priebeh zotrva&nych sil vo fdze pohybu podsobiacich v jednom z kibov, v kto-
rom je uchyteny pruZny element, prifom obr, 5 zndzoxrifiuje v poldrnom diagrame priebeh sil

v tomto pruZnom elemente.

Pidkovy mechanizmus pozostdva z rdmu 1, na ktorom je Zap klbu 3, pridom pdzdro kibu 5
j& uchytené na jednom konci pdky 2, na druhom konci pdky 2 je uchytené pizdro klIbu 6, ktorého
Zap je uchyteny ma jednom konci pdky 3, na druhom konci pdky 3 je uchyteny &ap klIbu 7, kto-
rého pizdro je uchytené na jednom koneci pdky 4 a na druhom konci péky & je uchyteny &ap klbu
8, ktorého pdzdro je uchytené na rdme 1. Na pizdre kIbu 7 je uchyteny jednym koncom pruZny

element 9, tvoreny taZnou valcovou pru%inou, uchytenou druhym koncom o rdm 1, prifom na obr.
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t je os pruiiny priblifne v smere spojnice klbov 6 a7, a na obr. 3 je os pruZiny v rovine

kIbového mechanizmu, umiestnend priedne na smer pbésobiacich sil,

Pdkovy mechanizmus na obr. 2 je opatreny aj druhym pruinym elementem 10, tvorenym tie?
taZnou vdlcovou pruZinou uchytenou jednym koncom o rim 1 a druhym koncom o pdzdro kfbu 6,
prifom os pru#iny je tie? umiestnend v rovine kIbového mechanizmu priedne na smer pdsobiacich

sil.

U pdkového mechanizmu zndzornendho na obr. 1 vznikaji v kiboch pri rychlom pohybe me-
chanizmu rdzy v désledku vzdjomného pohybu &apov a pizdier. Na obmedzovanie rdzov musi byt
sila vyvodend prufinou rddove rovnako velks ako sila F oV smere osi X. V tomto smere dosahuje
pritom sila F Spickové hodnoty a tedy sila vyvodznvand pruZinou je velmi velkd, ako je zndzor-
nend na obr. 2. Pri rychlom pohybe mechanizmu sa Cap pri pohybe v pdzdre v dasledkuvpésobenia
zotrva&nyech sil dostdva z poliatoéného bodu dotyku do koncového bodu dotyku pdizdra s Eapom
skokom, t. j. prechddza nulovym bodom, o vyvold rdz. Preto¥e sila pruZiny pdsobi proti pohybu,
zvy3uje sa aj potrebny prikon na pohon mechanizmov, zviéSuje sa opotrebovanie a klesd trvan-
livost klbov, a tym aj mechanizmu.

U pdkového mechanizmu zndzorneného na obr. 3 je spojnice bLodov uchytenia pruziny v sme-
re prieCnom na drdhu kIbov vo fdze pohybu. Ty¥ym sa dosahuje dplné vyldenie vaniku rdzov, lebo
tapy pri pohyb v pidzdrach sa dostdvaji z po&iato&ndho bodu pohybu do kone&ného bodu pohybu

v plynulom slede dotykovych bodov &apu a pizdra a nie skokom,

Priebeh zotrvadnych sil, napr, FA v bode ‘A vo fdze pohybu, tedy neprechddza nulovym bo-
dom ako zndzorduje obr., 4 a nevyvoldva sa rdz, NapruZujdca sila FP vyvodend pruZzinou pdsobia-
cou v bode A, ktord je potrebnd pre tlmenie, je znafne meniia ako pri doterajSom spdsobe tlme-
nia, ako zndzorfuje obr. 5. V min. miere sa tym zvySuje prikon, potrebny pre pchon mechaniz-

mu, Spicdky sil v zataZeni sd menSie a st odstrdnend rizy v kIboch.
Spdsob tlmenia rdzov v klboch pidkového mechanizmu je vyhodné pou¥it najmi pre rychlobezné
pdkové mechanizmy, napr. u textilnych strojov, v meracej a regulainej technike a pod,

PREDMET VYNALEZU

Spdsob tlmenia rdzov v kiboch pdkovych mechanizmov vyznafujdci sz tym, Ze se v miestach

klbov pdkovy mechanizmus napruZi v smere priefnom na smer pohybu klbov.

4 vykresy

Severografia, n. p.. zhvod 7. Most



211754




211 754

obr. 3

obr 4 | obr. 5



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

