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Inventia se referd la constructia de masini, in
special , la mijloacele de transport.

Mecanismul de actionare a aparatului de rulare a
mijlocului de transport contine un cadru si, instalate
pe el: un motor electric dotat cu frind, reductor
dintat si doud roti de lant conducitoare legate cu el.
Nou este aceea cd rotile de lant conducitoare sunt
fixate pe corpul reductorului, care este executat
precesional si include un satelit cu doud coroane
dintate, amplasat liber pe partea inclinatd al
arborelui-maniveld, care este legat cu arborele
motorului electric. O coroand a satelitului este
angrenatd cu roata dintatd, care este fixata rigid in
corpul reductorului, iar a doua coroana a satelitului
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— cu roata dintatd, care este montatd din partea
amplasdrii motorului electric, pe partea arborelui-
maniveld, care este coaxiald cu arborele motorului
electric si fixatd rigid pe cadru. Satelitul cu doud
coroane dintate este executat compus din doua parti,
totodatd, pe ambele parti frontale, care sunt perpen-
diculare cu axul lui, sunt executate proeminente
amplasate cu joc in adanciturile corespunzitoare, iar
pe ambele parti a fiecarei proeminente, in joc sunt
amplasate elemente elastice, fixate in locasuri exe-
cutate pe muchiile lor laterale.
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Descriere:

Inventia se referd la constructia de magini, in special, la mijloacele de transport.

Este cunoscut propulsorul cu senile [1], care contine role de sprijin, roti conducatoare si conduse, fixate
pe cadrul mijlocului de transport, doud terasamente cu senile, una din care are proeminente oblice ce
angreneazi cu canale elicoidale prin partea exterioard a rolelor. In solutia cunoscuti, actionarea aparatului
de rulare se realizeaza de la transmisia centrala, ceea ce complica considerabil intreaga constructie.

Mult mai eficace este actionarea aparatului de rulare a mijlocului de transport [2], care include un
cadru pe care este instalat un motor electric de curent continuu, cu frana, roti de lant conducitoare, un
reductor cilindric cu 4 trepte, compus din roti dintate si arbori, role de reazem si de mentinere. Mecanismul
de actionare a aparatului de rulare al mijlocului de transport cunoscut are gabarit comparativ mare si duratd
de functionare mica.

Problema pe care o rezolva prezenta inventie este simplificarea constructiei, mérirea capacitétii portante
si a duratei de functionare.

Problema pusa se rezolva prin aceea cd mecanismul de actionare a aparatului de rulare a mijlocului de
transport contine un cadru i, instalate pe el: un motor electric dotat cu frana, reductor dintat si doud roti de
lant conducdtoare legate cu el. Nou este aceea cd rotile de lant conducitoare sunt fixate pe corpul
reductorului, care este executat precesional si include un satelit cu doud coroane dintate, amplasat liber pe
partea inclinata al arborelui-maniveld, care este legat cu arborele motorului electric. O coroana a satelitului
este angrenatd cu roata dintatd, care este fixata rigid in corpul reductorului, iar a doua coroand a satelitului —
cu roata dintatd, care este montatd din partea amplasirii motorului electric, pe partea arborelui-maniveld,
care este coaxiald cu arborele motorului electric si fixatd rigid pe cadru. Satelitul cu doud coroane dintate
este executat compus din doud parti, totodatd, pe ambele parti frontale, care sunt perpendiculare cu axul lui,
sunt executate proeminente amplasate cu joc in adanciturile corespunzatoare, iar pe ambele parti a fiecirei
proeminente, in joc sunt amplasate elemente elastice, fixate in locasuri executate pe muchiile lor laterale.

Executarea reductorului in varianta precesionald, una din rotile centrale ale caruia este legata cu corpul
ce se roteste, pe care sunt instalate doud roti de lant, permite simplificarea esentiald a constructiei in
general.

Amplasarea arborelui maniveld in interiorul rotii dintate centrale, fixate rigid de cadrul mijlocului de
transport, permite, de asemenea, simplificarea constructiei si amplasarea rationald a transmisiei in general.

Executarea satelitului cu doud coroane dintate din doud parti in formd de clopot, pe ambele parti ale
cdrora sunt executate proeminente amplasate cu joc in adanciturile corespunzitoare, iar pe ambele parti ale
fiecarei proeminente, in locasuri executate pe muchiile lor laterale sunt amplasate in joc elemente elastice,
reduce neuniformitatea distribuirii sarcinii intre dinti, mareste silentiozitatea rotirii rotilor de lant.

Amplasarea coroanelor dintate ale satelitului pe rulment axial permite de a mari sensibilitatea
elementelor elastice (ale arcurilor) la variatia sarcinii prin excluderea frecirii de alunecare dintre flangele
partilor in formd de clopot, ceea ce mireste durata de functionare a transmisiei in intregime.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1...5, care reprezinta:

- fig. 1, vederea generald a mecanismului de rulare a mijlocului de transport;

- fig. 2, constructia mecanismului de actionare a aparatului de rulare a mijlocului de transport, conform
revendicdrii 1;

- fig. 3, constructia mecanismului de actionare a aparatului de rulare a mijlocului de transport, conform
revendicarii 2;

- fig. 4, sectiunea A-A din fig. 3;

- fig. S5, vederea B din fig. 4.

Mecanismul de actionare a aparatului de rulare a mijlocului de transport contine un cadrul 1 i, instalate
pe el, role de sprijin 2 si de mentinere 3, senila 4, doud roti de lant conducitoare 5, reductor dintat executat
precesional incluzand un satelit 7 cu doud coroane dintate 8 si 9, rotile de lant conducitoare sunt fixate pe
corpul rotitor 6 al reductorului.

O coroand 8 a satelitului 7 este angrenata cu roata dintatd 10 fixatd rigid in corpul reductorului 6, iar a
doua coroana 9 a satelitului — cu roata dintatd 11, care este montata din partea amplasérii motorului electric,
pe partea arborelui-maniveld, care este coaxiald cu arborele motorului electric si fixata rigid pe cadru 1, prin
intermediul canelurilor 12. Satelitul 7 este instalat liber pe partea inclinatd a arborelui-maniveld 13, iar
sectorul liniar al arborelui-maniveld este legat cu rotorul motorului electric 14, la celilalt capit al cdruia
este fixata frand 15.

fn mecanismul de actionare a aparatului de rulare din fig. 3, satelitul cu doudi coroane dintate 7 este
executat compus din doud parti 16 si 17, instalate pe rulmentul axial 18, totodatd, pe ambele parti frontale,
care sunt perpendiculare cu axul lui, sunt executate proeminente 19 amplasate cu joc in adanciturile
corespunzitoare, iar pe ambele parti ale fiecarei proeminente, in locasuri 20 executate in joc pe muchiile
lor laterale, sunt amplasate elemente elastice 21.
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Mecanismul de actionare a aparatului de rulare al mijlocului de transport prezentat in fig. 2
functioneazd in felul urmator. Miscarea de rotatie de la motorul electric 14, prin intermediul arborelui
maniveld 13, se transformd in migcare de precesie a satelitului 7, ca rezultat al angrendrii rolelor coroanelor
8 $i 9 cu dintii rotilor dintate centrale 10 si, respectiv 11, roata 10, iar impreuna cu ea i carcasa 6 cu rotile
de lant conducitoare 5, se va roti cu raportul de transmitere:

ZyZ
j=——21
ZgZ10 ~ Z9%n
unde: zg, zo sunt numarul de role ale coroanelor 8 i 9 ale satelitului 7;
210, 277 — numdrul de dinti ale rotilor centrale conice 10 i 11.
Numarul de role ale coroanelor 8 si 9, rotilor centrale 10 si 11 se determind prin relatia:
zg=z+lsizo=z;, £ 1.

Adesea, in procesul de functionare a mijlocului de transport pe diverse tipuri de sol cu sarcind diferitd
apar sarcini care variazd dupd directie. Problema pe care o rezolvd inventia conform revendicdrii 2, unde
satelitul 7, compus din doud parti 16 si 17 legate intre ele prin intermediul camelor 19, intre care sunt
situate arcurile 21, permite atenuarea sarcinilor de soc. Aceasta va asigura protejarea angrenajului de
sarcinile ce variazi dupa directie, si, respectiv, va majora capacitatea portantd si durata de functionare a
transmisiei in intregime.

Solutia propusi prezintd o sursd importantd de sporire a capacititii portante si duratei de functionare a
mecanismelor de actionare a mijloacelor de transport cu senile.

(57) Revendiciri:

1. Mecanism de actionare a aparatului de rulare a mijlocului de transport, care contine un cadru i,
instalate pe el: un motor electric dotat cu frana, reductor dintat si doud roti de lant conducétoare legate cu el,
caracterizat prin aceea ci rotile de lant conducétoare sunt fixate pe corpul reductorului, care este executat
precesional si include un satelit cu doud coroane dintate, amplasat liber pe e partea inclinatd al arborelui-
maniveld, care este legat cu arborele motorului electric, totodatd, o coroand a satelitului este angrenatd cu
roata dintatd, care este fixata rigid in corpul reductorului, iar a doua coroana a satelitului — cu roata dintata,
care este montatd din partea amplasarii motorului electric, pe partea arborelui-maniveld, care este coaxiala
cu arborele motorului electric si fixata rigid pe cadru.

2. Mecanism de actionare a aparatului de rulare a mijlocului de transport, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ci satelitul cu doud coroane dintate este executat compus din doud parti, totodati
pe ambele parti frontale, care sunt perpendiculare cu axul lui, sunt executate proeminente amplasate cu joc
in adénciturile corespunzitoare, iar pe ambele pérti a fiecarei proeminentd, in joc sunt amplasate elemente
elastice, fixate in locasuri executate pe muchiile lor laterale.
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