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(54) Handbetétigtes Greifgerat.

(57) Ein handbetatigtes Greifgerat mindestens zwei Greifarme
2 aufweisend, wobei mindestens einer der Greifarme 2 mindes-
tens ein Aktivierungselement 3 aufweist. Das mindestens eine
Aktivierungselement 3 ist als Schalter 31 und/oder Sensor 32
ausgebildet und aktiviert eine Vorrichtung zum Aussenden eines
Signals 4, wodurch die Vorrichtung ein Signal aussendet.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf das Gebiet der Greifgerate. Sie bezieht sich insbesondere auf ein handbetéatigtes
Greifgerat gemass dem Oberbegriff des Patentanspruches 1 mit mindestens zwei Greifarmen.

[0002] Ein derartiges handbetétigtes Greifgerat ist beispielsweise aus AT 507 307 bekannt. AT 507 307 zeigt ein Essgerat
mit einem ersten Greifelement, geeignet zum Zusammenstecken mit einem zweiten Greifelement zur Bildung des Essge-
rates in Form einer Zange.

[0003] EP 0 613 644 zeigt ein Essbesteck, wie beispielsweise einen Léffel, mit einem Nahrungsmittelhalteabschnitt und
einem Griff. Das Essbesteck weist eine elektronische Vorrichtung auf, welche ein auditives oder visuelles Signal liefert,
wenn beide Enden (Nahrungsmittelhalteabschnitt und Griff) nach einer Dunkelheitsperiode wieder Licht ausgesetzt sind.
Das Essbesteck ist konstruktionsbedingt relativ sperrig mit einem verdickten Mittelteil mit der elektronischen Vorrichtung.

[0004] Es ist Aufgabe der Erfindung, ein neuartiges handbetéatigtes Greifgerat zu schaffen.
[0005] Diese Aufgabe I6st ein handbetatigtes Greifgerat mit den Merkmalen des Patentanspruches 1.

[0006] Das handbetatigte Greifgerat weist mindestens zwei Greifarme auf. Dabei weist mindestens ein erster Greifarm
mindestens ein Aktivierungselement auf. Dieses Aktivierungselement ist als Schalter und/oder Sensor ausgebildet und
aktiviert eine Vorrichtung zum Aussenden eines Signals, wodurch diese ein Signal aussendet.

[0007] Mit dem handbetatigte Greifgerat kdnnen beispielsweise Lebensmittel und/oder Abfall und/oder Pflege- und/oder
Gesundheitsprodukte gegriffen werden. In verschiedenen Ausflihrungsformen kann das handbetétigte Greifgerat bei-
spielsweise als Lebensmittelzange oder Abfallzange oder Pflege- und/oder Gesundheitsproduktzange ausgebildet sein.
Die Aufzéhlung der greifbaren Objekte sowie der Ausflihrungsformen ist nicht als abschliessend zu verstehen, da noch
andere Objekte dankbar sind, welche durch eine entsprechende handbetatigte Greifgerat greifbar sind. Die folgenden
Ausfiihrungsformen beziehen sich auf das Greifen eines Lebensmittels durch eine Lebensmittelzange, sie kénnen jedoch
auf das Greifen eines anderen Objekts mit einem handbetatigte Greifgerat Ubertragen werden.

[0008] Das Signal ist dabei eine physikalisch messbare Grosse akustisches Signal wie bspw. Téne, optisches Signal wie
bspw. Licht, oder ein olfaktorisches Signal wie bspw. ein Duft/Geruch etc.) welche die Umgebung des Benutzers beeinflusst
und der Benutzer mit Hilfe seiner Sinnesorgane wahrnehmen kann. Dadurch wird es méglich, dass die Lebensmittelzange
auf Knopfdruck oder beim Greifen eines Lebensmittels beispielsweise eine Melodie abspielt.

[0009] Das Greifen des Produkts mittels dem Greifgerat (bspw. des Lebensmittels mittels der Lebensmittelzange) wird
durch ein Aufeinander-zu-Bewegen von Handkontaktbereichen der Greifarme ermdglicht, wodurch sich auch Produktkon-
taktbereiche (d.h. Lebensmittelkontaktbereiche bei einer Lebensmittelzange) der Greifarme aufeinander zu bewegen und
somit das Lebensmittel einklemmen und greifen. Bei einem solchen Greifen wird das Aktivierungselement aktiviert, und
ein Signal, beispielsweise ein Gerausch oder ein Duft oder ein Lichtimpuls oder Ahnliches, wird von der Lebensmittelzange
durch die Vorrichtung zum Aussenden eines Signals ausgesendet. Dabei kann das Signal beim Benutzer beispielsweise
einen Lernprozess unterstitzen, oder das Wohlbefinden des Benutzers beeinflussen.

[0010] Das Aktivierungselement kann als Schalter (Druckschalter, Tastschalter, Berihrungsschalter oder Ahnliches) aus-
gebildet sein. Dadurch wird es moglich die Vorrichtung zum Aussenden eines Signals zum einen beim des Greifens eines
Lebensmittels zu deaktivieren und damit ein Aussenden eines Signals zu unterbinden. Zum anderen wird es moglich, dass
durch das Betéatigen des Schalters ohne das Greifen eines Lebensmittels ein Signal von der Vorrichtung zum Aussenden
eines Signals ausgesendet wird.

[0011] Der Sensor kann als Drucksensor und/oder Feuchtigkeitssensor ausgebildet sein. Dadurch wird es méglich, dass
das die Lebensmittelzange beim Greifen eines Lebensmittels auf eine Berlihrung mit dem Lebensmittel aktivierbar ist.
Dabei ist eine Aktivierung durch trockene (Drucksensor) oder fliissige (Feuchtigkeitssensor) Lebensmittel méglich. Ist das
Aktivierungselement als Drucksensor ausgebildet, ist dieser vorteilhafterweise auf der Innenseite des Lebensmittelkon-
taktbereichs des Greifarms angeordnet.

[0012] Wie bereits erwéahnt weist der Greifarm mindestens einen Handkontaktbereich und einen Lebensmittelkontaktbe-
reich auf. Dabei ist das Aktivierungselement als Schalter im Handkontaktbereich ausgebildet und/oder das Aktivierungs-
element ist als Sensor im Lebensmittelkontaktbereich ausgebildet. Dadurch wird es mdglich die Lebensmittelzange auf hy-
gienische Weise zu aktivieren, da der Schalter zum Ein-und Ausschalten der Vorrichtung zum Aussenden eines Signals im
Handkontaktbereich ausgebildet ist und somit der Lebensmittelkontaktbereich vom Benutzer nicht berlhrt werden muss.

[0013] Das von der Vorrichtung zum Aussenden eines Signals ausgesendete Signal kann ein akustisches Signal (Ton/
Melodie) und/oder ein optisches Signal (Licht) und/oder ein olfaktorisches Signal (Duft) sein. Dabei ist die Vorrichtung zum
Aussenden eines Signals so ausgebildet, dass sie das entsprechende Signal aussenden kann. Mit anderen Worten ist die
Vorrichtung zum Aussenden eines Signals beispielsweise als akustischer Wandler und/oder als LED-Leuchte und/oder als
Kapsel mit einem Duftstoff ausgebildet. Dadurch wird es méglich die Umgebung des Benutzers auditiv und/oder visuell
und/oder olfaktorisch zu manipulieren.

[0014] Das von der Vorrichtung zum Aussenden eines Signals ausgesendete Signal kann beispielsweise anstelle von
Licht oder zusatzlich zum Licht auch ein anderes elekiromagnetisches Signal sein bzw. beinhalten. Das Signal kann
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somit als Informationssignal im Infrarot,- Mikrowellen- oder Radiofrequenzbereich oder Uber elektromagnetische Induktion
Ubertragen werden. Dadurch wird es mdglich beispielsweise auf RFID («radio-frequency identification»; Identifizierung
mit Hilfe von Radiofrequenzwellen), NFC (Nahfeldkommunikation im Englischen «Near Field Communication»), Bluetooth
oder auf dhnlichen Grundlagen basierende Kommunikationskanale bereit zu stellen.

[0015] Des Weiteren kdnnen die mindestens zwei Greifarme als separate, miteinander verbindbare Elemente ausgebildet
sein. Dadurch wird es mdglich, die mindestens zwei Greifarme in getrennter und platzsparender Form zu lagern und zu
transportieren und am Bestimmungs- beziehungsweise Verwendungsort miteinander zu einer Lebensmittelzange (bzw.
einem anderen handbetatigten Greifgerat) zu verbinden —eine solche kann bspw. eine im Wesentlichen X-formig gekreuzte
Anordnung der beiden Elemente sein.

[0016] Darliber hinaus kénnen die mindestens zwei miteinander verbindbaren Greifarme identisch ausgebildet sein. Da-
durch wird es méglich, dass beim Verbinden der Greifarme nur eine Art von Greifarm vorliegen muss und ein einfaches
Zusammensetzen der Greifarme ermdglicht wird und nicht nach dem passenden Gegenstiick gesucht werden muss.

[0017] Der Greifarm kann insbesondere bei einer Ausgestaltung als Lebensmittelzange im Lebensmittelkontaktbereich
mindestens eine Vertiefung und/oder eine Schneide und/oder einen oder mehrere Zinken aufweisen und/oder flach aus-
gestaltet sein. Dadurch wird es moglich, den Greifarm separat als Essbesteck zu verwenden. Bei der Benutzung von zwei
Greifarmen ist jede mdgliche Kombination aus 16ffel-, messer- und/oder gabelartiger Ausformung des Lebensmittelkon-
taktbereiches denkbar und realisierbar.

[0018] Alternativ kann das Greifgerat auch einstlickig ausgebildet sein. Es kann dann bspw. eine U- oder V-férmige An-
ordnung der beiden Greifarme aufweisen.

[0019] Auch andere Lésungen, bspw. mit Scharnier oder ahnlich, sind moglich.

[0020] Im Folgenden wird der Erfindungsgegenstand anhand von bevorzugten Ausflihrungsbeispielen, welche in den
beiliegenden Zeichnungen dargestellt sind, néher erlautert. Es zeigen jeweils schematisch:

Fig. 1 einen Greifarm;
Fig. 2 eine Lebensmittelzange, welche aus zwei identischen miteinander verbindbaren Greifarmen besteht;

Fig. 3  eine einstuckige Lebensmittelzange.

[0021] Grundsatzlich sind in den Figuren gleiche oder analoge Teile mit gleichen Bezugszeichen versehen.

[0022] Fig. 1 zeigt einen Greifarm 2, welche in Kombination mit einem weiteren Greifarm 2 zu einer Lebensmittelzange
1 verbindbar ist (wie beispielsweise in Fig. 2 gezeigt). Der Greifarm 2 weist einen Handkontaktbereich 21 und einen Le-
bensmittelkontakt-bereich 22 auf, wobei der Handkontaktbereich 21 vom Benutzer berihrt wird und der Lebensmittelkon-
taktbereich 22 ausschliesslich fir den Kontakt mit dem zu greifenden Lebensmittel vorgesehen ist. Durch die rAumliche
Trennung von Handkontaktbereich 21 und Lebensmittelkontaktbereich 22 wird eine hygienische Verwendung des Greif-
elements 2 erméglich.

[0023] Des Weiteren weist der Greifarm 2 eine Verbindungsstruktur 5 auf, welches zwischen dem Handkontaktbereich 21
und dem Lebensmittelkontaktbereich 22 ausgebildet ist. Die Verbindungsstruktur 5 kann als Schlitz ausgeformt sein, wobei
der Schlitz eine V-, U- beziehungsweise W-Form aufweist und lateral gedffnet ist. In einer alternativen Ausfithrungsform
ist die Verbindungsstruktur 5 nicht zwischen dem Handkontaktbereich 21 und Lebensmittelkontaktbereich 22 sondern am
Ende des Handkontaktbereichs 21 ausgebildet.

[0024] Der Greifarm 2 weist eine Vorrichtung zum Aussenden eines Signals 4 auf. Die Vorrichtung zum Aussenden eines
Signals 4 ist am Handkontaktbereich 21 ausgeformt. Sie kann beispielsweise als den Handkontaktbereich 21 umlaufende
Kante ausgebildet sein. Dabei setzt die Vorrichtung zum Aussenden eines Signals 4 mindestens akustisches und/oder
optisches und/oder olfaktorisches Signal wie beispielsweise einen Ton und/oder eine Melodie und/oder einen Lichtimpuls
und/oder einen Duftstoff frei.

[0025] Die Vorrichtung zum Aussenden eines Signals 4 ist vorteilhafterweise auf der Seite der Lebensmittelzange 1 aus-
geformt auf der sich das Aktivierungselement 3 befindet. Dabei kann das Signal in die Richtung ausgesendet werden auf
aus der die Aktivierung erfolgt. Dadurch wird die Aufmerksamkeit des Benutzers auf die Lebensmittelzange 1 und das
damit ausgesendete Signal gelenkt.

[0026] Die Vorrichtung zum Aussenden eines Signals 4 kann eine integrierte Schaltung (Chip) aufweisen. Das Aktivie-
rungselement 3 kann in diese integrierte Schaltung integriert sein (bspw. als auf dem Chip angeordnete Elektrode, die als
Berlihrungsschalter dient), oder kann separat ausgebildet und Gber bspw. entlang der Oberflache der Lebensmittelzange
verlaufende elektrische Leiter (in der Figur nicht dargestellt) mit der integrierten Schaltung verbunden sein. Der bzw. die
Wandler der Vorrichtung zum Aussenden eines Signals 4 (Lautsprecher, Lichtquelle, Duftquelle etc.) kann/kénnen eben-
falls in der integrierten Schaltung integriert oder davon separat und Uber Leiter mit dieser verbunden sein. Die integrier-
te Schaltung kann fest programmiert sein, um bspw. ein Lied oder eine andere Melodie, einen akustischen Text, jeweils
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eventuell synchronisiert mit optischen Signalen, oder auch eine Abfolge von optischen Signalen auszusenden. Alternativ
kann die integrierte Schaltung auch zu diesem Zweck programmierbar sein.

[0027] Die Vorrichtung zum Aussenden eines Signals 4 ist durch ein Aktivierungselement 3 aktivierbar, wobei das Akti-
vierungselement 3 als Schalter 31 und/oder Sensor 32 ausgebildet ist. Dabei ist der Schalter 31 am Handkontaktbereich
21 ausgeformt und kann vom Benutzer beispielsweise durch Driicken betatigt werden und/oder wird beim Greifen eines
Lebensmittels aktiviert.

[0028] Der Schalter 31 weist eine beliebige Form (klein, gross, eckig, rundlich) auf, wobei eine flache Ausflihrungsform des
Schalters 31 vorteilhaft ist um eine gute Handhabbarkeit des Greifelements 2 zu gewéahrleisten. Der Schalter 31 kann auf
der Oberflache des Handkontaktbereichs 21 befestigbar sein und/oder in den Handkontaktbereich 21 des Greifelements
2 eingelassen sein.

[0029] Der Sensor 32 ist auf der Oberflache und/oder an der lateralen Kante des Lebensmittelkontaktbereichs 22 ange-
ordnet. In den Ausflihrungen mit Sensor im Lebensmittelkontaktbereich 22 wird beim Greifen des Lebensmittels der Sen-
sor 32 aktiviert, und die Vorrichtung zum Aussenden eines Signals 4 sendet mindestens einen Ton und/oder eine Melodie
und/oder einen Lichtimpuls und/oder einen Duftstoff aus. Die Ausgestaltung des ausgesendeten Signals kann auf die
Bed(rfnisse des Benutzers angepasst werden.

[0030] Der Lebensmittelkontaktbereich 22 kann flach ausgebildet sein und/oder eine Vertiefung 23 flir das Aufnehmen
einer Flissigkeit und/oder eine Schneide 24, flir das Schneiden eines Lebensmittels, und/oder mindestens einen Zinken
25 fur das Anstechen eines Lebensmittels aufweisen.

[0031] Fir den Gebrauch werden zwei Greifarme 2 der in Fig. 1 gezeichneten Art miteinander verbunden.

[0032] Fig. 2 zeigt eine Lebensmittelzange 1, welches zwei miteinander verbundene Greifarme 2 aufweist. Dabei sind die
Verbindungsstrukturen 5 der zwei Greifarme 2 so ausgebildet, dass sie ineinander greifen. Im verbundenen Zustand weist
die Lebensmittelzange 1 eine zangenartige Form auf. Die Handkontaktbereiche 21 der beiden Greifarme 2 kénnen im ver-
bundenen Zustand einhandig aufeinander zubewegt werden, dadurch werden simultan die Lebensmittelkontaktbereiche
22 aufeinander zubewegt. Auf diese Weise kann ein zu greifendes Lebensmittel zwischen den Lebensmittelkontaktberei-
chen 22 der beiden Greifarme 2 eingeklemmt und somit gegriffen werden ohne in Kontakt mit der Hand des Benutzers
zu kommen.

[0033] Mindestens einer der beiden Greifarme 2 weist mindestens ein Aktivierungselement 3 auf, welches die Vorrichtung
zum Aussenden eines Signals 4 aktiviert. Der zweite Greifarm 2 weist einen Handkontaktbereich 21 und einen Lebens-
mittelkontaktbereich 22 sowie eine Verbindungsstruktur 5 auf, diese sind gleichartig aufgeformt wie diejenigen des ersten
Greifarmes 2. Dabei ist die Dimension des Handkontaktbereichs 21 und des Lebensmittelkontaktbereichs 22 &hnlich, da-
mit das einhandige Aufeinander-zu-Bewegen der Handkontaktbereich 21 und das Greifen erleichtert wird und die Verbin-
dungsstrukturen 5 ineinander greifen. Die spezifische Ausformung insbesondere des Lebensmittelkontaktbereich 22 kann
leicht variieren (flach, Vertiefung 23, Schneide 24, Zinken 25), wobei die Dimension zwischen dem ersten und zweiten
Greifelements 2 jedoch Ubereinstimmt.

[0034] Der zweite Greifarm 2 muss nicht zwingend ein Aktivierungselement 3 und/oder eine Vorrichtung zum Aussenden
eines Signals 4/ einen Chip aufweisen. Auf diese Weise muss keine Synchronisation zwischen den Aktivierungselemen-
ten 3 der beiden Greifarme 2 vorgenommen werden. Eine solche Synchronisation kann jedoch von vorgesehen sein, falls
beide Greifarme 2 ein Aktivierungselement 3 und/oder eine Vorrichtung zum Aussenden eines Signals 4 aufweisen. Die
Synchronisation wird durch den Chip gesteuert. Des Weiteren ist auch nicht ausgeschlossen, dass mehrere sich in naherer
Umgebung zueinander befindliche Lebensmittelzangen 1 miteinander synchronisierbar sind, bspw. Uber akustischen Si-
gnalaustausch oder Uber eine Infrarotschnittstelle. Eine solche Synchronisation kann im aktivierten Zustand der Lebens-
mittelzange 1 erfolgen und wird vom Chip gesteuert. Dies kann genutzt werden um beispielsweise bei einer Benutzung
durch mehrere Personen eine Art Konzert oder Lichtshow mit Hilfe der Lebensmittelzange 1 zu synchronisieren.

[0035] Fig. 3 zeigt eine einstlickige Lebensmittelzange 1. Die beiden Greifarme 2 sind an der dem Lebensmittelkontakt-
bereich 22 abgewandten Seiten des Handkontaktbereichs 21 mit Hilfe einer Verbindungsstruktur 5 miteinander verbun-
den. Die Verbindungsstruktur 5 weist eine U- oder V-Form auf und ist als Steg ausgebildet. Beim Zusammendriicken und
damit Aufeinander-zu-Bewegen der beiden Handkontaktbereiche 21 sind die Lebensmittelkontaktbereiche 22 aufeinander
zu bewegbar und ein Lebensmittel greifbar beziehungsweise einklemmbar. Bei Aktivierung des Aktivierungselements 3
im Handkontaktbereich 21 (Schalter 31) oder im Lebensmittelkontaktbereich 22 (Sensor 32) ist ein Signal in Form eines
Lichtimpulses 41, und/oder eines Duftstoffes 42, und/oder eines Tones 43 freisetzbar. Das Freisetzen wird durch eine
Vorrichtung zum Aussenden eines Signals 4 ermdglicht.

[0036] Die Figuren zeigen zu lllustrationszwecken jeweils mindestens einen Greifarm 2 an dem sowohl ein Sensor 32 als
auch ein Schalter 31 ausgebildet ist. In vielen Ausfihrungsformen wird der Greifarm 2 jedoch nur entweder einen Sensor
32 oder einen Schalter 31 aufweisen.

[0037] Die Beschreibung sowie die Figuren der Lebensmittelzange 1 beziehungsweise des Greifarms 2 kénnen auf ande-
re Ausflihrungsformen eines handbetatigtes Greifgerats Ubertragen werden, wobei dann die Form und Grésse des Greif-
gerats bzw. der Greifarme entsprechend der Anwendung angepasst ist.
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Patentanspriiche

1.

10.

11.

12.

13.

Handbetétigtes Greifgerat aufweisend mindestens zwei Greifarme (2), dadurch gekennzeichnet, dass mindestens
einer der Greifarme (2) mindestens ein Aktivierungselement (3) aufweist, wobei das mindestens eine Aktivierungs-
element (3) als Schalter (31) und/oder Sensor (32) ausgebildet ist, und dass das Aktivierungselement (3) eine Vor-
richtung zum Aussenden eines Signals (4) aktiviert.

Handbetatigtes Greifgerat gemass Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass ein von der Vorrichtung zum Aussen-
den eines Signals ausgesendetes Signal mindestens ein akustisches Signal und/oder ein elektromagnetisches, ins-
besondere optisches Signal und/oder ein olfaktorisches Signal ist.

Handbetatigtes Greifgerat nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung zum Aussenden eines
Signals (4) fest programmiert ist und eine Abfolge von Signalen aussendet.

Handbetatigtes Greifgerat nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Abfolge von Signalen derart erfolgt,
dass eine Melodie oder eine Sprachnachricht entsteht.

Handbetatigtes Greifgerat geméss einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Schalter (31)
als Druckschalter und/oder Tastschalter und/oder Berlihrungsschalter ausgebildet ist.

Handbetatigtes Greifgerat gemass einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Sensor (32)
als Drucksensor und/oder Feuchtigkeitssensor ausgebildet ist.

Handbetatigtes Greifgerat gemass einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ei-
ner der mindestens zwei Greifarme (2) einen Handkontaktbereich (21) und einen Produktkontaktbereich (22) fir ein
zu greifendes Produkt aufweist, wobei der Schalter (31) im Handkontaktbereich (21) und/oder der Sensor (32) im
Produktkontaktbereich (22) ausgebildet ist.

Handbetétigtes Greifgerat geméass einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die mindestens
zwei Greifarme (2) als separate, miteinander mittels einer Verbindungsstruktur (5) verbindbare Elemente ausgebildet
sind.

Handbetatigtes Greifgerat gemass einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass das handbetétigte
Greifgerat mit den mindestens zwei Greifarmen (2) einstiickig ausgebildet ist.

Handbetatigtes Greif gerat gemass einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Greifarm
(2) in einem Lebensmittelkontaktbereich (22) mindestens eine Vertiefung (23), eine Schneide (24) und/oder einen
Zinken (25) aufweist.

Handbetatigtes Greifgerat gemass einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die mindestens
zwei Greifarme (2) identisch ausgebildet sind.

Handbetatigtes Greifgerat gemass einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung
zum Aussenden eines Signals (4) mehrfach aktivierbar ist und/oder eine Vielzahl an Signalen aussenden kann.

Handbetatigtes Greifgerdt geméss einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das handbeta-
tigte Greifgerat als Lebensmittelzange ausgebildet ist.
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