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Mechanizm zawieszenia stolika wychylnego

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm zawieszenia stolika wychylnego, zwtaszcza do stolika nawigatora

'w samolocie, w wozie telewizyjnym lub radiolokacyjnym, pozwalajacy na zajmowanie wigcej niz jednego poto-

Zenia katowego.

Znane s3 rozwigzania mechanizméw zawieszenia, pozwalajace na mocowanie ptyty stolika w jednej osi obrotu,
z podparciem w postaci nég lub wspornikéw umieszczonych z przeciwlegtej strony osi obrotu, z mozliwoscig
wydtuzenia i skracania dtugosci podpdr pozwalajacych na zmiang potozenia katowego ptyty stolika.

Niedogodnoscia stosowanych dotychczas rozwiazan jest umieszczenie pod ptyta stolika wspornikéw, ktére
w znacznym stopniu utrudniaja, lub uniemozliwiaja umieszczenie nég uzytkownika, lub potozenie dodatkowego
bagazu (np. torby nawigatora w kabinie samolotu). Ponadto w dotychczas stosowanych rozwigzaniach, aby do-
konaé regulacji potozenia katowego plyty stolika, zachodzi konieczno$é niewygodnego manipulowania pod
stolikiem. ,

Celem wynalazku jest uniknigcie wyzej wymienionych niedogodnosci i opracowanie mechanizmu taczacego
funkcje pewnego i szybkiego mocowania, oraz ustalania okreslonego kata polozenia ptyty stolika, co zostato
osiggnigte dzigki wykorzystaniu znanych w technice elementéw, ktére odpowiednio usytuowane, spelniajg
wymogi stawiane postawionemu zadaniu. Aby osiagnaé zamierzony cel, opracowano odpowiedni mechanizm
zawieszenia, zaopatrzony w zesp6t blokujacy, ztozony z zebatki i zapadki, ktérego sterowanie przechodzi w osi
obrotu blatu stolika.

Zaletg wynalazku jest niezawodno$¢ i szybko$¢ ustalania wychylenia oraz mocowania plyty stolika w zada-
nym potozeniu, bez koniecznosci stosowania dodatkowych podpdrek (wspornikéw), ktére zajmuja miejsce pod

- stolikiem utrudniajac tym samym umieszczenie nég uzytkownika, wzglednie bagazu podrecznego.

Mechanizm zawieszenia stolika wychylnego wedtug wynalazku uwidoczniono w orzyktadzie wykonania na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia przekrSj pionowy mechanizmu, fig. 2 —jego widok z przodu, a fig. 3
— przyktad zastosowania mechanizmu zawieszenia.

Jak uwidoczniono na fig. 1 i fig. 2 mechanizm sktada si¢ ze wspornika 1, do ktérego zamocowany jest na state
korpus 2. W korpusie 2 jest umieszczona tuleja 3, a na niej jest osadzona zg¢batka 4. Wewnatrz tulei 3 znajduje si¢
suwak §, oraz tulejka 6. Na korpusie 2 jest zamocowany trzpieri 7, na ktérym jest umieszczona zapadka 8 z
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zabezpieczeniem przed jej wypadnigciem. Zapadka 8 polaczona jest linka 9 zarobiona z obu koricéw kulkg 10.
Linka 9 umieszczona jest w ostonie Bowdena 11 opierajacej si¢ jednym koricem w koficéwce 12 a drugim
w tulejce 6. Zapadka 8 dociskana jest do zgbatki 4 sprezyna 13. Ponadto w korpusie 2 znajduje si¢ zesp6t
sprezysty 14, blokujacy zgbatke 4 w polozeniu pionowym, oraz kotek 15 ograniczajacy ruch zgbatki 4.

Na fig. 3 przedstawiono przyklad zastosowania mechanizmu uwidocznionego na fig. 1 i fig. 2 w jego praktycz-
nym zastosowaniu. Do wspornika 1 zamocowano na state mechanizmy zawieszenia: lewy 16 i oprawy 17, migdzy
ktérymi znajduje si¢ ptyta stolika 18 potaczona roztacznie z mechanizmami 16 i 17, wyposazony w ciggna
19 i 20 potaczone jednym koricem z dZwignig 21 a drugim z suwakiem 5.

Zasada dziatania mechanizmu polega na tym, ze aby zmieni¢ potozenie ptyty stolika 18 z pionowego na
poziomie wystarczy wywrzeé niewielki nacisk na krawgdz ptyty 18 w celu zwolnienia zespotu sprezystego 14,
aby plyta znalazta si¢ w potozeniu poziomym.

Chcac uzyskad kolejna trwala zmiane polozenia katowego ptyty stolika 18, wystarczy nacisng¢ dZwignie 21
przesterowujaca potozenie stolika. Przez naci$nigcie dZwigni 21 nastepuje przemieszczenie ciggien 19 i 20 powo-
dujgcych wysunigcie odpowiednich suwakéw S ktére przekazuja za pomoca linki 9, ostony Bowdena 11 i kori-
céwki 12 ruch powodujacy wyzebienie zapadki 8 i zgbatki 4. Dzigki odpowiedniemu uksztattowyniu z¢batki 4
izapadki 8, powr6t ptyty stolika z dowolnego potozenia katowego do polozenia wyjéciowego nie wymaga
wywarcia nacisku na dZwigni¢ 24 a uzyskuje si¢ go przez uniesienie krawedzi ptyty stolika 18.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm zawieszenia stolika wychylnego, zwtaszcza do stolika, nawigatora w samolocie, w wozie telewi-
zyjnym lub radiolokacyjnym, pozwalajacy na zajmowanie wigcej niz jednego potozenia katowego, znamienny
tym, Ze posiada zesp6t blokujacy, sktadajacy sig¢ z zgbatki (4) i zapadki (8), ktdrego sterowanie poprzez ciggna
(19), (20) i suwak (5) przechodzi przez o$ obrotu ptyty stolika (18).
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