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Nawijarka do rezystorow i cewek

1

Przedmiotem wynalazku jest nawijarka przezna-
czona przede wszystkim do nawijania rezystoréw
i cewek wloskowatymi drucikami izolowanymi
(o $rednicach od kilku mikronéw wzwyz).

Dotychczas stosowane i dostepne nawijarki pra-
cujg z tak zwanym swobodnym podawaniem na-
wijanego drutu, w dwu wersjach wykonania
z luzng ruchomg szpulg podajgcg nawijany drut
lub z nieruchomg szpulg. W pierwszym przypadku
drut ciagniony jest ze szpuli osadzonej luzZno na
hieruchomej osi. Pod wplywem naciggu szpula
obraca sie odwijajac drut, ktéry schodzi w kierun-
ku prostopadlym do osi obrotu szpuli.

W drugim przypadku drut ciagniony przez na-
wijajacy sie karkas schodzi w kierunku osi nieru-
chomej szpuli obiegajac ciagle po jej obwodzie.
W obu przypadkach dla unikniecia platania sie
drutu, przewija sie go przez kilka krazkéw pro-
wadzgcych oraz miedzy odpowiednimi szczotkami,
ktore przyhamowujg' jego luiny bieg. Niektoére
konstrukcje nawijarek posiadajg mechaniczne cier-
ne regulatory naciggu drutu.

Przytoczone wyzej
bez zarzutu przy stosowaniu ich do nawijania dru-
té6w posiadajacych dostateczng wytrzymato§é me-
chaniczna na zerwanie, a zatem odpowiednie $red-
nice. W przypadku ukladu z luZna szpulg naciag
w druciku musi by¢ tak duzy, by pokonal opory
tarcia szpuli o o§ oraz boczne §ciany, jak tez opory
krazk6w prowadzgcych i szczotek hamujacych.
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Réwniez wskutek pulsujacego ruchu szpuli docho-
dza jej opory bezwladno$ci. Podobnie przedstawia
si¢ sytuacja w przypadku z nieruchomg szpula. Nie
wystepuja tutaj co prawda tarcie i bezwladnosé
szpuli, natomiast dochodzi tarcie drutu- po obwo-
dzie jej koinierza.

Mozliwe jest réwniez zaczepianie sie drutu na
nieré6wno$ciach kolnierza, co powoduje chwilowy
przyrost naciggu. Pomimo stosowania w niektérych
rozwigzaniach mechanicznych (ciernych) regulato-
ré6w naciggu nie mozna zej$¢ z naciggiem ponizej
kilkunastu gramoéw za§ dokladnos$¢ regulacji wy-
nosi plus minus kilka graméw. Na omoéwionych
wyzej nawijarkach mozna nawijaé druty o $red-
nicach wigkszych od okolo 60 mikronéw, gdyz
ciensze ulegaja zrywaniu. Ponadto w nawijarkach
z nieruchoma szpula wystepuje ciggle skrecanie
drutu. '

Nowoczesne urzadzenia elektroniczne wymagaja
miniaturowych cewek oraz opornikéw, tak zwanych
rezystoro6w o wysokiej dokladnoSci i stabilno$ci. Do
produkcji takich rezystoré6w musza byé stosowane
bardzo cieniutkie .(np. o $rednicy 12 mikronéw)
druciki oporowe, wysokiej jakoSci zaréwno pod
wzgledem materiatu samego drucika jak i jego izo-
lacji. Poza tym kazdy rezystor musi by¢é nawinie-
ty jednolitym odcinkiem drucika (bez 1gczen), kt6-
ry dla wysokoomowych rezystor6w moze wynosié
kilka tysiecy metréw. Oprécz tego wymagany jest
minimalny i z duzg dokladnos$cig utrzymywany na
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stalym poziomie nacigg w druciku podczas nawija-
nia oraz mozliwie najmniejsza ilo§é odksztalcen
mechanicznych, jak przeginanie, skrecanie lub
ocieranie o nieruchome powlierzchnie. Zachowanie
tych warunkéw decyduje o stabilnoici rezystoréw.

Celem wynalazku jest nawijarka, ktéra nie po-
siada wyzej wymienionych wad.

Cel ten zostal osiggniety przez sterowane poda-
wanie drutu ze szpuli na nawijany karkas dzieki
whpéldzialaniu dwu zespoléw mechanizmu sprze-

1« ajqcego i regulatora mikronaciagu. Mechanizm
egajacy stuzy do elastycznego sprzeZenia wat-
ka' nawijajacego, napedzanego silnikiem z watkiem
podajacym, przekladniq bezstopniowa sterowang
od naciggu w nawijanym drucie. Regulator mikro-
naciggu steruje mechanizm sprzegajacy, korygu-
jacy w miarg potrzeby wartpﬁé przekladni miedzy
tymi ®tkami stosownie do chwilowej wartosci
naciqggu panujgcego w nawijanym drucie.

Regulator ten wykonany jest w postaci .precyzyj-
nego, diwigniowego mechanizmu uchylnego z obro-
towa rolkq dla prowadzenia nawijanego na kar-
kas drutu. Zmiana naciaggu w drucie powoduje
zmiane polozenia dfwigni i w ten sposéb realizo-
wany jest ciggly pomiar naciqgu. Z kolei potoze-
nie dé¢wigni kontrolowane jest za pomocg pneuma-
tycznego czujnika-przetwornika wzmacniajgcego,

. ktéry steruje mechanizm sprzegajgcy.

Nawijarka wedlug wynalazku zapewnia nawija-
nie najciefiszych istniejgcych drucikéw przy nacig-
gu wynoszacym nawet ulamek grama z doklad-
noécia miligram6w. Ponadto naciag ten nie zalezy
‘od $rednicy karkasu lub szpuli. Nawijanie odbywa
sie przy minimalnym przegieciu i to na duiych
promieniach oraz bez skrecania drucika. Usuniecie
zmian naciggu pozwolitlo na stosowanie duzej szyb-
koéci nawijania (np. do 3000 obr./min.). Drucik na
calej swej drodze od szpuli do karkasu nie lizga
sie¢ po nieruchomych pewierzchniach, co mogio by
uszkodzié jego izolacje. Przez eljminacje zrywania

usuwa straty materialowe bardzo drogiqgo dru--

cika. . TR
Wynalazek zostanie blizej objagniony ni.przy-
kladzie wykonania przedstawionym na rysunku na
ktérym przedstawiony jest schemat nawijarki.
‘Przeznaczony do nawijania drut 1 nawijany jest
na karkas 2 (rdzen izolacyjny cewki lub rezystora)
ktéry uchwycony jest na watku nawijajacym 3 wy-
konujgeym ruch obrotowy. Watek ten za poéredni-
ctwem przekladni napedowej 4 napedzany jest sil-
nikiem 5. Na drugim koncu 'walka nawijajgcego
osadzona jest tarcza cierna 6, kt6ra styka sie swa
boczna powierzchnig z obwodem tarczy ciernej 7,
osadzonej na walku poSrednim 8, na ktérego ko-
niec dziala osiowo sprezyna 9. Na drugim koficu
walka pofredniego znajduje sie tarcza cierna 10.
Na koniec ten dziata tlok 11 przesuwany w.cylin-
drze pneumatycznym 12, Obwéd tarczy na watku
poSrednim styka sie z boczng powierzchnig tarczy
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ciernej 13, ktéra osadzona jest na walku podajg-
cym 14. Na walku tym w uchwycie zamocowana
jest szpula podajgca 15, dostarczajgca drut do na-
wijania 1.

Nawijarka ma ponadto krazek kierujgcy 16
{ krazek prowadzacy 17, zawieszony za pofredni-
ctwem ciegna 18 na dZwigni mechanizmu uchylne-
go 19 posiadajgacej wskazé6wke 20 nad skalg naciggu
21. Po obu stronach dZwigni mechanizmu uchylne-
go znajdujg sie styki elektryczne 22 jako zabez-
pieczenia drutu przed awaryjnym zerwaniem. Ka-
skada pneumatyczna zlozona z dyszki 23 przewodu
rurkowego 24 oraz opornika pneumatycznego 25
stanowi przetwornik wzmacniajgcy. Sterujacy ci-
$nieniowy impuls pneumatyczny przekazywany -jest
przewodem rurkowym 26 do mechanizmu sprze-
gajacego S, obejmujacego wymienione wyzej - ele-
menty 6—13. Natomiast zesp6l elementéw 17—25
jest regulatorem mikronaciagu R.

JeSli w czasie pracy nawijarki w nawijanym
drucie 1 panuje wlaSciwy, nastawiony uprzednio
nacigg, uklad regulatora i mechanizmu sprzegajq-
cego R — 8 znajduje sie w ré6wnowadze. Gdy na-
ciag w drucie 1 nieco sie zwiekszy wzro$nie wéw-
czas szczelina e dyszki pneumatycznej i spowoduje
spadek ci$nienia sterujgcego ps (przy statym cis-
nieniu zasilania pz). Spadek ciénienia ps powoduje
zmniejszenie sie sily na tloku 11,+a sprezyna 9
przesunie walek posSredni 8 wraz z jego tarczami 7
i 10 oraz tlokiem 11 w nowe potozenie. Tym samym

" zmieni sie przekladnia w mechanizmie sprzegajg-

cym 8 i nastapi przyspieszenie podawania drutu —
zmniejszenie w nim naciggu i powrét do ré6wno-
wagi. Podobnie, lecz'w przeciwnym kierunku, wy-
stapi dzialanie, gdy naciagg w drucie 1 nieco sie
obnizy.

Zastrzezenia patentowe

1. Nawijarka do rezystor6w i cewek znamienna
tym, Ze ma elastyczne sprzetenie napedtanego
~watka nawijajacego (8) 'z walkiem podajacym
(14) za pomocg mechanizmy sprzegajacego (8S),
sterowanego. regulatorem (R) wskutek zmian na-
ciggu' w nawijanym drucie (1). '

2. Nawlijarka ‘wedlug zastrz. 1, snamienns tym, Ze

mechanizm sprzegajacy (8) stanowl czterotar-
czowa bezstopniowa przekladnia cierna (6 — 13)
sterowana przez zmiane ci§nienia (ps) powstala
w regulatorze mikronaciggu (R).

3. Nawijarka wedtug zastrz. 1, rnamienna tym, ze
regulator mikronaciaggu (R) wykonany jest jako

* dzwigniowy mechanizm uchylny (19) z obroto-
wym krazkiem (17) i kraficowymi stykami elek-
trycznymi (22), posiadajacy pneumatyczny prze-
twornik wzmacniajacy (23 — 25) zamieniajgcy
mikronaciag na odpowiadajgce mu ci$nienie
(ps).
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