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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do rehabilitacji konczyny gérnej, majace zastosowanie
zwtaszcza do prowadzenia rekonwalescencji osob z porazeniem potowicznym w stopniu lekkim.

Z amerykanskiego opisu patentowego nr US 5466213 A znane jest mechatroniczne urzadzenie
do rehabilitacji kohczyny goérnej, sktadajace sie z ruchomego ramienia, na koricu ktérego umiejscowiony
jest joystick. Pacjent wykonuje zadania wyswietlane na monitorze komputera sterujacego urzadzeniem
poprzez odpowiedni ruch joystickiem realizowany w ptaszczyznie poziome;.

Ze stosowania znany jest sposdb oceny sprawnosci manualnej konczyny gérnej tak zwany Box
and Blocks Test. Sposdb polega na przektadaniu drewnianych klockéw z jednego pudetka do drugiego
w ograniczonym czasie. Urzadzenie do realizacji sposobu sktada sie z dwéch potdwek skrzyni, pomie-
dzy ktérymi przenoszone sa klocki. Catos¢ mozna ztozyé w skrzynie, co umozliwia wygodny transport
urzadzenia.

Z publikacji na stronie internetowej https://nozvonham.wordpress.com/kinect-rehab/ znany jest
sposéb rehabilitacji i diagnozowania konczyny goérnej, a w szczegolnosci reki z zastosowaniem wirtual-
nej rzeczywistosci oparty na metodzie Box and Blocks Test oraz Fugl Meyer Assesment Scale. Na
ekranie komputera wyswietlana jest kor\czyna gérna pacjenta przeniesiona do wirtualnej rzeczywistosci
za pomoca urzadzenia Kinect. Pacjent ma za zadanie wykonywaé wyswietlane na ekranie zadania po-
legajace na przenoszeniu klockéw pomiedzy wirtualnymi pudetkami, poruszajac swoja reka.

Ze stosowania znane jest urzadzenie mechatroniczne wspomagajace rehabilitacje korczyn gor-
nych powstate w oparciu o ¢wiczenia realizowane w wirtualnej rzeczywistosci. Przyktadem tego typu
rozwigzania jest opracowany na Uniwersytecie Alberta The Air Touch System. Zapewnia on mozliwos¢
wykonywania zadan wyswietlanych na dotykowym ekranie stanowiagcym zarazem blat stotu. Cwiczenia
wykonuje sie poprzez przesuwanie palcami po ekranie wyswietlacza.

Pod nazwa Tyromotion Myro znane jest urzadzenie do rehabilitacji korczyn gérnych, ze szcze-
golnym uwzglednieniem reki. Urzadzenie zawiera dotykowa tablice i daje mozliwo$¢ realizacji cwiczen
w oparciu o wirtualna rzeczywisto$é na ustawianym pod dowolnym katem dotykowym wyswietlaczu,
oraz rehabilitacje zadaniowa z wykorzystaniem realnych obiektow takich jak przyktadowo dtugopis.

Z publikacji amerykarnskiego opisu patentowego nr US 8795207 B2 znane jest przenosne urza-
dzenie do rehabilitacji koniczyny gornej. Urzadzenie, przy pomocy podktadki pod przedramie osadzone;
na ruchomej podstawie umozliwia monitorowanie ruchu zamocowanej do podktadki koriczyny oraz sity
nacisku przedramienia na podtoze. Zamocowanie przedramienia do podkfadki urzadzenia utatwia pro-
wadzenie ruchu — ¢wiczen unikajac jednoczesnie wystapienia niekontrolowanych i niewtasciwych ru-
chéw konczyny.

Ze stosowania znane jest urzadzenie firmy Kinestica pod nazwa Bimeo PRO, do rehabilitacji kon-
czyny gornej ze szczegolnym uwzglednieniem usprawniania reki. Urzadzenie sktada sie z roztgczane;j
na potéwki kuli, dwdch elektronicznych modutéw pomiarowych przyczepianych na pasku do nadgarstka
i fokcia oraz podstawy, do ktérej mocowana jest cata kula lub osobno jej potdwki. Urzadzenie zapewnia
mozliwosé prowadzenia ¢wiczen, w oparciu o najpopularniejsze czynnosci dnia codziennego realizo-
wane za pomoca reki. Proces rehabilitacji realizowany jest w potaczeniu z wyswietlanymi na monitorze
zadaniami do wykonania.

Ze stosowania znane jest urzadzenie mechatroniczne Pablo do rehabilitacji ruchowej oséb z dys-
funkcjami reki. Urzadzenie sktada sie z uniwersalnego mechatronicznego trzpienia i zestawu pomocni-
czych, biernych urzadzen zewnetrznych, w ktérych umieszcza sie ten trzpien. Trzpieh jest wykorzysty-
wany do oceny i treningu funkcjonalnego palcéw dtoni i ramienia. Zapewnia on mozliwos¢ pomiaru sity
w palcach oraz zakresu ruchu, w potaczeniu z mozliwoscia prowadzenia treningu ruchowego i audiowi-
zualnego wyswietlanego na ekranie monitora. Modut pomocniczy bierny, w potaczeniu z trzpieniem,
przeznaczony jest do treningu nadgarstka i stawu fokciowego. Cwiczenia realizowane sa w oparciu
o kule, na ktérej spoczywa otwarta dton pacjenta.

Z polskiego opisu patentowego PL 231620 B1 znane jest urzadzenie mechatroniczne do rehabi-
litacji konczyn gornych, ktére podtaczone jest do komputera za pomoca dwukierunkowej magistrali.
Urzadzenie zawiera wyswietlacz, diody LED oraz czujniki obecnosci. Ponadto to znane urzadzenie za-
wiera dwie prowadnice, z ktérych przednia prowadnica jest nizej od tylnej prowadnicy, a kazda prowad-
nica jest wycinkiem kota o kacie $rodkowym z przedziatu od 160° do 180°. Na kazdej prowadnicy
umieszczony jest co najmniej jeden pojemnik z wyztobieniami na klocki.
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Z polskiego opisu wynalazku P.433806 znane jest urzadzenie mechatroniczne podtagczone do
komputera za pomoca dwukierunkowej magistrali i zawiera podstawe, wyswietlacz diody LED, dwa po-
jemniki zadaniowe oraz jeden pojemnik magazynowy oraz zawiera trzy ramiona, ktére osadzone sa na
podstawie wychylnie w ptaszczyZznie poziomej. Ramie srodkowe, ktére umieszczone jest pomiedzy
dwoma pozostatymi ramionami bocznymi jest umiejscowione nizej niz te ramiona boczne, ktére umiesz-
czone sa w stosunku do siebie na takim samym poziomie. Na jednym konhcu ramienia srodkowego
zamocowany jest pojemnik magazynowy na klocki. Na jednym konhcu kazdego ramienia bocznego za-
mocowany jest pojemnik zadaniowy na klocki. Sciana gérna pojemnika zadaniowego podzielona jest
na cztery powierzchnie zadaniowe oraz $ciana gérna pojemnika magazynowego podzielona jest na
cztery powierzchnie magazynowe. W Scianie gérnej pojemnika magazynowego zamocowany jest co
najmniej jeden czujnik ruchu oraz w $cianie gérnej pojemnika zadaniowego zamocowany jest co naj-
mniej jeden czujnik ruchu. W Scianie gérnej pojemnika zadaniowego sa co najmniej cztery czujniki ko-
loru oraz sa co najmniej cztery diody LED.

Rozwiazania znane ze stanu techniki w ograniczonym zakresie pozwalaja na stopniowanie po-
ziomu trudnoéci wykonywanych ¢wiczen, a tym samym na jego dostosowanie do postepow w rehabili-
tacji u danego pacjenta.

Urzadzenie do rehabilitacji konczyny gornej, podtaczone do komputera dwukierunkowa magi-
strala, zawierajace podstawe, wyswietlacz LED, dwa pojemniki zadaniowe, na klocki, oraz jeden pojem-
nik magazynowy, na klocki, a takze trzy ramiona, ktére osadzone sa jednym swoim kohcem, na gérnej
powierzchni podstawy, od strony jej przedniej krawedzi, wychylnie w ptaszczyZznie poziomej, przy czym
ramiona obejmuja dwa ramiona boczne oraz osadzone miedzy nimi, jedno ramie srodkowe, przy czym
na swoim drugim konhcu, usytuowanym w pozycji wyjsciowej od strony tylnej krawedzi podstawy, ramie
srodkowe ma zamocowany pojemnik magazynowy, a ramiona boczne maja zamocowane pojemniki
zadaniowe, a ponadto ramie srodkowe jest osadzone na podstawie ponizej ramion bocznych, a w po-
zycji wyjsciowej ramiona utozone sa réwnolegle, przy czym moduty zadaniowe oraz modut magazynowy
zawierajg czujniki koloru oraz diody LED RGB, wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze pojemniki
zadaniowe, obejmuja zestaw wymiennych nakfadek w postaci ptaskich pokryw, taczonych roztacznie
z tymi pojemnikami zadaniowymi, przy czym kazda z naktadek zawiera otwory przelotowe, prowadzace
do wyzifobieh pojemnikéw zadaniowych, a rozstaw tych otwordw przelotowych odpowiada rozstawowi
wyzfobien, a ponadto zestaw naktadek obejmuje co najmniej dwie naktadki, z ktérych kazda ma inny
ksztatt otworéw przelotowych.

Korzystnie pojemnik magazynowy ma ksztatt prostopadtoscienny i jest otwarty od géry oraz ma
pionowe Scianki podstawowe, ktére sa potaczone ze spodem tego pojemnika magazynowego na jego
krawedziach, a ponadto zawiera scianki dodatkowe, ktére sa na swoich dolnych krawedziach potaczone
roztacznie z goérnymi krawedziami $cianek podstawowych.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jesli kazdy z jego pojemnikéw zadaniowych jest w postaci zorien-
towanej poziomo ptyty o zaokraglonych rogach, przy czym, w wyjsciowym utozeniu pojemnikéw zada-
niowych, promien zaokraglenia rogéw od strony przedniej krawedzi podstawy jest mniejszy od promie-
nia zaokraglenia rogéw od strony przeciwnej.

Kolejne korzysci uzyskiwane sa, jesli kazdy z pojemnikéw zadaniowych ma po trzy wyztobienia,
rozmieszczone symetrycznie, przy czym w wyjsciowym utozeniu pojemnikéw zadaniowych, dwa wyzto-
bienia sa od strony przedniej krawedzi podstawy, a jedno od strony przeciwnej.

Nastepne korzysci uzyskiwane sa, jesli kazdy z pojemnikéw zadaniowych, w ustawieniu wyjscio-
wym, ma czujnik koloru w wyZztobieniu od ramienia srodkowego i przedniej krawedzi podstawy oraz
w wyztobieniu od strony tylnej krawedzi podstawy, przy czym te czujniki koloru sa na powierzchniach
wewnetrznych pionowych Scianek wyztobien, a ponadto w jednym z tych pojemnikéw zadaniowych sa
to Scianki od strony przedniej krawedzi podstawy, w przypadku wyZztobienia, ktére jest od strony tej
przedniej krawedzi, oraz od strony tylnej krawedzi podstawy, w przypadku wyZztobienia, ktére jest od
strony tej tylnej krawedzi, zas w przypadku drugiego z pojemnikéw zadaniowych, w jego ustawieniu
wyjéciowym, czujnik koloru jest od strony ramienia srodkowego, w przypadku wyztobienia, ktére jest od
strony tego ramienia srodkowego, oraz od strony przeciwnej, w przypadku wyztobienia, ktére jest od
strony tylnej krawedzi podstawy.

Dalsze korzysci uzyskuje sie, jesli rozmieszczenie otwordw przelotowych na kazdej z jego nakta-
dek odpowiada rozmieszczeniu wyztobien pojemnika zadaniowego.

Kolejne korzysci uzyskiwane sa, jesli ramie srodkowe ma regulowana dtugosc.
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Nastepne korzysci uzyskuje sie, jesli jego wyswietlacz LCD jest zamocowany do podstawy od
strony jej tylnej krawedzi.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jesli w kazdym wyztobieniu kazdego z pojemnikéw zadaniowych
jest przycisk kontrolny, a ponadto kazdy pojemnik zadaniowy ma przycisk kontrolny na srodku swojej
goérnej powierzchni, pomiedzy wyztobieniami, oraz przy swojej krawedzi od strony przedniej krawedzi
podstawy, w rownej odlegtosci od swoich bocznych krawedzi.

Kolejne korzysci uzyskuje sie, jesli zestaw naktadek obejmuje jedna naktadke z okragtymi otwo-
rami przelotowymi, jedna naktadke z prostokatnymi otworami przelotowymi oraz jedna naktadke z kwa-
dratowymi otworami przelotowymi.

Nastepne korzysci uzyskiwane sa, jezeli umieszczane w pojemnikach klocki obejmuja klocki
w ksztatcie szescianu, prostopadtoscianu o prostokatnej podstawie, walca oraz kuli, a ponadto wyko-
nane sa z réznych materiatéw oraz maja zréznicowana fakture powierzchni.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jezeli naktadki sa przezroczyste.

Zaleta rozwiazania, jest dodatkowa, w stosunku do rozwigzan znanych ze stanu techniki, mozli-
wos¢ zmiany poziomu trudnosci wykonywanych ¢wiczen poprzez mocowanie réznych naktadek o réz-
nych ksztattach otwordw przelotowych, na pojemnikach zadaniowych, co w potaczeniu z réznymi ksztat-
tami stosowanych klockéw pozwala na lepsze dostosowanie poziomu trudnosci wykonywanych ¢éwiczen
do biezacej sprawnosci pacjenta. Ponadto zastosowanie klockéw, z réznych materiatéw oraz o réznych
fakturach powierzchni dodatkowo stymuluje pacjenta podczas rehabilitacji. Zaokraglenia na rogach po-
jemnikow zadaniowych zwiekszaja zakres bezkolizyjnego ruchu ramion usprawniajac przebieg ¢wiczen.

Urzadzenie pozwala prowadzi¢ rekonwalescencje chorej koriczyny wraz z mozliwym wspotdzia-
taniem z konczyna zdrowa, opierajaca sie na odszukiwaniu odpowiedniego obiektu — klocka — znajdu-
jacego sie w pojemniku magazynowym oraz umieszczania go we wskazanym wyztobieniu pojemnikéw
zadaniowych.

Urzadzenie do rehabilitacji korczyny gérnej, w przyktadzie wykonania, jest blizej wyjasnione na
rysunku, na ktérym fig. 1 — przedstawia urzadzenie w rzucie izometrycznym, bez zamocowanych nakta-
dek oraz $cianek dodatkowych, fig. 2 — to samo urzadzenie w widoku z przodu, fig. 3 — to samo urza-
dzenie w widoku z gory, fig. 4 — w widoku z boku, fig. 5 — urzadzenie w rzucie izometrycznym z zamo-
cowanymi naktadkami, $ciankami dodatkowymi, oraz klockami umieszczonymi w pojemniku magazy-
nowym, fig. 6 — to samo urzadzenie w widoku z przodu, fig. 7 — w widoku z géry, fig. 8 — zestaw naktadek,
fig. 9 — zestaw klockow, fig. 10 — szczegdt A z fig. 3, fig. 11 — szczegdt B z fig. 3.

Urzadzenie do rehabilitacji koriczyny gornej, w przyktadzie wykonania, jest podtaczone do kom-
putera dwukierunkowa magistralg oraz zawiera podstawe 1, wyswietlacz LCD 2, dwa pojemniki zada-
niowe 3 oraz jeden pojemnik magazynowy 4, a takze trzy ramiona 5, ktére zamocowane sg na podsta-
wie 1, od strony jej przedniej krawedzi, wychylnie w ptaszczyZnie poziomej, za posrednictwem silnikéw
elektrycznych pierwszych 6, przy czym jedna koncéwka kazdego z ramion 5 jest osadzona na wale
oddzielnego silnika elektrycznego pierwszego 6. Ramiona 5 obejmuja jedno ramie srodkowe 5a, ktore
jest usytuowane pomiedzy dwoma ramionami bocznymi Sb. Na koricéwce ramienia srodkowego Sa jest
zamocowany silnik elektryczny drugi 7, a pojemnik magazynowy 4 jest zamocowany do tego ramienia
Srodkowego 5a poprzez osadzenie na wale silnika elektrycznego drugiego 7. Na kohcédwce kazdego
z ramion bocznych 5b, przeciwnej wzgledem tej ktéra jest zamocowana do podstawy 1 réwniez jest
zamocowany jeden silnik elektryczny drugi 7, oraz pojemnik zadaniowy 3 osadzony na wale tego silnika
elektrycznego drugiego 7. WysSwietlacz LCD 2 jest zamocowany na wysiegniku 8 zamocowanym do
podstawy 1, od strony jej tylnej krawedzi. Ramie $rodkowe 5a jest zamocowane do podstawy 1 ponizej
ramion bocznych Sb, dzieki czemu mozliwy jest bezkolizyjny ruch ramion bocznych Sb oraz ramienia
Srodkowego 5a. Ramie srodkowe 5a jest w postaci dwdch potaczonych ze soba teleskopowo ksztattow-
nikéw, z ktérych jeden zawiera rozmieszczone w rownych odstepach otwory o rownych srednicach, za$
drugi zawiera jeden otwdr o takiej samej $rednicy, a ponadto ramie srodkowe Sa zawiera trzpien 9, do
osadzania w tych otworach i blokowania potozenia ksztattownikéw wzgledem siebie oraz tym samym
dtugos$ci ramienia srodkowego 5a. Kazdy z pojemnikéw zadaniowych 3 jest w postaci ptyty, zawierajacej
na swojej gornej powierzchni trzy wyztobienia 10, oraz majacej zaokraglone rogi, przy czym zaokragle-
nia od strony krawedzi podstawy 1, po ktorej jest wysiegnik 8 z wyswietlaczem LCD, maja wiekszy
promien, niz zaokraglenia od strony przedniej krawedzi podstawy 1. Kazdy z pojemnikéw zadanio-
wych 3 ma trzy wyztobienia 10 — jedno od strony tylnej krawedzi podstawy 1 oraz dwa od strony przed-
niej krawedzi podstawy 1. W kazdym z wyztobien 10 jest przycisk kontrolny 11. Kazdy pojemnik zada-
niowy 3 ma przycisk kontrolny 11 na $rodku swojej gornej powierzchni, pomiedzy wyztobieniami 10,
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oraz przy swojej krawedzi od strony przedniej krawedzi podstawy 1, w réownej odlegtosci od swoich
bocznych krawedzi, a ponadto kazdy z pojemnikéw zadaniowych 3 ma czujnik koloru 12 w wyztobie-
niu 10 od strony przedniej krawedzi podstawy 1 oraz w wyztobieniu 10 od strony ramienia $rodko-
wego 5a, przy czym te czujniki koloru 12 sa na powierzchniach wewnetrznych pionowych Scianek wy-
ztobien 10, a ponadto w jednym z tych pojemnikdw zadaniowych 3 sa to $cianki od strony przednie;
krawedzi podstawy 1, w przypadku wyztobienia ktére jest od strony tej krawedzi, oraz od strony tylnej
krawedzi, w przypadku wyztobienia 10, ktére jest od strony tej tylnej krawedzi. W przypadku drugiego
z pojemnikéw zadaniowych 3, czujnik koloru 12 jest od strony ramienia srodkowego 5a, w przypadku
wyztobienia 10, ktére jest od strony tego ramienia, oraz od strony przeciwnej, w przypadku wyztobie-
nia 10, ktére jest od strony tylnej krawedzi podstawy 1. Pojemnik magazynowy 4 jest otwarty od gory,
i ma pionowe Scianki podstawowe 4a oraz scianki dodatkowe 4b, $cianki podstawowe 4a sg potaczone
ze spodem tego pojemnika magazynowego 4 na jego krawedziach, zas $cianki dodatkowe 4b, ktére sa
na swoich dolnych krawedziach potaczone roztacznie z gérnymi krawedziami Scianek podstawo-
wych 4a. Pojemniki zadaniowe 3, obejmuja zestaw wymiennych naktadek 13 w postaci ptaskich pokryw,
taczonych roztacznie z tymi pojemnikami zadaniowymi 3. Kazda z naktadek 13 zawiera otwory przelo-
towe 14 prowadzace do wnetrza pojemnikdw, a ponadto zestaw naktadek obejmuje co najmniej dwie
nakfadki 13, w tym jedna naktadke 13 z okragtymi otworami przelotowymi 14, jedng naktadke 13 z pro-
stokatnymi otworami przelotowymi 14 oraz jedng naktadke 13 z kwadratowymi otworami przeloto-
wymi 14. Rozmieszczenie otwordw przelotowych 14 na naktadkach 13 odpowiada rozmieszczeniu wy-
ztobien 10 na pojemnikach zadaniowych 3, a wymiary kazdego z otworéw przelotowych 14 sg mniejsze
od wymiaréw wyztobienr 10. Umieszczane w pojemnikach 3 i 4 klocki 15 obejmujg klocki 15 w ksztatcie
szescianu, prostopadtoscianu, walca oraz kuli, a ponadto wykonane sa z réznych materiatdéw oraz maja
zroznicowang fakture powierzchni. Kazdy z klockéw 15 ma przynajmniej jeden obwéd luzno spasowany
z obrysem otwordéw przelotowych 14 co najmniej jednej naktadki 13. Klocki 15 na swojej powierzchni
maja naniesione indywidualne oznaczenia identyfikujace w postaci numeréw, a ponadto maja zréznico-
wana kolorystyke obejmujaca kolory: zielony, czerwony, niebieski. Dodatkowo w kazdym wyZztobie-
niu 10, w ktérym jest czujnik koloru 12, na tej samej $ciance na ktérej jest ten czujnik koloru 12, jest
zamontowana dioda 16 LED RGB. Na goérnej powierzchni pojemnikéw zadaniowych 3 poza wyztobie-
niami 10, sa dwa gniazda 17, a naktadki 13 na swojej dolnej powierzchni przeznaczonej do utozenia na
gornej powierzchni pojemnikow zadaniowych 3, majg wypusty 18 luzno spasowane z tymi gniazdami 17
oraz usytuowane w miejscach im odpowiadajacym. Pojemnik magazynowy 4 na powierzchni gérnej
krawedzi swoich scianek podstawowych 4a ma wpusty 19, a $cianki dodatkowe 4b na powierzchni swo-
ich dolnych krawedzi maja bolce luzno spasowane z tymi wpustami 19 usytuowane w odpowiadajacym
im pozycjach.

W pierwszej kolejnosci, dla okreslenia poziomu trudnosci ¢wiczen, ktére maja by¢ wykonywane
z wykorzystaniem urzadzenia wedtug wynalazku, ustawia sie pojemniki zadaniowe 3 w okreslonych
pozycjach oraz wydaje sie polecenie wcidniecia przyciskdw kontrolnych przez pacjenta. Poprawnosé,
a takze czas wecisniecia przyciskow kontrolnych 11, wstepnie wskazuja na poziom sprawnosci pacjenta
i pozwalaja dobraé¢ odpowiednie dla niego ¢wiczenia polegajace na przektadaniu klockéw 15 z pojem-
nika magazynowego 4, do pojemnikéw zadaniowych 3 oraz umieszczania ich w wyztobieniach 10.
W miare uzyskiwania postepdw przez pacjenta, na pojemnikach zadaniowych 3 mocuje sie wybrane
naktadki 13, zwiekszajgc trudnos¢ Ewiczen, poprzez konieczno$é stosowania klockéw 15 o okreslonym
ksztatcie dla danego pojemnika zadaniowego 3 z zamocowana naktadka 13. W ramach uzyskiwanych
postepow, dodatkowo polecenia w ramach danych éwiczen moga uwzgledniaé réwniez kolor klocka 15,
a takze jego oznaczenie. Polecenie umieszczenia danego klocka 15 w okreslonym wyztobieniu 10 wy-
Swietlane jest na wyswietlaczu 2 oraz sygnalizowane jest dioda 16 LED RGB pods$wietlajaca dane wy-
ztobienie 10 wiasciwym kolorem. Umieszczenie klocka 15 w wyztobieniu 10 stwierdzane jest dzieki
przyciskom kontrolnym 11, naciskanym przez klocki 15, a takze czujnikom koloru 12. Prawidtowe
umieszczenie klockdw 15 sygnalizowane jest z wykorzystaniem diod 16 LED RGB oraz wyswietlacza 2.
Pacjent ma mozliwo$¢ ¢wiczenia nie tylko samego zakresu ruchu, poprzez manipulowanie klockami 15 —
ale rowniez umiejetnosci odpowiedniego chwytu, precyzji ruchéw nadgarstkiem, oraz palcami, a takze
realizacji odpowiedniego chwytu, dzieki zastosowaniu naktadek 13 oraz klockéw 15 o zréznicowanym
ksztatcie. Zastosowanie klockéw 15 o réznych wymiarach oraz o réznej fakturze powierzchni, przyspie-
sza proces rekonwalescencji, co wynika ze stymulowania receptorow powierzchni dtoniowej reki
oraz palcéw. Ponadto zastosowanie roznych koloréw klockéw 15 oraz naniesienie na ich powierzchnie
oznaczeh sprawia, ze ¢wiczenia sg bardziej angazujace i ciekawe, co rowniez pozytywnie wptywa na
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przebieg terapii. Usytuowanie czujnikdw koloru 12, na réznych $ciankach wyztobien, w kazdym z po-
jemnikéw zadaniowych utrudnia pacjentowi okre$lenie, w ktérym z wyztobierr 10 moze by¢ sprawdzony
kolor, ponadto w przypadku ¢wiczen, w ktérych okreslony jest kolor, klocka, ktéry ma zosta¢ umiesz-
czony w danym pojemniku zadaniowym 3, kolor klocka 15 nie jest sprawdzany przy kazdej probie, a po-
niewaz tylko dwa z wyztobien kazdego z pojemnikéw zadaniowych 3 sg wyposazone w czujnik koloru 12
to w jednym z wyztobierr 10 kazdego z pojemnikéw zadaniowych 3 kolor nie jest sprawdzany, co wpro-
wadza element niepewnosci oraz wptywa pozytywnie na zaangazowanie pacjenta.

Wykaz oznaczen

1 — podstawa

2 — wyswietlacz

3 — pojemnik zadaniowy

4 — pojemnik magazynowy
4a - scianka podstawowa
4b — Scianka dodatkowa
5a — ramie $rodkowe

5b — ramie boczne

6 — silnik elektryczny pierwszy
7 —silnik elektryczny drugi
8 — wysiegnik

9 — trzpien

10 — wyztobienie

11 — przycisk kontrolny

12 — czujnik koloru

13 — naktadka

14 — otwory przelotowe

15 — klocek
16 — dioda
17 — gniazdo
18 — wypust
19 — wpust

1.

Zastrzezenia patentowe

Urzadzenie do rehabilitacji konczyny gornej, podtaczone do komputera dwukierunkowa ma-
gistrala, zawierajace podstawe, wyswietlacz LED, dwa pojemniki zadaniowe, na klocki, oraz
jeden pojemnik magazynowy, na klocki, a takze trzy ramiona, ktére osadzone sa jednym
swoim kohcem, na gérnej powierzchni podstawy, od strony jej przedniej krawedzi, wychylnie
w ptaszczyznie poziomej, przy czym ramiona obejmuja dwa ramiona boczne oraz osadzone
miedzy nimi, jedno ramie srodkowe, przy czym na swoim drugim koncu, usytuowanym w po-
zycji wyjsciowej od strony tylnej krawedzi podstawy, ramie srodkowe ma zamocowany po-
jemnik magazynowy, a ramiona boczne maja zamocowane pojemniki zadaniowe, a ponadto
ramie srodkowe jest osadzone na podstawie ponizej ramion bocznych, a w pozycji wyjsciowe;j
ramiona utozone sa réwnolegle, przy czym moduty zadaniowe oraz modut magazynowy za-
wierajg czujniki koloru oraz diody LED RGB, znamienne tym, ze pojemniki zadaniowe (3),
obejmuja zestaw wymiennych naktadek (13) w postaci ptaskich pokryw, taczonych roztacznie
z tymi pojemnikami zadaniowymi (3), przy czym kazda z naktadek zawiera otwory przelo-
towe (14), prowadzace do wyztobien (10) pojemnikéw zadaniowych (3), a rozstaw tych otwo-
row przelotowych (14) odpowiada rozstawowi wyztobienh (10), a ponadto zestaw nakfa-
dek (13) obejmuje co najmniej dwie naktadki (13), z ktérych kazda ma inny ksztatt otworéw
przelotowych (14).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze pojemnik magazynowy (4) ma ksztatt pro-
stopadtoscienny i jest otwarty od géry oraz ma pionowe $cianki podstawowe (4a), ktére sa
potaczone ze spodem tego pojemnika magazynowego (4) na jego krawedziach, a ponadto
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zawiera $cianki dodatkowe (4b), ktére sa na swoich dolnych krawedziach potaczone roztacz-
nie z gérnymi krawedziami $cianek podstawowych (4a).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienne tym, ze kazdy z jego pojemnikéw zadanio-
wych (3) jest w postaci zorientowanej poziomo ptyty o zaokraglonych rogach, przy czym,
w wyjéciowym utozeniu pojemnikéw zadaniowych (3), promien zaokraglenia rogéw od strony
przedniej krawedzi podstawy (1) jest mniejszy od promienia zaokraglenia rogéw od strony
przeciwnej.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 3, znamienne tym, Zze kazdy z pojemnikow
zadaniowych (3) ma po trzy wyztobienia (10), rozmieszczone symetrycznie, przy czym w wyj-
$ciowym utozeniu pojemnikéw zadaniowych (3), dwa wyztobienia (10) sa od strony przednie;
krawedzi podstawy (1), a jedno od strony przeciwne;.

Urzadzenie wedtug zastrz. 4, znamienne tym, ze kazdy z pojemnikéw zadaniowych (3), w usta-
wieniu wyjsciowym, ma czujnik koloru (12) w wyztobieniu (10) od ramienia srodkowego (5a)
i przedniej krawedzi podstawy (1) oraz w wyztobieniu (10) od strony tylnej krawedzi pod-
stawy (1), przy czym te czujniki koloru (12) sa na powierzchniach wewnetrznych pionowych
$cianek wyztobien (10), a ponadto w jednym z tych pojemnikéw zadaniowych (3) sg to Scianki
od strony przedniej krawedzi podstawy (1), w przypadku wyztobienia (10) ktére jest od strony
tej przedniej krawedzi, oraz od strony tylnej krawedzi podstawy (1), w przypadku wyztobie-
nia (10), ktére jest od strony tej tylnej krawedzi, zas w przypadku drugiego z pojemnikéw zada-
niowych (3), w jego ustawieniu wyjsciowym, czujnik koloru (12) jest od strony ramienia srodko-
wego (5a), w przypadku wyztobienia (10), ktére jest od strony tego ramienia $rodkowego (5a),
oraz od strony przeciwnej, w przypadku wyztobienia (10), ktére jest od strony tylnej krawedzi
podstawy (1).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 5, znamienne tym, Ze rozmieszczenie otworow
przelotowych (14) na kazdej z jego nakfadek (13) odpowiada rozmieszczeniu wyztobien (10)
pojemnika zadaniowego (3).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 6, znamienne tym, ze ramie srodkowe (5a) ma
regulowana dtugosc¢.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 7, znamienne tym, Ze jego wyswietlacz (2) LCD
jest zamocowany do podstawy (1) od strony jej tylnej krawedzi.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 8, znamienne tym, ze w kazdym wyziobie-
niu (10) kazdego z pojemnikéw zadaniowych (3) jest przycisk kontrolny (11), a ponadto kazdy
pojemnik zadaniowy (3) ma przycisk kontrolny (11) na $rodku swojej gérnej powierzchni, po-
miedzy wyztobieniami (10), oraz przy swojej krawedzi od strony przedniej krawedzi pod-
stawy (1), w réwnej odlegtosci od swoich bocznych krawedzi.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 9, znamienne tym, Ze jego zestaw naktadek (13)
obejmuje jedna naktadke (13) z okragtymi otworami przelotowymi (14), jedna nakfadke (13)
z prostokatnymi otworami przelotowymi (14) oraz jedng naktadke (13) z kwadratowymi otwo-
rami przelotowymi (14).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 10, znamienne tym, Zze umieszczane w pojem-
nikach (3 i 4) klocki (15) obejmuja klocki w ksztatcie szescianu, prostopadtoscianu o prosto-
katnej podstawie, walca oraz kuli, a ponadto wykonane sa z réznych materiatéw oraz maja
zréznicowana fakture powierzchni.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 11, znamienne tym, ze nakfadki (13) sg prze-
zroczyste.
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Rysunki
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