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MACHINE AGRICOLE COMPORTANT UNE ARCHE ET UN SYSTEME DE FIXATION PARTICULIER FIXE A
L'ARCHE ET ASSURANT LA FIXATION D'UN OUTIL.

MACHINE AGRICOLE COMPORTANT UNE ARCHE
ET UN SYSTEME DE FIXATION PARTICULIER FIXE A
L’ARCHE ET ASSURANT LA FIXATION D’UN OUTIL
L’invention concerne une machine agricole (100) com-
portant une arche (106) avec deux montants (108a-b), au
moins un systeme de fixation (150a-b) avec un sous-sys-
teme tribord (152a) monté sur un montant tribord (108a) et
un sous-systeme babord (152b) monté sur un montant ba-
bord (108b), et qui comporte une barre de liaison (204), une
barre supérieure (202a) et une barre inférieure (202b), ou
les barres supérieure et inférieure sont montées articulées
au montant (108a-b) considéré et a la barre de liaison (204)
qui porte des premiers moyens de fixation, un systeme élé-
vateur (160) pour déplacer verticalement chaque barre de
liaison (204), et un outil (50a-b) comportant un chassis se-
condaire (54) et pour chacun des premiers moyens de fixa-
tion, des deuxiemes moyens de fixation solidaires du
chassis secondaire (54) et se fixant de maniere amovible
auxdits premiers moyens de fixation (206).
Fig. 1




Description

Titre de I'invention : MACHINE AGRICOLE COMPORTANT
UNE ARCHE ET UN SYSTEME DE FIXATION PARTICULIER
FIXE A L’ARCHE ET ASSURANT LA FIXATION D’UN OUTIL
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Domaine technique
La présente invention concerne une machine agricole en particulier pour le ma-

raichage.

ETAT DE LA TECHNIQUE ANTERIEURE

Le travail de maraichage est généralement pénible pour I’exploitant et il est né-
cessaire d’utiliser des machines agricoles qui sont généralement d’un cofit élevé. En
outre, selon les travaux a réaliser, il est souvent nécessaire d’avoir une machine
agricole dédiée, et en multipliant les machines, les cofits augmentent simultanément.

I1 est donc nécessaire de trouver une machine qui soit adaptée au maraichage et qui
permette de réaliser différents travaux grace a sa polyvalence.

Exposé de l'invention

Un objet de la présente invention est de proposer une machine agricole qui comporte
une arche et un systeme de fixation particulier qui est fixé a 1’arche et assure la fixation
amovible d’un outil.

A cet effet, est proposée une machine agricole comportant :

- un chassis monté sur des roues et comportant une arche présentant un montant
tribord, un montant babord et une traverse qui relie les extrémités hautes des deux
montants entre elles,

- au moins un systeme de fixation, ou chaque systeme de fixation comporte un sous-
systeme tribord monté articulé sur le montant tribord et un sous-systéme babord monté
articulé sur le montant babord, ot chaque sous-systeme comporte une barre de liaison,
une barre supérieure et une barre inférieure, ot la barre supérieure et la barre inférieure
présentent chacune une extrémité proximale montée articulée au montant considéré et
une extrémité distale montée articulée a la barre de liaison, ou chaque barre de liaison
porte des premiers moyens de fixation,

- un systeme €lévateur configuré pour déplacer verticalement chaque barre de liaison,
et

- un outil comportant un chéssis secondaire et pour chacun des premiers moyens de
fixation, des deuxiemes moyens de fixation solidaires du chassis secondaire et adaptés
pour se fixer de manicre amovible auxdits premiers moyens de fixation.

Avantageusement, une roue est montée au niveau de I’extrémité basse de chaque

montant, le chassis comporte une poutre latérale solidaire de 1’un des montants de
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I’arche et s’étendant a ’avant de I’arche et I’extrémité avant de la poutre latérale porte

une roue.
Avantageusement, la machine agricole comporte un poste de commande qui

comporte un siege fixé de maniere amovible a la poutre latérale et un tableau de
commande fixé au siege, ou le siege peut étre orienté vers I’avant par rapport a une
direction principale d'avancement ou vers 1’arriere par rapport a la direction principale
d'avancement.

Avantageusement, le tableau de commande est fixé de maniere amovible au siege.

Avantageusement, chaque sous-systéme comporte une bielle latérale dont une
premiere extrémité est montée articulée au chassis et dont une deuxieme extrémité est
montée articulée a une des barres inférieure ou supérieure et la bielle latérale s’étend
sur le c6té et vers ’extérieur par rapport a la barre inférieure ou supérieure a laquelle
elle est articulée.

Avantageusement, les premiers moyens de fixation sont constitués d’une boule
d’attelage supérieure et d’une boule d’attelage inférieure disposée au-dessous par
rapport a la boule d’attelage supérieure, les deuxiemes moyens de fixation comportent
une téte d’attelage et un fiit qui est disposé au-dessous par rapport a la téte d’attelage,
et la téte d’attelage est arrangée pour s’emmancher sur la boule d’attelage supérieure et
le fit est arrangé pour s’emmancher sur la boule d’attelage inférieure.

Avantageusement, le systeme €lévateur comprend un treuil motorisé fixé a la traverse
et un cable qui s’enroule sur le cylindre du treuil ou se déroule dudit cylindre en
fonction du sens de rotation dudit cylindre, et ou le cable est prolongé par un lien fixé
en son milieu au cable et par chacune de ses extrémités a une barre supérieure du
systeme de fixation.

Avantageusement, la traverse est configurée pour étre réglable en longueur.

Breve description des dessins

Les caractéristiques de l'invention mentionnées ci-dessus, ainsi que d'autres, appa-
raitront plus clairement a la lecture de la description suivante d'un exemple de réa-
lisation, ladite description étant faite en relation avec les dessins joints, parmi lesquels :

[Fig.1] représente une vue en perspective d’une machine agricole selon I’invention,

[Fig.2] est une vue en perspective d’un détail d’un systeme de fixation de la machine
agricole selon I’invention avec un outil particulier,

[Fig.3] est une vue en perspective similaire a celle de la [Fig.2] sans outil,

[Fig.4] est une vue en coupe du systeme de fixation par le plan horizontal IV de la
[Fig.2],

[Fig.5] est une vue en coupe du systeme de fixation par la ligne V-V de la [Fig.4], et

[Fig.6] est une vue en perspective de la machine agricole selon un autre point de vue.
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EXPOSE DETAILLE DE MODES DE REALISATION

La [Fig.1] montre une machine agricole 100 qui est plus particulicrement destinée au
maraichage mais peut €galement étre utilisée dans le cadre d’autres types d’agriculture.
La machine agricole 100 présente une direction longitudinale X horizontale, une
direction transversale Y horizontale et une direction verticale Z, ces trois directions X,
Y et Z étant orthogonales entre elles. La machine agricole 100 présente une direction
principale d’avancement, représentée par la fleche F, qui est parallele a la direction
longitudinale X, mais bien siir, la machine agricole 100 peut aller en sens inverse qui
est alors appelé « direction secondaire d’avancement ».

Les termes " avant " et " arriere " sont a considérer par rapport a la direction
principale d'avancement F.

La machine agricole 100 comporte un chassis 102 qui est monté sur des roues 104 et
un systéme moteur qui entraine les roues 104 en rotation. Dans le mode de réalisation
de I'invention présenté ici, il y a trois roues 104 disposées aux sommets d’un triangle
rectangle et chaque roue 104 est ici motoris€e par un moteur électrique monté sur le
coté de la roue 104. Bien siir tout autre type de motorisation est possible. Il y a ainsi
deux roues 104 arriere qui sont coaxiales autour d’un axe de rotation parallele a la
direction transversale Y et une roue 104 avant qui est alignée avec I’une des roues 104
arriere (ici la roue a babord) parallelement a la direction longitudinale X.

Pour assurer les changements de direction de la machine agricole 100, certaines roues
104 sont directrices et montées mobiles en rotation autour d’un axe vertical et un
moteur assure la rotation de la roue 104 autour dudit axe vertical. Bien sfir, selon le
nombre de roues 104, il peut y avoir une ou plusieurs roues 104 directrices. Dans le
mode de réalisation de I’'invention présenté a la [Fig.1], la roue 104 avant est directrice.

Le chassis 102 comporte une arche 106 qui présente deux montants 108a-b verticaux,
a savoir un montant tribord 108a et un montant biabord 108b, et une traverse 110 ho-
rizontale qui relie les extrémités hautes des deux montants 108a-b entre elles. La
présence de I’arche 106 permet de dégager I’espace sous 1’arche 106 pour les travaux a
effectuer et/ou pour l'installation d’outils qui viendraient occuper l'espace sous l'arche
106.

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté ici, une roue 104 arriere est
montée au niveau de ’extrémité basse de chaque montant 108a-b. L’arche 106 est
inscrite dans un plan vertical perpendiculaire a la direction longitudinale X.

Le chassis 102 comporte €galement ici une poutre latérale 112 qui est solidaire de
I’un des montants 108b de I’arche 106 et s’étend a I’avant de I’arche 106 parallelement
a la direction longitudinale X et par rapport a la direction principale d’avancement F et
porte a son extrémité avant la roue 104 avant. Un tel arrangement est particulierement

intéressant du fait que 1’espace sous I’arche 106 en avant et en arriere de I’arche 106
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n’est pas encombré par des éléments structurels du chassis 102 comme cela est visible
sur la [Fig.6] ol les outils ont été retirés, et il est alors aisé a un utilisateur de se
déplacer pour mettre en place les outils souhaités dans 1’espace sous 1’arche 106. La
poutre latérale 112 est perpendiculaire au plan dans lequel est inscrite 1’arche 106.

Dans le mode de réalisation de I’invention présent€ ici, le chéssis 102 comporte une
poutre de renfort 114 qui est fixée entre 1’extrémité avant de la poutre latérale 112 et la
traverse 110.

La [Fig.6] montre un mode de réalisation particulier d’un poste de commande 602 de
la machine agricole 100. Le poste de commande 602 est fixé de maniere amovible a la
poutre latérale 112 et il comporte un siege 604a-b et un tableau de commande 606a-b
fixé au siege 604a-b. Sur la [Fig.6], il y a deux sieges 604a-b pour montrer les deux
positions que le siege 604a-b peut prendre. Le siege 604a-b est ainsi fixé de maniere
amovible a la poutre latérale 112 et il peut étre fixé de maniere a €tre orienté vers
I’avant (sicge 604b) ou €tre fixé de maniere a €tre orient€ vers 1’arricre (siege 604a).
Ainsi, selon le sens dans lequel se déplace la machine agricole 100, le conducteur se
trouve toujours orienté dans le sens de la marche. Le tableau de commande 606a-b est
fixé au sicge 604a-b et ainsi disposé de maniere a étre accessible par le conducteur
lorsqu’il est assis dans le sicge 604a-b et le tableau de commande 606a-b communique
a travers une liaison sans fil avec une unité de contrdle qui est installée sur le chassis
102 et qui commande les différents éléments de la machine agricole 100, et en par-
ticulier les différents €léments motorisé€s. Le tableau de commande 606a-b porte les
commandes nécessaires pour manceuvrer la machine agricole 100.

Selon un mode de réalisation particulier, le tableau de commande 606a-b est {ixé de
maniere amovible au siege 604a-b. Ainsi un utilisateur peut commander la machine
agricole 100 en étant debout a c6t€ de ladite machine agricole 100 ou en €tant installé
sur un outil 50a-b comme par exemple sur un lit 56 ou un si¢ge de repiquage ou autres
comme décrit ci-dessous. La fixation amovible est réalisée par tous moyens de fixation
appropriées, comme par exemple des clips, des vis, ...

La machine agricole 100 comporte également au moins un systeme de fixation
150a-b qui est fixé a I’arche 106 et assure la fixation d’un outil 50a-b.

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté a la [Fig.1], il y a un systéme de
fixation 150a a I’arriere de I’arche 106 et un systeme de fixation 150b a I’avant de
1’arche 106 et chacun porte un outil 50a-b. A I’arriére, I’outil 50a est une fourche avec
deux bras 52 pour le transport de charge et a I’avant, I’outil 50b est un ensemble de
deux lits 56 horizontaux qui permettent a des ouvriers de s’allonger pour réaliser des
opérations sur les plants dans le sol alors que la machine agricole 100 se déplace. Les
opérations sont par exemple la plantation, le repiquage, le désherbage, 1’effeuillage, la

récolte, etc.
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D’autres outils peuvent €tre envisagés comme par exemple des dents de bineuse, des
sieges de repiquage, des dents de vibroculteur, une dérouleuse de paillage plastique,
une herse-¢trille, un plateau de récolte, etc.

Dans la suite de la description, seul le systeme de fixation 150a qui est a ’arriere est
décrit, mais le systeme de fixation 150b qui est a I’avant est symétrique par rapport au
plan vertical dans lequel s’inscrit ’arche 106.

Le systeme de fixation 150a comporte un sous-systeme tribord 152a monté articulé
sur le montant tribord 108a et un sous-systeme babord 152b mont€ articulé sur le
montant babord 108b. L’outil 50a est fixé de maniere amovible au sous-systéme
tribord 152a et au sous-systeme babord 152b. Le sous-systeme tribord 152a et le sous-
systeme babord 152b sont identiques et symétriques par rapport a un plan vertical lon-
gitudinal passant par le milieu de la traverse 110 et parallele a la direction longi-
tudinale X.

La [Fig.2] montre le sous-systeme tribord 152a avec 1’outil 50a, la [Fig.3] montre le
sous-systeme tribord 152a sans I’outil 50a, la [Fig.4] montre le sous-systeme tribord
152a en vue de dessus et en coupe par le plan horizontal IV, et la [Fig.5] montre le
sous-systeme tribord 152a en vue de c6té et en coupe par la ligne V-V.

Dans la suite de la description, seul le sous-systéme tribord 152a est décrit, mais le
sous-systeme babord 152b comporte les mémes éléments.

Le sous-systeme tribord 152a comporte une barre supérieure 202a et une barre in-
férieure 202b. Chaque barre inférieure et supérieure 202a-b présente une extrémité
proximale montée articulée au montant tribord 108a et une extrémité distale. La barre
supérieure 202a est disposée au-dessus de la barre inférieure 202b.

Le sous-systeme tribord 152a comporte une barre de liaison 204. L’extrémité distale
de la barre supérieure 202a et I’extrémité distale de la barre inférieure 202b sont
montées articulées a la barre de liaison 204. Les deux barres inférieure et supérieure
202a-b sont globalement de méme longueur pour garantir une orientation globalement
verticale de la barre de liaison 204.

Selon un mode de réalisation particulier, les deux barres inférieure et supérieure
202a-b sont réglables en longueur et prennent alors par exemple la forme d’une bielle
réglable en longueur. Un tel arrangement permet d'ajuster l'inclinaison de la barre de
liaison 204 et ici un chassis secondaire 54 autour d’un axe horizontal, par exemple
pour stabiliser une palette lorsqu'on la déplace en l'inclinant légeérement vers 1’avant.

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté ici, I’articulation de chaque
extrémité proximale au montant tribord 108a est une liaison rotule, et 1’articulation de
chaque extrémité distale a la barre de liaison 204 est une rotation autour d’un axe de
rotation parallele a la direction transversale Y.

La machine agricole 100 comporte également un systeme élévateur 160 qui permet
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de déplacer verticalement la barre de liaison 204 soit directement, soit par
I’intermédiaire des barres inférieure ou supérieure 202a-b.

Dans le mode de réalisation de 1’invention présenté ici, le systeme €lévateur 160 est
relativement simple et comprend un treuil motorisé fixé ici a I’intérieur de la traverse
110 et un cable 162 qui s’enroule sur le cylindre du treuil ou se déroule dudit cylindre
en fonction du sens de rotation dudit cylindre.

Le céble 162 est prolongé ici par un lien 164, ici une chaine, qui est fixé en son
milieu au céble 162 et par chacune de ses extrémités a une barre supérieure 202a d’un
systeme de fixation 150a-b.

Mais le systeme élévateur 160 peut prendre d’autres formes comme par exemple un
systeme de vérins fixé€s entre le chassis 102 et une des barres inférieure ou supérieure
202a-b ou la barre de liaison 204.

Chaque barre de liaison 204 porte des premiers moyens de fixation 206 et il y a donc
des premiers moyens de fixation 206 a tribord et des premiers moyens de fixation 206
a babord.

Chaque outil 50a-b comporte un chéssis secondaire 54 et pour chacun des premiers
moyens de fixation 206, des deuxiemes moyens de fixation 208 solidaires du chassis
secondaire 54 et adaptés pour se fixer de maniere amovible auxdits premiers moyens
de fixation 206. La fixation est dite « amovible », lorsque la séparation des moyens de
fixation 206 et 208 n’entraine pas leur destruction.

Les éléments fonctionnels de 1’outil 50a-b sont fixés au chissis secondaire 54,
comme par exemple ici les bras 52, les lits 56 ou des dents de bineuse ou autres.

La commande du systeme élévateur 160 depuis le poste de commande 602 permet
alors de modifier la hauteur des barres de liaison 204 et donc de 1’outil 50a-b en
fonction des besoins. En outre, du fait de 1’utilisation des mémes moyens de fixation
206 et 208 pour tous les outils 5S0a-b, la machine agricole 100 est polyvalente et permet
de mettre en place 1’outil 50a-b nécessaire.

Pour assurer au mieux la stabilit€ du sous-systeme 152a-b, ledit sous-systeme 152a-b
comporte une bielle latérale 210 dont une premiere extrémité est montée articulée au
chassis 102 et dont une deuxieme extrémité est montée articulée a 1’une des barres in-
férieure ou supérieure 202a-b, ici la barre supérieure 202a ici au voisinage de
I’extrémité distale de cette dernicre comme le montre la [Fig.5]. La bielle latérale 210
s’étend sur le coté et vers I'extérieur par rapport a la barre inférieure ou supérieure
202a-b a laquelle elle est articulée comme le montre la [Fig.4].

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté aux Figs. 4 et 5, I’articulation de
chaque extrémité de la bielle latérale 210, respectivement au chassis 102 et a la barre
supérieure 202a, est une liaison rotule.

Préférentiellement, la bielle latérale 210 est réglable en longueur. Ainsi, en fonction
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de la largeur de 1’outil 50a-b, il est possible de modifier la longueur de chaque bielle
latérale 210 afin d’adapter 1’écart entre les deux barres de liaison 204 audit outil 50a-b.

Dans le mode de réalisation de I’'invention présenté sur les figures, les premiers
moyens de fixation 206 sont constitués de deux boules d’attelage 206a-b, a savoir une
boule d’attelage supérieure 206a et une boule d’attelage inférieure 206b qui est
disposée au-dessous par rapport a la boule d’attelage supérieure 206a.

Les deuxiemes moyens de fixation 208 comportent une téte d’attelage 208a et un {ht
208b qui est dispos€ au-dessous par rapport a la téte d’attelage 208a.

La tete d’attelage 208a est arrangée pour s’emmancher sur la boule d’attelage su-
périeure 206a et le fiit 208b est arrangé pour s’emmancher sur la boule d’attelage in-
férieure 206b.

La mise en place de ’outil 50a-b consiste a I’amener de telle sorte que la téte
d’attelage 208a et le fiit 208b soient positionnés au-dessus de la boule d’attelage
206a-b associ€e, puis a remonter chaque barre de liaison 204, en particulier grace a la
poignée prévue a cet effet en partie haute de ladite barre de liaison 204. Lors de la
remontée de la barre de liaison 204 la boule d’attelage inférieure 206b s’emmanche
dans le ftt 208b et la boule d’attelage supérieure 206a s’emmanche dans la téte
d’attelage 208a. La manceuvre inverse permet de retirer 1’outil 50a-b.

Un tel arrangement avec deux points de fixation pour chaque barre de liaison 204,
c'est-a-dire de chaque c6té de 1’outil 50a-b, garantit un positionnement isostatique et
stable de 1’outil 50a-b.

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté a la [Fig.1] et pour sécuriser le
positionnement en hauteur des barres de liaison 204 apres réglage avec le systéme
élévateur 160, la machine agricole 100 comporte, pour chaque outil 50a-b, une paire de
chaines 170 dont une chaine 170 est fixée entre la barre supérieure 202a d’un sous-
systeme 152a-b, ici au voisinage de I’extrémité distale de cette derniere et le montant
108a-b associé. Il est possible de prévoir un tendeur au niveau de chaque chaine 170
pour réaliser un réglage fin de la longueur de ladite chaine 170. Le tendeur est par
exemple un tendeur a vis, a ceil ou a lanterne.

Bien siir, tout autre systeme de maintien en position peut étre mis en ceuvre, et il peut
méme Etre intégré au systeme élévateur par exemple lorsque celui-ci comporte des
vérins.

Selon un mode de réalisation particulier, la traverse 110 est configurée pour étre
réglable en longueur pour régler la largeur de la machine agricole 100 aux besoins.
L’arrangement particulier avec un chassis 102 présentant une seule poutre latérale 112
facilite le réglage en longueur de la traverse 110 car il suffit de déplacer le montant
108a qui ne porte pas la poutre latérale 112 et qui est donc plus léger.

Dans le mode de réalisation de I’invention présenté a la [Fig.1], la traverse 110 est



constituée ici de deux poutres 110a-b superposées. Les deux poutres 110a-b s’étendent
parallelement a la direction transversale Y et sont mobiles 1’une par rapport a I’autre
selon la méme direction transversale Y. Les deux poutres 110a-b sont fixées I’une a
I’autre par des plaques 113 fixées aux flancs des deux poutres 110a-b par des moyens
de solidarisation amovibles tels que des vis. Bien siir, il est également possible de

prévoir une traverse 110 télescopique.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

Revendications

Machine agricole (100) comportant :

- un chassis (102) monté sur des roues (104) et comportant une arche
(106) présentant un montant tribord (108a), un montant babord (108b) et
une traverse (110) qui relie les extrémités hautes des deux montants
(108a-b) entre elles,

- au moins un systeme de fixation (150a-b), ot chaque systeme de
fixation (150a-b) comporte un sous-systeme tribord (152a) monté
articulé sur le montant tribord (108a) et un sous-systeme babord (152b)
monté articulé sur le montant babord (108b), ou chaque sous-systeme
(152a-b) comporte une barre de liaison (204), une barre supérieure
(202a) et une barre inférieure (202b), ot la barre supérieure (202a) et la
barre inférieure (202b) présentent chacune une extrémité proximale
montée articulée au montant (108a-b) considéré et une extrémité distale
montée articulée a la barre de liaison (204), ou chaque barre de liaison
(204) porte des premiers moyens de fixation (206),

- un systeme €lévateur (160) configuré pour déplacer verticalement
chaque barre de liaison (204), et

- un outil (50a-b) comportant un chéssis secondaire (54) et pour chacun
des premiers moyens de fixation (206), des deuxieémes moyens de
fixation (208) solidaires du chassis secondaire (54) et adaptés pour se
fixer de maniere amovible auxdits premiers moyens de fixation (206).
Machine agricole (100) selon la revendication 1, caractérisée en ce
qu’une roue (104) est montée au niveau de I’extrémité basse de chaque
montant (108a-b), en ce que le chassis (102) comporte une poutre
latérale (112) solidaire de I’'un des montants (108b) de I’arche (106) et
s’étendant a I’avant de 1’arche (106) et en ce que I’extrémité avant de la
poutre latérale (112) porte une roue (104).

Machine agricole (100) selon la revendication 2, caractérisée en ce
qu’elle comporte un poste de commande (602) qui comporte un siege
(604a-b) fixé de maniere amovible a la poutre latérale (112) et un
tableau de commande (606a-b) fixé au sicge (604a-b), le sicge (604a-b)
pouvant étre orienté vers 1’avant par rapport a une direction principale
d'avancement (F) ou vers I’arriere par rapport a la direction principale
d'avancement (F).

Machine agricole (100) selon la revendication 3, caractéris€e en ce que

le tableau de commande (606a-b) est fixé de manicre amovible au sicge
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(604a-b).

Machine agricole (100) selon I'une des revendications 1 a 4, caractérisée
en ce que chaque sous-systeme (152a-b) comporte une bielle latérale
(210) dont une premicre extrémité est montée articulée au chassis (102)
et dont une deuxieme extrémité est montée articulée a une des barres in-
férieure ou supérieure (202a-b) et en ce que la bielle latérale (210)
s’étend sur le coté et vers I’extérieur par rapport a la barre inférieure ou
supérieure (202a-b) a laquelle elle est articulée.

Machine agricole (100) selon la revendication 5, caractéris€e en ce que
la bielle latérale (210) est réglable en longueur.

Machine agricole (100) selon I'une des revendications 1 a 6, caractérisée
en ce que les premiers moyens de fixation (206) sont constitués d’une
boule d’attelage supérieure (206a) et d’une boule d’attelage inférieure
(206b) disposée au-dessous par rapport a la boule d’attelage supérieure
(206a), en ce que les deuxiemes moyens de fixation (208) comportent
une téte d’attelage (208a) et un ft (208b) qui est disposé au-dessous par
rapport a la téte d’attelage (208a), et en ce que la téte d’attelage (208a)
est arrangée pour s’emmancher sur la boule d’attelage supérieure (206a)
et le fiit (208b) est arrangé pour s’emmancher sur la boule d’attelage in-
férieure (206b).

Machine agricole (100) selon I'une des revendications 1 a 7, caractérisée
en ce que le systeme €élévateur (160) comprend un treuil motorisé fixé a
la traverse (110) et un céble (162) qui s’enroule sur le cylindre du treuil
ou se déroule dudit cylindre en fonction du sens de rotation dudit
cylindre, et ot le céble (162) est prolongé par un lien (164) fixé en son
milieu au cible (162) et par chacune de ses extrémités a une barre su-
périeure (202a) du systeme de fixation (150a-b).

Machine agricole (100) selon I'une des revendications 1 a 8, caractérisée

en ce que la traverse (110) est configurée pour étre réglable en longueur.
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[Fig. 2]
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[Fig. 3]
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[Fig. 4]
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[Fig. 5]
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[Fig. 6]
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