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~ Wynalazek dotyczy urzadzenia do sterowania
pozycji warto§ci zerowej w zespotach klawiszo-
wych kas rejestrujacych, maszyn ksiegowych
i maszyn podobnych, majgcych dzwignie na-
stawcze do poszczegblnych pozycji do wychwy-
tywania wartoSci uprzednio ustawionych za
pomoca klawiszy.

Przy nacisnieciu klawisza w rzedzie odpo-
wiadajgcym danej wartoSci ruch ten jest w
znany sposéb przenoszony na suwak zbioreczy,
ktéry klawisz zerowy lub diwignie zerows
wychyla z zasiegu odpowiednio uformowanych
dzwigni nastawczych albo przygotowuje me-
chanicznie mozliwosé ich wychylenia. Oprocz
tego suwak zbiorczy spelnia zadanie urucha-
.miania waléw lub szyn sterowniczych, gdy zo-

%) ‘Wiaseiciel ﬁétentu gswiadezyl, ze tworca
wynalazku jest Heinz Hoehnel.

stanie naciSniety klawisz w rzedzie odpowia-

- dajgcym danej wartoSci.

Nastepnie znane jest zastosowanie urzgdze-
nia blokujgcego, ktére uniemozliwia jednoczes-
ne naciSniecie paru klawiszy w danym rzedzie
warto$ci, aby w kasach rejestrujgcych i ma-
szynach podobnych ze sprzegnietymi z nape-
dem dzwigniami nastéwczymi przeszkodzié¢ jed-
noczesnemu nastawieniu wiecej niz jednego
klawisza, a natomiast zapewnié zupelnie pew-
ne naci$niecie tylko jednego klawisza w danym
rzedzie wartoSci. .

Aby wykorzystaé ostatnio wymieniong zale-
te, sg przewidziane tego rodzaju urzadzenia
blokujace roéwniez w kasach rejestrujgcych i
maszynach podobnych ze sprzegnietym nape-
dem diwigni nastawczych. '

" Jezeli przewidziany jest jeden suwak zbior-
czy do sterowania klawisza zerowego lub



dzwigni zerowej oraz do innych funkcji, jak
réwniez jedno urzgdzenie blokujgce, Zzastoso-
wane w celu uniemozliwienia jednoczesnego
naci$niecia paru klawiszy w jednym rzedzie
wartosci, wowcezas pociaga to za sobg zwieksze-
nie szeroko$ci maszyny i znaczny koszt wykona-
nia nie tylko czesci do kazdego rzedu wartoSci,
ale i calej maszyny. »
Celem wynalazku jest takie uksztaltowanie
urzadzenia sterowania ukladem pozycji zero-
wej i innych czeSci, aby usungé suwak zbior-
czy, a opisane czynno§ci mimo to byly wyko-
nywane. Przez romwigzanie tego zadania i po-
zbycie sie opisanych wad za pomoca matlej
liczby czeSci, kasa rejestrujagca lub maszyna
podobna staje sie¢ mniej narazona na awarie.
Zgodnie z wynalazkiem osigga sie to za po-
moca wieloramiennej dZwigni, wstawionej po-
za znanymi zastawkami umieszczonymi miedzy
koleczkami klawiszowymi, utrzymywanej w

tym ukladzie za pomocg sprezyny. Przy nacis-

nigciu jednego klawisza ruch ten zostaje prze-
niesiony bezposrednio lub za pomoca zastawek
na wieloramienng diwignie, a nastepnie za po-
mocg ukitadu kotkowo-dzwigniowego na uklad
pozycji zerowej, oraz za pomoca dZiwigniowego
przedtuzenia na inne urzadzenia sterownicze.
Na rysunku uwidoczniono przykiadowo spo-
s6b dzialania urzgdzenia wedlug wynalazku,
przy czym fig. 1 przedstawia w widoku z boku
zesp6l klawiszowy ze sterowaniem ukladu po-
zycji zerowej i w przekroju zespét wylgczania
klawiszy, blokowania klawiszy oraz sterowania
walu nastawczego, fig. 2 — cze$é zespolu kla-
wiszowego bez plyty zastawczej i prowadniczej
w widoku z boku, fig. 3 — zesp6l klawiszowy
w przekroju wzdluz linii A — B na fig. 1, fig.
4 — przekr6j pionowy kolo suwaka zespolu ste-
rujacego, fig. 5 — przekr6j zespotu klawiszowe-
go kolo koleczka klawiszowego, fig. 6 — prze-
kré6j zespotu klawiszowego u dolu klawisza.
‘W kasie rejestrujacej na ramie maszyny sa
zmontowane, w znany nie uwidoczniony na ry-
sunku spos6b, zespoly klawiszowe oraz zesp6t
sterujacy. Zespotly -klawiszowe sg utrzymywane
przez osie 10, 11 (fig. 1), ktére sa osadzone w
bocznych §ciankach maszyny. O§ 10 ma wgtle-
bienia do bocznego prowadzenia zespoléw kla-
wiszowych, podczas gdy of§ 11 jest uformowa-
na jako o§ zaczepowa. Pomigdzy tymi osiami
jest umieszczona rama 12 zespolu klawiszowego.
Rama ta jest wykonana z blachy z wywiniety-
.mi wystepami 13 (fig. 5) i 15 (fig. 6) do prowa-
dzenia dziewieciu klawiszy 17 i jednej poprzecz-
ki 'zerowej 35 (fig. 2). Blaszana. pokrywa 18

(fig. 5 i 6) nadaje klawiszom 17 rozstaw boczny
i zapobiega powiekszaniu sie wywinietych z ra-
my wystepéw 13, 15. Ustalenie pozycji i zlacze-
nie ramy 12 zespolu klawiszowego z blaszéna
pokrywa 18 nastepuje za pomoca wkladek 61
(fig. 3). Sprezyna 19 (fig. 3) utrzymuje klawisz
17 za pomocg wciSnietego w niego koleczka
klawiszowego 20 lub 20° na wystepie zastaw-
czym 21. W tym celu koteczek klawiszowy 20
lub 20’ jest w tym miejscu sptaszczony.

Poza tym do ramy 12 zespolu klawiszowego
sg przynitowane prety 22, 23 z wycieciami (fig.
1), ktére podtrzymuja prowadnicza plyte 24
kotkéw klawiszowych i poza tym za pomoca
tarcz 25 prowadza suwak 26 blokujacy klawi-
sze (fig. 2), zaopatrzony w zastawcze noski 57.
Ten blokujgcy suwak 26 ma wystep 27 i prze-
dluzenie 28 (fig. 1) do blokowania i zwalniania
klawiszy podczas dzialania maszyny. Wymie-
niony wyzej suwak 26 jest dociskany ramie-
niem 29 sprezyny 30 osadzonej na zawinieciu 16
do koteczka klawiszowego 20 lub 20 (fig. 2).

Ponadto do ramy 12 zespolu klawiszowego
jest przynitowany kolek nasadkowy 63 w celu
ulozyskowania diwigni 39, ktéra ma prowad-
nicze wyciecie 43 i swoim podluznym otworem
40 obejmuje wystep 41 poprzeczki zerowej 35.

Pomiedzy prowadniczg ptytg 24 koltkéw kla-
wiszowych (fig. 3) a prowadnicza blacha 32 w
ksztalcie litery U, polaczonymi ze soba za po-
mocag nie uwidocznionych skrzydetek, sg umie-
szczone czlony zastawcze 31. Czlony zastawcze
31 sg ograniczone w swym ruchu w jednym
kierunku zastawka 33 (fig. 1), za§ w drugim kie-
runku przez wieloramienng dZwignie 34. Wie-
loramienna dZwignia 34 jest prowadzona przez
prowadniczg plyte 24 na precie 58 i swoim ra-
mieniem 36 bierze udzial w ruchu watu ste-
rowniczego 42 opisanego ponizej, podczas gdy
inne jej ramie 37 ma kolek 38, na ktérym spo-
czywa drugie ramie 65 sprezyny 30 i nadaje
wieloramiennej dZwigni 34 moment obrotowy.
w Kkierunku przeciwnym ruchowi wskazéwek
zegara. Ponadto kolek 38 (fig. 2) nadaje poprzez
wyciecie 43 diwigni 39, a tym samym i po-
przeczce zerowej 35 pozycje prawidlowego dzia-
lania. ‘

Ponizej zespoléw klawiszowych znajduje sie
wal 44 (fig. 1) z dZwigniq zastawczg 45, a po-
nadto wal 46 z dZwigienka 47 zwalniajaca kla-
wisze. Zastosowanie tych przyrzadéw oraz ich
spos6b uruchamiania nie bedg blizej opisane,
jako Ze sg ogblnie znane. '

Powyzej zespoléw klawiszowych znajduje sie
sterowniczy wat 42, ktéry z nie pokazanego na
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rysunku Zrédla energii otrzymuje moment obro-
towy w kierunku ruchu wskazéwek zegara.
‘Wspodldziala on poprzez diwignie 49 z ramie-
niem 36 wieloramiennej diwigni 34. W plasz-
czyznie zespolu sterujgcego 48 (iig. 4) wal ste-
rowniczy 42 ma haczyk 59, ktéory wspélpracuje
z zatrzymujacym noskiem 67 suwaka wylacza-
jacego 51. Samo przenoszenie ruchu na suwak
wylaczajacy 51, a z niego na urzadzenie zwal-
niajace jest znane i nie bedzie bliZzej opisane.
Na wale 52 (fig. 1) sa ulozyskowane diwig-
nie nastawcze 53, 54. DZwignie te, wprowadzane
w ruch za pomoca nie pokazanych na rysunku
znanych $§rodkéw, obejmuja poprzeczke zero-
wa SciSle lub jedng ze stopek klawisza i nasta-
wiajg segment 55 oraz przylgczone do niego
kotka z czcionkami i indykatory na wartosé
nastawiong wstepnie za pomocg klawiszy.

Urzadzenie wedlug wynalazku dnala W Spo-
s6b opisany ponizej.

Przy naciénieciu jednego klawisza 17 (fig. 1)
jest on prowadzony miedzy wystepami 13, 15
(fig. 5 i 6) ramy 12 i przykrywy 18 w zakres wy-
chylenia dzwigni nastawczych 53, 54 (fig. 1).
Poprzeczny kolek 20 lub 20° klawisza 17 towa-
rzyszy temu ruchowi i przesuwa sie w wycieciu
56 plyty prowadniczej 24 wzdluz noska 57 su-
waka zastawczego 26, ktéry ze swej strony jest
przytrzymywany jednym ramieniem 29 spre-
zyny 30 w stycznoSci z kotkiem 20 lub 20’. Przy
tym jeden z kolkéw klawiszowych 20 przesuwa
sgsiadujacy z nim w kierunku wieloramiennej
dzwigni 34 czlon zastawezy 31, badZz tez kolek
20° i, wycigga bezpoSrednio dzwignie 34 z za-
siegu wyciecia 56.

Kotek 20 lub 20’ przyjmuje teraz polozenie, w
ktorym nosek zastaweczy 57 suwaka zastawcze-
go 26 uniemozliwia powr6t kotka 20 lub 20’ a
wiec i klawisza 17 w pozycje wyjSciowa zgodnie
z kierunkiem dzialania sily naprezenia sprezy-
nek 19. Wysunigty z zasiegu wyciecia 56, pro-
wadzony w blasze 32 uformowanej w ksztalcie
litery ,,U”, czlon zastawczy 31 lub kotek 20’ po-
woduje obr6t wieloramiennej dZwigni 34 w kie-
runku ruchu wskazéwek zegara, podczas gdy
wychyleniu pozostajacych czlonéw 31 przeciw-
dziala zastawka 33.

Ruch obrotowy wieloramiennej dzwigni 34
ulozyskowanej na precie 58 osadzonym w ply-
cie 24 zostaje przeniesiony poprzez ramie 37 i
kotek 38 na diwignie 39 osadzong uchylnie na
trzpieniu 63 ramy 12 (fig. 2) oraz za pomoca
jej wydluzonego otworu 40 na wystep 41 po-
przeczki zerowej 35. W ten sposéb wieloramien-
na diwignia 34 (wbrew dzialaniu sprezyny 30,

ktora swoim ramieniem 65 poprzez diwigni¢ 39
dziala na poprzeczke zerowsg 35), zostaje wy-
ciggnieta z zasiegu dzwigni nastawczych 53, 54.

Wieloramienna diwignia 34 porusza ponadto
swoim ramieniem 36 (fig. 1) dZwignie 49, umie-
szczong na wale sterowniczym 42, wprawiajac
ja w ruch obrotowy, a zarazem dzialajac na
haczyk zastawczy 59 (fig. 4), umieszczony w
plaszczyinie zespolu sterujacego 48, zwalnia
suwak wylaczajacy 51. .

Przy wprowadzeniu maszyny w ruch przez
znane lecz nie uwidocznione na rysunku urzg-
dzenie zwalniajgce zostaje w trakcie ruchu ma-
szyny przytrzymany suwak zastawczy 26 (fig.
1) przez zaczepienie noska 60 dziwigni 45 o wy-
step 27. Na inne czynno§ci zwigzane z wprowa-
dzeniem w ruch maszyny nie nalezy zwracaé
uwagi, sa one ogblnie znane i nie majgq zad-
nego wplywu na przedmiot wynalazku.

Zanim zakohczy sie ruch maszyny nastepuje
zwolnienie naci$nietych klawiszy, przy tym
klawiszowy wal zastawczy 44 i klawiszowy wat
zwalniajgcy 46 zostaja za pomocg znanych
grodkéw tak poruszone, ze najpierw dZwignia
zastawcza 45 wychodzi swoim noskiem 60 z za-
siegu wystepu 27, a nastepnie dzwignia zwal-
niajgca 47 podnosi przediuzenie 28 suwaka 26.
Przez to nosek 57 wychodzi z zasiegu poprzecz-
nego kolka 20 lub 20’ i pod wplywem dzialania
sprezyny 19 (fig. 2) daJe tym samym klawiszowi
17 mozno§é powrotu do wystepu 21 ramy 12.
Po tym powraca dZwignia wylaczajaca 47 (fig.
1), a tym samym réwnoczes$nie i suwak zastaw-
czy 26 do swego stanu spoczynkowego.

Jednoczeénie pod dzialaniem sprezyny 30
ukladajg sie obok siebie czlony zastawcze 31
i wieloramienna dZwignia 34, a najnizszy czlon
31 spoczywa na zastawce 33. Zarazem przez
ruch kolka 38 w wycieciu 43 (fig. 2) oraz po-
przez wystep 41 w podiuznym otworze 40 prze-
chodzi poprzeczka zerowa 35 W pozycje zerows
i tym samym powraca Ww zasieg wychylenia
dZwigni nastawczych 53, 54.

Nastepnie ramie 36 zwalnia droge diwigni 49
walu sterujacego 42 dla obrotu tego walu w
kierunku ruchu wskazowek zegara za pomoca
nie pokazanego na rysunku zasobnika energii,
wobec czego haczyk blokujacy 59 (fig. 4) wy-
chyla sie'w zasieg dzialania suwaka wylaczaja-
cego 51 i maszyna jest znéw gotowa do funkcjo-
nowania w przewidziany sposéb.

Spos6b dzialania urzadzenia blokujacego, kto—
re zapobiega jednoczesnemu naci$nigciu paru
klawiszy w jednym rzedzie wartoSci jest opi-
sany ponizej. Czlony zastawcze 31 (fig. 1) sa
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umieszczone ~w blaszanej prowadnicy 32 w
ksztalcie litery U i pozwalaja, aby tylko jeden
kotek 20 lub 20’ wpad} na pozycje zatrzymania
pod jednym z noskéw 57 suwaka 26. Tym sa-
mym zapobiega sie jednoczesnemu naci$nieciu
dwoch lub wiecej Klawiszy 17 w rzedzie tej
samej wartoSci.

Jezeli jeden z klawiszowych kolkéw 20 lub
20" znajduje sie w takim polozeniu, na skutek
wzajemnego zwolnienia klawiszy a przed roz-
poczeciem danej czynno$ci, jest mozliwe w ce-
lu korekty nacisniecie innego klawisza tego sa-
mego rzedu wartosci, gdyz przy takim naci$nie-
ciu drugiego klawisza 17 przynalezny jemu ko-
lek 20 lub 20° wychyla suwak blokujgcy 26,
wobec czego klawiszowy koltek 20 lub 20’ pier-
wotnie naci$nietego klawisza 17 zostaje zwol-
niony pfzez zatrzymujacy 3o dotychczas nosek
57, dzieki czemu pierwotnie naci$niety klawisz
17 pod dziataniem sprezyny 19 (fig. 2) powraca
W sSwoja pozycje wyjsciowa.

' Dalszg cecha wyrozniajaca zatrzymywanie
mechanizmu przetgczania jest co nastepuje.
Gdy zostanie naci$niety jeden klawisz 17, jeden
kolek 20 lub 20° znajduje sie pod wystepem
zz.atrzymujacym 57 suwaka blokujgcego 26 i
przez naci$niecie palcem klawisza 17 jest w tej
pozycji zatrzymany, wtedy wszystkie inne kla-
wisze w tym zespole sg przez zastawki 31 za-
trzymane poza ich zasiegiem. Przy tym stopy
dalszych klawiszy 17 wchodza w zasieg diwig-
ni nastawczych 53, 54. Uruchomienie mecha-
nizmu nie jest jednak mozliwe, gdyz jedno-
cze$nie suwak blokujgcy 26 jest tak podniesio-
ny ponad kotek klawiszowy 20 lub 20° i nosek

zastawczy 57, ze wystep 27 suwaka 26 ustawi
sie przed noskiem 60 dZwigni blokujgcej 45.
Dzieki temu diwignia blokujaca 45 zatrzymuje
blizej nieopisane urzadzenie przelaczajace i u-
niemozliwia wprowadzenie w ruch maszyny.

Zastrzezenia pateantowe

1. Urzadzenie do sterowania pozycji warto$ci
zerowej W zespolach klawiszowych kas re-
jestrujacych, maszya biurowych 1 maszyn
podobnych, z diwigniami nastawczymi
umieszczonymi przy odpowiednich pozy-
cjach wartosci, do wychwytywania wartosci
ustawionych wstepnie za pomoca klawiszy,
znamienne tym, ze z tylu za znanymi jako
takie znajdujgcymi sie miedzy klawiszowy-
mi koikami (20, 20’) czlonami zastawczymi
(31) jest wstawiona wieloramienna dZwignia
(34), utrzymywana z nimi w zetknieciu za
pomoca sprezyny (30), ktora to diwignia
przy naci$nieciu jednego z klawiszy (17)
przenosi za pomoca czlonu zastawczego (31)
przekazany jej ruch lub bezposrednio udzie-
lony jej ruch przez koiek (20°) za pomoca
innej dzwigni (39) na poprzeczke zerows (35).

2. Urzadzenie do sterowania pozycji warto$ci
zerowej wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze wieloramienna dzwignia (34) ma ramie
(36) wspoélpracujace z elementami (49, 42, 59).
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