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(54) Za¥{zeni ke zp&tnému chodu 1listd brda tkaoiho stroje

Vynhlez se tykd zarizeni ke zpdtnému chodu listd brda tka‘oiho stroje, vyuZivajiociho
upraveného planetového diferencidlu pro zprostfedkovAni opadného smyslu otddeni h¥idele

proilupniho Gstroji.

Jsou znAmy za¥{zeni ke zp¥tnému chodu listd brde, u piohf mezi pohéndcim dstrojim
tkacfho stroje a zaFi{zenim k ovladani 1listd brda jo zefazeno pfesuvné kels, upravend
pro volitelny zAb¥r bud s pfidelem pohonu tkaoiho stroje, nsbo 8 hif{delem samoststndho
pohonu zpStného chodu brda, Piitom volba zéb&ru presuvnéhe kole je zzjistovéna bud rud-
nim prestavenim, nebo mi¥e byt mechanioky spiaZena s pohidndoim Gstrofim zpEinéhe ohodu
brda, V obou pfipad;oh neni{ vyloudena poloha, kdy presuvné kolio n#razi dely svych zubdi

do protikola,

Jaou zndma Jind za¥fizeni ke zpdtnému chodu listh wrda, kterd pracuji za pomooi elek-
tromagnetiockfoh spojek, které pro dosa¥eni zpstného ohodu brda jej odpojf od pohéndciho

dstroji tkaciho stroje a zapojf{ pohéndci Gstroji zpdtnédho ochodu.
Ve v3eoh uvedenyoh piipadech je je3td zapotFebi pFesunout krom& 3ji% uvedenfoh spo-

Jok joXté zvlédStni souldst, nap¥. Selni zubovou spojku, kierd zejiiiujs synohroﬁizaoi
odpojeného prodlupniho Gstroji s ostatnimi mechanismy tkaoiho siroje. Pi#i funkoi této
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spojky dochési k részdm, které se prenéleji do ostatnioh 34sti stroje a zpisobuji snifeni

Zivotnosti i t3ohto nAvaznfoh meohanismd,

Viechny tyto nedostatky Jsou odstrandny Fedenim zmarizeni ke zpitnému chodu listd
brda tkmoiho stroje, sahrnujici planetevy diferenciil, JehoZ stifedové kolo je pfes brzdu
a spojku spojeno s pohén¥doim dstrojim tkaofho stavu, a jehoZ planety jsou spojeny jednak
prostifedniotvim undede s hifdeli a déle prosifednictvim piFevodu s proiluﬁnim datro Jim
a jednak prostfedniotvim vnitfniho ogzubeni klece planetového diferencidlu s pomoonym
pohéndoim Gstrojim podle vyhédlezu, jehoZ podstatou je, %e kleo planetového difersnoléiu
Je pa svém vnij¥im povrohu opati¥ena jak ozubenim, tak hvizdiof s vytvorfenymi vybrénimi,

v tomto vybréni je umistiéna blokovaci patka ve tvaru pllkruhové visede, kterd spolednd

s ogzubenym segmentem, rovn¥Z tvaru pilkruhové visede, Jjeo vzdjemnd néslednd pevn uloZena
papriklad naklinovépim na h¥ideli pomooného pohédndoiho éstroji a tento ozubeny segment

w4 svim uloZenim vytvoXen pfevod s ozubenim kleoce diferencidlu, piiSemZz hiidel je opatien
pferusovalem elektrického proudu v piivodu elektrického motoru pomocného pohdndoiho éstro-
M.

Oprava zafizeni podle vynidlezu p¥indsf{ Fadu vihod., Nenf{ nutné pouZivat jakfohkoliv

spojek. Je zamezeno veniku rédsii, cof se projevuje vitd{ Zivotnosti viech nivaznfch me-

chanismi, ZvySuje se spolehlivost tkaocfho stroje, "

Podstata vyndlezu je bliZe objasnina na vikresu, kde obr, 1 pfedstavuje jeden z pii- .
kladd uspoféddéni jednotlivich skupin zaifizeni pro zpdtn¥ ched, obr, 2 pfedstavuje uspo-
¥4d4dni blokovaci patky, omubeného segmentu spoledn& s ozubenim a hvézdiof klece planeto-

vého diferencidlu,

Pohdndcd dstroji &é, opatfené neznhzorndnou spojkou a brzdou prostiednictvim hiide-
le 17 pohdni kuZelové kolo L, které je v zdbiru s kuZelovym kolem 2, ulofenym na Jjednom
konei hi*idele 19, na jehoZ opadném konoi je uloZeno stifedové kolo } planetového diferen~
oldlu 235, St¥edové kolo J «abird do planet 5 diferencidlu 2%, které jsou pomooi undSede
18 a hridele 20 spojeny s pievodem, nap¥iklad tvofenym v}ménnini osubenymi koly 7, 8.
Kleo 6 planetového diferencidlu 23 je uvnitl opatiena ozubenim 5, vedouoim planety 4.
Vn&js{ povroh klece § plenetového diferenciflu 25 je opatfen jednak ozubenim 10, jednak
hvisdioi 11 & vybrénimi 21, Do vybréni 21 hvdzdice 1l wapadé blokovaci patka 13, kterd
Je naklinovéna na hi{deli 22 pomooného pohédndofho dstrojf l& spolednd » ouubonjm segmen-
tem 12, ktery se svym osubenim sabird do ozubeni 10, vytvofeném na povrohu kleoce § pla-
netového diferenciélu 25, Obe dfly 12, 13 maji tvar pldlkruhové visele a jsou vz4 Jemnd
uspofddény tak, ¥e, jeden vohédzi do zAb3ru a druhy soulasnid vybihé ze shbdru s prisludnym
prvkem 10, 11, takZe v pracovnim rhbdru je vidy bud owubeny losn‘nf 12, nebo blokovaci
patke 13, Druhé osubené kolo 8 znémorniného prevodu je pevnd spojeno s h¥{delem 9, na
n&mi jsou uloZeny proSlupni vadky 15, ovlide Jiof pohyb neznidzorndnfch brzdovioh listd,
Na h¥ideli 22 je soudasnd ulofena vadka 23, ovléddejioi koncovy spined 24, vypinajioi
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elektriokf motor pomocného pohdndofho dstroji,

Zatizeni pracuje takto: P¥i tkani je h¥idel 9 vadek 135 ovlddajioiho pohyb nesnidzor=
nénfoh brdovyoh listd proSlupnfho Gstroji pohdnsna pohénsofm Getrojim 16 pies nemnizore
nénou spojku a brsdu tkaoiho stroje, kufelové soukold 1, 2, -tﬁdoyé koic 3 planetového
diferencidlu 25, planetami & pfes und¥ed 18 a prevod nap¥iklad vimdnnfmi koly 2 8. Klec
§ planetového diferencidlu 23 Je nehybnd, proto¥e je zablokovand postavenim kruhové vy=-
sede blokovaci{ patky 13 ve vybr&nil. hvézdice 1l, Elektrioky motor pomooného pohdndoiho
Gstroji 14 je p¥i tom vypnuty, hiidel 22 se neotddi, |

P¥i vzniku zévady pii tkani je tkacf stroj zastaven a trvale ;mbrzd&n-' prostiednict-
vim nezndzorndné brzdy. Za tSchto podminek je hiidel 19 sablokovén brzdou, a tim i stfe-
dové kolo 3 planetového diferencidlu 23.

Nyni pro odstranini vadn¥ zaneseného Gtku Jo t¥eba uvést v Sinnost zariseni pro
zpétny ohod listd brda. Po gapnuti elektromotoru pomooného pohén¥ofho éstroji _.lj_o. se pode
ne otéSet hi‘idel 22 s ozubenfm segmentem 12 & blokovaoi patkou 13. V okemZfiku zapnutd
Je v zhb¥ru s kleci § planetového diferenciélu blokovaoi patka 13, které svou kruhovou
vysedi zasahuje do vybrani 21 hvdzdioce 1l. Otddenim hi*idele, po vykondni poloviny ot4d-
ky, kruhovd vysed blokovaci patky vychdzi 2 vybréni 21 a soudasn¥ do ozubeni 10 vobdzd
ogzubeny segment 12. V tomto okamZfiku je odblokovana klec § planetového diferencidlu 25
@ pomooné pohdndci Gstroji 1h prostfednictvim planet 4 a unbBede 18, pii sablokovaném
stfedovém kolu 3 pohfini pies pfevod hifdel 9 s prodlupnimi vadSkami 13. Smysl otdSend
hiidele 9 jJe volen tak, aby byl opadny k jeho otddeni p¥i tkani. OtéZeni klece § probi-
hé4 po dobu, pokud je ozubeny segment 12 v zéb¥ru s ozubenim 10 klece §. Jakmile kruhovéa
v¥sed ozubeného segmentu 12 vyﬁéhné Ze z4bdru s ogubenim 20 a soudasnd vnikne svym
okra jem kruhové vyseSe blokovaci patka 13 do nésledujiciho vybréni 21 hvézdice 11, sa-
blokuje se pohyb klece §. Na hiideli 22 pomooného pohdndcfiho dstroji _1_5_ Je ulo¥enn vad-
ka 23, spoluprecujici s konoovym spinadem 24, ktery je zapojen ve vedeni elektrického
motoru dstroji yg. V okam¥iku zablokovini kleoce 6, vadka 23 svou polchou vypne koncovim
spinaSem elektrioky motor pomocného pShén&oiho dGstroji 14, Pootodeni hvizdice 1l o jed-
nu rozted odpovidd spdtnému otoleni hiidele 2 vrod¥lupnich valek 15 o jednu pracovni po=
lohu vadek, to je o jednu zm&nu prodlupu. Po dobu zastaveni tkaofho strojes a Sinnosti
zaFfizeni ke zpdtnému chodu listd brda zistdvd hlavni h¥fdel a tim i ostatni mechanismy
stavu v poloze, zaujaté pti zastaveni hi‘idele, takZe toto ze¥izeni podle vyndlezu sou-

dasn& nahrazuje nezbytnou synchronizeoci mechanismd tkaciho stroje.

rRepMEBET vYNALRZU

1. Za¥{izeni ke zpdtnému ohodu listd brda tkaofho stroje, zahrnujici planetovy diferen-
cldl, jJeho% st¥edové kolo je spojeno p¥es brzdu a spojku s pohénScim Gstrojim tkaof-

ho stroje, a jehoZ planety jsou spojeny jednak prost¥edniotvim und3ele s hiidelem a
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2,

3.

dile prostfedniotvim preveodu s prolilupnim Gstrojim a jednak prostifedniotvim vnit¥niho
ogubeni klece planetového diferencidlu s pomoonym pohAndocim dstrojim, vyznalenéd tim,
%o kleo (6) plln;tového diferencidlu (25) je na svém vn&jiim povrohu op.fionn Jak
osubenim (10), tak hvisdiof (11) s vytvofenfmi vybrénimi (21), v tomto vybréni (21) je
umistina blokovaoi patka (13) ve tvaru pilkruhové visels, kteris spolelnd s osubsnym
segmentem (12), rovné# tvaru pllkruhové visele, je vméjemn¥ ndslednd pevnd uloZena,
paptiklad naklinovénim, na hiideli (22) pomooného pohén¥oiho dstroji (1h) a tanto ovu-
beny segment (12) mé svim ulofenim vytvoien pfevod s vn¥jiim osubenim (10) klece (6),
pridemZ hi‘idel (22) je opatfen prerulovadem elektriokého proudu v p¥ivodu elektriocké-
ho motoru pomooného pohénSoiho dstroji (1k).

Zatiseni podle bodu 1, vyapadené tim, Ze pllkruhové viseds jak blokovaoi patky (13),
tak omubeného segmentu (12) maji vytvoXeny shodné stredové ¢hly o hodnotd 180 ® ana
hi{ideli (22) jsou vué jemnd usporédiny tak, ¥e postupnd na sebe nuvuiujioint stfedovy-
mi dhly jejioh kruhovich visedi je vytvolen plnfy stfedov§ Ghel 360 °,

Za¥iseni podle bodd 1 a 2, vymnalend tim, %e plrerudovad elektriokého proudu je tvofen
vnsj¥i vadkou, pevné spojenou s hif{delem (22) a v ndm ulo¥enym koncovim spinadem (24),

2 vykresy
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