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(54) Za¥izeni pro plynulou zmdnu Ghlu zlomu
pasového dopravniku béhem provozu

Zefizeni pro plynulou zménu Ghlu pé-
sového dopravaniku bdhem provozu, jehoZ
udelem je umoZnit plyouly prichod pasu ]
po kiivce zlomem pasového dopravniku p¥i )=
1libovolnd nastaveném thlu zlomu a zacho=- ] —
véanim zvoleného profilu pasu_(napiiklad ' Ve
korytkovém). Zaiizeni je tvoreno valed- / y
kovou stolici, otodné uloZenou v ramu 7
pasového dopravniku v misté zlomu.

Valedkova stolice je spojens ridici tydi /

8 drubym dilem pasového dopravaniku.

Na konzole valedkové stolice je umistén h
spodni valedek. Dopinaci vélecek je po-
suvné uloZen ve vedeni, které je spoiino 1
s nosnou konstrukci pasového dopravaniku >

a je spojen tdhlem s vale&kovou stolici.
Toto provedeni je vyhodné, protoZe z83is- ]
fuje samo&ioné vyrovnavéni délek pésu / ”X\%'%_,,<gg¢—ﬂ—3

porni a dolni vé&tve. -

-

Q-
\
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Vyndlez se tykd pdsového dopravniku . s plynulou zménou
dhlu zlomu dopravniku bdhem provozu. USelem vyndlezu je umoz-
nit plynuly prichod pdsu po k¥ivce zlomu pdsového dopravniku,
kdy pés zachovdvd zvoleny profil (na p¥iklad korytkovy) pFi
libovolné nastaveném hlu zlomu pésovéhb dopravniku a tento
Ghel lze ménit i za provozu. |

Dosud znémé pdsové dopravniky s vertikdlnim zlomem maji
v mistd zlomu stabilni uspo¥dddni vdledkovych stolic zajidtu-
jici optimdlni kFivku pro prichod pésu*mistem zlomu pro zcela
konkrétni dhel zlomu. Toto uspordddni nevyhovuje u pdsovych
dopravaikd, kde se poZaduje plynuld zména dhlu zlomu bdhem
provozy, & to od p¥imé polohy aZ do dhlu zlomu, daného sypnym
dhlem pF¥epravovaného materidlu, U pdsovyjch dopravniki, kde je
ménitelny dhel zlomu, se Ye¥{ priichod pdsu zlomem pésového
dopravniku p¥es p¥imy vdledek, umistdny v mistd zlomu. Toto
¥efeni je nevhodné u dopravaiki s korytkovymi védledkovymi
stolicemi, V mist& zlomu se pds p¥ifné nap¥imi, korytkovy
profil neni zachovén a pfi plném vyuzZiti dopravniho prifezu
pédsu dochdzi k odsypdvdni dopravovaného materidlu v mistd
zlomu., Aby se tento neZddouci jev odstranil, je nutno sniZit
plnsni pésového dopravniku,a tim sni¥it hodinovy dopravni
vykon., ‘

Vyndlez Yesi prichod pdsu pdsového dopravniku po k¥ivce
mistem vertikdlniho zlomu pdsového dopravniku. G&inny polom&r
zak¥iven{ pdsu je dodrZovdn i p¥i plynulé zméné dhlu zlomu
béhem provozu p¥i soudasném samocinném vyrovnévéni délek pésu'
v horni a dolni v8tvi pdsového dopravaiku.

Nedostatky, uvedené u dosud zndmych pdsovych dopravanikd
8 vertikédlnim zlomem,odstraﬁuje ze¥izeni pro plynulou zménu
dhlu zlomu pdsového dopravniku bdhem provozu podle vyndlezu
a jeho podstatou jsou oto&né uloZené vdledkové stolice,
um{stdné ne koncich obou dfld pdsového dopravniku v misté zlo-
mu & spojené ¥idfci tydi vidy s protilehlym dilem pdsového
dopravniku. Vilelkovd stolice se natoli do optimdlni polohy
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v zévislosti na dhlu zlomu a zarudi prichod pdsu zlomem po op-
timdln{ k¥ivce. Vyrovndn{ rozdilu délek horn{i a doln{ v&tve
pédsu je samodinné dopinacim vdledkem, uloZenym posuvnd ve vede-
ni a spojené tdhlem s vdledkovou stolicf, P¥i natddenf vdled=
kové stolice posouvd tdhlo dopinaci vdledek proti spodnimu vi-
ledku, & tim se délky obou vdtvi pdsu vyrowndvaji, P¥i tomto
rrovedeni se docili plynuly prichod pdsu mistem zlomu pdsové-
ho dopravniku se zachovénim ne.p¥{iklad korytkového profilu pé-
su p¥i libovolnd nastaveném dhlu zlomu, ktery lze plynule mé=-
nit i za provozu, Pr¥i plném dopravafm vykonu nedoohézi k odsy-
pédvani dopravovaného materidlu v mistd zlomu,

Na v;kresu je zndzorndn p¥iklad provedeni
zaf{zen{ pro plynulou zménu dhlu zlomu pésového dopravnfku bi-
hem provozu podle vyndlezu. ,

Zarizeni Je umisténo v obou Edstech pdsového dopravafku
spojenych v mistd zlomu depem. Vdledkovd stolice 2 Je uloZena
otoiné a je opat¥ena konzolou, na které je uloZen spodnf vé-
leZek 4. Vdledkovd stolice 2 Je spojena ¥fdfef tydd 3 8 pro-
tilehlym dilem pédsového dopravniku. Ridfc{ tyé 3 natdd{ vé-
ledkowuy stolict. 2 v zdvislosti na dhlu zlomu pdsového doprave
niku. Dopinaci vdledek 2 Je posuvné uloZen ve veden{ 6 a spo-
Jen téhlem T s vdleSkovou stolic{ 2, P¥i zménd Ghlu zlomu tdh-
lo 3 natoli vdleckovou stolici 2 do optimdlnf polohy a soudas-
né tdhlo 7 posune dopinaci véledek 2 broti spodnimu vdledku 4,
¢imZ se dosdhne vyrovnédni délek hornfi a doln{ vétve pdsu.
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Za¥izeni pro plynulou zmSnu Ghlu zlomu pésového dopravniku
béhem provozy, vyznadené tim, Ze na ka%dém dilu pdsového do-
pravaiku v mistd zlomu je védlelkovd stolice (2) otoéné uloZe-
né a spojend ¥fdfe{ ty3i (3) s protilehlym dilem pdsového do-
pravniku a pro vytvo¥eni konstantni napinaci sily v pdsu je

v ka%dém dflu pdsového dopravniku v mistd zlomu vdledek (4),
uloZen na konzole vdledkové stolice (2) a dopinaci véledek (5),
 posuvnd uloZexy ve vedeni (6) a spojeny tdhlem (7) s vé~
ledkovou stolici (2). | o

1 vykres
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