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(54) Kopirovaci zaFizeni pro tFiskové obrabsni

materidlu

(57) zarizenim se Fedi odstrandni nute

nosti vyroby prostorovych modeld pfFi
vyrobé lisovacich forem na kopiravacich
hoblovacich strojich, zejména mé-1li
forma nemdnny pifidny profil v celéd své
délce a neménny podélny profil v celd
své $ifi, Podstatou zalzent sestdvaji-
ciho z nosi%e Sablon (4) a snimaci
jednotky (8) se snimacim hrotem (1),
kteréd je prostfednictvim kinematické
vazby spojena s pracovnim néstrojem
obrdb8ciho stroje, je to, Ze snimaci
hrot (1), snimaci jednotky (8) uspo-
‘éddané suvnd ve dvou navzdjem kolmych
a svislou rovinou vedsnych smérech, je
ve styku s tvarovou plochou prvé Sa-
blony (3), kterd je upevndna na nosidi
(4), opatfensém svisle orientovanym po-
mocnym hrotem (5) a vertikdlnd suvnd
uloZeném v roviné smér& pohybu snimaci
jednotky (8) v rému zarizeni, pFiZem:
pomocny hrot (5) je ve styku s tvaro-
vou plochou druhé 3Zablony (6), uspoXd=
dané suvn& kolmo na rovinu pohybu prvé
gablony (3) a pohybovd synchronizované
s rovnobéZnd vedenym upinacim stolem
(9) obréb&ného predmétu (7).
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Vyndlez se tyké kopirovaciho zafizeni pro tfiskové obrébdni materidlu na obrabdcich,
zejména hoblovacich strojich, urdenych k vyrobd obrobkd, jejichZ piti&ny profil je nemén-
ny v celéd své délce a podélny profil nemdnny v celé své 5ifi,

P#L vyrobd pracevnich ndstrojd, zejména pil vyrobd lisovacich forem briketovacich
1ist, se dosud pouZivé prostorovych modelé, které se upinaji na pomocny rém hoblovacihe
stroje pod snimaci Ustroji kopirovaciho zarizeni. Snimaci ustroji kopiravaciho stroje je
opatieno snimacim hrotem, ktery se pchybuje po povrchu prostorového modelu a tents pohyb
se prostifednictvim kinematické vazby p¥ena$i na pracovni -néstroj obrébdciho stroje, tj.
na hoblovaci ndZ. Nevyhodou stavajicich prostorovych modelt je to, Ze jejich vyrcba je
drahé, velmi nérodnd na pfesnost, modely vykazujl vysoksu hmotnost, a tim i znadnou spo=-
tfebu materidlu, jsou jednoulslové a nérolné na skladovaci prostory. Nékladnogt na vyro-
bu modeld se zejména projevuje u t&ch, které maji svoji tvarovou plochu tvofenu dvéma
profily navzéjem na sebe kolmymi, z nichZ pFi¥ny profil je nemdnny v celé své délce s
podélny profil je nemdnny v celé své Sirce. -

VySe uvedené nedostatky odstranuje kopirovaci zarizeni pro obrabéni materidlu na
obrébscich, zejména hoblovacich strojich, které sestdvéd z nosile $ablony a snimaci jed-
notky se snimacim hrotem, kterd je prostfednictvim kinematické vazby spojena s pracov-
nim nastrojem obrabdcihoe stroje, podle vynélezu, jehoZ podstata spodivé v tom, Ze snimae
ci hrot snimaci jednotky, suvné ve dvou navzdjem kolmych a svislou rovinou vedenych smé-
rech, ne ve styku s tvarovou plochou prvé Sableny, kterd je upevnéna na nosiéi, opati‘eném
svisle orientovanym pomocnym hrotem a vertikdln# suvné uloZeném v rovind smérd pohybu
snimaci jednotky v rému zarizeni, pFiZemZ pomacnd hrot je ve styku s tvarovou plochou dru-
hé Zablony, uspoiddané suvnd kolmo k rovind smdrdé pohybu snimaci jednotky a pohybové syn-
chronizované s rovnobdZn& vedenym upinacim stolem obrab&ného predmétu.

Oproti jednot&elovosti prostorového modelu, kdy se v piFipadé jakékoliv zmdny podél-
ného nebo pridného profilu musi vyrobit novy model, ma Fefeni podle vynédlezu tu vyhodu,
%e hmotnost podélné a prigné 3Sablony je ve srovnéni s hmotnosti prostorového modelu mng-
hondsebnd ni2si, coZ sniZuje materislové a vyrobni néklady, Fedeni umoZfiuje m&nit jeden
profil pii zachovéni druhéhe profilu a ke zhotoveni 3ablony neni zapotiebi specidlnich
ndstrojd prfi soulasném zjednoduseni manipulace a prechedu na obrébdni jinych profild,

Piiklad provedeni kopirovacihe zarizeni pro tfiskové shrabdni vyrobkl jejichZ p&ic-
ny profil je nemdnny v celéd své délce a podélny profil nemdnny v celd své 8ifi je v
axonometrickém pohledu zndzornén na pfipojeném vykresu.

Kopirgvaci zafizeni je tvofeno snimaci jednotkou 8 se snimacim hratem 1, kterd je
prostifednictvim kinematické vazby spojena s obréb&cim noZem 2 hoblovaciho stroje. Sni-
maci hrot 1 je ve styku s tvarovou plochou prvé Sablony 3, kterd je upevndna v nosidi 4.
Snimaci jednotka 8 zafizeni je pfitom suvn& zloZena ve dvou navzédjem kelmych a svislou
rovinou vedenych smdrech. Nosi& 4 prvé Sablony 3 je opatfen svisle orientavanym pomocnym
hrotem 5 a je vertikéln& suvnd uloZen v rovin& smérd pohybu snimaci jednotky 8 v rdmu
zafizenl. Pomocny hrot 5 dosedd na tvarovou plochu druhé Sablony §, kterd je suvnd uspo-
rdddna kolmo k rovind sm&rd pohybu snimaci jednotky 8 a je pohybov& vézdna s rovnobdZné
vedenym upinacim stolem S obrébd&ného predm&tu 7.

PFi funkci kopirovaciho zafizeni se snimaci hrot 1, ktery je opien o prvou $ablonu 3 a
uloZen ve snimaci jednotce 8, pohybuje ve sm&ru podélné osy prvé Sablony 3 a v disledku
Jejiho tvaru také ve svislém sméru, kolmém na tentos pohyb. Pehyb snimaciho hrotu 3 je
pres snimaci jednotku B a kinematickou vazbu p¥endSen na pracovni néstroj obréb8ciho za-
#izeni, tj. na obréb&ci n&Z 2, JelikoZ posuv upinaciho stolu 9 obréb&cihc zaiizeni je po-
hybové svézén s pohybem druhé Ssblony §, dochdzi v disledku jejiho tvaru k vertikdlnimu
posuvu pomocnéha hrotu §; dosedajiciho na druhou $ablonu 6, a tim i k posuvu nosile 4 s
prvou Sablonou 3, ale také k posuvu snimaciho hrotu 1 snimaci jednotky 8. Tento pohyb se
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naéitd k pohybu snimaciho hrotu 1 od prvé 3ablony 3, &imZ vznika sloZeny pshyb, ktery po
pieneseni na cbrébdci ndz 2 kopirovacim zaiizenim zajis¥uje obrobeni souddsti na poZado-

vany tvar.

PREEDMET VYNALEZU

Kopirovaci za#izeni pro ti#iskové obrébdni materidlu na sbrab&cich, zejména hohlova-
cich strojich, uréenych k vyrob& obrobké jejichZz pFigny profil je nem&nny v celé své dél-
ce a podélny profil neménny v celé své 5irFi, které sestdvd z nosife Sablony a snimaci
jednotky se snimacim hrotem, kterd je prostifednictvim kinematické vazby spojena s pracov-
nim ndstrojem obrib&cihe stroje, vyznadujici se tim, Ze snimaci hrot (1), snimaci jed-
notky (8) uspoi¥ddané suvnd ve dvou navzéjem kolmych a svislou rovinou vedenych smérech,
je ve styku s tvarovou plochou prvé Sablony (3); kterd je upevnéna na nosi&i (4), opatie=
ném svisle orientovanym pomocnym hrotem (5) a vertiké&lnd suvnd uloZeném v roviné pchybu
snimaci jednotky (8) v rému zaFizeni, priSemZ pomscny hrot (5) je ve styku s tvaroveu plo-
chou druhé %ablony (6), usporddané suvnd kolma k roviné pohybu snimaci jednotky (8):a po-
hybové synchronizované s rovnebdZné vedenym upinacim stolem (9).

1 vykres
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