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(54) МЕХАНИЧЕСКАЯСИСТЕМАПРИВЕДЕНИЯВДЕЙСТВИЕРЕГУЛИРУЕМЫХКЛАПАНОВ
ДЛЯ ОПЕРАЦИЙ 2-ТАКТНОГО И 4-ТАКТНОГО ДВИГАТЕЛЯ

(57) Формула изобретения
1. Механическая система (1) приведения в действие регулируемых клапанов,

отличающаяся тем, что она содержит элемент (2) управления, который управляет
посредством средства регулируемого соединения подъемом по меньшей мере одного
клапана (104) клапанной системы (100), причем средство регулируемого соединения
является системой рычажного соединения, которая соединяет элемент (2) управления
с ведомым валом (4) и с колеблющимся коромыслом (6), которое входит в контакт с
клапанной системой (100), причем колеблющееся коромысло (6) содержит первый (5A)
и второй профили (5B) подъема для контакта с клапанной системой (100).

2. Механическая система по п.1, в которой колеблющееся коромысло (6) колеблется
вокруг неподвижного элемента (30) с амплитудой колебаний, которая устанавливается
рабочим положением элемента (2) управления, причем первый (5A) и второй профили
(5B) входят в контакт с клапанной системой в зависимости от амплитуды колебаний.

3. Механическая система по п.2, в которой элемент (2) управления устанавливает
первую амплитуду колебаний (R1), при которой только первый профиль (5A) подъема
входит в контакт с клапанной системой (100) в процессе колебания колеблющегося
коромысла (6).

4. Механическая система по п.3, в которой элемент (2) управления устанавливает
вторую амплитуду колебаний (R2), при которой оба профиля (5A, 5B) подъема входят
в контакт с клапанной системой (100) в процессе колебания колеблющегося коромысла
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(6).
5. Механическая система по п.1, в которой элемент (2) управления является

эксцентриковым элементом.
6.Механическая система по п.1, в которой элемент (2) управления является линейным

элементом.
7.Механическая система по п.1, в которой система рычажного соединения содержит

пять штанг (3a, 3b, 3с, 3d, 3e).
8. Механическая система по п.7, в которой каждый конец (10, 20, 30, 40, 50)

упомянутых пяти штанг (3a, 3b, 3с, 3d, 3e) является шарнирным элементом.
9. Механическая система по п.8, в которой первая штанга (3a) из упомянутых пяти

штанг имеет первый конец (10), выполненный с возможностью эксцентрического
перемещения вокруг центра (2a) эксцентрикового элемента (2).

10. Механическая система по п.9, в которой второй конец (20) первой штанги (3a)
соединен с первым концом второй (3b) и третьей (3c) из упомянутых пяти штанг
коленчатым сочленением (5).

11. Механическая система по п.10, в которой второй конец (50) второй штанги (3b)
соединен с первым концом четвертой штанги (3d), причем второй конец (60) четвертой
штанги (3d) является центром поворота ведомого вала (4).

12. Механическая система по п.10, в которой второй конец (40) третьей штанги (3c)
соединен с первым концом пятой штанги (3e), причем второй конец (30) пятой штанги
(3c) является неподвижнымшарнирным элементом для колеблющегося коромысла (6).

13. Механическая система по любому из пп.7-12, в которой концы штанг образуют
первую (10, 20, 50, 60) и вторую (10, 20, 30, 40)шарнирные системы, посредством которых
элемент (2) управления может изменять и регулировать подъем клапана (104).

14.Механическая система по любому из пп.7-12, отличающаяся тем, что коромысло
(6) колеблется вокруг неподвижного шарнира (30), причем амплитуда колебаний
коромысла (6) регулируется и изменяется посредством положенияшарнира (40), причем
положение шарнира (40) определяется перемещением третьей штанги (3c), которая
перемещается в зависимости от положения первого конца (10) первой штанги (3a)
относительно центра (2a) эксцентрикового элемента (2).
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