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一种垂直轴自动涨合控制器，涉及风力发电

设备技术领域，定位套筒的上下两端分别安装有

扇叶和连接杆，且扇叶位于定位套筒内的一端与

连接杆位于定位套筒内的一端接触连接，所述筒

体内转动连接有扇叶和连接杆，且筒体的内壁上

固定连接有等距排列的限位杆，所述限位杆顶端

的一侧固定连接有齿条，所述筒体内固定连接有

导电滑环，且导电滑环的转动端上安装有扇叶，

所述杆体位于筒体内并转动连接，且杆体的内壁

上固定连接有等距排列的定位杆，所述定位杆的

位置与限位杆的位置相对应；本实用新型所述的

一种垂直轴自动涨合控制器，可大大减少扇叶停

转时风力吹到扇叶上的冲击力，避免扇叶在停转

时扇叶硬抗风力，分担扇叶的受力。
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1.一种垂直轴自动涨合控制器，包括定位套筒（1），其特征是：所述定位套筒（1）的上下

两端分别安装有扇叶（2）和连接杆（3），且扇叶（2）位于定位套筒（1）内的一端与连接杆（3）

位于定位套筒（1）内的一端接触连接。

2.根据权利要求1所述的垂直轴自动涨合控制器，其特征是：所述定位套筒（1）包括筒

体（101）和限位杆（102），所述筒体（101）内转动连接有扇叶（2）和连接杆（3），且筒体（101）

的内壁上固定连接有等距排列的限位杆（102）。

3.根据权利要求2所述的垂直轴自动涨合控制器，其特征是：所述限位杆（102）顶端的

一侧固定连接有齿条。

4.根据权利要求2所述的垂直轴自动涨合控制器，其特征是：所述筒体（101）内固定连

接有导电滑环，且导电滑环的转动端上安装有扇叶（2）。

5.根据权利要求1所述的垂直轴自动涨合控制器，其特征是：所述连接杆（3）包括杆体

（301）、定位杆（302）和伸缩气囊（303），所述杆体（301）位于筒体（101）内并转动连接，且杆

体（301）的内壁上固定连接有等距排列的定位杆（302），所述定位杆（302）的位置与限位杆

（102）的位置相对应，所述杆体（301）内固定连接有伸缩气囊（303），且伸缩气囊（303）与扇

叶（2）接触连接。

6.根据权利要求1所述的垂直轴自动涨合控制器，其特征是：所述扇叶（2）包括转动杆

（201）、蜗杆（202）、第一蜗轮（203）、旋转杆（204）、叶片（205）、框架（206）、气泵（207）、第二

蜗轮（208）和插入杆（209），所述转动杆（201）位于导电滑环的转动端上并固定连接，且转动

杆（201）的外壁上固定连接有等距排列的框架（206），所述框架（206）内转动连接有等距排

列的旋转杆（204），且旋转杆（204）位于框架（206）内的一端上固定连接有叶片（205），所述

旋转杆（204）的一端穿过框架（206）和转动杆（201）的杆壁与第一蜗轮（203）连接，所述转动

杆（201）内转动连接有等距排列的蜗杆（202），且蜗杆（202）与第一蜗轮（203）啮合连接，所

述转动杆（201）的底端转动连接有等距排列的传动杆，且传动杆的两端分别固定连接有齿

轮和第二蜗轮（208），所述齿轮与限位杆（102）上的齿条相啮合，所述第二蜗轮（208）与蜗杆

（202）啮合连接，所述转动杆（201）的底端固定连接有气泵（207），且气泵（207）通过供气管

与伸缩气囊（303）的进气口相连通，所述转动杆（201）位于筒体（101）内一端的外壁上固定

连接有等距排列的插入杆（209），且插入杆（209）与定位杆（302）和限位杆（102）接触连接。
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一种垂直轴自动涨合控制器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及风力发电设备技术领域，尤其是涉及一种垂直轴自动涨合控制

器。

背景技术

[0002] 风力发电在工作过程中是通过扇叶带动发电机上的转子进行转动，将动能转换成

电能，在对风力发电站内的电路设备进行检修时，需要将扇叶停转，在无风的天气扇叶停转

还好操作，但是在有风的天气内检修时，扇叶如果强行停止，风力会吹动扇叶，使扇叶硬抗

风力，会对扇叶造成一定的损伤。

实用新型内容

[0003] 为了克服背景技术中的不足，本实用新型公开了一种垂直轴自动涨合控制器，本

实用新型可大大减少扇叶停转时风力吹到扇叶上的冲击力，避免扇叶在停转时扇叶硬抗风

力，分担扇叶的受力。

[0004] 为了实现所述实用新型目的，本实用新型采用如下技术方案：

[0005] 一种垂直轴自动涨合控制器，包括定位套筒，所述定位套筒的上下两端分别安装

有扇叶和连接杆，且扇叶位于定位套筒内的一端与连接杆位于定位套筒内的一端接触连

接。

[0006] 所述定位套筒包括筒体和限位杆，所述筒体内转动连接有扇叶和连接杆，且筒体

的内壁上固定连接有等距排列的限位杆。

[0007] 所述限位杆顶端的一侧固定连接有齿条。

[0008] 所述筒体内固定连接有导电滑环，且导电滑环的转动端上安装有扇叶。

[0009] 所述连接杆包括杆体、定位杆和伸缩气囊，所述杆体位于筒体内并转动连接，且杆

体的内壁上固定连接有等距排列的定位杆，所述定位杆的位置与限位杆的位置相对应，所

述杆体内固定连接有伸缩气囊，且伸缩气囊与扇叶接触连接。

[0010] 所述扇叶包括转动杆、蜗杆、第一蜗轮、旋转杆、叶片、框架、气泵、第二蜗轮和插入

杆，所述转动杆位于导电滑环的转动端上并固定连接，且转动杆的外壁上固定连接有等距

排列的框架，所述框架内转动连接有等距排列的旋转杆，且旋转杆位于框架内的一端上固

定连接有叶片，所述旋转杆的一端穿过框架和转动杆的杆壁与第一蜗轮连接，所述转动杆

内转动连接有等距排列的蜗杆，且蜗杆与第一蜗轮啮合连接，所述转动杆的底端转动连接

有等距排列的传动杆，且传动杆的两端分别固定连接有齿轮和第二蜗轮，所述齿轮与限位

杆上的齿条相啮合，所述第二蜗轮与蜗杆啮合连接，所述转动杆的底端固定连接有气泵，且

气泵通过供气管与伸缩气囊的进气口相连通，所述转动杆位于筒体内一端的外壁上固定连

接有等距排列的插入杆，且插入杆与定位杆和限位杆接触连接。

[0011] 由于采用了上述技术方案，本实用新型具有如下有益效果：

[0012] 本实用新型所述的一种垂直轴自动涨合控制器，可大大减少扇叶停转时风力吹到
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扇叶上的冲击力，避免扇叶在停转时扇叶硬抗风力，分担扇叶的受力。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型的立体结构示意图；

[0014] 图2为本实用新型的剖面图；

[0015] 图3为本实用新型的A处放大结构示意图；

[0016] 1、定位套筒；101、筒体；102、限位杆；2、扇叶；201、转动杆；202、蜗杆；203、第一蜗

轮；204、旋转杆；205、叶片；206、框架；207、气泵；208、第二蜗轮；209、插入杆；3、连接杆；

301、杆体；302、定位杆；303、伸缩气囊。

具体实施方式

[0017] 通过下面的实施例可以详细的解释本实用新型，公开本实用新型的目的旨在保护

本实用新型范围内的一切技术改进。

[0018] 结合附图1~3所述的一种垂直轴自动涨合控制器，包括定位套筒1，所述定位套筒1

的上下两端分别安装有扇叶2和连接杆3，且扇叶2位于定位套筒1内的一端与连接杆3位于

定位套筒1内的一端接触连接。

[0019] 所述定位套筒1包括筒体101和限位杆102，所述筒体101内转动连接有扇叶2和连

接杆3，且筒体101的内壁上固定连接有等距排列的限位杆102。

[0020] 所述限位杆102顶端的一侧固定连接有齿条，限位杆102的底端为圆弧状。

[0021] 所述筒体101内固定连接有导电滑环，且导电滑环的转动端上安装有扇叶2，通过

导电滑环对扇叶2内的用电设备进行供电。

[0022] 所述连接杆3包括杆体301、定位杆302和伸缩气囊303，所述杆体301位于筒体101

内并转动连接，且杆体301的内壁上固定连接有等距排列的定位杆302，所述定位杆302的位

置与限位杆102的位置相对应，所述杆体301内固定连接有伸缩气囊303，且伸缩气囊303与

扇叶2接触连接，杆体301与发电机的转子相连接，定位杆302的顶端也为圆弧状，伸缩气囊

303膨胀到最大状态时，叶片205呈水平状态，伸缩气囊303收缩后，在扇叶2的自重下，扇叶2

会发生下移。

[0023] 所述扇叶2包括转动杆201、蜗杆202、第一蜗轮203、旋转杆204、叶片205、框架206、

气泵207、第二蜗轮208和插入杆209，所述转动杆201位于导电滑环的转动端上并固定连接，

且转动杆201的外壁上固定连接有等距排列的框架206，所述框架206内转动连接有等距排

列的旋转杆204，且旋转杆204位于框架206内的一端上固定连接有叶片205，所述旋转杆204

的一端穿过框架206和转动杆201的杆壁与第一蜗轮203连接，所述转动杆201内转动连接有

等距排列的蜗杆202，且蜗杆202与第一蜗轮203啮合连接，所述转动杆201的底端转动连接

有等距排列的传动杆，且传动杆的两端分别固定连接有齿轮和第二蜗轮208，所述齿轮与限

位杆102上的齿条相啮合，所述第二蜗轮208与蜗杆202啮合连接，所述转动杆201的底端固

定连接有气泵207，且气泵207通过供气管与伸缩气囊303的进气口相连通，所述转动杆201

位于筒体101内一端的外壁上固定连接有等距排列的插入杆209，且插入杆209与定位杆302

和限位杆102接触连接，定位杆302和限位杆102均与转动杆201的外壁接触连接，插入杆209

的上下两端均为圆弧状，方便插入杆209插入到定位杆302和限位杆102之间。
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[0024] 所述的一种垂直轴自动涨合控制器，初始状态时，转动杆201上的插入杆209位于

杆体301内两个定位杆302之间，通过转动杆201带动杆体301进行转动，需要检修时，通过导

电滑环为气泵207进行供电，气泵207通电后启动，通过气泵207对伸缩气囊303进行充气，使

伸缩气囊303进行膨胀，伸缩气囊303的膨胀后推动转动杆201进行上移，转动杆201带动插

入杆209进行上移至限位杆102之间，转动杆201在移动过程中，转动杆201上的齿轮在齿条

的作用下发生自转，齿轮通过传动杆带动第二蜗轮208进行中转动，第二蜗轮208通过蜗杆

202带动其他第一蜗轮203进行转动，第一蜗轮203通过旋转杆204带动叶片205进行转动，使

叶片205呈水平状，使叶片205受到的力降低到最小。

[0025] 本实用新型未详述部分为现有技术，尽管结合优选实施方案具体展示和介绍了本

实用新型，具体实现该技术方案方法和途径很多，以上所述仅是本实用新型的优选实施方

式，但所属领域的技术人员应该明白，在不脱离所附权利要求书所限定的本实用新型的精

神和范围内，在形式上和细节上可以对本实用新型做出各种变化，均为本实用新型的保护

范围。

说　明　书 3/3 页

5

CN 222089424 U

5



图 1
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图 2

图 3
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