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(5“)’. NAvEsNt STROKOZABEROVE PODMITAY RADLICNE

16

‘U&elem vyndlezu je zlepSeni funkce
a kvality podmftky viceradlidnych Siro~
¥ozdbérovich podmfta&d pro vykonné trak-
tory a zejména zlepden{ manipulace 8 ni=-
mi pii pFepravd po vefejnych komunika~
cich a pii oté¥eni na souvrati. '

- Uvedeného ulelu se dosdhne tim, Ze . - . o
ndvieny Birokozébdrovy podmitad je tvo~
¥en alespoil dvdma za sebou uspoiédanymi
rény s radlicemi, je% jsou spojeny pro-
st¥ednictvim avialého &epu, pro umoZnéni
gsoudasného horizontéliniho i vertikélniho
vikyvu tdchto rémie. KaZdy z rémd je
opatien jednak' hloubkovym kolem, - jednak

* p¥epravnim kolem. Rémy maji rovné% mo¥-
nost vzédjemného p¥{iného nastaveni, vliw
.yem podélného vedeni, v ném¥ jsou uloZe-
‘ny oba konce vodorovného &epus '
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Vynélez se tfké névdsného Birokozéb¥rového podmitade radli'éného pro vykonné traktow
Ty, které byly v poalednim obdob:t zavedeny do zemédélské velkovyroby.

A% dosud véechny pluhy &i podm:ttaée radlxéné maai Jednotlivé radlice ¥azeny na
jednom noanfku za sebou., To je vhodné u men&fch podmitaéﬁ s niZ8im podtem radlic (mén¥
nef 9)e Dnedni vykonné trektory (nap¥. o vykonu motoru nad 90 kW) vyZadujf vdak velké
pracoval ztbﬁry podmitadt, s podtem radlic nap¥e 12, 13 a% 20. Podnftad s tekovym podtem
radlie by pi¥i dosavadnim uspo¥éddni radlic na jednom nosniku za sebou byl vqimi dlouhy,
v celé avé délce by ¥patnd dodrZoval pracovni hloubku a dimenze podvozku a rdmu by byla
znadnd. Z vyrobntho hlediska vy¥aduje takovdto koncepes atroje rovné% patiidnou velikost
v¥yrobnich prostord, coZ se v mnohych p¥{padech neobejde bez ndroku na investice, Tate
skutednost pak zpomaluje cyklus vfzkum =~ vyroba - uZiti a nnohdy je Jedinou pi‘akﬁkou
v rychlém zavedeni sériové vyroby strojes

Jeou 2néma Fedeni tzve "kopirovacich"atroaﬁ, které ,Jaou sloieny alespon ze¢ dvou
rémi, vidi sob¥ kloubovd uspo¥ddanych, které umoinuji vykyv ve vertikdlnim sméru a dosee
huj{. dobré .dodr¥ovéni hloubky podmitiye

s
P#i prepravé po vefejnych komunikacich a p¥i otéddeni na souvratich je menipulace
s takovymto strojem dosti obti¥nd, hlavnd protb, %e stroj nenf p¥l své délce kloubovd
uspo¥adén pro moZnost vykyva té¥ ve vodorovné rov:.né. ‘Tyto nevyhody odatranu.)e ve znac‘.né
mif¥e Yedeni dle vyndlezu.

~‘Podstata~'vynélezu'\ spodivd v tom, Ze ndvésny &irokezdbérovy podmitsd je wytvoien
alespo_ﬁ'ze dvou p¥ibli¥nd shodnych rémd s radlicemi, Fazenych za sebous Rémy jaou viéi
sobd spojeny kloubovym spojem, ktery umoifuje "zlomeni" stroje jak ve vertikdlnf, tak
i v horizontdln{ rovin&. Zlomeni stroje v horizontdlni roviné je vyhodné zejména pro -
sledovéni stopy a obrysu traktoru pii transportu. Stranovy pohyb pFepravnich kol ovlddaj
soustavy tdhel s vidlicemi a Sepy v p¥imé zdvislosti na zmé&né sméru j'izd'yv traktoru,

Dal$L vfhoda vyndlezu je v tom, Ze jednotlivé tzve. "sekoe" podmitade, col je pevny
rém s radlicemi a vlastnim pFepravnim i hloubkovym kolem, mohou po rozpojeni stroje )
existovat semostetn® a lze je pouZit pro provéddént podmftky i s itraktorem niZs{ tahové
tridy-

~ _Pro vyrobee p¥inddf vyroba i tak rozmérného stroje dle vyndlezu, piesto minimélni
nérok na investice p¥i pFipravé sériové vyroby a jeJi rychlé zavedeni, mensi a lew}ﬁéjﬁi
vyrobni za¥izeni, zvysSeni unifikace a séra.ovoatl viroby a rovné% vyhodnou manipulaoi
5 obdma sekcemi stroje v pribéhu vyrobniho procesu. :

P¥{klad provedent podmita¥e podle vyndlezu je znézomén na pi'-ipoaenén vykrese,
- p¥idemZ obrs 1 pFedstavuje pohled ze sirany v transportni poloze, obr, 2 pidorys podmfe
tade a obr. 3 pak pFedstavuje pohled ze strany na spojovaci kloub jednotlivjch sekci,

Na vjkreséch je znédzornén p¥fkladem ndvdsny podmitad se dvifnu névi:nj‘li ukeo‘nii,
pro informaci oznalenymi znadkemi _a, 3, ale vynélczu lze ate;né tak pouift pro ti"i
a vice sekci. .

K hydraulickému zévéau traktoru 1 Jje név‘émyh zphsoben pFipojen pi‘édni réu 4 podm
tade, s jehol zadni ¥ésti je kKloubové spojen zedn{ rém 4’ podmitades. V piipsdé vytvole
podmitade z vice jak dvou sekef, uspo¥ddd se odp¥edu urdity podet p¥ednich rémt %4, k n
se pFipojl vidy jen jeden zadn{ rém 4°. Na rTémech 4, 4°, které jsou Bikmé, jsou ulo¥en
jednotlivé radlice 5, 5° normélntho typus V pedni $dsti rémd 4, 4° jsou déle na svisl
depech 6, 6° uloZeny, vykywn¥ kolem svislé oay, pledni zévdsy 7, 7 obou rémd 4, 4'e
V prednim zévésu 7 plednfho rému 4 podmitade je uloZen zévdsny h¥idel 8. V zadni &dsti
p¥edntho rdmu 4 Jje vytvoPen zadni zdvds 9 pFedntho rdmu 4 podmitale s vodorownym ¥ep
10, na kterém Je uloZen vykyvn& kolem vodorovné osy, kolmé na smér jizdy, pi‘edn:[ Z4vé
zadniho rému 4’ podmftade. -




V zadnf ¥4sti obou rémd 4, 4° je uloZen pnpoaovaci dep 11, 11°, oto¥ny kolem svisl
osy, k n¥maZ je pFipojena néprava 12, 212’ pi‘epravn:(ho kola 13, 13, jehoZ vyskovd poloha
Je ovldddna linedrmim hydromotorem 14, ;_ﬁ o Stranovy pohyb preprewniho kola 13, 13°
ovlddd soustava téhel 15, 15° v pi{mé zévislosti na zménd sméru Jizdy traktoru,

Ka¥df rém 4, 4° mé rowmd% své vlastni hloubkové kolo 16, 16°, piestavovatelné ve
svislém arime V pracovni poloze p¥i podmitce udr¥uji obd tato hloubkovd kola 26, 26’
Jednotlivé rédmy 4, A v takové poloze, aby radlice 5, 5° byly sprévns zahloubeny.
Vyskytne-li se pfilnd nerownost (uvaZovéno ve sméru jizdy), mohou odba rémy 4, 4°s radlie
cemi 5, 5° vzdjemnd oproti sob¥ vykywnout, tj. i vodorovnému depu 10 jeden nahoru
oproti druhému, coZ se projevi i v natodeni pFedniho zév¥su 1 p¥edniho rému 4 podmitaée
vad&i zévésnému h#fdeli g .

Pro vzdjemné pi:‘.éné nastaveni zadnfho rému 4° vi&i pFednimu rému 4 podmif.aée p¥i
podmitce je vodorowny ep 10 umistdn v podélném vedeni L 17, vytvoleném v zadnim zdvésu g
pfednfho rému 4 podnitades Oba konce vodorovného &epu 10 jsou v nim stabilizovény pomoci

pohybovfch Sroubl 18 a matic 19. Na pohybovich Zroubech i8 .jsou vytvoi‘exv podloZky 20
dosedajici na zadni zévés Q. :

Aby prvni redlice A zadnfho rému 4 sprédvnd navazovala na pqsle’dm‘. radliei B
pfedntho rému 4 podmitale, jsou v zadnim zévEsu 9 pfedntho rému 4 umistiny stavdel Erouby
21, dosedajfct svymi konoi na piedni z4vés 7° zadnfho rému 4° podmitadie. Jejich vzéjemnym
nadroubovénim a vySroubovénim lze stranovd poswnout pYedni zdvds 7° zadntho rému 4°
po vodorovném &epn 10, ¢im% lze docilit qpréinou vzé jemnou névaznost redlic 4, g_‘
podmitales '

PF dopravé je Wdelné zi¥it 5i¥ku agregétu, vzld&td presahuje-li podmftal pies _
obrys traktoru (v pldorysu). K tomuto udelu je moZné zkrdtit délku soustavy téhel 15, 157,
ovlédajfel p¥fmo polohu pFepravniho kola 13, 13’ pFestavinim aélky jednoho z t4hel neapie
levym a pravym Sroubem, jen? spolu s matici tvoF{ toto téhlo. Otd¥enim matice lze toto
téhlo na .obou rémech 4, 4° podunftae zkrdtit, &fmZ podmitad p¥i p¥epravé zaujme polohu,
Jeji% konec je na obr, 2 oznaden znadkou C. V této poloze lze podmftad dopravovate

Za piedpokladu pifsludné zndny i smyslu uspoidddni jednotlivieh radlic lze uddlit
rémim opadny sklon (uvaéovéno v p&dorysu), éimz vznikne obrécené, tzve "levé" uspo¥ddéni
poduftates .

PEEDMRET VYNALEZU

. le Névésny Sirokozébdrovy podmitad radlilny, tvoileny alespori dvéma za sebou uspoiddanymi
rémy, vyznadeny tim, #e jednotlivé rdmy (4,4°) s radiicemi (5, 5°) Jjsou spojeny prostiedm
nictvim alespofil jednoho svislého Zepu (6°) a Jednoho vodorowného Sepu (10) pro umoinéni
horizontdintho i vert:.kélniho vykyvue

2e Névésrv Sirokozdbérovy podmital radlilny podle bodu 1, vyzna?_.‘en& tim, Ze vodorovny
ep (10) je uloZen v podélném vedeni (17) zadnfho zévdsu (9) pFedntho rému (4) podnitades

3o Névésny éirokazébérovy podnitad radln.émj podie bodu 1, vyzna&emj tim, Ze kaZdy rém
(4, 4°) je opat¥en aednak p¥epravnim kolem (13, 13 Vs ovlddanym 1ineérnim hydromotorem
(14, 14°), a jednak hloubkovym kolem (16, 16 °)s"

4. Névésny Birokozébdrovy podni:tt_gé- radliény podle bodu 3, vyznaéer& tin, -Ee népravy
(12, 12°) preprawafch kol (13, 13°) jsou spojené s oto¥nymi p¥ipojovacimi ¥epy (11, 11°),
spojenymi soustavou téhel (15, 15°) s pFednimi zévdsy (7, 7°) r&nd (4, 4°)e

3 vjkresy
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