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Predm&t vyndlezu se tyké zafizen{ pro
odst¥ih nit{ u Sicich strojd s automatizo-
vanou funkci, mezi jednotlivymi dily hotove-
nymi kontinudlnim zplsobem.

Za¥{zen{ podle vynilezu sestdvd z po=-
hyblivého noZe, ktery proniké voln¥ p¥i
svém pohybu do %t¥rbiny v podloZce, po niZ
jsou vedeny %ité dfly a ktery sou¥asn® und-
#{ dv® prufné lamely dosedajic{ na podloZku
pFed a za 5térbinou. Lamely, s vyhodou vy+
tvofené z pruZfnych ocelovych planZet p¥i-
t1éXej{ na podloZku dva sousedn{ Zité d{ly
nebo jejich spojovaci nifovy Fetfzek, ktery
ge preru¥{ o b¥it noZe, p¥i Jeho postupném
vnikénf do ¥t¥érbiny.
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Vynélez se tykd zarfzen{ pro odstfih nitf u Sicich stroji zejména s automatizovanou
funkc{, mezi jednotlivymi dily hotovenymi kontinudlnim zpisobem.

Jednim ze zékladnich pFedpokladl mechanizace a automatizace !icich operaci v primyslové:
.odévn{ vyrob& Jje mechanizace odst¥ihu nit{, kterd vyznamn& ovlivnuje produktivitu préce zej-:
ména u kontinudln¥ hotovenych men¥ich od¥vnich d{ld, které pii nepfetritém postupu 3iti zd-
stévajf spojeny nifovym Fetizkem., Pro dal¥i manipulaci a uklédén{ té&chto d{ld je tieba Je
bezpen¥ odd¥lit p¥erulenim spojovacihovniiového fetizku, coZ Je zviééfé nezbytné, JestliZe
Jsou uvedené dal¥{ operace rovn&% mechanizovény, napt. stehovdn{ dfld. K tomuto uU&elu byla
vyiinuta a ze stavu techniky je znéma Fada za¥izen{ a zpisobl, kterymi pracujf, s JejichZ
pou?itim jsou vSak spojeny ur¥ité nevyhody. ' |

Jedna znémé skupina za¥izen{ providi pFeru¥eni nitového Fetizku na principu niZek, kdy
pohybem dvou Zelisti proti sob&, p¥ipadn& pohyblivé Zelisti pfoti pevné dojde ke st¥ihu jed-
notlivych nit{ Fetizku. Nevyhodou tohoto typu zat{zen{ je jejich pom¥rnd sloZitost, vyplyva-
jici Jednak z po¥tu pohyblivych i nepohyblivych sou¥dst{ a déle z potieby synchronizace &in-
nosti zerfzen{ s funkc{ ¥icfho stroje, konkrétn& s ¥innost{ stehotvorného mechanismu, Mimoto
jsou ndro¥nd na p?e;;é setizen{ a vyiadﬁji piesnou vyrobu jednotlivych soudst{ a tedy i -
vy%E{ vyrobni a po¥izovaci néklady.

Jiné zndmd zar{zeni pracuj{ odliZnym zplsobem, kdy k prerufen{ niiového fetizku doché-

- 2{ preseknutfm. V tomto p¥ipad¥ je oddélovacim elementem pohyblivy nd%, ktery dosednutim
svého bFfitu na pevnou podloZku, po niZ Jje veden nifovy retizek, provede preseknuti nitf. N&Z
je uvdddn do pohybu nej¥astdji elektromagnetickym nebo pneumatickym vykonovym &lenem, ktery
je obvykle ovlddén impulsem &idla detekujiciho okra Sitych dfll. I kdyZ zarizeni tohoto ty-
pu jsou pom¥rn¥ 3ednodu§§i, jejich nevyhoda spolivéd v nutnosti presného vzdjemného serizen{
roviny bfitu a roviny ﬁodlozky, nutnosti obnovovat s pom¥rn¥ zna¥nou pPesnost{ b¥it, respek-
tive jeho fazetu. VZechny tyto okolnosti jsou toti¥ nezbytné pro dosaZen{ dokonalého oddZle-
n{ nitového Fetizku, coZ se projevuje zejména po té, kdy bylo v odévnim primyslu zapo¥ato
se Sirokym vyufivénim syntetickych nitf. U syntetickych niti vznikaj{ toti% provozni potiZe ‘
tim, %e nedokonalym p¥ilehnutim b¥itu noZe na podlozku se nifovy Fetizek dokonale nepierusi.

‘ Byly zkou¥eny i metody preruen{ nifového Fetizku rozZhavenym odporovym drdtem nebo la-
gerovym paprskem, ale pro pfiligndu sloZitost a nékladnost a 1 8 ohledem na poZadavky bezpel+
nosti a hygieny prdce se neuplatnily, ’

Vynélez si klade za cfl vytvo¥it spolehliv¥ pracujici, Jjednoduché zarizeni pro odd¥len{
‘$ic{ nité nebo nifového Fetizku mezi kontinudln¥ Xitymi oddvnimi dily, které by odstranovalo
nevyhody znémych provedeni.

Za¥{zen{ pro odst¥ih nit{ u ¥icich strojd sestdvajic{ z pohyblivého, vy§kové prestavi-
telného nofe spojeného s elektromagnetickym nebo pneumatickim vykonovym ¥lenem a podloZky,
Je podle vyndlezu vyFefeno tak, Zé podél noZe Jjsou uspofédény pted a -za noZem ve sméru, ktery
je shodny se sm¥rem pohybu materidlu. lamely uchycené ve své horn{ ¥4sti pevn& v téhlu noZe,
zat{meco jejich spodn{ ¥4st dosahujfc{ 2-3 mm nad rovimu bF¥itu noZe je rozeviena tak, Ze vzdd-
lenost rozevienych koncd lamel je vEtE{ nei_ﬁi?ka dré%ky vytvotené v ose pohybu noZe v podé

lo¥%ce.



214127 2

Dal¥{ podstata vyndlezu spo¥ivd v tom, %e lamély Jsou vytvofeny z pruZnych ocelovych
planZet,

Prednosti a detaily vyndlezu vyplyvajf z pFiloZeného vykresu, zndzornujiciho schematic-
Ky usporédén{ za¥fzen{ a jeho podstatné souddsti a to na ‘

obr. 1 = schema zaffzen{ s noZem v horn{ poloze

obr. 2 - schema za¥izen{ ve fdzi odstifihu nifového Fetizku

Podle obr. 1 sestdvé zaFizenf na odst¥ih nit{ z noZe 1, ktery je spolu s pruinymi lame-
lemi 3 a 4 uchycen v téhle 2 vymZnym zplisobem, napf. prostfednictvim 3roubu 6. Tdhlo 2 je
spojeno s neznézorn¥nym vykonovym Elenem, ktery je uvéddi do pohybu nahoru a dolu. Uvedené
spojen{ mife byt realizovédno napf. tak, Ze tdhlo 2 Je vytvoFeno jako prodlouZeni pistnice
pneumatického vélce nebo jédra elektromagnetu. Uvedené tdhlo 2 je vyZkov& piestavitelné a
rovnéi krajﬁi polohy lze nastav;t b&¥nymi mechanickymi prostiedky, které nejsou pro podstatu
vyndlezu vyznamné., N2 1 pronikd pii svém pohybu smErem dolt do drdfky 7 vytvofené v podloZce
5, kterd tvoi{ souldst pracdvniho stolu Zicfho za¥fzeni a po ni%¥ jsou pfi ¥iti vedeny smérem
s jednotlivérdily 10, 10" propojené navzdjem v disledku kontinudlniho prtb&hu Zici operace
nifovym Fetizkem 11. ’

Obr, 2 zndzornuje fézi Einnosti zatizeni na odstfih niti, kdy tédhlo 2 je uvedeno neznd-
zorn&nym vykonovym Xlenem do pohybu smirem dolii a und¥i ssebou niZ 1 s lamelami 3, 4. V di-
sledku toho, %e dosedac{ hrany lamel 3, 4 jsou umistdny o n&co vyZe neZ je rovina bfitu no-
¥e 1, bylo ov&feno, Ze hodnota 2-3 mm se bl{¥{ optimu, dosednou na podloZku aZ po té, kdy
b¥it noZe 1 pronikne do dréZky vpodloZky 3 a zachyt{ nitovy Fetizek. Lamely 3, 4.po dosednutf
pritla¥{ k nodlo%ce oddvni dily 10, 10°nebo nitovy retizek 11, kterym jsou spojeny. K tomuto
d¥elu jsou lamely ve své spodn{ &ésti vyhnuty smérem od noZe 1 tak, aby vzddlenost mezi je-
jich spodnimi dosedaéimi okraji byla vi&ti{ ne? je X3fie drdZky 7 vytvorené v podloZce 3 pod
osou svislého pohybu noZe 1. Je vyhodné, éby lemely 2, 4 byly vytvofeny z pruinych oceldvych
planZet, které vytvor{ vzhledem k uchyceni svych hornich %4sti v tdhle 2 pera ohybajici se
p¥i dotlalovédni na podloZku 5 a pfi prihybu posouvajici dosedaci okraje smdrem od noZe 1 a
dré%ky v vodlo¥ce 5. Tim se postupn& napind spojovaci nitovy Petizek 1l probihajic{ pFes
b¥it noZe 1 a jeho sou¥asny pohyb émérem doll nakonec zpisobi spolehlivé prerueni nifového
Fet{zku 11. Nato je téhlo 2 s celou soustavou, t.J. noZem 1 a lamelami 3, 4 zvednuto do vy-
choz{ polohy. poldte¥ni impuls k dal3{ &innosti dostdvé nezndzorn&ny vykonovy &len od &idla,
které n¥kterym se znémych zpisob' sleduje cdkraj Zitych od&vnich d{ild. Z popsaného provedeni
za¥fzen{ a jeho funkce je zFejmé, %e je vhodné, aby drd¥ka 7 v podloZce 3 byla tvoXena v co
nejmeni{ 3{#i, aby netvo¥ila pr¥ekdZku d{1dm posouvacim se po podloZce a bylo zaji%téno, Ze
zajistit spolehlivou funkci s rozméry od 2 mm, BFit no%e 1 nemus{ byt v souvislosti s tim, Ze
pronikd do volného prostoru a neni v kontaktu ani s podloZkou ani s hranami drédzky 7 v pod-
loZce 5 presn® zabruSovén a mdZe byt vyhodn¥ dimenzovén. Ukdzalo se, %e jeho funkci bezvadn&®
splnuje holfc{ Zepelka. ProtoZe se. Jednd o seriov¥ vyrdéb&ny a kdykoliv dostupny vyrobek s
n{zkou poFizovac{ cenou, miZe byt snadno vymén&n a brouseni noZe pak odpadd vibec. Stejn
tak je mo¥nd a snadnd v?méha lamel, které v proveden{ z ocelového plechu tloustky 0,2 - 0,5mm



3 ' 214127

jsou nendkladné a dostupné v ka¥dém provozu. Obojf{ souldstky miZe vymEnit i nezaskoleny pra-
covnik, napf. pracovnice obsluhujfci 3ic{ stroj. Umistén{ lamel po atrgnéch noze tvoii sou-
%asn¥ jeho ochranu pted dotykem a mo¥nym poiezénim a piispivéd tak pfizniv& k bezpeZnosti
préce.

V rozsshu vynalezeckého FeXen{ je proveden{ lamel z pruZné nebo pevné folie um&lé hmo-
ty, tvrzené pry¥e, vytvoFen{i lamely ve tvaru pfisavky nebo upravy dosedacich okrajd za \le-
lem zvy¥eni jejich pFilnavosti., |

Pouzitim se predpoklddd u automaticky pracujfcich 3icich agragdtd s dily vedenymi na
dopravnim pésu, ale je mo¥né i stroji s ni%%{m stupndm mechanizace, kde lze kombinbvat &ine,

nost stroje s manuélnimi zdsshy obsluhy.

PEEDMET VYNALEZU

1. Za¥fzen{ pro odst¥ih nit{ u Zicich stroji sestdvajic{ z pohyblivého, vy¥kov& piestavitel-
ného no%e svojeného s elektromagnetickym nebo pneumatickym vykonovym &lenem a podloZky
vyznatujici se tim, %e podél noZé (1) jsou usporéddény pred a za noZem (1) ve smdru (S),
ktery je shodny se smérem pohybu materidlu, lamely (3, 4) uchycené ve své horni Sdésti
pevn v téhlu (2) no¥e (1), zatimco jejich spodni ¥4st dosahujic{ 2-3 mm nad rovinu b¥i-
tu noZe (1) je rozeviena, p¥ilem? vzdélenost rozevienych koncd lamel (3, 4) Je vEt¥i neZ
E{¥ka drétky (7) vytvo¥ené v ose pohybu noZe (1) v podloZce (5).

2. Zatizen{ podle bodu 1 vyznaXujic{ se tim, %e lamely. (3, 4) Jsou vytvofeny z pruZnych o=
celovych planZet.

1 vykres
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