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stany signdlu ze snimiét (G) sigrilu v jednotlivich
tednotkiich tiskovéha steaje a pomocd klerého Fsouy zavislosti
nasstavech signdlu generovacelné prikazon é signily pro
aktuaton pohony (AL Ktere jsou piipojeny k Fdicimu
zafizeni. Ddle sestivi 2 kontrolniho pocitace (UR). evidujiciho
stavy. pit nichy jo snimad (G signialu weden v Einnost, u
zpusobujiciho vy pnutd aktudtori/pohena (A Snimade (G)
stgnilu jsou pro privod svych stavi signdlu pripojeny k vice
sehundarnim pogitatum (S). kieré jsou navzijem propojeny a
pfipojeny k hlavnimu poditaci (("M), prediuzenému
kentrolnimu poitadi (VR). pamoei shérnicoy ého svstému
(UB). Aktudtory/pohony (A) jsou piipojeny K jednomu ve
sekunddrnich poditacu (5] a jsou odpojitelné na povel od
hlayniho pocitace (M) v ydany prostiednictvim

shérnices ¢ho systému (U1B).
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Kontrolni zafizeni pro tiskovy stroj

Oblast techniky

Vynalez se tyka kontrolniho zaFizeni pro tiskovy stroj, zejména archovy ofsetovy tiskovy stroj,
s fidicim zafizenim. které zachycuje stavy signalii ze snimadi signatu v jednotlivich jednotkach

naly pro aktuatory/pohony, které jsou pripojeny k Fidicimu zafizeni, a s kontrolnim poditatem,

evidujicim stavy, pfi nichZ je snimaé signalii uveden v &innost, a zplsobujicim vypnuti aktudto-
ri/pohond. '

Dosavadni stay techniky

Archové ofsctové tiskové stroje maji mnozstvi jednotek jako jsou samonakladace, vykladace,
tiskova Ustroji. lakovaci Gstroji a pridavna zaffzeni. K obsluze téchto jednotlivych jednotek a rov-
néz tiskového stroje jako celku jsou vytvoieny rizné oviadaci prvky v podob¢ tladitek, pomoci
kterych lze spustit chod stroje, stanovené funkee stroje a podobné. Pohyblivé prvky. jako valce,

Jsou zajistény za dcelem Gdrzby pohyblivymi ochrannymi prvky. aby se zabranilo, Ze se obsluha

pri otevieném krytu a bézicim stroji zrani. Ochranné prvky jsou zabezpeteny senzory, pripadng

Jako koncové spinace vytvofenymi spinacimi prvky. Signaly z ovladacich prvki v jednotlivych
Jjednotkich a rova¢’ z jednotlivou ochranu zajiStujicich senzorii a spinacii jsou vedeny do jedné

neho vice stanic zajistujicich Fizeni tiskového stroje, které jsou tvofeny pocitadi. Alespon z jed-
noho potitace sestavajici a signaly 7 riznych oviddacich prvku a ochrannych spinact evidujici
Fidici zafizeni je zndmé 2 DE 43 27 848 Al piipadné z [P 0243 728 A2. DE 195 27 089 Al res-
pektive DE 19520918 A1 popisuji jednotlivym jednotkam tiskového stroje pfifazené a jako
potitace vytvofené stanice, kier¢ veelku tvofi Fidici zafizeni tiskového stroje.

Jak je mamé 72 DE 43 27 848 Al. respektive EP 0 243 728 A2 musi byt stanovené funkee tisko-
vého stroje zajistény redundantnd, to znamena mantpulace s ovlddacim prvhem, respektive
otevieni ochrany ma zpisobit bezprostiedni zastaveni pohonu, zejména hlavniho pohonu tiskové-
ho stroje. Podle toho se privadi signaly peisluinych ovladacich prvkil a ochranu zajisCujiciho
spinace jak k Fidicimu zafizeni, tak také soutasné s tim k jako poditaC vytvofenému kontrolnimu
zatizeni. Vypnuti pohonu, nebo pohoni v zavislosti na signdlu nastava potom jak pomoci Fidiciho
zafizeni. tak také pomoci kontrolniho zafizeni. Tak nastavd zastaveni také pri vypadku Fidiciho
zafizeni.

Mnozstvi ovladacich prvkd a ochran (spinace, senzory) vyzaduje z divodu redundantni kontroly
cidel signalu vysoké néklady na kabelaz. Vysoké ndklady na kabelaz jsou rovnéz také vyvolany
Ztizenym vyhledavanim chyb u vad kabeld, pripadne poruch v prislusnych zastrényeh spojich.

Vysoky pocet kontrolovanych ovladacich prvki a ochran (spinacii, senzorti) rovnéz zplisobuje
tak¢ vysoké zatizeni pocitate kontrolniho systému. To nastéva zejmcna tehdy, kdyZz ma byt jak
fidicim zafizenim; tak také kontrolnim zafizenim zajisiéno, aby pii stanovenych signalnich sta-
veeh béhem stanoveného Casového intervalu nastala stanovend reakce, zejména zastaveni tisko-
veho stroje.

PPodstata vynalezu

Ukolem nasledujiciho vyndlezu proto je vytvorit shora uvedené kontrolni zafizeni tak, Ze se pfi
zabranéni shora uvedenym nevyhodam obdri bezchybné a zejména diferencované piisobeni
v pripadé poruchy umoziiujici zafizeni.
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Tento tkol se vyfesi znaky naroky 1. dalsi vytvofeni vynalezu jsou uvedena v zavislyeh narocich.

Kontrolni zafizeni podie vynalezu ma shérnicovy systém, pomoci kterého je vice signaly z ovla-
dacich prvkd, spinach a senzord nacitajicich sekundarnich pocitaci pripojeno k hlavaimu potita-
¢i. Pomoci hlavniho pocitade ptifazeného vlastnimu kontrolnimu poéitaéi se prostiednictvim
shérnicového systému opakované vysila piikaz k naéteni stavu signalu (input) na jednotlivé

.4

sekundirni pocitate. Jako odpovéd na prikaz vysilaji jednotlivé sekundérni poditate obraz jim
predlozeného stavu signalu z ovladacich prvkd, spinacd a senzorii (input). Tak obdrZi hlavni
pocitac zarazeny za kontrolni pocita¢ na zdkladé kazdého dotazu obraz o veskerych input stavech
v jednotlivych jednotkach. jimz jsou pfifazeny sekundami poitace kontrolniho zafizeni podle
vynédlezu. Z tohoto uvedeného input obrazu generuje kontrolni pocitaé spinaci pavely pro kontro-
lovane pohony a aktudtory. Jestlize input obraz precteny hlavnim potitatem zachyeuje stav, na
Jehoz zakladé se zastavi pohon. nebo aktuator a z¢jména hlavni pohon tiskového stroje, pak se
tento povel odesila prostiednictvim sbémicového systému na prislusny sekundarni pocitac v pii-
stusné jednotee. Tento povel piijaty sekunddmim pocitadem potom zplsobuje vypnuti, respektive
zastaveni aktuatoru/pohonu,

Tim. ze je kontrolni pocita¢ pipajen prostiednictvim hlavniho pogitaée a shémicového systému
k sckundarnim potita¢im pfitazenym k jednotlivym jednotkam tiskového stroje. se obdrzi znatel-
n¢ zjednoduseni v kabelazi. ponévadz. jc potfebné pouze odstinéné vedeni pro kontrolni sbérnico-
vy system. Jako dal$i vyhoda se jevi, Ze se kontrolnimu poéitaéi predklada jako vysledek kazdého
dotazovaciho cyklu simultinni obraz viech spinacich stavi sekundarnim poéitacem sledovanych
ovladacich prvki. senzord a spinact. Tim lze kontrolovat navzajem nezavislé spinaci stavy (sig-
nalni stavy) a cely tiskovy stroj, respektive spinaci stavy lze kontrolovat snimagem signalu, umis-
€nym na tiskovém stroji.

Ponévadz sepnuti/vypnuti aktuatori/pohont nastava v pipadé chyby pomoci prislugné Jednotee
ptitazeného sekunddrniho potitace kontrolniho systému, mohou se na zabezpetované nebezpedné
situace pou?it sladéna opatfeni. P olevieni ochrany mezi jednotlivymi tiskovymi Gstrojimi
zastavi hlavnimu pohonu tiskového stroje pFifazeny sekundarni poitaé na prikaz hlavniho podi-
tace pohon tiskového stroje a tim chod tiskového stroje. Jestlize se napiiklad behem chodu stroje
a béhem probihajiciho tisku otevie pouze ochrana prifazena barevnici nebo vodici barevnice. tak
se muze k docileni zabranéni nebezpecné situaci zastavit pouze prisluiny pohon (napiiklad pohon
vodice barcvnice). Preruseni veskerého tisku a tim pFitoku barvy do jednotlivyeh tiskovych Gstro-
Ji se miiZe za této situace zabrinit. Opétovny rozbéh stroje s pfislusnym zmetkovym tiskem je tim
nadbytecny. Po uzavieni pristuiné ochrany a eventuelné zpétném hlageni obsluhy se¢ mize opét
sepnout pohon zastaveny pomoci kontrolniho systému podle vynilezu, takze v tiskovém ustroji
podmiftyje jen kratkodobé narudeni toku barvy jen maly, pokud vibee néjaky. zmetkovy tisk.

Odpojeni komponent nastava pomoci sekundarniho pocitate kontrolniho systému piifazeného
k prislusné jednotce. Tento sekundarni pocita¢ obdrzi povel k odpojeni z ke kontrolnimu pocitaci
piifazencho hlavniho poditace v zavislosti na vyhodnoceni dotazovanych a na hiavai pocitas pii-
vedenych stavii spinaciho signélu. Tim je umoznéno pomoci kontrolniho systému podle vynalezu
individualni odpojeni aktudtord a pohontl pfi vypadku jedné nebo vice komponent fzeni.

Prednostni podoba provedeni vyndlezu spociva v tom. Ze kontrolnimu systému pFifazené sekun-
darni pocitace kontroluji prostfednictvim softwaru cyklické odpovédi hlavniho poéitace. Jestlize
behem stanovencho intervalu hlavni pocita¢ nereaguje na prikaz pfihlaseni. coZ mize bvt vyvola-
no poruchou ve shérnicovém systému, nebo poruchou v hlavnim pocitaci. nastanc odpojeni
aktuatord/pohonit pfipojenych k sekundarnimu pogitaéi, respektive odpojeni celého tiskového
stroje (hlavniho pohonu). Tak Ize kontrolovat zejména poruchy zalozené na zavadach ve sbérni-
covém systému mezi hlavnim pocitadem a sckundarnim poéitacem,

Dal3i ptednostni podoba provedeni vynalezu spoéiva v tom, ze kazdy sekundarni pocitac prifaze-
ny stanicim z jednotlivych jednotek obsahuje piidavné hardwardem realizované kontrolni zafize-
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ni (watchdog). Tak nastavé pridavné k softwarem realizované kontrole z hlavniho pogitace pfi-
chazejicich signld kontrola sbérnicového systému spojujiciho sekunddrni potitage s hlavnim
pocitatem, Take zde dochézi, kdyz sc béhem stanoveného intervalu nevrati signal z hlavaiho
pocitate, k zastaveni stanovenych aktudtort, pohond, pfipadné celého tiskového stroje.

Vynalez je dale objasnén na pfikladu provedeni vyndlezu pomoci jediného vykresu. Vvkres
v principu znazoriiuje ofsetovy tiskovy stroj s decentralizovang konstruovanym fidicim zatizenim
a rovnéz hlavnim a sckundarnim kontrolnim systémem.

Piiklady provedeni vyndlezu

Na obrizku zndzornény ofsetovy tiskovy stroj D ma samonakliada¢. vvkladac a rovngs tiskove
Ustroji. Jednotlivym jednotkam tohoto tiskového stroje D jsou pritazeny Fidici zafizeni tvoficim
a jako pocita¢ vytvofenym stanicim ST. Tak dochazi prosttednictvim stanice ST (pocitade). pFifa-
zene k vylozniku tiskového stroje D, k nadteni signalii ve vykladaci tiskového stroje D umisté-
nym snima¢em G signalu. Z davodi prehlednosti je na obrazku zndzornén jen jeden stanici ST
prifazeny snima¢ G signdlu. U snimadi G signdlu v jednotlivych jednotkach tiskového stroje D
se maze jednat o senzory, spinace. ovladaci prvky. tlacitka a podobné.

Pomoci jednotlivych pocitact stanic ST v jednotlivych jednotkach tiskového strojc D nastava
rovnez také fizeni v pfislusnych jednotkach umisténych aktutori/pohond A. Také zde byl
¢ davodu jednoduchosti znazomén jen jedné stanici ST prifazeny aktudtor/pohon A.

Jednotlivé stanice ST jsou navzajem propojeny pomoci sbérnicového systému SB. takye se
mohou podle chodu archu provadéné spinaci operace provadét v jednotlivyeh jednotkich tiskové-
ho stroje . Déle jsou stanice ST pripojeny pomoci sbérnicového systému SB k dozomé LS
tiskového stroje D.

Kazde stanici 8T tiskového stroje D je prifazen sekundarni pocitac 8. které jsou pripojeny pomo-
ci seriového kontrolniho sbérnicového systému UB k daldimu pocitadi vytvorenému Jako hlavni
pocitac UM. Hlavni potitaé (UM je piipojen pro prenos signalu ke kontrolnimu pocitati UR.
Snimace G signalu jsou v jednotlivych jednotkach a rovnéy aktudtorech/pohonech A pridavné
k signalnimu spojeni ke stanicim ST piipojeny pomoci prislusnyvch input karet k sekundarnim
potitacim $. Tak lze evidovat stav snimade G signalu jak fidicim zafizenim stanice ST tak také
sekundarnim poc¢ita¢em S.

Kontrolnimu pocitati UR ptirazeny hlavni pogitac UM vysila prosticdnictvim kontrolniho sbérni-
cového systému UB na jednotlivé sekundarni pocitace § cyklické pfipojovaci pfikazy. K tomu
nacte kazdy ze sekundarnich pocitaci S pomoci input Karet signalni stavy piipojenyeh snimact G
signalu. Zobrazeni signalnich stavi snimace G signalu se preda 7 kazdého sekundarmiho pocitate
S zpét na hlavni pocita¢ UM, takze lze pomoci kontrolniho pocitace UR ze zobrazeni signali
stavu vsech snimaéi G signalu zjistit nastaveni souhlasnych/nesouhlasnyeh stavii. Jestlize kont-
rolni pocita¢ UR zjisti, Ze je napfiklad za chodu stroje oteviena ochranng miiz. tak vysle hlavni
pocita UM prosticdnictvim kontrolniho sbérnicavého systému UB signdl na prislusny sekundar-
ni pocitat § (hlavni pohon), aby se tiskovy stroj D zastavil. Vypnuti pfislusného pohonu A pfi-
tom nastava prostéednictvim k nému piipojeného sekundarniho pocitace S.

Jednotlivé sekundarni poditace S jsou opatfeny softwarem a/nebo hartwarem realizovanou kont-
rolou, takZe, pokud nedojde prisluiny dotazovaci signél 7 hlavniho pocitace UM. provede sekun-
darni pocitac S samocinné zastaveni aktuatori/pohont A.
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PATENTOVE NAROKY

1. Kontrolni zatizeni pro tiskovy stroj, zejména archovy ofsetovy tiskovy stroj (D), s fidicim
zafizenim, které zachycuje stavy signald <e snimacti (G) signdlu v Jednotlivich jednotkach tisko-
vého stroje a pomoci kterého jsou v zavislosti na stavech signalil gencrovatelné piikazové signaly
pro aktudtory/pohony (A), které jsou pFipojeny k Fidicimu zafizeni. a s kontrolnim pocitatem
(UR). evidujicim stavy, pii nichZ je snimac (G) signalli uveden v &innost, a Zpisobujicim vypnuti
aktuatord/pohonil (A), vyzmadujici se tim. e snimace (G) signall jsou pro privod
svych stava signdli pipojeny k vice sckundarnim pogitadam (S). které jsou navzajem propojeny
a ptipojeny k hlavnimu pocitadi (UM). predfazenému kontrolnimuy pocitaci (UR), pomoci sbérni-
cového systému (UB), pricemsz, aktudtory/pohony (A) jsou ptipojeny k jednomu ze sekundarnich
pocitacu (8) a odpojitelné na povel od hlavniho pocitate ((IM), vydany prostfednictvim sbérnico-
vého systému (UB).

2. Kontrolni zafizeni podle naroku 1. vyzna @ ujici se tim. Zc shémicovy systém
{UB) je vytvoFen jako sériovy shémicovy systém.

3. Kontrolni zafizeni podle nroku | nebo 2, vyzna&u jici se tim. Zc hlavni poditag
(UM) je prostiednictvim sbérnicoveho systému (UB) pfipojen k sekundarnim poitacim (S) pro
vysilani evklickych prikazi k predteni a prenosu signalnich stavi snimacii (G) signalii sekundar-
nimi pocitaci(S).

4. Kontrolnf zafizeni podle jednoha z predchozich naroki, v yznacujici se tim. e
sekundarni poitace (S) jsou vytvoreny ke kontrole signalii vysilanych na sbérnicovy systém

(UB) z hlavniho pogitace (IM),

3. Kontrolni zafizeni podle niroku 4. vyznadujici se tim. sc sekundarni pocitac (8)

Je odpojen pii nevydani prikazu na sbérnicovém systému (UB) od hlavniho pocitace (UM).

6. Kontrolni zafizeni podle naroku 5. vyzma¢ujici se tim. ze kontrola na sekun-
darnich pocitacich (S) je realizovana softwarem.

7. Kontrolni zafizeni podle naroku 5, vyzna&ujici se tim. 7c kontrola na sckun-
darnich pocitacich (S) je realizovana hardwarem.

8. Kontrolni zafizeni podle jednoho z predehozich naroki. v vznacujici se tim, ze

sekundami pocitace (S) jsou opaticny pro &teni viech input signalt synchronné v jednom oka-
mziku.

[ vykres
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