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Wynalazek niniejszy dotyczy maszyny
do sadzenia sadzomek wszelkiego rodzaju
roélin, np, rzepaku, tytoniu i t. d. lub nawet
drzewek albo roslin cebulkowych.

Przedmiotem wynalazku niniejszego jest
maszyna do sadzenia, ktéra, pomimo tego,
ze ro$liny uktada si¢ na niej stosunkowo
blisko jedna drugiej, umozliwia wysadzanie
kazdej rosliny osobno w zadanym odstepie
od rosliny mnastgpnej, przyczem rosliny te
sa oddzielone jedna od drugiej tak, ze nie
zawadzaja o siebie wzajemnie w chwili ich
wysadzania. Jest to szczegélnie wazne, po-
niewaz ro$liny, przeznaczone do zasadze-
nia, moga wzajemnie poplataé sig, jezeli
trzyma si¢ je zbyt blisko jedna drugiej,

Nadto wynalazek niniejszy obejmuje u-
lepszone urzadzenie do ustawiania roslin
w takiem polozeniu, w jakiem sie je sadzi.

Maszyna wedlug wynalazku niniejszego
posiada przenosmnik, na ktérym uktada sie
rosliny, oraz szereg narzadéw, stuzacych do
przenoszenia roslin z przemosnika i wysa-
dzania ich, przyczem wspomniane marzady
biegna w chwili zabierania roslin z przeno-
$nika z ta sama zasadniczo szybkoscia i w
tym samym zasadniczo kierunku, co prze-
nosnik lub jego czgsé, na ktérej spoczywa
przenoszona roslina.

Zasadniczo uzgodnienie szybkosci i kie-
runku ruchu narzadéw wysadzajacych z
szybkoscia i kierunkiem ruchu przenosnika
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stopniu zabieranie roslin z przenosnika. W
natkorzystniejazej - postaci wykonania wy-
nalazku szybkos$é przenosénika jest stala, a
szybko§é marzadéw wysadzajacych jest
zmienna, lecz taka, ze marzad wysadzajacy
porusza si¢ w tym samym kierunku i z ta
sama szybkoscia, co przenosnik w chwili za-
bierania rosliny z przenosnika.

Narzady wysadzajace sa wy’konane w
postaci narzadéw, chwytajacych rosliny, o-
raz narzadow, ustawiajacych rosliny we wla-
Sciwem polozeniu ze skierowamemi wdét
korzeniami w brézdzie, ktéra mozna wyko-
naé zapomoca odpowiedniego radla, lub w
dotku, wykopanym w dowolny sposéb, np.
zapomoca wystepow,. umieszczonych na ma-
rzadach, chwytajacych rosliny,

Kazdy z przenosnikéw,
by¢ jeden lub kilka, najkorzystniej jest wy-
kona¢ w postaci tasmy przenosnikowej bez
korica, utworzonej z cztonéw, z ktérych
kazdy sktada sie z ptytki, zaopatrzonej naj-
odpowiedniej w $cianke pionowa. Rosliny
uklada si¢ na przenoéniku wpoprzek czlo-
néw tasmy przenosnika. Oczywiscie mozna
rowniez zastosowaé inne postacie przemo-
$nikéw. Narzady, chwytajgce rosliny, naj-
odpowiedniej jest umie$cié na drugiej ta-
$mie bez korica, przyczem pozadane jest ta-
kie rozmieszczenie narzgdéw, aby chwyta-
jace korice tychie narzadéw znajdowaly sie
w takiejze odlegloéci od tasmy, jak kranico-
we czesci ramion, umocowanych na tasmie.
Przenoéniki i narzady chwytajace sa wy-
konane i rozmieszczone tak, e w'chwili, w
ktérej roslina ma byé pochwycona i zdjeta
z przenosnika, liéciasta czesé rodliny znaj-
duje si¢ migdzy szczekami narzadu chwy-
tajacego. Oprocz tego maszyna jest wypo-
sazona w narzady, sluiace do obracania ro-
$lin 0 90° tak, aby ustawié je pionowo.

Przyklad wykonania maszyny wedtug

_ wynalazku jest przedstawiony ma rysunku.

Fig. 1 przedstawia schematycznie w wi-
doku zboku najkorzystniejsza postaé ma-

ktérych moze

szyny wedlug wynalazku niniejszego; fig.
2 — rzut poziomy czesci przenosnika roslin
i narzadéw chwytajacych; fig. 3 — schema-
tyczny widok odmiennej postaci wykonania
maszyny; fig. 4 — schematyczny widok na-
stepnej odmiany wykonania maszyny; fig.
5 — przekréj fig. 2, widziany od strony le-
wej; fig. 6 i 6a — rzut poziomy nieco od-
miennej postaci narzadu chwytajacego oraz
czeé¢ przenosnika; fig. 7 — cze$¢é odmiennej

postaci przenoénika oraz dwéch narzadow

chwytajacych,

Wedtug fig. 1 i 2 tasma bez korica & o-
biega odpowiednie kétka lub walki rir?,
ktérych osie sa odpowiednio zamocowane w
ramie maszyny do sadzenia, mnieprzedsta-
wionej na rysunku. Druga tasma przeno-
$nikowa bez korica k! biegnie réwnolegle do
plerwszej tasmy i z ta sama szybkoscia. .
Tasma k' jest zatozona podobnie, jak ta-
$ma &, lecz przedni jej walek (nieprzedsta-
wiony na rysunku) znajduje si¢ nieco ztylu
za walkiem r i posiada nieco mniejsza
$rednice.

Obie tasmy s3 napedzane z jednakowa

szybkoscig odpowiednia w dowolny spo-

s6b, mp. zapomoca kota biegowego ma-
szyny przy zastosowaniu odpowiedniej
przektadni. Do prowadzenia i napedza-
nia ta§m oraz zapobiezenia niewlasci-
wemu zwisaniu ich pomiedzy waltkami
moga sluzyé odpowiednie wurzadzenia, nie-
przedstawione na rysunku. Taéma k! skfa-
da sie z cztonéw’' ¢, polaczonych ze so-
ba przegubowo. Kazdy czton ¢ jest zaopa-
trzony w Scianki wzdluz jego tylnej i przed-
niej krawedzi. Tasma k, wysuwajaca sie
poza tasme k' ku przodowi maszyny, sklada
si¢ z oddzielnych czlonéw, potaczonych
rowniez ze soba przegubowo. Na kazdym
czlonie zamocowane jest ramig £, posiadaja-
ce na wolnym kosicu wystajgoe whok ramie
e. Ramiona f s34 umocowane =asadniczo
stycznie do taémy tak, ze gdy tasma ta jest
wyprostowana, to ramiona f zachodzy jedno
na drugie. Gdy natomiast taéma jest wygie-
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ta, np. naokolo jednego z watkéw r, r!, to
ramiona f na czlonach tasmy, stykajacych
sie z watkiem, ustawiajg si¢ w przyblizeniu
w kierunku stycznych do obwodu tego wat-
ka.

Na wolnym koricu kazdego ramienia e
znajduje si¢ prostopadly do miego sworzen
z oraz ruchoma lapka, wspéldziatajaca ze
sworzniem z w celu chwytania roslin,
Wspommiana fapka jest utworzona ze szcze-
ki d z ramieniem d*, osadzonem na ramieniu
e obrotowo mna czopie a. Czop a je:t zasad-
niczo prostopadly do ramienia e, lecz moze
byé nieco odchylony od polozenia pionowe-
go tak, aby ulatwié ruch tapki pod dziala-
niem sily ciezkosci. Kazda tapka jest umo-
cowana wahliwie i moze si¢ wahaé w obre-
bie kata, wynoszacego okolo 90°, przyczem
rami¢ d* waha si¢ pomiedzy polozeniem,
réwnoleglem zasadniczo do tasmy k, a po-
lozeniem, prostopadlem zasadniczo do niej.
Wskutek tego ruchu szczeka d przysuwa sie
do sworznia z, przyczem ramie d* jest diuz-
sze niz ramie e, jak przedstawiono na fig. 2.
Ramie d!' jest zaopatrzone w ksiuk A,
uksztalttowany tak, ze ksiuk h wystaje poza
tasme k, gdy ramie to jest réownolegle do
niej, i wspétdziata z listwa prowadnicza x.
Na przednim koficu maszyny umocowane
jest radetko, stuzace do wyorywania brézdy,
w ktorej sadzi sie rosliny, przyczem prze-
widziane sa odpowiednie kota lub watki,
ktére ubijaja ziemie i zasypuija bréqu po
osddzeniu w niej roélin. -

Maszyna dziala w nastepiljacy sposéb.

Tadmy &, k! napedza si¢ w ten sposob,
Ze tasma ¥ przenosi rosliny od tylu do
przodu maszyny, poczem obie tasmy biegna
wdét na swych 'watkach. Przy obrocie tasmy
ramiona f ze szazekami do sadzenia roslin
podnosza si¢ do géry natychmiast po osia-
gnieciu swego majnikszego polozenia i-ukla-
daja 'si¢ poziomo, gdyz odmosna czesé ta-
$my, na ktérej dane ramie jest umieszczone,
przechodzi wtedy z waltka r w polozenie po-
ziome, Wskutek tego odpowiednie ramig f

podnosi si¢ do géry z bezposredniego ' s3-
siedztwa zasadzonej rosliny i przy:dalszym
ruchu maszyny nie moze uszkadzaé ~-zasa-
dzonych roslin, Czynna droga ‘przenoszenia
tasmy k! jest zasadniczo pozioma, korzyst-
niej jest jednak, jezeli jej przéd jest mieco
pochyleny ku dolowi. Sadzone rosliny kta-
dzie si¢ poprzecznie ma tasmie przenosniko-
wej k!, umieszozajac ich ulistwione czesci
miedzy sworzniami z a szcze¢kami d. Oczy-
wiscie ulistwiona cze$é rosliny zwisa nieco
ze stopnia, ktéry posiada kazdy czlon c ta-
$émy k! (fig. 2, 5). Na przodzie maszyny ta-
$ma k' biegnie wdét po swym walku i pra-
wie w tej samej chwili ksiuk h odnosnégo
ramienia d! styka si¢ z listwa prowadnicza
x, wskutek czego szczeka d 'cobraca si¢ ma
swym czopie zasadniczo prostopadle do ta-
$my w polozenie, wskazane po lewej stro-
nie fig. 2. Wrkutek tego ruchu redlina zo-
staje obrécona z potozenia poprzecznego do
tasmy w polozenie do niej rownolegle. Gdy

to mnastapi czlon ¢, ma ktérym  spoczywa
‘roélina, przytrzymywana migdzy trzpieniem

z i szczeka d, zaczyna biec wdoét po odpo-
wiednim watku r. Ramie f, znajdujace sie
na nim, przybiera potozenie styczne zasad-
niczo do watka, wskutek czego narzad chwy-
tajacy, sktadajacy sie z trzpienia z i szcze~
ki d, ktéry uchwycit rosling, odsuwa si¢ od
sasiednich narzadéw chwytajqcych (fig. '1).
Skoro punkt zawieszenia ramienia f przej-
dzie ckolo éwierci swej drogi naokolo wal-
ka r, to ramie'f i roélina, znajdujaca si¢ na
niem, przybieraja polozenie zasadniczo pio-
nowe, przyczem roslina ta bedzie skierowa-
na wdotl korzeniami, poniewaz szczeki nie
sa przymocowane bezpoérednio do tasmy
k, lecz, jak wida¢ z fig. 1, sa skojarzone z
nia za posrednictwem ramion f. Nadcho-
dzace kola przyciskaja ziemie¢ do korzeni
rosliny, W celu zwolnienia roslin z narza-
du chwytajacego (d, z) mozna zastosowaé
ciezarek, sprezyne lub inny odpowiedni na-
rzad, lub tez rosliny mozna zwalniaé wiprost
przez przyciskanie ziemig ich korzeni, Tak



wigc np. ruchoma szczeke d mozna stale od-
chylaé od listwy prowadniczej x zapomoca
odpowiedniej sprezyny lub tez przyciskaé
w kierunku nieruchomego trzpienia tylko
wtedy, gdy wystep h styka sie z listwa pro-
wadnicza x. Najkorzystniej jest jesli po-
miedzy trzpieniami z i szczekami d pozosta-
wia sie dostateczne odstepy, aby umiknaé
zgniecenia lub uszkodzenia rosliny, Za kaz-
dym wigc razem, gdy tasma k kieruje sie
wgbre po watku 7, ramiona d* pod dziala-
niem swego cigzaru opadajg i ustawiaja sie
prostopadle do ramion e tak, ze mnarzad
chwytajacy rosliny znowu jest gotowy do
uchwycenia mastepnej rosliny.

Na fig. 3 przedstawiono schematycznie
maszyne, w ktérej do prowadzenia i nape-
dzania tasmy %k zastosowano trzy watki r,
rl, r%. Urzadzenie to umozliwia przenosze-
nie roélin przed sadzeniem na znaczna od-
leglosé od drogi gérnej czesci tasmy przeno-
szacej bez koniecznosci stosowania duzych
walkéw, Dziatanie maszyny, posiadajacej
ten uktad walkéw, jest podobne do dziata-
nia maszyny, opisanej powyzej.

Na fig. 4 przedstawiono nastepna od-
miang wykonania maszyny wedtug wynalaz-
ku, Maszyna ta dziala w zupelnie podobny
sposéb, jak maszyny, przedstawione na fig.
1i2 W tym przykladzie wykonania jed-
nak ramiona f sa prostopadle, a nie styczne
do tasmy k. Narzady chwytajace, oznaczo-
ne schematycznie litera g!, nie spoczywaja
bezposrednio na ramionach £, lecz na szy-
nie #, na ktérej sg osadzone przesuwnie i
zmuszone s3, do przesuwania si¢ wzdluz szy-
ny zapomoca ramion f (najodpowiedniej
rozwidlonych), wskutek czego ramiona te
zahaczaja o boczne wystepy narzadéw
chwytajacych g!. Narzady chwytajace sa
wykonane, jak poprzednio, w postaci kle-
szczy, umocowanych na ramionach f, lecz
posiadajacych ramiona jednakowej diugo-
$ci. Ramiona kleszczy sa zblizane ku sobie,
w celu uchwycenia rosliny miedzy trzpienie,
za posrednictwem odpowiednich ksiukéw i

moga znajdowaé si¢ pod dzialaniem spre-
Zyny, przyczem sprezyna zwalnia si¢ przez
odsunigcie odpowiedniej zapadki zapomoca
ksiuka lub podobnego narzadu. Narzady
chwytajace sg przegubowo umocowane na
oddzielnych obsadach przesuwanych wzdiuz
szyny ¢ w ten sposéb, ze w przedniej czesci
swej drogi narzady te odchylaja sie pod
dzialaniem sily cigzkosci, przyjmujac poto-
Zenie zasadniczo promieniowe do walka r,
a réwnolegle do ramion f. W tym przypad-
ku droga tasmy k' jest rownoleglta do gor-
nej krawedzi szyny f, ktéra najodpowied-
niej jest nieco wigcej pochyli¢ niz tasmy &,
k', jak na fig. 11 2.

Na fig. 6 i 6a przedstawiono odmienna
postaé wykonania marzadu chwytajacego.
Tak samo, jak w postaci wykonania, przed-
stawionej na fig. 1 i 2, trzpienie z i d sa o-
sadzone w ramionach e i d, ktére w tym
przypadku posiadaja jednakowa dlugosé.
Ramiona d' sa zaopatrzone w wystepy A,
wspotdzialajace z listwa prowadnicza x.
Ramie e moze sie réwniez obracaé, lecz za-
pobiega si¢ jego obrotowi podczas przesu-
wania wzdtuz gérnej czesci drogi tasmy mnp.
przez zastosowanie odpowiedniego wystepu
wodzacego. Gdy wystep h uderza o listwe
prowadnicza x, to trzpier z i szczeka d
zblizaja si¢ ku sobie w celu uchwycenia lisci
ro§liny, spoczywajacej na ta$mie 2. W tym
punkcie wystep h ramienia e odlacza sie
od wystepu wodzacego, a oba ramiona,
trzymajace ro$ling, uchwycong trzpieniem
z i szczeka d, obracaja sie i ustawiaja w
jednej linji z tasma k. Jak widaé, celem te-
go ruchu jest doprowadzenie rosliny zasad-
niczo w polozenie réwnoleglte do ramienia
f, jak w konstrukcji, przedstawionej na fig.
112

W postaci wykonania, przedstawionej
na fig. 7, przenoénik sktada sie z pretéw ¢!
i ¢, przymocowanych réwnolegle do tasmy
k na korbach j! i j2 waléw korbowych n.
Korby j! i j2 sa przestawione o 180° wzgle-
dem siebie, tak ze prety ¢! i ¢ poruszaja sie

—ad —



Zawszé w przeciwnym kierunku, gdy wal n
obraca sie. Rosliny, umieszczone poprzecz-
nie na pretach, sa ciagle przenoszone wzdtuz
tasmy k.

Zastrzezenia patentowe.

1. Maszyna do sadzenia roslin, zna-
mienna tem, Ze posiada przenosnik, na kté-
rym uklada si¢ rosliny, oraz szereg kraia-
cych przyrzadéw, stuzacych do przenosze-
nia roslin bezposrednio z przenosnika do
brézdy, przyczem wspomniane przyrzady
biegna w chwili przeniesienia na mie roslin
z przeno$nika z ta sama zasadniczo szybko-
- §cig i w tym samym zasadniczo kierunku,
co przenosnik lub jego czesé, na ktérej spo-
czywa przenoszona roslina,

2. Maszyna do sadzenia wedlug zastrz.
1, znamienna tem, ze przenosnik posiada
postaé tasmy bez korica.

3. Maszyna do sadzenia wedlug zastrz.
1 i 2, znamienna tem, ze wspomniane przy-
rzady stanowig narzady chwytajace, umie-
szczone na tasmie bez korica.

4, Maszyna do sadzenia wedlug zastrz.
3, znamienna tem, ze narzady chwytajace
sq umieszczone na ramionach w punkcie,
oddalonym od punktu umocowania ramion
na tasmie,

5. Maszyna do sadzenia wedlug zastrz.
3 i 4, znamienna tem, Ze posiada narzady,
stuzace do obracania roélin z polozenia po-
przecznego do wspomnianej tasmy w polo-
zenie rownolegle zasadniczo do plaszczyzny
ruchu tasmy.

6. Maszyna do sadzenia wedlug zastrz.
4, znamienna tem, ze ramiona sa osadzone
zasadniczo stycznie do tasmy,

7. Maszyna do sadzenia wedlug zastrz.
4, znamienna tem, Ze ramiona sa osadzone
pod katem prostym do tasmy.

8. Maszyna do sadzenia wedlug zastrz,
3 — 17, znamienna tem, zZe kazdy narzad
chwytajacy sklada si¢ z nieruchomego
wzgledem tasmy ramienia ze sworzniem o-
raz z ruchomej szczeki, poruszajacej si¢ na
podobieristwo ramienia noZzyc w stosunku
do ramienia ze sworzniem, w celu uchwyce-
nia rosliny i jednoczeénie obrécenia jej w
polozenie réwnolegte do ptaszczyzny ruchu
tasmy.

9. Maszyna do sadzenia wedlug zastrz.
3 — 7, znamienna tem, ze kazdy narzad
chwytajacy sklada si¢ z dwéch wspéldzia-
lajacych ze soba ramion, zamykajacych sig
na podobieristwo kleszczy w celu schwyce-
nia rosliny oraz dajacych sie obréci¢ tak,
aby ro$lina ustawiona zostala z polozenia
poprzecznego do przenosnika w polozenie
dofi réwnolegte.

10. Maszyna do sadzenia wedtug zastrz.
3 — 9, znamienna tem, ze posiada ksiuk lub
podobny narzad, wspoldzialajacy z narza-
dami chwytajacemi tak, iz mnarzady te
chwytaja rosliny na podobieristwo kle-
szczy.

Israel Pomieraniec.
Zastepca: Inz. S. Pawlikowski,

rzeczaik patentowy.
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