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Vynélez se tykd zapojeni pro ¥izeni rychlosti krokového
motoru v uzaviené smydce plynulym zpozdovdnim impulsd z didla
polohy s koncovym stupném, ovlddanym obvodem logiky uzaviené
smyGky v zdvislosti na zpozdovacim bloku.

, V uzaviené smyéce je mozné dosdhnout dvou rychlosti,

tj. maximdlni rychdsti a krokové rychlosti. Prvni z nich se
dosahuje posunutim magnetického pole statoru oproti ose rotoru
o 180°, druhd pak pesunutim o 90°. Tento postup je realizovin
logikou uzavrené smylky na zdkladé informace z ¢idla polohy.
Problematikou ?izeni krokového motoru se rovnéZ zabyva

A0 &. 179 244 "Zepojeni pro regulaci a Pizeni krokového mo-
toru", které vyuzZivd vhodnych vlastnosti obou zapojeni chodu
krokového motoru v oteviené i uzaviené smydce. Krokovy motor
se v tomto p¥ipadd vidy rozbihd v uzaviené smydce podle opti=-
mdlni trajektorie na poZadovanou rychlost. K p¥echodu na béh
krokového motoru v oteviené smylce dochdzi pouze v oblasti,
kdy je dosaZena poZadovand rychlost krokového motoru.

DalS$im vyndlezem, ktery se zabyvéd problematikou ¥izeni kro-
kového motgry, je "Zapojeni pro regulaci rychlosti krokového
motorupdk 4) 3. 176 509, Odstranuje nevyhody chodu motoru

v uzavPené smyéce, hlavné vypadnuti ze synchronismu a nesta-
bilnost logické céasti rozdélovdni impulsi.

Nedostatkem vS8ech dosavadnich zplisobd Fizeni je maly
rychlostni rozsah - pouze dvé rychlosti.
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Vyse uvedené nevyhody odstrenuje zepojeni pro ¥izeni
rychlosti krokového motoru v uzaviené smyéce plynulym zpoZ-
dovdnim impuls®t z &idla polohy. Jeho podstata spodivd v tom,
Ze mezi C¢idlo polohy krokového motoru a obvod logiky uzavrPené
smycky, jehoZ vystup Je spojen s koncovym stupném, je zapojen
zpoZdovaci blok, '

P¥iklad zapojeni podle vyndlezu je ddle popsédn pomoci
vykresu, kde na obr. 1 je konkréitni p¥iklad zepojeni, na
obr. 2 je grafické zndzorndni fdzového zpoZdéni impulsd na
vstupu a na vystupu zpoZdovaciho obvodu,

Jek je patrno z obr. 1, je mezi didlo polohy &P krokové-
ho motoru KM a obvod LUS logiky uzaviené smycky zapojen zpoZ-
dovaci obvod Z0. Vystup obvodu LUS logiky uzaviené smycky
je spojen se vstupem koncového stupné KS, jehoZ vystup je
zpétnovazebnd spojen s krokovym motorem KM. Impulsy 1, &2
z &idla polohy §P krokového motoru K, které jsou vzdjemnd
posunuty o 90°%, nevstupuji jako u zndmfch zapogeni od obvodu
LUS "logiky uzav¥ené smydky p¥imo, nybrZ p¥es zpoidovaci blok
Z0. Na obr. 2a je zndzornén impuls él na vstupu zpoZdovaciho
bloku_Z0, na obr. 2b je zndzornén tentyZ impulSngl, ktery je
na vystupu zpoZdovaciho bloku Z0 posunut o zvolené zpozdéni 2.
Timto zpoZddnim Z p#i zachovdni st#idy obou impulsi §1 a &2
z ¢idla polohy Qg lze libovolné natddet vektor magnetického
toku statoru proti ose rotoru, tj. v rozmezi O 180°.
ProtoZe rychlost je umérnd natoeni vektoru magnetického
toku statoru oproti ose rotoru, lze prakticky realizovat
libovolnou rychlost krokového motoru K.

Vyhodou tohoto vyndlezu je naprosté zachovdni synchro-
nismu mezi jednotlivymi kroky a Fidicimi impulsy. Zpoﬁébvaci
blok zjednodusuje celou dosavadni logiku ¥izeni krokového
motoru, umoZnuje také synchronni chod dvou i vice krokovych
motord v celém rozsghu od nulové do maximdlni rychlosti.

P¥i tomto Fizeni se uzZivd pouze povel maximdlni rychlost
a volbou zpozddni zpoidovaciho bloku se nastavi Z4dand rychlost.

Pro svd  nové reSeni se tato koncepce uplatni pro stro-
je urcené k navijeni strun hudebnich ndstroji, k vyrob&
vldken autoZdrovek apod.
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Zapojeni pro rizeni rychlosti krokového motoru
v uzaviené smydce plynulym zpoZdovdnim impulgd z ¢idla polohy
a koncovym stupném ovlddanym obvodem logiky uzaviené smylky
v zdvislosti na zpofdovacim bloku, vyznalené tim, Ze
mezi 3idle polohy (&P) krokového motoru (KM) a obvod (LUS)
logiky uzaviené smydky, jehoz vystup je spojen s koncovym
stupném (KS), je zapojen zpoZdovaci blok (Z0).
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