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Przedmiotem wynalazku jest elektryczne stero-
wanie zdalne mechanizmu jezdnego i dZwigowego
suwnicy z nastawnikowym ukladem sterowania,
z osobnym czlonem sterowniczym dla kazdego
ukladu i z osobnym mechanicznym i elektrycznym
zalgczaniem i wylgczaniem kazdego ukladu.

Sterowanie mechanizmu jezdnego i diwigowego
suwnicy pracujgcej ciaggle oparte jest przewaznie
na nastawnikowym ukladzie, sterujgcym poprzez
mechaniczny i elektryczny uklad zalgczania pradu
z sieci do odpowiednich mechanizméw silnikéw.
Dla uproszczenia konstrukcji nastawniki umieszczo-
ne sa zwykle niedaleko mechanizmu jezdnego
i diwigowego suwnicy, najczeSciej w kabinie
umiejscowionej na pewnej wysokoSci i poruszajg-
cej sie razem z suwnicg.

Takie umiejscowienie sterowania mechanizmu
jazdy i dzwigowego suwnicy wymaga duzej straty
czasu na dojScie do niego przy uruchamianiu suw-
nicy, a po zakoficzeniu pracy suwnicy réwnie duzej
straty czasu na odej$cie. Z tego powodu przy do-
rywczej pracy suwnicy, stosuje sie elektryczne ste-
rowanie zdalne mechanizmu jezdnego i dZwigowe-
go suwnicy, oparte na ukladzie stycznikéw stero-
wanych z latwo dostepnego miejsca.

Elektryczne sterowanie zdalne mechanizmu jezd-
nego i diwigowego suwnicy wykonane wedlug wy-
nalazku, umozliwia niezalezne sterowanie suwnicy
ukladem nastawnikowym z kabiny i ukladem
zdalnym z latwo dostepnego miejsca. W ten spo-
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s6b jedna i ta sama suwnica ma jednocze$nie
wszystkie zalety suwnicy sterowanej nastawniko-
Wwo i suwnicy sterowanej zdalnie. Oprécz tego takie
sterowanie zdalne umozliwia przylaczenie kazdego
z ukladéw sterowania do sieci, niezaleznie od za-
dzialania lub niezadzialania poszczegélnych ele-
mentéw ukladu elektrycznego, dopiero gdy wszyst-
kie mechanizmy jazdy i diwigowe sa wylaczone,
oraz umozliwia zalgczenie dowolnego mechanizmu
jazdy lub dzwigowego tylko przez jeden aktualnie
przylgczony do sieci uklad sterowania, co gwaran-
tuje bezpieczne i bezawaryjne dzialanie catej apa-
ratury.

Elektryczne sterowanie zdalne mechanizmu jezd-
nego i diZwigowego suwnicy majace opisane po-
wyzej zalety, jest przedstawione w przykladzie
wykonania na zalgczonym rysunku,- na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat ideowy sterowania me-
chanizmu jezdnego i dzwigowego suwnicy, a fig. 2
przedstawia schemat ideowy czlonéw sterujgcych.

Jak uwidoczniono na fig. 1 sieé jest polgczona
z poszczegbélnymi mechanizmami silnika M poprzez
nastawnik N, lub poprzez jeden z wlaczonych réw-
nolegle zestyk6w zwiernych 1Skl, 1Sk2, 1Ssl, lub
18s2, przy czym w polgczeniu nastawnika N z sie-
cig i w polaczeniu zestyk6w 1Skl, 1Sk2, 1Ssl, 1Ss2
z siecig znajduje sie wylagcznik Wn lub Wz sprze-
zony mechanicznie z przelgcznikiem P1 Iub P2
i zestyk zwierny 1Sn lub 18z. Styk zerowy na-
stawnika N, styki przelgcznikéw P1, P2 i styczni-
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ki Sn, Sz, Sk1, Sk2, Ssl,' Ss2 sg wigczone w obwo-

dy uwidocznione na fig. 2 czlonéw sterujgcych.

Kazdy stycznik giéwny Sn, lub Sz wigczony jest
w obw6d pradu sterujgcego poprzez nie taki sam
styk przeilgczniké6w P1l, P2 i osobny zestyk 2Sn,
lub 28z lub osobny przycisk zwierny Pnz, lub Pzz,
oraz przez osobny przycisk rozwierny Pnw lub
Pzw, przy czym przycisk zwierny Pzz jest wigczo-
ny w obwéd pradu sterujgcego poprzez zestyk
zwierny Rb, a przycisk zwierny Pmz i przycisk
rozwierny Pzw sg wlgczone w obw6d pradu ste-
rujgcego poprzez styk zerowy nastawnika N i osob-
ny dla kazdego przycisku Pzn, lub Pzw styk prze-
lgcznika P3.

Réwnolegle do polgczonych szeregowo styczmka
Sz, przycisku zwiernego Pzz i zestyku zwiernego
Rb, wigczone s3 w obwé6d pradu sterujacego prze-
kaznik Rb i styczniki Sk1, Sk2, Ssl, Ss2, Prze-
kaznik Rb wlgczony jest w obwéd pradu steruja-
cego poprzez zestyki rozwierne 2Skl, 2Sk2, 2Ssl,
2882, zestyk rozwierny z opéZnieniem otwierania
3Sz i styk zerowy przelacznika. pokretnego Ps. Na-
tomiast styczniki Skl1, Sk2, Ssl, Ss2 wlaczone sg
w obwéd prgdu sterujacego poprzez zestyk zwier-
ny 4Sz i osobny dla stycznika Skl, $k2 lub wsp6l-
ny dla pary stycznikéw Sk, Ss styk przelgcznika
pokretnego Ps. -

Do sterowania nastawnikowego przelacza sie
odpowiednio przelacznik P3, wilacza sie wylgcznik
Wn i zalgcza sie styk zerowy nastawnika N. Przy
tym polozeniu wymienionych urzadzefi przycisk
zwierny Pnz daje impuls do stycznika Sm, powo-
dujac zamkniecie zestyk6w zwiernych 1Sm, 2Sn,
réwnoznaczne z zalgczeniem do sieci poprzez na-
stawnik N mechanizméw silnika M. Po zaljczeniu
nastawnik N steruje doptywem pradu do poszcze-
gélnych mechanizméw. silnika M. Przycisk roz-
wierny Pnw daje impuls wylaczajacy stycznik Sn,
powodujgc powrét zestyké6w zwiernych 1Sn, 2Sn
do pierwotnego polozenia.
~ Do sterowania zdalnego przelacza si¢ odpowied-
nio przelacznik P3 wilgcza sie wylacznik Wz i za-
lacza sie styki zerowe nastawnika N i przelgczni-
ka pokretnego Ps. Przy tym polozeniu wymienio-
nych urzgdzefi prad przeplywa przez przekaZnik
Rb, powodujac zamknigcie zestyku zwiernego Rb.
Po zamknieciu zestyku zwiernego Rb przycisk
zwierny Pzz daje impuls do stycznika Sz, powo-
dujqc zamkmeme zestykéw zwiernych 18z,” 28z,
4Sz i otwarcie zestyku rozwiernego z opéZnieniem
otw1eran1a 38z, co jest r6wnoznaczne z: zaigcze-
mem do sieci przez zestyki zwierne 1Skl, ‘1Sk2,
lSll 1Ss2 poszczegélnych mechanizméw silnika M,
wlgczeniem do obwodu pradu sterujgcego poprzez
przelgcznik pokretny Ps stycznikéw Skl, Sk2, Ssl,
Ss2 i wylaczeniem z obwodu pradu sterujgcego
przekaznika Rb z zestykiem zwiernym Rb.

“Po zalqézepiu przelacznik pokretny Ps steruje prad
do styczniké6w Skl, Sk2, Ssl, Ss2 powodujac wig-
czanie przez zestyk zwierny 1Skl, lub 1Sk2 jed-
nego z mechanizméw kierunku obrotéw silnika M,
a przez zestyk zwierny 1Ssl, lub 1Ss2 jednego

7z mechanizméw szybkosci obrotéw silnika M. Przy- -

cisk rozwierny Pzw daje impuls wylaczajacy stycz-
nik Sz, powodujac powrét zestykéw 1Sz, 28z, 3Sz,
48z do pierwotnego polozenia.
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Przy zalaczonym do sterowama nastawmkowego
lub zdalnego wylgczniku Wn, lub Wi, wigczenie
drugiego wylgcznika Wz, lub Wn powoduje prze-
laczenie przelgcznika P1, lub P2, polgczone z wy-
lgczeniem wszystkich obwodéw sterowania. Przy
jednym zalgczonym wylaczniku Wn, Wi, tylko je-
den przycisk zwierny Pnz, lub Psk daje impuls do
tylko jednego stycznika Sm, lub Sz. W zwigzku
z tym -niezaleznie od polozenia ‘wqucznikdw Whn,
Wz i przelqczmka P3, moze byé Wlaczony >do sieci
zaden, wzglednie tylko jeden uklad” sterowama me-
chanizméw silnika M.

Osobne polozenie nastawnika N przy, sterowaniu
pradu do mechanizméw silnika M w poréwnamu
do polozenia zwierajacego styk zerowy na,stawm-
ka N, umozliwia zalgczenie ukladu sterowamd na-
stawnikowego i zdalnego tylko przy odlaczonych
od nastawnika N mechanizmach silpika: M. Nato-
miast przekaZnik Rb umozliwia zalaczenie stero-

-wania-- zdalnego -tylko - przy. odlgczonych od prze-

Igcznika pokretnego Ps stycznikach Sk1, Sk2, Ssl,
Ss2, nawet w przypadku niezadzialania zestykéw
rozwiernych 28kl, 2Sk2, 2Ssl, 28s2. W zwigzku
z tym niezaleznie od dzialania kazdego ukladu
elektrycznego, mozna zalgczyé do sieci mechanizm
silnika dopiero, gdy wszystkie polgczenia ukladéw
sterowania sg odijgczone od mechanizméw silnika
M.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektryczne sterowanie zdalne mechanizmu
jezdnego i dZwigowego suwnicy z nastawnikowym
ukladem sterowania, z osobnym czlonem sterow-
niczym dla kazdego ukladu i z osobnym mecha-
nicznym i elektrycznym zalgczaniem i wylgcza-
niem kazdego ukladu, znamienme tym, ze kazdy

stycznik zalgczajgcy sterowanie (stycznik giéwny
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Sn, lub Sz) wigczony. jest w obwéd pradu poprzez
réine styki dwéch przelgcznikéw (P1, P2) z kt6-
rych kazdy sprzezony jest mechanicznie z jednym
wylgcznikiem (Wn, lub Wz). ’

2. Elektryczne sterowanie wedlug zastrz. 1 zna-
mienne tym, Ze przelgcznik pokretny sterowania
zdalnego (Ps) ma osobny styk wlaczajacy w obwéd
pradu sterujgcego styczniki sterujgce (2Sk, 28s) po-
przez ich zestyki rozwierne i zestyk . rozwierny
z op6Znieniem otwierania stycznika gléwnego ste-
rowania zdalnego (3Sz), przekaZnik (Rb) z zesty-
kiem zwiernym (Rb), wiaczajacym w obwéd pra-
du sterujacego przycisk zwierny (Pzz) sterujacy
prad do stycznika gléwnego sterowania zdalnego
Sz). .

- 3. Elektryczne sterowanle wedlug zastrz. 1 i2,
znamienne tym, ze przelgcznik pokrétny sterowa-
nia -zdalnego (Ps) ma osobne styki wilaczajace
w obwéd pradu . sterujgcego jeden stycznik steru-
jacy kierunek obrotéw (Skl, lub Sk2), lub réwno-
cze$nie jeden stycznik sterujgcy kierunek obrotéw
(Sk1, lub Sk2) i jeden stycznik sterujacy szybko$é
obrotéw (Ssl, lub Ss2) silnika M.

. 4. Elektryczne sterowanie wedlug zastrz. 1—3,
znamienne tym, Ze przelgcznik pokretny sterowa-
nia zdalnego (Ps) wlaczony jest w obwdéd pradu
sterujacego poprzez osobny styk nastawnika (N).
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