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(54)实用新型名称

一种揉搓式花生剥壳机

(57)摘要

本实用新型提供了一种揉搓式花生剥壳机，

有效的解决传统的花生剥壳效率低下，花生仁破

损比例较大的问题；其解决的技术方案是，包括

上端为开口状的箱体，箱体上端有水平状且能主

动转动的转轴，转轴上固定有多个呈圆周均布的

弧形板，弧形板的纵截面呈渐开线状，转轴下方

有与转轴同轴的弧形筛网，筛网经多个螺钉固定

在箱体上，箱体上端有罩壳，罩壳的横截面呈半

圆状，罩壳与筛网构成一个圆柱形空间，罩壳上

端有进料口；本实用新型结构巧妙，能将脱出物

花生仁破碎率控制在5%以内，有效降低花生仁破

损率，脱出物成品-完整花生仁无冲击内伤，并且

成本低廉，易于制造，方便操作，易于推广。
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1.一种揉搓式花生剥壳机，其特征在于，包括上端为开口状的箱体（1），箱体（1）上端有

水平状且能主动转动的转轴（2），转轴（2）上固定有多个呈圆周均布的弧形板（3），弧形板

（3）的纵截面呈渐开线状，转轴（2）下方有与转轴（2）同轴的弧形筛网（4），筛网（4）经多个螺

钉固定在箱体（1）上，箱体（1）上端有罩壳（5），罩壳（5）的横截面呈半圆状，罩壳（5）与筛网

（4）构成一个圆柱形空间，罩壳（5）上端有进料口（6）。

2.根据权利要求1所述的一种揉搓式花生剥壳机，其特征在于，所述的转轴（2）左右两

端均固定有一个圆板（7），弧形板（3）的端部经螺钉与弧形板（3）固定。

3.根据权利要求1所述的一种揉搓式花生剥壳机，其特征在于，所述的罩壳（5）后端与

箱体（1）后侧板上端经活页铰接在一起。

4.根据权利要求1所述的一种揉搓式花生剥壳机，其特征在于，所述的筛网（4）包括两

个左右对称放置的半圆形板，两个半圆形板之间经多个钢筋连接固定在一起。

5.根据权利要求1所述的一种揉搓式花生剥壳机，其特征在于，所述的转轴（2）两端贯

穿箱体（1）侧板且置于箱体（1）外侧，转轴（2）上固定有大带轮，箱体（1）一侧固定有电机，电

机输出轴上有小带轮，大带轮与小带轮之间连接有皮带，电机经大带轮、小带轮带动转轴

（2）转动。
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一种揉搓式花生剥壳机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及种子加工机械技术领域，特别是一种揉搓式花生剥壳机。

背景技术

[0002] 留种花生剥壳是用于种植花生最基础的一部分，只有保证花生种的完整，才能培

育出好的花生。目前国内花生脱壳机从其脱壳原理、结构和材料上基本可分为以打击、揉搓

为主的钢纹杆——钢栅条凹板以挤压、揉搓为主的橡胶滚筒一一橡胶浮动凹板两大类，但

脱壳质量均不高，破损率都大于  8  %，剥出的花生米只能用于榨油和食用，满足不了作种子

的要求。

[0003] 现有剥壳机存在的缺陷：主要靠纹杆对花生颗粒的冲击破碎花生壳即纹杆与筛网

凹板间的揉搓作用，因此脱出物的花生仁破碎率较高，且由于存在强烈冲击，外观虽为完整

的花生仁，实际已有了内伤，即脱壳时的冲击力会将在脆弱的胚芽上产生裂纹或拉伤创痕，

造成发芽率急剧下降，极大地降低其种用价值。

实用新型内容

[0004] 针对上述情况，为克服现有技术之缺陷，本实用新型提供了一种揉搓式花生剥壳

机，有效的解决传统的花生剥壳效率低下，花生仁破损比例较大的问题。

[0005] 其解决的技术方案是，包括上端为开口状的箱体，箱体上端有水平状且能主动转

动的转轴，转轴上固定有多个呈圆周均布的弧形板，弧形板的纵截面呈渐开线状，转轴下方

有与转轴同轴的弧形筛网，筛网经多个螺钉固定在箱体上，箱体上端有罩壳，罩壳的横截面

呈半圆状，罩壳与筛网构成一个圆柱形空间，罩壳上端有进料口。

[0006] 本实用新型结构巧妙，能将脱出物花生仁破碎率控制在5%以内，有效降低花生仁

破损率，脱出物成品-完整花生仁无冲击内伤，并且成本低廉，易于制造，方便操作，易于推

广。

附图说明

[0007] 图1为本实用新型整体示意图。

[0008] 图2为本实用新型三位爆炸图。

[0009] 图3为本实用新型中的核心部件结构图。

[0010] 图4为本实用新型中的转轴、圆板、弧形板的结构图。

[0011] 图5为本实用新型中筛网结构示意图。

[0012] 图6为本实用新型中筛网的剖面图。

[0013] 图7为本实用新型中的转轴、圆板及弧形板的剖视图。

具体实施方式

[0014] 以下结合附图对本实用新型的具体实施方式做出进一步详细说明。
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[0015] 由图1至图7给出，本实用新型包括上端为开口状的箱体1，箱体1上端有水平状且

能主动转动的转轴2，转轴2上固定有多个呈圆周均布的弧形板3，弧形板3的纵截面呈渐开

线状，转轴2下方有与转轴2同轴的弧形筛网4，筛网4经多个螺钉固定在箱体1上，箱体1上端

有罩壳5，罩壳5的横截面呈半圆状，罩壳5与筛网4构成一个圆柱形空间，罩壳5上端有进料

口6。

[0016] 为了将弧形板3固定在转轴2上，所述的转轴2左右两端均固定有一个圆板7，弧形

板3的端部经螺钉与弧形板3固定。

[0017] 为方便拆卸维修，以及为了方便更换筛网4，所述的罩壳5后端与箱体1后侧板上端

经活页铰接在一起。

[0018] 为了减小花生仁的不必要冲击，同时能够提高花生仁的通过率，所述的筛网4包括

两个左右对称放置的半圆形板，两个半圆形板之间经多个钢筋连接固定在一起。

[0019] 为实现转轴2的主动转动，所述的转轴2两端贯穿箱体1侧板且置于箱体1外侧，转

轴2上固定有大带轮，箱体1一侧固定有电机，电机输出轴上有小带轮，大带轮与小带轮之间

连接有皮带，电机经大带轮、小带轮带动转轴2转动。

[0020] 值得注意的是，防止花生仁卡在两个钢筋之间，相邻的两个钢筋之间间隔由内向

外逐渐扩大；可以预先准备多个不同规格的筛网4，对于颗粒大小不同的花生可以更换不同

的筛网4；弧形板3外侧面上可以固定有橡胶凸条，橡胶凸条与转轴2平行，转轴2转动时，橡

胶条能模仿手工挤压、揉搓、剥离等过程；进料口6可以制作成漏斗状或者是上大下小状，方

便进料；转轴2与箱体1侧壁之间安装有轴承，箱体1下侧板上有开口，方便落料；渐开线曲面

根部尺寸大于花生果横截面最大尺寸，滚筒曲面边沿与筛网4凹板间的间隙略大于花生仁

的最大尺寸。

[0021] 使用时，接通电机电源，电机带动小带轮转动，小带轮经皮带带动大大带轮转动，

大带轮带动转轴2转动，转轴2带动多个弧形板3在罩壳5与筛网4之间组成的圆柱形空间内

转动，此时将初步筛选过的花生倒入进料口6内，花生在进入袋罩壳5与筛网4组成的圆柱形

空间内，转轴2带动弧形板3转动使得花生在筛网4上被挤压、揉搓、剥离，然后由筛网4中落

下，此时花生剥壳完成，将落下的物料收集并分离出花生仁。

[0022] 本实用新型中渐开线状的弧形板3及其上的橡胶凸条使得滚筒在低速下可通过挤

压作用于花生壳，使花生壳产生裂纹薄弱环节，甚至破碎，整个剥壳过程无高速冲击。

[0023] 在滚筒与筛网4凹板间、滚筒与花生间及花生与筛网4凹板间无高速相对运动。其

相对运动速度接近人工手搓状态下的相对运动速度（低于0.1m/s；  通过滚筒曲面边沿与筛

网4凹板间可以依据花生整体及花生仁的尺寸进行适当的间隙调整，  将花生仁与花生壳

(剥)分离。

[0024] 本实用新型中采取带轮带动转轴2转动，在保证提供动力的同时也能很好的避免

载荷过大造成花生破损率上升；罩壳5与箱体1之间采用活页铰接，方便开启和关闭，大大方

便了筛网4的更换及对内部的维修，也能有效地防止滚筒内物料的堵塞。
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图1
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图2
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图3

图4
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图5

图6
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图7
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