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Jednotka diilni mechanizované vyztuze, zejména pro velmi mocné strmé uhelné sloje
Oblast techniky

Vynalez se tyka jednotky dilni mechanizované vyztuze, urené pro strojni
dobyvani uhli v podzemnich duinich dilech pro pouZiti hlavné ve strmych slojich,

zejména ve velmi mocenych strmych uhelnych slojich.

Dosavadni stav techniky

Dobyvani uhli z velmi mocnych strmych sloji, ve kterych uklon sloje dosahuje

az 90°, je specifickym problémem, vzhledem k pozadavkiim na provozované zafizeni.

Rizné dobyvaci systémy, které se osvédé¢ily v pfiblizné plochém nebo v jen
malo sklonéném rozloZeni dobyvaného nerostu, hlavné pak uhli, se téméf nedaji pouzit,

kdyz je lozisko strmé.

Dalsi technickeé problémy piinadi pak potfeba téZit velmi mocné strmé sloje.
Zatizeni k tomuto dobyvani uhli byvaji rozmérna a vice hmotna. Zaji§téni bezpeéného
prostoru pro pohyb a udrZeni se v takovém prostoru, a to jak pro obsluhujici osadku, tak

pro zafizeni, vyzaduje vyfedeni mnoha technickych pozadavki.

V popisu vynilezu k némeckému patentovém spisu DE 3041 101(C2) se sekce
hydraulické vyztuze opiraji o Zebiikovou nosnou vodici konstrukci s kloubové
délenymi podélniky a pti¢niky. Vysledkem feeni je celkové pomémé velmi sloZita
konstrukce.

U spisu CS 244066 je kazda jednotka opatfena na voditkich s vysuvné
uloZenymi bo¢nimi kryty. Osy voditek jsou shodné s osami kloubil kloubové vazby
mezi Stitem, rAmem a stropnici. Po bocich jednotky je umisténo pfesouvaci zaiizeni,
tvofene pfimoCarym hydromotorem a vodicim prvkem. Pohybova ¢ast hydromotoru a
vysuvna ¢ast vodiciho prvku sousednich jednotek vyztuze jsou spojeny s tymz tisekem
vedeni dobyvaciho stroje.

Dokonalejsi zafizeni je popsano ve spisu CS 264788, jehoz podstatou je, Ze
pfesouvaci mechanismus jednotek vyztuze pro strmé sloje, které jsou dobyvané s
negativnim vhlem porubni fronty, je tvofen dvojéinnymi hydraulickymi vilci,
spojovacimi rameny, najezdovymi kliny a jezdci. Bok ramu jednotky, ktery se nachazi

nize ve sméru po spadnici, je opatfen ve sméru posuvu jezdcem a uprostied

PY2040- 792




presouvacim dvojéinnym hydraulickym vilcem. Najezdovy klin a spojovaci rameno s
uchytem pro upevnéni pfesouvaciho vilce sousedni jednotky vyztuze jsou upevnény ve
smeru posuvu jednotky k vySe uloZzenému boku ramu jednotky. Nevvhodou uvedeného
feSent je jeho pomémé maly pracovni rozsah.

Pﬁhlaéevanmv-podstatou/ uvedenou ve spisu CS 277357‘, je, Ze pfedni konec
ramene kazdé jednotky v zasunuté poloze navazuje na pfedni hranu ramu jednotky.
Rameno je v pfisludném ramu uloZeno zadnim koncem na prvnim &epu a ve stfedni
¢asti je opatfeno uchytem, ktery je v pfislusném rdmu uloZen s jednim stupném
volnosti. Pfimocary hydromotor pfesouvaciho zafizeni, pfipojeny k boku jednotky, je k
pfednimu konci pfilehlého ramene pfipojen zavésem se dvéma stupni volnosti a konec
Jeho nevysuvné asti je viici ramu uloZen v kulovém ldzku a soudasné v Cepu, otocng
uloZeném v ramu.

U wzitného vzoru CZ 6994(U1> je feSeni zaloZeno na pfipojeni ramene k ¢elu
ramu, kolmo na jeho podélnou osu, prostiednictvim nejméné dvou uchyti. Rim je
navic v ¢asti u pilife pfed prvni hydraulickou stojkou vybaven zabranou, jez je tvofena
soustavou teleskopicky vysouvatelnych dild. Vysouvatelna zabrana chrani osadku pied
pfimymi uc¢inky dobyvané horniny, odrazené od pilife.

U jineho znamého feSeni musi byt spodni pfesouvani odplenéna jednotka ve
strmém porubu zavéSena na kotvicim zafizeni. Z nabytych zkudenosti z provozu tak
bylo nutno zafadit do pracovniho procesu operace, které odstrafiuji désledky pisobeni

gravitace.

Uvedend konstrukéni feSeni jsou na stupni vjfvoje, odpovidajicim dobé jejich
vzniku, neuspokojuji poZadavky soucasného stavu techniky a jsou nevhodna pro

dobyvani velmi mocnych strmych sloji.

Zadna zminéna dilni mechanizovana vyztuz se nemiiZe samostatné presouvat
vlastnimi prostfedky, nybrz po odplenéni, nutném pro presunuti do nového postaveni,
které vytvoil priijezdem dobyvaci uhelny stroj, musi byt presouvana nebo vedena za
pomoci sousedni spodni nebo vedlejsi jednotky, ktera bud’ pomaha pii presouvani, nebo

eliminuje gravitacni sily odplenéné jednotky.
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Ukolem vynalezu je vytvofit Jednotku ddlni mechanizované vyztuZe, zejména
pro dobyvani velmi mocnych strmych uhelnych sloji, kterd by vyie naznadené
nethody,(bud’ ﬁplné; nebo alespeni do znaéné miry odstranila.

Uvedeny tkol spliiuje jednotka dilni mechanizované vyztuZe, zejména pro
velmi mocné strmé uhelné sloje, tvofena zakladnimi ¢astmi, sestavajici se z Hdiciho a
ovlddaciho mechanismu hydraulického obvodu a kloubové propojeného zakladového
ramu, tahlového mechanismu, zdvalového Stitu, teleskopické stropnice, pilitového
Stitku a hlavnich pfimocarych hydromotord — pilifového a zavalového, které jsou
klouby pfipojeny jednak k zikladovému ramu a jednak k teleskopické stropnici,
pfiemZz ob¢é boéni zakonceni teleskopické stropnice, zavalového §titu a rovnéz

tahlového mechanismu jsou osazena vysouvatelné ulozenymi boénimi kryty, podle

predkiadaného vynélezu
g z . o , .
/ ) feho/podstatou je, Ze jednotka sestiva nejméné ze tii vedle sebe ustavenych

sekci podpémne ohrazujicich mechanizovanych vyztuzi, které jsou uloZeny tak, Ze jsou
po sob€ svymi boky vzdjemné posouvatelné, a to jak podélng, tak i vyikové, piicemz
obé& krajni sekce jsou navzajem propojeny prostfednictvim minimalné jednoho tahla,
k némuz je vykyvné svym piilehlym zakondenim pfipojen nejméné jeden piesouvaci
pfimocary hydromotor, jehoZ protilehlé zakonéeni, jeZ je smérovéano k zavalové strane,
je v¥kyvneé spojeno s vnitini sekci.

Je vyhodné, kdyz jak obé& krajni sekce, tak i vnitini sekce, maji kazda mezi svym
zdkladovym ramem a svou teleskopickou stropnici vlozeny dva k nim kloubové
uchycené hlavni ptimocaré hydromotory, které jsou tvofeny jednim pilitovym hlavnim
pfimocarym hydromotorem a jednim zavalovym hlavnim pfimodarym hydromotorem.

U vyhodného provedeni je tihlo piipojeno k zikladovym ramim prvé i druhé
krajni sekce nebo k teleskopickym stropnicim prvé i druhé krajni sekce.

U zvlast vyhodného provedeni je pak jedno tahlo pfipojeno k zakladovym
ramdm prvé i druhé krajni sekce a zaroven je druhé tahlo pripojeno k teleskopickym
stropnicim prvé 1 druhé krajni sekce.

Pro bezproblémové pfesouvani sekci jednotky mechanizované vyztuze je
vyhodné, kdyz tdhlo, spojujici zakladové ramy krajnich sekei, je k prvé a druhé krajni
sekei ptipojeno s viili nad zakladovym rémem vnitini sekce a rovnéZ obdobné tahlo,
spojujici teleskopickeé stropnice krajnich sekei, je k prvé a druhé krajni sekei ptipojeno

s viali pod teleskopickou stropnici vnitini sekce.
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Dalsi vyhodné provedeni je, kdyz je vzdalenost tahla od pilifové strany mensi,
neZ je vzdalenost trojice pilifovych hlavnich ptimocarych hydromotori k této pilifové
strané.

S vyhodou je pfesouvaci pfimocary hydromotor ptipojen k zakladovému ramu
vnitini sekce nebo je pfipojen k teleskopické stropnici vnitini sekce, nejvyhodnéji pak,
kdyz je jeden pfesouvaci ptimocary hydromotor pfipojen zékladovému ramu vnitini
sekce a druhy k teleskopické stropnici vnitini sekce.

U dalsiho vyhodného provedeni je pfesouvaci ptimoéary hydromotor tvoien
dvojici pfesouvacich pfimocarych hydromotord, ustavenych vedle sebe.

Dalsi vyhodné provedeni je, kdyZz dvojice piesouvacich pfimodarych
hydromotort je k tahlu pfipojena tak, Ze pilifovy hlavni pfimoéary hydromotor vnitini
sekce je umistén mezi tuto dvojici pfesouvacich pfimogarych hydromotort.

Lq. 4 Pro snadﬂéi piesouvani sekci jednotky mechanizované vyztuze je vyhodné,
kdyz'k zakladovym ramim nebo k teleskopickym stropnicim prvé i druhé krajni sekce
pfipojeno kloubové téh]o‘, nebo nejvyhodnéji pak, kdyZ je jedno kloubové tahlo
pripojeno k zakladovym ramiim a dal3i kloubové téhlo k teleskopickym stropnicim prvé
i druh¢ krajni sekce.

Pfitom je vyhodné, kdyZ vzdélenost kloubovych tihel je od pilifové strany
krat$i, nez vzdalenost trojice zavalovych hlavnich ptimo&arych hydromotortl.

S vyhodou jsou zakladové ramy jak prvé, tak druhé krajni sekce opatfeny
nejméné jednou dvojici paralelnich uchytl, k nimZ jsou ptipadné prostfednictvim
ptifazenych vedeni pﬁpojeng%;j)olupracujici zafizeni.

U vyhodného provedeni jsou k zakladovym ramim jak prvé, tak druhé krajni
sekce pfipojeny ke kazdé z nich dvé dvojice paralelnich dchyti.

U dalsiho vyhodného provedeni je prva dvojice paralelnich dchytd na
zékladovych rdmech prvé a druhé krajni sekce ustavena blii&‘k pilifové strané, nez
trojice pilifovych hlavnich pfimo¢arych hydromotort.

Velmi vyhodné pak je, kdyz druha dvojice paralelnich Gchytd je na zékladovych
ramech prvé a druhé krajni sekce umisténa mezi pilitovymi hlavnimi piimo¢arymi
hydromotory a zavalovymi hiavnimi pfimoéarymi hydromotory.

Dalsi vyhodou je, ze k zakonceni kazdé teleskopické stropnice je piipojen

vyklopné uchyceny pilitovy stitek.




Pichled obrazkl na vykresech

K bliz§imu vysvétleni vynalezu jsou pfipojeny vykresy, na kterych je na
obrazku 1 zndzornéna sestava jednotky dillni mechanizované vyztuze, zejména pro
velmi mocené strmé uhelné sloje, v axonometrickém pohledu s Casteénym zobrazenim
teleskopickych stropnic. Zde je vidét ve velmi zjednoduieném provedeni uspoiadani
hlavnich ¢dsti jednotky dilni mechanizované vyztuze bez zakresleni fidiciho a
ovladaciho mechanismu hydraulického obvodu.

Obrazek 2 a obrizek 3 pfedstavuji prostorové pohledy na jednotku ddlni
mechanizované vyztuze ve znatné zjednodueném provedeni, kde obrazek 2
piedstavije jednotku diilni mechanizované vyztuze v upnutém stavu. Na obrazku 3 je

znazoméno presouvani jednotky dilni mechanizované vyztuze.

Piiklad provedeni vynalezu

Pro vysvétleni pfedkladaného piikladného provedeni podle vynélezu bylo
vybrdno pouZiti jednotky dilni mechanizované vyztuze, zejména pro velmi mocné
strmé uhelné sloje, kdy je potieba docasného zajisténi strmé uloZeného vyuhleného
prostoru jak k zabezpedeni obsluhujici osddky, tak i pro ochranu spolupracujici
techniky, hlavné dobyvacich stroji. Toto je zajisténo po celé délce porubu potfebnym
poctem jednotek, které jsou hydraulicky pfemistovany. Jednotky jsou ustaveny vedle
sebe tak, Ze lezi jedna na druhé a dal3i vySe nebo niZe poloZena sousedici jednotka se
této jednotky po celou dobu dotyka svymi bo&nimi kryty. Jednotky jsou po sobé
vzajemné posouvatelnéla to jak podélné tak i vyskove.

Vptikladu je vysvétleno nové konstrukéni uspofadani, nezabyva se zde
fidicimi, ovladacimi a zabezpecovacimi mechanismy hydraulického obvodu a Jjejich
prisluenstvim, které nejsou ani znizornény. Rovnéz se zde neni zabyvano
spolupracujicimi zafizenimi. Zminény jsou viak silové &asti hydraulického obvodu —
piimocaré hydromotory, a to jak hydraulické stojky, tak hydraulické vilce.

Obecné lze fici, Ze jednotku ditlni mechanizované vyztuze, zejména pro velmi
mocne strmé uhelné sloje, tvoii zakladni &asti, sestavajici z fidiciho a ovladaciho
mechanismu  hydraulického obvodu (neznazoméno) a  kloubové propojeného
zakladového ramu, tdhlového mechanismu, zavalového Stitu, teleskopické stropnice,

pilifoveho Stitku a hlavnich pfimoéarych hydromotort (hydraulickych stojek). Blize
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pilifové stran¢ (P) je ustaven pilifovy hlavni pfimoéary hydromotor a blize zavalové
stran€ (Z) je ustaven zavalovy hlavni pfimoc¢ary hydromotor. Ty jsou klouby pfipojeny
jednak k zékladovému ramu a jednak k teleskopické stropnici. Obé boéni zakondeni
teleskopické stropnice, zavalového §titu a rovnéz tdhlového mechanismu Jsou osazena
vysouvatelné ulozenymi boc¢nimi kryty 17, které plni funkci utésnéni zavalového
prostoru, vedeni i smérovani jednotlivych sekci a tim i celé jednotky 1 dilni
mechanizované vyztuze.

Jednotku 1 diilni mechanizované vyztuze, podle piikladu provedeni vyndlezu,
tvofi tfi vedle sebe ustavené sekce 2, 3. 4, a to dvé sekce (Ma jedna sekce

(ﬁm g Kazda sekce 2, 3, 4 je tvofena podpémé ohrazujici mechanizovanou vyztuzi,
tzn., ze ma sviyj zdkladovy ram 21, 31, 41, k nému kloubové ptichyceny tahlovy
mechanismus 122, 123, 124 a na n& vykyvné napojeny zavalovy &tit 132, 133, 134,
vykyvné spojeny s teleskopickou stropnici 22, 32, 42, k jejimuZ kazdému zakondeni je
pfipojen vyklopné uchyceny pilitovy &Stitek 26, 36, 46. Mezi kazdym zakladovym
ramem 21, 31, 41 a teleskopickou stropnici 22, 32, 42 jsou vykyvné uchyceny dvé
hydraulické stojky — vidy jedna pilifova 23, 33, 43 a jedna zavalova 23’ 337, 43",
Viechny tyto hydraulické stojky jsou teleskopické, s jednim vysuvnym sloupem, a jsou
umistény vfadé za sebou. Jsou kloubové uloZeny vzdy svym vnégj§im sloupem
v zékladovem ramu 21, 31, 41 a vysuvnym sloupem v teleskopické stropnici 22, 32, 42.
Ob¢ hydraulické stojky 33, 33" vnitini sekce 3 jsou vykonnéj§i nez ostatni CtyFi
hydraulické stojky 23, 23", 43, 43" krajnich sekciﬁ a4.

K pfesouvani jednotky 1 dilni mechanféované vyztuze maji sekce 2, 3, 4
vytvofeno piesouvaci zafizeni 70. To zahrnuje nad sebou umisténé spodni a horni tahla
3, 3" a ptesouvaci valce 7, 7",

Spodni kloubové pripojené tihlo 5 spojuje krajni sekce 2 a 4 v mistd
zékladovych rami 21, 41. Horni kloubové pkipojené téhlo 5° spojuje teleskopické
stropnice 22, 42 krajnich sekci 2 a 4. Spojeni je provedeno tak, Ze spodni tahlo 5
piemostuje vnitini sekci 3 svili nad zdkladovym ramem 31 a horni tahlo 5
piemostuje vnitini sekci 3 s viili pod teleskopickou stropnici 32. Pfitom obé téhla5a 5°
Jsou umisténa v jednotce 1 diilni mechanizované vyztuze tak, ze jejich vzdalenost od
pilifové strany P je krat$i, nez je vzdilenost trojice ustavenych pilifovych
hydraulickych stojek 23, 33, 43 k této pilifové strang P.

K spodnimu téhlu 5 je kloubové pfichycena prilehlymi zakonéenimi 71, 71°

dvojice hydraulickych ptesouvacich véled 7a a 7b, které smétuji k zévalové strané Z.
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Piitom jejich protilehla zakonceni 72, Ex jsou kloubové piichycena k zakladovému
ramu 31 vmtini sekce 3. Presouvaci valce 7a a 7b pii tomto svém popsaném umisténi
vyhodné obepinaji pilifovou hydraulickou stojku 33 vnitfni sekce 3, ktera je ustavena
v krat§i vzdalenosti od pilifové strany P, nez zavalova hydraulickd stojka 33’ vnitini

sekce 3.

3

} Obdobné je konstrukéné feseno i piipojeni hydraulickych pfesouvacich valet 7a” a 7b’
jednak k hornimu tahlu 5a jednak k teleskopické stropnici 32 vnitini sekce 3.

Uvedené uspofadani pfesouvaciho zafizeni 70 umoZiluje jednotce 1 dilIni
mechanizované vyztuzZe jeji presouvani.

Presouvani jednotky 1 dilni mechanizované vyztuze probiha tak, Ze se uvolni
ob¢ krajni sekce 2 a 4 tim, Ze se odpleni jejich pilifové i zavalové hydraulické stojky
23, 23°, 43, 43". Timto se uvolni ze zabéru teleskopické stropnice 22y a 42, které
poklesnou. Pilifova hydraulickd stojka 33 i zavalova hydraulicka stojka 33° wvnitini
sekce 3 zlstavaji pfitom upnuty. Podepfeni nyni zajidtuje teleskopicka stropnice 32
vnitini sekce 3. Dvé dvojice hydraulickych piesouvacich valct 7a, 7b a 7a” 7b’ pak
prostiednictvim tdhel 5 a 5'svym vysunutim piesunou obé krajni sekce 2 a 4 o krok,
ktery umozniuje zdvih piesouvacich valci 7a, 7b a 7a’, 7_1)" do nového postaveni a
nasledné se jejich pilitové i zavalové hydraulické stojky 23, 23°, 43, 43" znovu upnou
do zabéru. Nasleduje pak uvolnéni vnitini sekce 3 tim, Ze se odpleni jeji pilifova
hydraulicka stojka 33 i zdvalova hydraulickd stojka 33°. Hydraulické pfesouvaci valce
7a, 7b a 7a’ 7b" pak ptfesunou vnitini sekci 3. Pilitova hydraulicka stojka 33 i zavalova
hydraulicka stojka 33 se vysunou do zabéru a tim se dokon¢i pfesunuti.

Timto zpusobem je vZdy upnutd nejméné jedna sekce jednotky 1 dilni
mechanizované vyztuZze. Bud® jsou upnuty viechny tfi sekce 2, 3, 4, nebo jsou pH
ptesouvéani upnuty dvé krajni sekce 2, 4, nebo je upnuta vnitini sekce 3. Je dosazeno
toho, Ze jednotka 1 dilni mechanizované vyztuze nepotiebuje pro presunuti Zadnych
naslednych zafizeni a rovnéz nepotiebuje ve strmém porubu proti ujeti po klonu
piidavaych kotvicich zafizeni.

Vétsi stability phi pfesouvani jednotky 1 dilni mechanizované vyztuze je
dosazeno, kdyz obé krajni sekce 2 a 4 jsou propojeny daldimi kloubové k nim
uchycenymi tahly 6 a 6. Ta jsou umisténa v jednotce 1 dilni mechanizované vyztuze
tak, Zze jejich vzdalenost je od pilitové strany P kratdi, nez je vzdalenost trojice

zavalovych hydraulickych stojek 23°, 33", 43" k této pilifové strané P.
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i_S_ﬁzdni kloubové tahlo 6 spojuje krajni sekce 2, 4 v misté zakladovych rami 21, 41,
horni kloubové tahlo 6  spojuje krajni sckce 2, 4 v misté teleskopickych stropnic 22, 42.
Spejeni je provedeno tak, Ze tahla 6 a 6 vzdy pfemost'uji s viili vnitini sekci 3, tdhlo 6
jeji zdkladovy ram 31 a tahlo 6 jeji teleskopickou stropnici 32.

Jednotka 1 dilni mechanizované vyztuze v dobyvaném porubu zajistuje
vyuhleny prostor, zabezpetuje obsluhujici osadky, chrani spolupracujici techniky,
hlavné dobyvaci stroje. K tomu spolupracuje také se sousednimi jednotkami ddlni
mechanizované vyztuze a je snimi propojena fadou zafizeni. K jejich napojeni a
instalaci jsou zdkladové ramy 21, 41 jak prvé, tak druhé krajni sekce 2, 4 osazeny
dvojicemi paralelnich uchytd umisténych k témto ramim.

Piedkladané piikladné provedeni ma k zakladovym ramd@m 21, 41 prvé a druhé
krajni sekce 2, 4 uchyceny dvé dvojice paralelnich Uchytl S22 4d-a25745-05
450 Zv 2,4 ' 25,287 a 44, 44'/ 45,48 45"

ﬁ’rva dvoglce paralelmch uchyti 24 /M 44 Re na zékladovych ramech 21, 41
umisténa mezi pilifové hydraulické stojky 23, 43 a pilifovou stranu P, a to pied
piesouvacim zaf{zenim 70.

Druha dvojice paralelnich Gchytd ﬁ,/is, 257 45" je na zakladovych rdmech 21, 41
krajnich sekci 2, 4 umisténa v prostoru mezi pilifovymi hydraulickymi stojkami 23, 43
a zavalovymi hydraulickymi stojkami 23°, 43".

VSechny stropnice 22, 32, 42 jednotky 1 dilni mechanizované vyztuZe jsou
teleskopické. K zakonceni kazdé teleskopické stropnice 22, 32, 42 je pfipojen
vyklopné uchyceny pilifovy Stitek 26, 36, 46. Vysuv teleskopickych stropnic 22, 32, 42
zajistuji vysouvaci hydraulické valce 8. Vyklopeni pilifovych $titkd 26, 36, 46 je
zabezpeceno pilifovymi hydraulickymi vaélci 9.

Pro snaz8i smérovéani jednotky 1 ddlni mechanizované vyztuze je k boklim

zakladovych ramt 21, 31, 41 piipojeno hydraulické odtladovaci zafizeni 10.
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PATENTOVE NAROKY

I Jednotka (1) diilni mechanizované vyztuZe, zejména pro velmi mocné strmé uheiné
sloje, tvofend zakladnimi Castmi, sestavajici z fidiciho a ovladaciho mechanismu
hydraulického obvodu a kloubové propojeného zakladového ramu (31), tahlového
mechanismu (123), zavalového Stitu (133), teleskopické stropnice (32), pilifového
Stitku (36) a hlavnich pfimocarych hydromotort — pilitového (33) a zavalového (33,
které jsou klouby pripojeny jednak k zakladovému ramu (31) a jednak k teleskopické
stropnici (32), pficemZ ob& bocni zakonéeni teleskopické stropnice (32), zavalového
Stitu (133) a rovnéZ tahlového mechanismu (123) jsou osazena vysouvatelné ulozenymi
boénimi kryty (17), vyznaéujici se tim, 7e sestava nejméné ze tii vedle
sebe ustavenych sekci (2), (3), (4) podpémé ohrazujicich mechanizovanych vyztuzi,
které jsou uloZeny tak, Ze jsou po sobé& vzajemné posouvatelne',a to jak podélné, tak i
vyskove, pfiemz obé krajni sekce (2), (4) jsou navzajem propojeny prostfednictvim
minimalné jednoho tahla (5), k némuz je vykyvné svym pfilehlym zakon¢enim (71)
pfipojen nejméné jeden piesouvaci piimodary hydromotor (7), jeho? protilehlé
zakonéeni (72), jez je smé&rovano k zdvalové strané (Z), je vykyvné spojeno s vnitini
seket (3).

2. Jednotka podle ndroku 1, vyznadujici se tim, e jak obé krajni sekce
(2), (4), tak i vnitfni sekce (3), maji mezi svym zakladovym ramem (21), 41), 31 a
svou teleskopickou stropnici (22), (42), (32) vloZeny dva k nim kloubove uchycené
hlavni pfimocaré hydromotory, které jsou tvofeny jednim pilifovym hlavnim
pfimoCarym hydromotorem (23), (43), (33) a jednim zavalovym hlavnim pfimocarym
hydromotorem (23°), (43"), (33).

3. Jednotka podle narokti 1 a2, vyznaéujici se tim, ze tahlo (5), (59 je
pfipojeno k zdkladovym rdmiim (21), (41) a/nebo k teleskopickym stropnicim (22), (42)
prvé 1 druhé krajni sekce (2), (4).

4. Jednotka podle narokii 1az3, vyznadujici se ti m, Ze tahlo (5), (5") jek
prvé a druhé krajni sckei (2), (4) piipojeno s villi nad zakladovym ramem (31) vnitini

sekce (3} a/nebo s vili pod teleskopickou stropnici (32) vnitini sekce (3).

PV2040- 192
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5. Jednotka podie narokii 1 a2 4, vyznadujici se tim, Ze vzdilenost tahla
(5) od pilitové strany (P) i mensi, nez je vzdalenost pilifovych hlavnich ptimocarych
~y

hydromotort (23), (43) K této pilifové strang (P).

6. Jednotka podle ndrokii 1 aZ 5, vyznadujici se tim, %¢ presouvaci
pfimocary hydromotor (7) je pfipojen k zékladovému ramu (31) vnitfni sekce (3)

a/nebo k teleskopické stropnici (32) vnitini sekce (3).

7. Jednotka podle narokl | az 6, vyznaéujici se tim, Ze presouvaci

pnmocary hydromotor (7) je tvofen dvojici pfesouvacich piimo¢arych hydromotora (7&.)

ai(',rb)

8. Jednotka podle narokli 1 az 7, vyznadujici se tim, Ze dvojice

pfesouvacich piimocarych hydromotora (7',a), (’f.l})) Je ktahlu (5) pfipojena tak, Ze
W L

pilifovy hlavni pfimodary hydromotor (33) vnitini sekce (3) je umistén mezi tuto

.
dvojici pfesouvacich pfimocarych hydromotori (7?21), ('{,}b).
W

9. Jednotka podle narokti 1 az 8, vyzmnacéujici se tim, Zekzikladovym
ramdm (21), (41) a/nebo k teleskopickym stropnicim (22), (42) prvé i druhé krajni
sekce (2), (4) je pfipojeno kloubové tahlo (6), (6°).

10. Jednotka podle narokti 1 a7 9, vyznadujici se tim, Ze kloubové tahlo
(6), (67) Je na zakladovych ramech (21), (41) a/nebo na teleskopickych stropnicich (22),
(42) prvé i druhé krajni sekce (2), (4) ustaveno blize smérem k pilifové strané (P), neZ

zavalové hlavni pfimocaré hydromotory (23°), (43").

. Jednotka podle narok 1 az 10, vyznacdujici se tim,ze zakladové ramy
(21), (41) jak prvé, tak druhé krajni sekce (2), (4) obsahuji nejméné jednu dvojici
paralelnich uchytt (24), [(44)\ (24 ),/ (44°), k mmzZ jsou prostiednictvim ptifazenych

vedeni (18), (19) pfipadné pnp()]ena spolupracu_]m zafizeni.

12. Jednotka podle ndrokti 1 az 11, vyznadujici se tim, Zek zékladovym
ramim (21), (41) jak prvé, tak druhé krajni sekce (2), (4) jsou piipojeny dvé dvojice
paralelnich achytd (24) (44); €24'); (44 ) a{25) (45); (25-): (45,

P ey (TP
R N ', !7._'
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13. Jednotka podle narokd 1 az 12, vyznadujici se tim, Ze prva dvojice
s

paralelnich Gchytd (24)/ (44),\(24 )/ (44 ) Je na zakladovych ramech (21), (41) prvé a

druhé krajni sekce (2), (4) ustavena bliz k pilifové strané (P), nez pilifové hlavni

ptimocar¢ hydromotory (23), (33), (43).

14. Jednotka podle ndrok(i | az 13, vyznadujici se tim, Zcdruha dvojice

paralelnich achytt (25),,(45X\(ZS )/(45") je na zakladovych ramech (21), (41) prvé a
druhé¢ krajni sekce (2), (4) umisténa mezi pilifovymi hlavnimi p#mocarymi
hydromotory (23), (33), (43) a zdvalovymi hlavnimi pfimo¢arymi hydromotory (23",
(337), (43").

15. Jednotka podle ndrokti 1 a2z 14, vyzna€ujici se tim,Ze k zakonéeni
kazde teleskopické stropnice (22), (32), (42) je pfipojen vyklopné uchyceny pilifovy
Stitek (26), (36), (46).
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