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Przedmiotem wynalazku jest uktad do pneuma-
fycznego sterowania urzgdzen, zwlaszcza agrega-
fow tynkarskich, w ktorym przewdéd doprowadza-
jacy sprezone powietrze ze sprezarki i lub zbior-
nika powietrza do koncowki tynkarskiej, zaopa-
irzonej w kurek, stanowi jednocze$nie przewod
sterujacy.

Znane sg uklady do pneumatycznego sterowa-
nia pracg pomp zainstalowanych w agregatach
tynkarskich, w ktérych przewoéd dcprowadzajgcy
sprezone powietrze ze sprezarki, usytuowanej w
zespole agregatu tynkarskiego, do koncowki tyn-
karskiej zaopatrzonej w kurek, stanowi jedno-
cze$nie przewod sterujgcy. W przewdd ten jest
wlgczony cisnieniowy element sterujacy w postaci
zaworu lub wylgcznika elektrycznego, przy czym
element ten dziala na silnik napedzajgcy pompe,
‘badz jest polgczony przewodami ci$nieniowymi z
silownikiem dzialajacym na sprzegla w ukladzie
napedu pompy.

Uklady te dzialajg w ten sposob, ze przy spad-
ku lub wzroécie ci$nienia w przewodzie ponizej
lub powyzej okreslonej warto$ci ci$nienia naste-
puje wilgczenie lub wylgczenie pompy podajgcej
zaprawe. Wilgczenie pompy nastepuje w wyniku
zmniejszenia sie cisnienia w przewodzie powietrz-
nym, ktére jest powodowane otwarciem przez ope-
ratora kurka przy koncéwce tynkarskiej. Spadek
ci$nienia w przewodzie powietrznym, pomimo réw-
noczesnej pracy sprezarki powoduje, ze spreiyna
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zaworu pokonuje opdér zmniejszonego cisnienia,
przez co nastepuje odciecie przez zawér doplywu
sprezonego powietrza do silownika sprzegla pompy
a w rezultacie wigczenie pompy.

W przypadku stosowania ci$nieniowego wylgcz-
nika elektrycznego, spadek ci$nienia w przewodzie
roboczym wywotany otwarciem kurka powietrza
przy koncéwce tynkarskiej powoduje, ze sprezyna
wylacznika pokonuje opér tego ci$nienia, co pro-
wadzi do zwarcia stykow wlgczajgcych silnik na-
pedzajagcy pompe. Wylgczenie pompy nastepuje w
wyniku wzrostu ci$nienia w przewodzie powietrz-
nym do okreS$lonej wielko$ci. Wzrost ten jest po-
wodowany zamknieciem kurka przy koncéwecee tyn-
karskiej. Zwiekszone ci$nienie powietrza pokonu-
je opoér sprezyny zaworu, ktéry otwiera doplyw
sprezonego powietrza do silownika rozlgczajgc
sprzeglo, badZz powoduje rozwarcie stykow 1lgczni-
ka elektrycznego i wylaczenie silnika napedzajg-
cego pompe. v =

Wadg tych ukladéw sterowania pracg pomp jest
to, ze odbywa sie ono przy duzych zmianach ci$-
nienia w przewodzie powietrznym, co powoduje
znaczne opoOznienie dzialania sterowania. Opdinie-
nie to jest szczegdélnie niekorzystne w urzadzeniach
tynkarskich, bowiem po zamknieciu kurkiem wy-
plywu powietrza z koncéwki tynkarskiej narzut
zaprawy na powierzchnie tynkowang juz nie moze
sié odbywaé, natomiast pompa podaje zaprawe do
czasu, az nastapi odpowiedni wzrost ci$nienia w
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przewodzie powietrznym, ktoéry poprzez zadziala-
nie na odpowiednie elementy ukiadu spowoduje
wylgczenie pompy.

Dalszg istotng wadg tych ukladéw sterowania
jest to, ze nie pozwalajg na stosowanie zbiornikow
sprezonego powietrza oraz na korzystanie z cent-
ralnej sieci sprezonego powietrza, a ponadto daja
znaczne straty powietrza i zaprawy pogarszajac
tym samym warunki i efekty pracy.

Wady i niedogodnosci tych uktadow sterowania
praca agregatéw tynkarskich starano sie usungé
przez stosowanie dodatkowych przewodéw steru-
jacych, prowadzonych réwnolegle do przewodu do-
starczajgcego powietrze robocze do koncéwki tyn-
karskiej. Uklad ten nie eliminuje powyzszych wad,
ponadto jest bardziej skomplikowany co powoduje,
ze praca 1 obsluga stosowanych wurzgdzen jest
znacznie utrudniona.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wad i
niedogodnosci znanych uktadéw do pneumatyczne-
go sterowania urzadzen. W szczegoélno$ci, wynala-
zek stawia sobie za cel, opracowanie ukladu do
pneumatycznego sterowania agregatu tynkarskiego,
obnizajgcego czas przesterowania pracy pomp
i umozliwiajgcego wbudowanie w uklad dowolnej
wielko$ci zbiornikéw powietrza pozwalajacych na
wykorzystanie sprezonego powietrza réwniez do
innych celéw, oraz zapewniajgcego korzystanie z
centralnej sieci sprezonego powietrza.

Cel ten ngdriie z wynalazkiem zostal osiggniety
w ten sposdb, ze w przewod doprowadzajacy spre-
zone powietrze ze sprezarki lub zbiornika do kon-
coéwki tynkarskiej zacpatrzonej w kurek jest wbu-
dowany przekaznik natezenia przeptywu powie-
trza, polgczony elektrycznie lub czynnikiem ci$nie-
niowym, poprzez popychacz wspéipracujacy z jed-
nej strony z elektryczng przepong przekaznika,
a z drugiej z elementem sterujacym 1gcznika elek-
trycznego lub ci$nieniowego, z zespolem urzgdzen
napedzajgcych pompe do zapraw przy czym prze-
kaznik przeplywu powietrza w swoim korpusie
zawiera zwezke badz dysze, a miedzy korpusem
przekaznika i pokrywa jest utworzona wolna prze-
strzenn przedzielona elastyczng przepong na dwie
komory, z ktorych jedna jest polaczona kanalem
z przestrzenig przed dyszg lub zwezka przekaz-
nika, a druga jest polgczona z przestrzenig za wy-
lotem ze zwezki lub w poblizu najmniejszego
przekroju dyszy.

Przekaznik natezenia przeplywu powietrza za-
wiera popychacz, zaopatrzony w sprezyne o regu-
lowanym napieciu, ktéry z jednej strony przylega
do elastycznej przepony a z drugiej strony jest
sprzezony z elementem sterujgcym lgcznika elek-
trycznego badz cidnieniowego, przy czym korzyst-
nie jest, aby popychacz i element sterujgcy stano-
wily jednag calo$¢é umieszczong w korpusie 1gczni-
ka, polaczonym z korpusem przekaZnika powietrza.

Takie zestawienie $rodkéw technicznych uzalez-
nia sterowanie pracg pompy jedynie od natezenia
przeplywu powietrza przez przewdd roboczy. Uktad
wedlug wynalazku usuwa niedogodnos$ci ukladow
znanych a ponadto nie jest wrazliwy na zmiany
ci$nienia powietrza roboczege, co umozliwia sto-
sowanie dowolnej pojemnosci zbiornikéw sprezo-
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nego powietrza i wykorzystanie powietrza z jed-
nego zrédia nie tylko do rozpylenia zaprawy w
koncowce tynkarskiej lecz takze do napedu pneu-
matycznego innych urzgdzen. Ponadto uklad ten
umozliwia réwniez korzystanie z centralnej sieci
sprezonego powietrza. Istotng cechg i zaletg ukla-
du sterowania wedlug wynalazku jest takze znacz-
nie krétszy czas dziatania od znanych ukladow
sterowania.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykiadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schematycznie uklad sterowa-
nia agregatu tynkarskiego z zastosowaniem 1!gcz-
nika elektrycznego wigczajgcego silnik napedzajag-
cy pompe, fig. 2 — uklad zawierajgcy sprzegto
elektromagnetyczne, fig. 3 — uktad z 1gcznikiem
pneumatycznym lub hydraulicznym i sprzegiem
sterowanym silownikiem, za$ fig. 4 przedstawia
wbudowany w przewdd przekaznik przeplywu po-
wietrza w przekroju podiuznym, fig. 5 — prze-
kaznik z fig. 4 polaczony z lacznikiem elektrycz-
nym, fig. 6 — przekaznik polgczony z igcznikiem
pneuma"uycznym, a fig. 7 — przekaznik potgczony
z lacznikiem hydraulicznym.

Jak uwidoczniono na fig. 1, przekaznik 1 nate-
zenia przeplywu powietrza jest wbudowany w
przewo6d 2 polgczony ze zbiornikiem 3 sprezonego
powietrza lub bezposrednio ze sprezarkg 4 i kon-
coOwka tynkarskg 5, zaopatrzong w kurek 6. Prze-
kaznik 1 jest sprzezony poprzez popychacz 7 i ele-
ment sterujacy 8 z lgcznikiem elektrycznym 9.
Koncéwka tynkarska 5 jest polaczona rurociggiem
z pompg 10, ktérej silnik 11 jest zasilany poprzez
stycznik 12 uruchamiany elementem sterujacym
8 lgcznika elektrycznego 9.

Uklad przedstawiony na fig. 2 rozni sie od
ukladu pokazanego na fig. 1 tylko tym, Ze lacznik
elektryczny 9 jest umieszczony w obwodzie elek-
trycznym zasilajacym sprzeglo elektromagnetycz-
ne 13 umieszczone pomiedzy silnikiem 11 a pom-
pa 10.

Przedstawiony na fig. 3 uklad sterowania za-
wiera przekaznik 1 sprzezony poprzez popychacz
7 i element sterujgcy 8 z lgcznikiem cidnienio-
wym 14 pneumatycznym lub hydraulicznym, ste-
rujacym doplywem czynnika ciSnieniowego do si-
townika 15, sterujgcego sprzeglem 16, przekazu-
jacym naped od silnika 11 do pompy 10. Pozostate
elementy ukladu sa takie same jak pokazane na
fig. 11 2.

Pokazany na fig. 4 przekaznik 1-sklada sie z
z korpusu 17 i polgczonej z nim pokrywy 18, po-
miedzy ktorymi jeést utworzona wolna przestrzen
przedzielona elastyczng przepong 19 na dwie ko-
mory 20 i 21 polgczone kanatami 22 i 23 z prze-
strzenig korpusu 17 przed dyszg 24 i w poblizu
najmniejszego jej przekroju. Elastyczna przepona
19 jest oparta o plytke 25 polgczong obrotowo z
popychaczem 7. Sprezyna 26 jest umieszczona mie-
dzy czolowa $ciankg otworu 27 w pokrywie 18 a
denkiem obsady 28 polgczonej gwintem z popy-
chaczem 7 i zabezpieczonej przed obrotem wkre-
tem 29.

Przekaznik 1 przedstawiony na fig. 4 moze byé
polgczony na stale w jedng calo§é z lacznikiem
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elektrycznym 9 1lub ci$nieniowym 14 pneuma-
tycznym lub hydraulicznym. Na fig. 5 pckazany
jest przekaznik 1 polgczony z lgcznikiem elek-
trycznym 9. Popychacz 7 stanowi jednag calo$¢ z
usytuowanym w tym samym korpusie 30 elemen-
tem sterujgcym 8, ktory zaopatrzony jest w spre-
zyne %6 o napieciu regulowanym za pomocg na-
kretki 31. Element sterujgcy 8 wspolpracuje ze
stykami 32 i 33.

Na fig. 6 pokazany jest wbudowany w przewo6d
2 przekaznik 1, w ktorym popychacz 7 stanowi
jedng cato$é z elementem sterujgcym 8, otwiera-
jacym lub zamykajgcym przeplyw powietrza po-
miedzy kanatami 34 i 35, a po odchyleniu uszczel-
ki 36 1gczacy kanal 35 z atmosferg. Pazostate ele-
menty sg identyczne jak na fig. 4 i 5.

Na fig. 7 jest pokazany przekaznik 1 polgczony
na state z korpusem 30 1gcznika ci$nieniowego 14
hydraulicznego, w ktérym popychacz 7 i element
sterujgcy 8 stanowig jedna czeS¢ sterujaca prze-
plywem cieczy pomiedzy kanatami 34 i 35. Po-
zostale elementy sg identyczne z opisanymi wy-
zej i pokazanymi na fig. 4, 5 i 6.

Dzialanie przekaznika 1 przedstawionego na
fig. 4, 5, 6 1 7 oraz sterowanie ukladem przedsta-
wicnym na fig. 1 odbywa sie nastepujgco. Jezeli
przez dysze 24 przeplywa powietrze o zgdanym
natezeniu, to rdznica ci$nien statycznych przed
dysza 24 i w jej najmniejszym przekroju, oddzia-
lywujac na elastyczng przepone 19, pokonuje opor
sprezyny 26 i przesuwa do doilu przepone 19 wraz
z popychaczem 7. Jezeli natomiast zmniejszy sie
natezenie przeptywu powietrza, to réwniez zmniej-
szy sie wspomniana roznica cisnien, ktéra juz nie
wystarcza do utrzymania elastycznej przepony 19
wraz z przepychaczem 7 w polozeniu dolnym. Wte-
dy sprezyna 26 przesuwa popychacz 7 wraz z ela-
styczng przepong 19 w polozenie goérne. Napiecie
sprezyny 26 reguluje sie przez obracanie pcpycha-
cza 7, ktory powoduje przesuwanie osiowe obsady
28, lub nakretkag 31.

Po otwarciu kurka 6 przy koncéwce tynkarskie]j
5 powietrze przeplywa bezpo$rednio ze sprezarki 4
lub zbiornika 3 przewodem 2 przez dysze 24 prze-
kaznika 1, w wyniku czego przepona 19 przesuwa
popychacz 7, ktory sam lub za poSrednictwem
elementu sterujgcego 8 zwiera styki lgcznika elek-
trycznego 9, co bezposrednio lub poprzez stycznik
12 powcduje uruchomienie pompy 10. Przymknie-
cie lub zamkniecie kurka 6 przy koncoéwce tyn-
karskiej 5 powoduje zmniejszenie natezenia prze-
plywu lub przerwanie przeplywu powietrza przez
przewcéd 2 i przekaznik 1, w wyniku czego na-

65514

10

15

20

25

30

35

40

45

50

6
stepuje cofniecie sie popychacza 7, oraz rozwar-
cie stycznika 12 i w rezultacie zatrzymanie biegu
pompy 10.

Sterowanie ukladem przedstawionym na fig.
zawierajacym sprzeglo elektromagnetyczne 13 oraz
tgcznik elektryczny 9 sprzezony z przekaznikiem 1,
oraz sterowanie ukladem przedstawionym na fig 3
zawierajgcym 1lgcznik ci$nieniowy 14 pneumatycz-
ny badz hydrauliczny sprzezony z przekaznikiem 1
i silownik 15 sterujacy sprzegiem 16 jest analo-
giczne do opisanego wyzej i wynika jednoznacznie
ze schematu uktadu.

2

Z

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad do pneumatycznego sterowania urzg-
dzen, zwlaszcza agregatéw tynkarskich, zawierajg-
cy przewod doprowadzajgcy sprezone powietrze ro-
bceze ze sprezarki lub zbiornika powietrza do
koncowki tynkarskiej w celu rozpylenia zaprawy
dostarczanej rurociggiem przez pompe napedzang
silnikiem, korzystnie poprzez sprzeglo, i w ktérym
przewdd powietrzny zakonczony koncéwkg tynkar-
skg z kurkiem stanowi jednocze$nie przewodd ste-
rujacy, sprzezony z urzgdzeniem napedzajgcym
pompe w celu jej wilgczenia lub wylgczenia, zna-
mienny tym, ze w przewdd (2) doprowadzajgcy
sprezone powietrze ze sprezarki (4) lub zbiornika
(3) do koncéwki tynkarskiej (5) zaopatrzonej w ku-
rek (6) jest wbudowany przekaznik (1) natezenia
przeplywu powietrza, polgczony poprzez popychacz
(7) i element sterujacy (8) lgcznika (9) lub (14),
elektrycznie bgdZz czynnikiem ci$nieniowym, z
urzgdzeniem sterujagcym naped pompy (10j.

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze w
korpusie przekaznika (1) znajduje sie zwezka lub
dysza (24) 'a pomiedzy korpusem (17) i pokrywa
(18) jest wolna przestrzen przedzielona elastyczna
przepong (19) na dwie komory (20), (21), przy czym
komora (20) polaczona jest kanatem (22) z prze-
strzenig przed zwezkg lub dyszg (24), a komora
(21) jest polaczona kanalem (23) z przestrzenig za
zwezka lub w poblizu najmniejszego przekroju
dyszy (24}, natomiast popychacz (7) jest zaopatrzo-
ny w sprezyne (26) o regulowanym napieciu i jed-
nym koncem przylega do elastycznej przepony (19)
a drugim koncem jest sprzezony z elementem ste-
rujgcym (8).

3. Uklad wedtug zastrz. 1 i 2, znamienny tym,
ze popychacz (7) i element sterujacy (8) stanowig
jedng calo$é i sg usytuowane we wspodlnej obu-
dowie stanowigcej korpus (30) igcznika elektrycz-
nego (9) lub cisnieniowego (14), polaczony z korpu-
sem (17) przekaznika (1).
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