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Zepojeni pro automatické nastaveni zdkladniho
gtavu obrdbécich strojl

Zapojeni pro automatické nastaveni
zédkladniho stavu obrdb&cich stroji je urle=
no pro nastaveni vychozi zdkladni polohy
pTi nepifedpokléddaném prerudeni automatic-
kého cyklu automaticky pracujicich obrébé-
cich strojd a obrébécich center. Zapojeni
pro automatické nastaveni zdkladniho stavu
obrdb&cich strojd méd automatické ovlddaci
Uistroji stroje napojeno na vstupy dekodéru
poZadavku zdkladniho stgvu stroje a na vstu-
py ovlddaciho bloku dekodovdni stavu stro-
Je, na jehoZ dal3i vstupy jsou pFipojeny
vystupy dekodéru poZadavku zdkladniho stavu
stroje a jehoZ vystupy jsou pfes hradlovaci
obvody pFipojeny na vetupy bloku nastaveni
sledu funkci, napojeného na vystupy bloku
vykonovych &leni.

250255




256 255

Vynalez se tyka zapojeni pro automatické nastaveni zaklad=-
njho stavu obpadbé&cich stroju, zejména éislicové rizenych obrabé-
cich center s automatickou vyménou nastrojd a obrobkd. Ulobrébé-
cich strojg zejména obrabécich center s automatickou vyménou
nastroju a obrobkit a zvlasté pokud tyto stroje vyuZzivaji pro fi=-
~zeni cykld vymény bitového procesoru, vyvstava problém nastaveni
Achhozi zadkladni polohy pti neptfedvidaném preeruSeni automatického
cyklu napif. pifi havarii. Aby bylo mozné pokracovat v pracovnim
cyklu, je nutno po odstranéni piiéiny zavady, nastavit stroj do
zékladni.polohy, ve které dojde k synchronizaci stroje a fidiciho
systému. '

Doposud se nastaveni zakladniho stavu obrabécich strojl pro-
védi‘mechanicky ovladanim akénich ¢lenl napi. magnetl, stykaild apod.
Tento zpusob je nevihodn?, protoze vSechny vykonové prvky jsou
umistény pod bezpeinostnimi kryty nebo ve skifini el. rozvadéce

tudiz pro obsluhu neptistupné. V nékterych piripadech se ovladani
akénich ¢lend provadi pomoci specialniho testovaciho reZzimu, po-
kud je stroj timto reZimem vybaven. Nevyhodou tohoto zpUsobu je,
?e sice Lze ovladat z Pidfciho panelu jednotlivé vykonové prvky,
ale protoze vykon funkci neni hlidan koncovymi spinac¢i, maZe do=-
jit k:dalsi havarii, zejméag§tég%3ha neni dokonale seznamena s
funkcemi a moZnostmi stroje. Nastaveni zakladniho stavu se u obra-
bécich Strojﬁ provadi také zadavanim jednotlivych elementarnich
funkci, kterymi Lze dokondit jednotlivé cykly. Tento zpusob pted-
poklada takové vybaveni stroje, kde-by bylo moino tyto elementarni
funkce zadavat a od obsluhy dokonalou znalost stroje.

Uvedené nev?hody odstranuje zapojeni pro automatické nasta-
veni zAkladniho stavu obrabécich stroja podle vynalezu, jehoz
podstata spo&iva v tom, Ze automatickeé ovladaci ustroji stroje
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je napojeno svymi vystupy jednak na vstupy dekodéru pozadavku
dosazeni zakladniho stavu stroje, jednak na vstupy ovLadac1ho
bloku dekodovénT stavu stroje, na jehoZ dalsi vstupy jsou pripo-
jeny vystupy dekodéru poZadavku dosafeni zakladniho stavu stroje
a jehoz vystupy jsou pres hradlovaci obvody piipojeny na vstupy
bloku nastaveni sledu funkci, napojeného svymi vystupy na vstupy
bloku vykonovych &lenl.

Zapojeni pro automatické nastaveni zakladni polohy obrabé-
cich strojl, provedené podle vynadlezu podstatné zkracuje‘éas k
uvedeni stroje do zadkladniho stavu na priklad po vypadku napaje-
ni a odstrahuje prostoje, kterymi vznikaji zna&éné finané&ni ztraty.

Zapojeni pro automatické nastaveni zakladni polohy obrabé-
cich strojd podle vynalezu, je schematicky znédzornéno na pripo~
jeném vykresu.,

Zapojeni pro automatické nastaveni zékLadniho.stavu obrabé~
cich strojli se realizuje reléovym zapojenim, zapojenim lLogickych
integrovanych obvodi, bitovym procesorem nebo mikropoéitadem,
Dekodér 1 poZadavku dosaZeni zakladniho stavu stroje, tvofeny
soucttovymi a soufinovymi Llogickymi obvody, je svymi vstupy pifipo- -
jen na automatické ovladaci ustroji 6 stroje, které miZe byt tvo-
feno NC rFidlcim systémenm, soustavou relé a stykact, Logickymi
integrovanymi obvody nebo bitovym procesorem. Svymi vystupy je
dekodér 1 pozadavku dosazeni zakladniho stavu stroje pfipojen
na ovladaci blok 2 dekddovani stavu stroje, predstavovany souéto-
vymi a soutinovymi Logickymi obvody nebo pam&fovymi dbvody PROM
nebB‘EPROM. Ovladaci blok 2 dekodovani stavu stroje je svymi dal-
§imi vstupy spojen s automatickym ovladacim ustrojim 6 stroje a
jeho vystupy jsou pFeé hradlovaci obvody 3, tvofené soultovymi a
souéinovymi hradly, pfipojeny na vstupy bloku 4 nastaveni sledu
funkci, tvoreny pamétmi PROM nebo EPROM. Vystupy bloku 4 ovladaji
ptimo blok 5 vykonovych ¢lenl, sestavajici z relé, stykaéd, mag-
netl a polovodifovych vykonovych prvkl, prfedstavovanych tyristory,
triaky nebo tranzistory.

Po pfichodu zakodované informace o poZadavku dosaZeni zaklad-
niho stavu stroje z automatického ovladaciho Ustroji 6 stroje je
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tato informace dekodovédna a zapamatovéana v dekodéru 1 poZadavku
dosaseni zakladniho stavu stroje. Na zaklad& tohoto dekodovaného
povelu a informaci prfichadzejicich z automatického ovladaciho
GUstroji 6 stroje je v ovladacim bloku 2 dekodovani stavu stroje
vyhodnocen okamZity stav stroje a vystupni signaly, obsahujici
zakodovanou informaci o stavu stroje. Spou$téci impuls pro pre=
pnuti hradLovacich obvodu 3, vychazejici z ovladaciho bLokuig
dekodovani stavu stroje, je pfes hradlovaci obvody 3 pfiveden na
vstupy bloku 4 nastaveni sledu funkci. Zde je podle stavu stroje
vybran pfislusny sled funkci, které je nutno vykonat pro dosaZeni
zakladniho stavu stroje. To je zajisténo propojenim vystupl bloku
4 nastaveni sledu funkci se vstupy bloku 5 vykonovych Zlenl, kde
je realizovan vlastni vykon rozkodovaného sledu funkci.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro automatické nastaveni zakladniho stavu obrabé-
vc{ch stroji, zejména obrabé&cich center a &islicové Fizenych strojd
5 automatickou vyménou nastroji a obrobkl, vyznadujici se tim, Ze
automatické ovladaci ustroji /6/ stroje je napojeno svymi vystupy
jednak na vstupy dekodéru /1/ pozadavku dosaZeni zakladniho stavu
stroje, jednak na vstupy ovladaciho bloku /2/ dekodovani stavu
stroje, na jehoZ dal$i vstupy jsou pfipojeny vystupy dekodéru /1/
potadavku dosazeni zakladniho stavu stroje a jehoZ vystupy jsou
ptes hradlovaci obvody /3/ pfipojeny na vstupy bloku /4/ nastaveni
sledu funkci, napojeného svymi vystupy na vstupy bloku /5/ vyko=-
novych &lenu. ‘

1 vykres
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