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(64) Zapojeni pro regulaci rychlosti krokového motoru

ZapoJenf pro regulaci rychlosti krokového
motoru.

Vynélez spadd do oboru #fdicf elektro-
techniky - regulace krokovych motor a Fe3f

problém, kter§ spoZivd v kolfsén{ rychlostf
krékovént, vznikejfc{ zmsnou zdtdZe.

K zdklednf ¥fteci jednotce prednsstavené
na &esové zpoZdin{ impulsu nésledujfcfho po Q)
informaci o provedeném kroku je pres elek- X
tronickou vfhybku zepojens korekZnf &{tacf

{

v 2] Lus

Jednotka, odedf{tajicf &Zasové zpoZdinf pii
zpomalen{ chodu vlivem z&td%e & prodlu¥ujici
dasové zpo%ddni pri zvySeni rychlosti moto-
ru. Vyndlezu lze vguﬁit pro regulaci rychlos-
ti krokovych motord, zejména pro Fizeal mikro-
procesoren. b
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Vynélez se tykéd zepojenf pro regulaci rychlosti krokového motoru vybaveného obvodem

logiky ¥fzen{ chodu v uzaviené smyfce s ¥idly polohy, opet¥ené nejmén¥d Jjednodekddovou

prednastavenou zékledn{ ¥fiecf{ jednotkou, spojenou s v¥stupem pam&ti p¥ipojené k zdroji

¥iselnych udajd a s generdtorem pevného kmito¥tu pro ¥1ténd &esového zpoZd¥ni impulsu,
nésledujfciho pro informaci p provedeném kroku. '

Toto zapojeni, urtujfci rychlost krokovéni motoru Xesovym zpo#d¥nim, které uplyne
od p¥{chodu informace o provedeném kroku do odeslén{ informace k provedeni ndsledujiciho
kroku, je popséno e Jeho vyhody, vanikejici zejména p¥i ¥{zenf mikroprocesorem, jsou
uvedeny v &s. A0 ¥. 231 T46.

Vlivem z&t&Ze kolisé s jejimi zmnemi nastavend rychlost krokovéni.

U%elem vyndlezu bylo odstrenit v¥Se uvedenou nevihodu, &eho¥ se docflilo zapojenim
pro regulaci rychlostf krokového motoru podle vynélezu, Jehoi podstata spodivd v tom,
%e vstupy nejméng Jednodekddové korekini &f{taci jednotky, na Jeji% vystupy Je pies
vystupn! pamél zapojen obvod logiky Fi{zen{ chodu krokového motoru v uzaviené smylce,
jaou pripojeny k vystupim elektronické vyhybky, na jedit jeden vstup Je gapojen vystup
nejménd jednodekédové prednastavené zékledni ¥itaci Jednotky a na druhy vstup vystup
¢idle polohy, k ndmu¥ jJe pripojen i ovlddac{ vstup nejménd dednodek(dové'pfudnaétavoné
zékladn{ ¥ftaci jednotky. o

P¥{kled zapojen{ podle vyndlezu Je déle popsén a jeho tinnost vysvitlene s pomoci
vjkresu, na n¥m% je ke zdroji &fselnych ddejd D, nap¥fklad k mikroprocesoru nebo k rudnd
ovlddenému ¥{slicovému volildi, pFipojena pemél P. Ne JeJf datovy vfstup Je sapojens Jedno,
pripadnd vicedekédovd prednastavend zdkledni ¥{tecl Jednotka z8, pripojend ke generdtoru
G pevného kmito¥tu. Na vjystup piednastavené z26kladnt 8ftedf jednotky Z{ je zapojen Jeden
vstup elektronické vyhybky ¥, na jejf druhy vstup je zapojen v§stup #1dle § polohy.

Ne vystupy elektronické vihybky ¥ Jje zapojene Jedno, pfipadn& vicedekdédové korekdnt &ftact
jednotke K&, ne jejiZ vystup je pfipojen ptres vystupn! pemii PV obvod LUS logiky ¥izen
chodu v uzeviend smylce. .

Z pam&ti P mikropo¥itedového systému nebo ¢islicovym voli¥em se zapiZe hodnota Zasového
zpoZdién{ mezi pFichodem informace 'z &idle polohy & o provedeném kroku a odesldni informace
k provedeni nédsledujfciho kroku, ¥im% Je prekticky urdena rychlost krokového motoru.
P¥L rozbshu- krokového motoru oded{tajf ob¥ ¥{teci Jednotky 28 & K§ p¥i kaZdém kroku ze
zpo¥déni nasteveného na zékledn{ &{tacf jednotce Z&. Dojde-1li k vyprdzdridni prednastavend
zékladnt &{tec! jednotky Z§ synchronn& s prichodem informace & &idla { polohy o provedent
pPedeslého kroku, zistévd zadend hodnota zpo¥dsni ne predvolené hodnot¥. Vyprdzdni-li
se viek prednastevend zdkledni Zftaei Jednotka z§ arive, neX prijde informece z ¥idla [+] .
polohy o provedenf kroku, zepisobl elektronickd vyhytke Y tak, Ze je otsviene pro impul sy
z ¢idla § polohy, které se v korek¥ni &ftacl jednotce K odedftajf a vystupni logike F{zeni
zrychlf chod krokového motoru, ktery vlivem zdtd%e snf¥il rychlost. S
V obréceném prfpedd, dojde-11 k odleh¥eni krokového motoru, p¥ijde informece
o provedeni kroku z &idle & polohy d¥ive, neZ se vyprdzdni obssh prednastavené zdkladni
¢{teci jednotky Z§, co% znemend, ¥e ¥asové zpo¥dini Je melé a v korekinf X¥{tact jednotce
KE se pfiéité'kaZdym‘krokem hodnote zpoZd&nf nutnd k doregulovén{ na petfi¥nou rychlost.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro regulsci rychlosti krokového motoru vybaveného obvodem logiky ¥fzeni cho-
du v ugeviené smyfce s ¥idlem polohy, opatifené nejméné Jednodekddovou prednastavenou
zékladnf ¥{tac{ jednotkou spojenou s vystupem pam¥ti pFipojené na zdroj &f{selnych idajd
a s generdtorem pevného kmito¥tu pro ¥itdn{ ¥asového zpo2ddni impulsu, nésledujiciho
po informaci o provedeném kroku, vyznaZené tim, Ze vstupy nejmén¥ Jednodekddové kore&ni
Eftact Jednotky (K&), na jejfZ vystupy je pres vy¥stupni pam#i (PV) zapojen obvod (LUS)
logiky ¥{izenf chodu krokového motoru v uzaviené smy&ce, jsou pripojeny k vy¥stupim
elektronické vhybky (V), na jeji% jJeden vstup je zapojen v¥stup neJjmén¥ jednodekddové
ptednastevend zdékladni Eftec{ jednotky (Z() e ne druhy vstup vfstup &idla (&) polohy, .
k n&muZ Je pfipojen 1 ovlddec! vstup nejJmén® Jednodekddové prednastavené zdkladnf Z{tac{
Jednotky (28).
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