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69 Einrichtung zum Halten der Teilkettbiume eines Zwillingskettbaums auf einem Kettbaumwagen.

€7 Der Kettbaumwagen besitzt heb- und senkbare Grei-

fer, die an den Enden der Achsrohre eines Zwillings-
kettbaums angreifen. Ein Greifer greift zwischen die ein-
ander zugewandien Enden (26, 26) der Achsrohre (24,
25) der Teilkettbdume (2, 3). Damit diese nicht von dem
Greifer abrutschen, ist ein den Spalt (34) zwischen den
Enden der Achsrohre durchgreifender Verbindungszapfen
(27) vorgesehen, der an einem in dem einen Achsrohr
(25) axial verschiebbaren und aus dem Achsrohr (25)
an dem dem Spalt (34) abgewandten Ende (33) hervor-
stehenden Gestinge (28, 29) angeordnet ist. Das Gesténge
(28,29)ist durch ein Gelenk (30) geteilt und in der Streck-
lage feststellbar.
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1. Einrichtung zum Halten der Teilkettbdume eines Zwil-
lingskettbaums auf einem Kettbaumwagen, an dem auf einer
Hubwelle angeordnete Hussere Greifer und ein zwischen die
Teilkettbiume eingreifender Mittelgreifer vorgesehen sind,
dadurch gekennzeichnet, dass ein den Spalt (34) zwischen den
Enden (26, 26) der Achsrohre (24,25) der Teilkettbdume (2, 3)
durchgreifender, in den einander zugewandten Enden (26, 26)
der Achsrohre (24, 25) gefiihrter Verbindungszapfen (27), an
welchem der Mittelgreifer in dem Spalt (34) angreift, vorge-
sehen und der Verbindungszapfen (27) an einem in dem einen
Achsrohr (25) axial verschiebbaren und aus dem dem Achsrohr
(25) an dem dem Spalt (34) abgewandten Ende (33) hervor-
stehenden Gestinge (28, 29) angeordnet ist.

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass das Gestiinge (28, 29) durch ein Gelenk (30) geteilt und
in der Strecklage feststellbar ist.

3. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Gestiinge (28, 29) gegeniiber dem Achsrohr
(25) gegen Verdrehung gesichert ist.

4. Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet,
dass das dussere Ende des Gestinges (28, 29) und das von die-
sem durchsetzte Ende (33) des Achsrohres (25) Mehrkantpro-
file aufweisen.

Die Erfindung betrifft gemiss einem druckschriftlich nicht
gelegten Stand der Technik eine Einrichtung der dem Ober-
begriff des Anspruchs 1 zugrundeliegenden Art.

Bei den bekannten Kettbaumwagen dieser Art untergreift
der Mittelgreifer die beiden einander zugewandten Endzapfen
der den Zwillingskettbaum bildenden Teilkettbiume. Aus
Griinden der Platzersparnis in Achsrichtung sind diese End-
zapfen nur kurz. Die Auflage der Zapfen auf dem Mittelgreifer
ist also nur schmal, so dass Erschiitterungen beim Transport
ein Abrutschen der Endzapfen von dem Mittelgreifer zur
Folge haben konnen.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Einrich-
tung der dem Oberbegriff entsprechenden Art zu schaffen,
bei der ohne zusitzlichen Platzbedarf die Sicherheit der Er-
fassung der einander zugewandten Endzapfen der Teilkett-
biaume des Zwillingskettbaums erhoht ist.

Diese Aufgabe wird durch die in Anspruch 1 angegebene
Erfindung gelst.

Durch den Verbindungszapfen ist eine aufhebbare Ver-
bindung zwischen den beiden Teilkettbdumen geschaffen, wel-
che den Spalt zwischen den beiden Achsrohren iiberbriickt.
Der Mittelgreifer kann dadurch zwischen die einander zuge-
wandten Enden der Achsrohre greifen und dort den Verbin-
dungszapfen untergreifen. Ein seitliches Abrutschen der En-
den der Achsrohre vom Mittelgreifer ist nicht mehr moglich.
Es ist auf diese Weise nicht nur der Transport eines Zwillings-
kettbaums viel sicherer geworden, sondern auch seine Auf-
nahme vom Boden, da der Mittelgreifer seine Angriffsstelle
von selbst findet, und nicht mehr auf eine genaue Lage der
Enden der Achsrohre auf dem Mittelgreifer geachtet werden
muss.

Die Ausgestaltung nach Anspruch 2 bietet den Vorteil,
dass sich das Gestédnge mit dem Verbidungszapfen auch dann
vom #usseren Ende eines der Teilkettbdume in das Achsrohr
einfiihren ldsst, wenn dort nicht ein der Gesamtléinge eines
Teilkettbaums bzw. des Gesténges entsprechender Platz zur
Verfiigung steht. Der denVerbindungszapfen tragende Teil
des Gestidnges kann abgeknickt und bis zur Gelenkverbindung
in das Achsrohr eingefiihrt werden, worauf die Strecklage her-
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gestellt und der Rest des Gestéinges auch noch eingeschoben
wird, bis der Verbindungszapfen den Spalt zwischen den En-
den der Achsrohre der beiden Teilkettbdume iiberbriickt. Die
Feststellbarkeit der Gelenkverbindung in der Strecklage dient
dazu, den voreilenden Teil des Gestéinges in dem Achsrohr
fiihren und den Verbindungszapfen in die Durchgangsoffnung
in dem dem Stoss benachbarten Ende des Achsrohrs einschie-
ben zu kénnen.

Um ein Verdrehen des Verbindungszapfens gegeniiber
dem Achsrohr in der Webmaschine und ein eventuelles Her-
auswandern des Zapfens aus dem einen der einander zuge-
wandten Enden der Achsrohre zu verhindern, empfiehlt sich
eine Verdrehsicherung nach Anspruch 3, die fertigungs- und
handhabungsmissig einfach geméss Anspruch 4 aiisgebildet
sein kann.

Die Zeichnung veranschaulicht ein Ausfiihrungsbeispiel
der Erfindung.

Fig. 1 gibt eine Lingsansicht eines Zwillingskettbaums
mit eingesetztem Verbindungszapfen teilweise geschnitten wie-
der;

Fig. 2 zeigt das Gestiinge mit dem Zapfen.

Die zeichnerische Wiedergabe beschrinkt sich auf die zum
Verstindnis der Erfindung notwendigen Teile. Der Kettbaum-
hubwagen mit seinen Greifern ist nicht wiedergegeben.

Der Zwillingskettbaum besteht aus den beiden Teilkett-
biumen 2 und 3. Beim Anheben und beim Transport greifen.
die nicht dargestellten dusseren Greifer unter die dusseren
Endzapfen der Teilkettbdume 2, 3, wihrend der Mittelgreifer
an den einander zugewandten kurzen Enden 26, 26 der Achs-
rohre 24, 25 der beiden Teilkettbiume 2,3 angreift.

Die Enden 26 der Achsrohre 24, 25 sind von einem Ver-
bindungszapfen 27 durchgriffen, der an einem in dem Achs-
rohr 25 befindlichen Gestiinge aus den Teilen 28 und 29 ange-
bracht ist. Die Teile 28 und 29 sind iiber ein Gelenk 30 mit-
einander verbunden. In der Strecklage der beiden Teile 28 und
29 kann die Gelenkigkeit aufgehoben und das Gestéinge 28,
29 zu einer geraden starren Stange gemacht werden, indem
die Hiilse 31 so in Achsrichtung des gestreckten Gestiinges
verschoben wird, dass sie das Gelenk 30 tibergreift, wie es in
Fig. 1 dargestellt ist. Die Freigabe des Gelenks 30 erfolgt
durch umgekehrte Verschiebung der Hiilse 31, worauf die
Teile 28 und 29 in der aus Fig. 2 ersichtlichen Weise abge-
knickt werden konnen.

Das aus dem Achsrohr 25 austretende Ende des Gesténge-
teils 29 dient dem Handangriff zur Hantierung des Gestiinges
28,29. An dem austretenden Ende des Gestingeteils 29 ist ein
Mehrkantprofil, bei dem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ein
Vierkant 32, vorgesehen. Dieses Mehrkantprofil fiigt sich in
eine Durchgangsoffnung entsprechender Form und Grosse in
dem Ende 3 des Achsrohres 25 ein.

Das Gestiinge 28, 29 wird von der Seite des Endes 33 in
das Achsrohr 25 eingeschoben, wobei das Gestiinge 28, 29
bei beengten Platzverhiltnissen um das Gelenk 30 abgewin-
kelt sein kann. Wenn die Hiilse 31 das Ende 33 etwa erreicht
hat, wird das Gestiinge 28, 29 in die Strecklage gebracht und
die Hiilse 31 iiber das Gelenk 30 geschoben. Das nunmehr
eine starre Stange bildende gestreckte Gestinge 28, 29 wird
dann weiter eingeschoben, bis sich der Vierkant 32 in die
Durchgriffsoffnung des Endes 33 einfiigt, wie aus Fig. 1 zu
ersehen ist. Der Verbindungszapfen 27 iibergreift dann den
Spalt 34 zwischen den Enden 26, 26 der Kettbdume 2, 3.

In dem Spalt 34 zwischen den Enden 26, 26 der Achsrohre
24, 25 greift dann der nicht dargestellte Mittelgreifer an dem
Verbindungszapfen 27 an. Da der Mittelgreifer allseitig ge-

65 tiihrt ist, braucht er nur schmal zu sein. Seine Breite kann etwa

6 mm betragen.
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