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Fig. 1

(57) Abstract: By means of a gripper (1) for retaining containers such as
PET bottles, wherein the gripper arms (2, 3) between the rotational axis (4,
5) and the free claw end (2a, 3a) and the carrier element for the gripper
arms have receptacles for permanent magnets for closing and/or centering,
a solution should be created, by means of which the closing forces should
be applied by means of magnets and the centering of the grippers at a star
or a similar machine element or the protection against overloading should
be reduced. This is achieved in that each gripper arm (2, 3) has a pair of
permanent magnets (8, 9; 10, 11) and the carrying element (8a, 9a; 10a,
11a) has two associated pairs of permanent magnets oriented parallel to the
rotational axis, wherein each permanent magnet (8-11) has a pole that is
opposite that of the adjacent magnets in horizontal and/or vertical associa-
tion.

(57) Zusammenfassung: Mit einem Greifer (1) zum Halten von Getdflen
wie PET-Flaschen, wobei die Greiferarme (2, 3) zwischen der Drehachse
(4, 5) und dem freien Klauenende (2a, 3a) und das Tragelement fiir die
Greitarme zum SchlieBen und/oder zum Zentrieren Aufnahmen fiir Dauer-
magnete aufweisen, soll eine Losung geschaffen werden, mit der sowohl
die SchlieBBkréfte iber Magnete aufgebracht werden sollen wie auch die
Zentrierung der Greifer an einem Stern oder einem dhnlichen Maschinen-
element oder auch der Schutz vor Uberbeanspruchung gemindert werden
soll. Dies wird dadurch erreicht, dass jeder Greiferarm (2, 3) ein Paar von
Dauermagneten (8, 9; 10, 11) und das Tragelement (8a, 9a; 10a, 11a) zwei
zugeordnete Paare von Dauermagneten in paralleler Ausrichtung zur Dreh-
achse aufweist, wobei jeder Dauermagnet (8-11) zum benachbarten Ma-
gneten in horizontaler und/oder vertikaler Zuordnung eine entgegengesetz-
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Greifer zum Halten von GefidBen wie PET-Flaschen

Die Erfindung richtet sich auf einen Greifer zum Halten von GefaRen wie PET-
Flaschen, wobei die Greiferarme zwischen der Drehachse und dem freien
Klauenende und das Tragelement fir die Greifarme zum SchlieRen und/oder zum

Zentrieren Aufnahmen fur Dauermagnete aufweisen.

Auf dem hier interessierenden Sektor der Flaschenfiillanlagen gibt es eine Reihe
von Greifer- oder Halterlésungen, die sich u.a. auch insbesondere auch zur
Aufbringung von Schliefkraften der Dauermagenttechnologie bedienen. Lediglich
als Beispiel sei dabei auf die DE 10 2005 041 929 A1, DE 10 2005 014 838 A1,
DE 20 2005 002 924 U1 oder die US

6 386 609 B1 verwiesen. Dem Stand der Technik ist gemeinsam, dass in der
Regel hier lediglich die SchlieBkrafte durch die Magnete optimiert werden sollen.

Aufgabe der Erfindung ist die Schaffung einer Lésung, mit der sowohl die
SchlieRkrafte iber Magnete aufgebracht werden sollen wie auch die Zentrierung
der Greifer an einem Stern oder einem dhnlichen Maschinenelement oder auch

der Schutz vor Uberbeanspruchung gemindert werden soll.

Mit einem Greifer der eingangs bezeichneten Art wird diese Aufgabe gemaf der
Erfindung dadurch gelost, dass jeder Greiferarm ein Paar von Dauermagneten
und das Tragelement zwei zugeordnete Paare von Dauermagneten in paralleler
Ausrichtung zur Drehachse aufweist, wobei jeder Dauermagnet zum
benachbarten Magneten in horizontaler und/oder vertikaler Zuordnung eine

entgegengesetzte Polung aufweist.

Durch die Erfindung wird erreicht, dass die Flaschenklammern durch die sich
anziehenden Magnete zentriert werden, wobei abstoende Magnete an einem
weiteren Element, z.B. an einem Lagerteil positioniert sind, so dass sich eine seit-
lich elastische Lagerung des gesamten Greiferarmsystemes ergibt. Sitzt eine
Flasche im Greifer, so gewahrleistet die Kraft der Magnete einen sicheren
Transport, wobei die Zentrierung der Greifer véllig ohne Federn auskommt, was

eine sehr hygienische Gestaltung des entsprechenden Systemes mit sich bringt.
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Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus den Unteranspriichen. Dabei
kann vorgesehen sein, dass zwischen der Ebene der Magneten in den
Greiferarmen und der Magnete in dem Tragelement eine weitere schwenkbare

Tragplatte mit zwei weiteren Paaren von Dauermagneten vorgesehen ist.

Durch die zwischengelagerte weitere mit Dauermagneten ausgerustete,
schwenkbare Tragplatte kénnen weitere Funktionen in das System eingebracht
werden. Nicht nur die Zentrierung der Greiferarme, sondern, wie oben schon
erwahnt, auch die elastische Lagerung durch abstoRende Magnete. Dabei
besteht die weitere Ausgestaltung der Erfindung darin, dass alle Dauermagnete,
die in der Gebrauchslage im Wesentlichen in den drei Ebenen lbereinander
positioniert sind, die gleiche Pol-Anordnung (z.B. N-S, N-S, N-S) aufweisen,
wobei benachbarte Magnetreihen eine entgegengesetzte Pol-Anordnung (z.B. S-
N, S-N, S-N) aufweisen.

In Ausgestaltung der Erfindung ist auch vorgesehen, dass die Schwenkachsen
der Greiferarme im Zwischenelement und die Schwenkachse der Zwischenplatte

in der Tragplatte bzw. am Stern fixiert sind.

Ein weiterer Vorteil der Erfindung besteht darin, dass bei Auftreten gro3er
seitlicher Belastung, etwa durch einen Schaden im System, auch die Greifer der
Last ausweichen kénnen, und zwar ohne dass dazu Ruckstellfedern oder &hnli-
che Elemente notwendig waren. Dies kann durch die Uberwindung einer
mechanischen Sperre mit ggf. entsprechender Ruckfiihrung durch die

Magnetkrafte erfolgen, wie dies die Erfindung ebenfalls vorsieht.

Eine vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung besteht darin, dass jeder
Auflenmagnet jedes Magnetpaares in radialer Richtung gegeniber dem
zugeordneten AuRenmagneten einer anderen Ebene zur Ausiibung einer
Zentrierkraft in Richtung auf die Schwenkachsen der Greiferarme bzw. der

Zwischenplatte leicht versetzt angeordnet ist.

Neben dem erfindungsgemafRen Greifer sieht die Erfindung auch eine
Transportvorrichtung vor fur PET-Flaschen oder andere, durch Greifer erfassbare

Gefale, die sich durch entsprechende erfindungsgeméfe Greifer auszeichnet.



10

15

20

25

WO 2011/023260 PCT/EP2010/004164
3

Weitere Merkmale, Einzelheiten und Vorteile der Erfindung ergeben sich
aufgrund der nachfolgenden Beschreibung sowie anhand der Zeichnung. Diese

zeigt in

Fig. 1 eine Ansicht eines erfindungsgemaRen Greifers,

Fig. 2 und 3 Explosionsdarstellungen des erfindungsgemafen Greifers in

unterschiedlichen Ansichten,

Fig. 4 einen Querschnitt durch einen erfindungsgemafen Greifer auf der durch

die Dauermagneten bestimmten Ebene sowie in

Fig. 5 in der Darstellung der Fig. 1 eine Aufsicht auf den Greifer in

abgeschwenkter, durch eine evtl. Stérung entstandene Position.

Der in den Figuren allgemein mit 1 bezeichnete Greifer zum Halten und Greifen
von beispielsweise PET-Flaschen - was in den Figuren nicht naher dargestelit ist -
weist zwei Greiferarme 2 und 3 auf, die je um eine Schwenkachse 4 und 5
verschwenkbar sind und an die im dargestellten Beispiel zwischen diesen
Schwenkachsen 4 und 5 und den Klauenenden 2a und 3a der Greifer 2 und 3
positionierte Ansatze 6 und 7 auf, die je mit einem Paar Dauermagneten
ausgeriistet sind, wobei die Dauermagneten in Hilsen in dem jeweils entspre-

chenden Kunststoffkérper eingesetzt sind.

Zur leichteren Beschreibung der, wie sich aus der weiteren Beschreibung ergibt,
in unterschiedlichen Ebenen angeordneten Dauermagneten, sind diese mit 8, 9,
10 und 11 in einer Ebene gezeichnet, in der weiteren Ebene erganzt durch den

Buchstaben "a" bzw. "b". Die Hiilsen sind durchgéngig mit 12 bezeichnet.

Wie sich insbesondere aus den Fig. 2 und 3 ergibt, sind die Schwenkachsen 4
und 5 in einer allgemein mit 13 bezeichneten weiteren schwenkbaren Tragplatte
verschraubt, die ihrerseits mittels Drehachse 14 an einer Tragplatte 15 drehbar
befestigt ist, die ihrerseits Giber Schrauben 16 an einem weiteren, in den Figuren
nicht naher dargestelliten Maschinenelement befestigt ist, z.B. einem Stern od.
dgl. Die Schwenkachse 14 des Zwischenelementes 13 kann entweder an einer
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Tragplatte 15 oder an dem jeweiligen Maschinenelement befestigt sein, was in

den Figuren nicht naher dargestellt ist.

Das Zwischenelement 13 weist einen angeformten mit Durchgangsbohrungen
versehenen Nocken 16 auf, der seitliche Rasteinbuchtungen 17 aufweist, die mit
einem Rastkérper 18 z.B. am in der Tragplatte 15 derart zusammenwirken, dass
bei Uberschreitung einer bestimmten seitlichen Kraft der Greifer 1 auf seiner in
Fig. 1 dargestelliten Gebrauchslage bzw. Arbeitsstellung in die der Kraft

ausweichende, in Fig. 5 wiedergegebene Stellung verschwenkt wird.

Die Pol-Anordnung der einzelnen Magnete in den einzelnen Magnete ist in Fig. 4
angedeutet. So weisen die Ubereinander liegenden, in einer Reihe positionierten
Magnete, z.B. die Magnete 8, 8a und 8b die gleiche Pol-Anordnung derart auf,
dass die benachbarten Magnete sich anziehen, wahrend die in einer
Horizontalebene nebeneinander angeordneten Magnete in die jeweils
wechselnde Pol-Anordnung bzw. Pol-Ausrichtung aufweisen.

Natiirlich ist das beschriebene Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung noch in
vielfacher Hinsicht abzuandern, ohne den Grundgedanken zu verlassen. So ist
die Erfindung nicht auf die geometrische Gestaltung der die Magnete Tragenden

Bauteile beschrankt oder die Art der Zentrierrastung u. dgl. mehr.
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Patentanspriiche:

1. Greifer (1) zum Halten von Gefallen wie PET-Flaschen, wobei die
Greiferarme (2,3) zwischen der Drehachse (4,5) und dem freien Klauenende
(2a,3a) und das Tragelement fur die Greifarme zum Schlieen und/oder zum
Zentrieren Aufnahmen fur Dauermagnete aufweisen,
dadurch gekennzeichnet,
dass jeder Greiferarm (2,3) ein Paar von Dauermagneten (8,9;10,11) und
das Tragelement (8a,9a;10a,11a) zwei zugeordnete Paare von
Dauermagneten in paralleler Ausrichtung zur Drehachse aufweist, wobei
jeder Dauermagnet (8-11)zum benachbarten Magneten in horizontaler

und/oder vertikaler Zuordnung eine entgegengesetzte Polung aufweist.

2. Greifer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass zwischen der Ebene
der Magneten (8-11) in den Greiferarmen (2,3) und der Magnete (8b-11b) in
dem Tragelement (15) eine weitere schwenkbare Zwischenplatte (13) mit

zwei weiteren Paaren von Dauermagneten (8a-11a) vorgesehen ist.

3. Greifer nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass alle in der
Gebrauchslage im Wesentlichen tibereinander liegenden Dauermagneten
(z.B. 8,8a,8b) der drei Ebenen eine gleiche Pol-Anordnung (z.B. N-S, N-S, N-
S) aufweisen, wobei benachbarte Magnetreihen eine entsprechend
entgegengesetzte Pol-Anordnung (z.B. S-N, S-N, S-N) aufweisen.

4. Greifer nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Schwenkachsen (4,5) der Greiferarme (2,3) im
Zwischenelement (13) und die Schwenkachse (14) der Zwischenplatte (13) in

der Tragplatte (15) bzw. am Stern fixiert sind.

5. Greifer nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass eine mechanische Rast- oder Klemmanordnung (16-
18) zur Positionierung der Greiferarme (2,3)und der bei seitlicher

Uberbelastung mitschwenkbaren Zwischenplatte (13) vorgesehen ist.
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6. Greifer nach einem der vorangehenden Anspriche, dadurch
gekennzeichnet, dass jeder Aukenmagnet (8 bzw. 11) jedes Magnetpaares
in radialer Richtung gegenuiber dem zugeordneten AuRenmagneten (8a bzw.
11a) einer anderen Ebene zur Ausiibung einer Zentrierkraft in Richtung auf
die Schwenkachsen der Greiferarme (2,3) bzw. der Zwischenplatte (13) leicht

versetzt angeordnet ist.

7. Transportvorrichtung fur PET-Flaschen oder andere, durch Greifer
erfassbare GefaRe, gekennzeichnet durch Greifer (1) nach einem der

vorangehenden Anspriiche.
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Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 5
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