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@ Contact électrique double auto-nettoyant.

Lle contact électrique double auto-pettoyant entre un
conducteur mobile 1 et deux conducteurs fixes 2, 3 est établi
par un mécanisme maneton-bielle 15, 16 par lintermédiaire
d'un ressort prébandé 18. : .

En fin de course de fermeture, une piéce d'entrainement 24,
26, liée au maneton, fait tourner une piéce oscillante 5, 11, 12
qui assure un glissement 29, 30 du conducteur mobile sur les
conducteurs fixes, sous une pression comparable & la pression
normale de service.
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Un contact &lectrique est dit auto-nettoyant lorsqu'au cours de
l'opération de fermeture du contact, les conducteurs sont soumis 3 un
déplacement relatif sous pression aprés leur prise de contact. L'expérien-
ce montre que les forces de frottement développées pendant ce glissement
améliorent souvent la qualité intrinsdque du contact électrique en
affaiblissant la chute de tension entre les parties en appui.

Dg nombreuses ré&alisations de contacts auto—-nettoyants sont
connues, qu'il s'agisse de contacts glissants ou de systémes od la
déformation de conducteurs, sous la pression de contact, entraine un
glissement au point d'appui, ou encore de syst@mes dans lesquels un
mécanisme spécial d'auto-nettoyage assure un glissement relatif des
conducteurs, en déplagant aprés la prise de contact le support sur
lequel le conducteir mobile est articuld.

La présente invention est relative 3 un perfectionnement d'un
contact &lectrique auto-nettoyant de ce dernier type, dans lequel un
conducteur mobile rigide cooplre avec des conducteurs fiées rigides en-
établissant entre eux un pont conducteur, la rotation du conducteur -
mobile (articulé avec jeu sur l'un des conducteurs fixes) s'effectuant
sous l'action d'un mécanisme maneton-bielle avec interposition d'un ou
plusieurs ressorts prébandés, assurant d&s la prise de contact une
pression d'appui du méme ordre de grandeur que la pression finale.

-

Le perfectionnement apporté par l'invention 3 ce type de contact
auto-nettoyant consiste 3 assurer 1l'auto-nettoyage au moyen d'un
mécanisme nouveau d'une grande simplicité.

Le contact &lectrique double auto-nettoyant actionné par un
mécanisme maneton-bielle avec interposition d'un ressort prébandé est,
selon l'invention, caract@risé en ce qu'il possdde une pice unique
oscillante d'auto-nettoyage assurant d'une part, pendant le mouvement
rotatif de fermeture du conducteur mobile, l'articulation de celui-ci
sur 1'un des conducteurs fixes en coopérant avec une empreinte ou une
rainure &vasée ménagée & 1'une des extrémités dudit conducteur mobile,
et d'autre part, en fin de mouvement de fermeture du mécanisme maneton—
bielle, un glissement sous pression du cdnducteur mobile sur les deux
conducteurs fixes avec lesquels il coopére, ceci par 1l'effet d'une.
rotation imposée 3 la pildce oscillante d’auto-nettoyage par 1'action
d'une piéce d'entrainement liéé au maneton dudit mécanisme, aprds
effacement d'une but@e mobile li&e audit maneton, laquelle butée
interdisait jusqu'alors la rotation de ladite pléce oscillante. Dans

une réalisation du contact &lectrique auto—nettoyant conforme 3 1'invention,
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La rotation de la pidce oscillante d'auto-nettoyage, i'partir d 'une
butée fixe, est empéchée tant que le conducteur mobile n'est pas en
contact sous pression avec les conducteurs fixes, par une butfe appar-
tenant & la pidce d'entratnement qui va finalement actionner ladite
pidce 6scillante, de préférence par 1'intermédiaire d'un galet porté

Selon l'invention, lorsque plusieurs conducteurs mobiles travaillent
en paralléle, ils coopérent de préférence avec une m@me piéce oscillante
d'auto-nettoyage. -

Dans une réalisation particulidre de ce genre, chaque conducteur
mobile est muni sur sa face dorsale d'une rainure transversale d'articu-
lation, de section droite en forme de X, qui coopére avec une lame de-
la pigce oscillante d'auto-nettoyage, et aussi d'un téton, barrant
ladite rainure, qui coopére avec une encoche de ladite lame pour interdire
un déplacement transve?sal dudit conducteur mobile.

Dans un mode de réalisation de 1'invention, le bras 1ié au
maneton du mécanisme maneton-bielle du conducteur mobile agit sur la
pléce oscillante d'auto-nettoyage, en fin de manoeuvre, par 1'intermédiai-
re de galets pour- réduire 1'effort d'auto-nettoyage, lesdits galets
pouvant €tre en matériau isolant.

Les deux figures schématiques du dessin annex&, relatives & un
mode particulier de réalisation de 1l'invention, vont bien faire comprendre
celle~-ci. ) 7

On voit sur la figure 1 le conducteur mobile 1 qui coopdre avec
les deux conducteurs fixes 2 et 3. Ce conducteur mobile est muni d'une
rainure transversale 4 dans laquelle est engagée la pidce oscillante
d'autb-netfoyage 5 constitude d'une lame pliée articulde par son palier 6
sur un tourillon 7 qui coopére avec un alésage du plot 8 118, de
préférence par soudure, 3 la pidce coudée 9, laquelle est fix&e sur le con-
ducteur 3 par des boulons non représentés. La forme particuliére en X de
la rainure 4 assure, grice & sa partie resserrée 10, 1'articulation libre
du conducteur mobile 1 par rapport au conéucteur fixe 3 tout en le soli-
darisant de la position de la piécé d'auto-nettoyage 3, qui est munie d'un
braeg 11 €équipé d'un galet 12. V

" Dans 1la position représentée sur la figure, le conducteur mobile
1 est o&vert et le mouvement de rotation de la piéce oscillante d'auto-
nettoyage 5 est interdit d'une part par sa butée en 14 sur le plot 8 et
d'autre part par son appul en 14 par 1'intermédiaire du galet 12 sur la

rampe 25. Le wécanisme de manoeuvre du conducteur mobile 1 est constitué
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par l'arbre 15, le maneton 16 et la bielle 17 assemblée sur le maneton
par 1'axe»18, la poussée &tant transmise par le ressort 19, prébandé
par le tirant 20 muni d'une t&te de retenue 21, ledit ressort &tant
centré par la coupelle 22 sur la bielle 17 et par le lamage 23 sur le
conducteur mobile 1. On voit enfin, liée au maneton 16, la piéce
d'entrainement 24 dont la partie 26 va coopérer en fin de fermeture du
conducteur mobile 1 avee le galet 12 du bras 11 de la piéce oscillante
d'auto-nettoyage 5 pour larfaire tourner, ainsi que le montre la figure
2. ’

Les conducteurs fixes 2 et 3, ainsi que 1l'arbre 15, sont fixé&s et
isolés entre eux par des moyens non figurés, supposés connus.

Pendant son mouvement de fermeture, la pi&ce osciilabte 5 est
immobilisé@e par 1'appui du galet 12 sur la rampe 25.

On voit sur la figure 2 le maneton 16 dans la position qui
correspond 3 la prisc de contact en 26 de la pidce d'entrainement 24
avec le galet 12, alors que le conducteur mobile 1 est d&j3 en contact,
sous pression, avec des conducteurs fixes 2 et 3.

La manoeuvre de fermeture est achevée lorsque le maneton 16 est
en position 27, figurée en tirets. Le galet 12 est venu en position 28,
figurée en tirets. La pi&ce oscillante artourné autour de l'axe 7.
L'extrémité 29 du conducteur mobile a &té& repoussée en 30, réalisant
ainsi la course d'auto—nettoyage.

Dans la réalisation représentée sur les figures, la course
d'auto-nettoyage dépend de la forme de la piéce d'entrainement 24 et de
la longueur du bras 1l. Une course de 2 & 3 mm est considérée cque
suffisante. 7 '

Seloﬁ 1'invention, chaque conducteur mobile est de préférence '
muni d'un t&ton non figuré, constitud par exeﬂple par une goupille
fendue qui débouche dans sa rainure d'articulation 4 pour coopérer avec
une encoche non figurée de la pidce oscillante 5, fixant ainsi trés
simplement la position transversale dudit conducteur mobile par rapport
aux parties fixes 8, 9 et 3.

Lorsque 1'articulation du conducteur mobile 1 est réslise, sans

a

sortir du cadre de 1'invention, grice 3 une empreinte €vasée de celui-ci

plutdt que par une rainure tramsversale, la position transversale du

_conducteur mobile est naturellement fix@e par la languette de la piZce

oscillante d'avto-nettoyage qui coopére avec cette empreinte.
Dans un mode de réalisation de 1'imvention, une m@me pidce

oseillante d'auto-nettoyage, munie de deux paliers 6 ot d'um byes 1i,
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est actionnée par une pidce d'entralnement unique 24 et peut coobérer
avec plus de deux conducteurs mobiles 1. .

Le contact €lectrique double auto-nettoyant selon 1'invention
a &té congu pour des applications & des sectionneurs, dans lesquels
1'ouverture et la fermeture des conducteurs mobiles s'effectue hors
tension. Mais sans sortir du cadre de 1'invention, i1 est clair que le
contact breveté peut s'appliquer sans changement 3 des appareils .
interrupteurs ou des court-circuiteurs dans lesquels il existe, 2 cdté
des contacts auto—-nettoyants brevetés, au moins un contact d'interrup-
teur, capable de fermer tout le courant avant la prise de contact des
conducteurs mobiles brevetés, de sorte que la tension aux bornes de
ceux~ci, au moment de la férmeture, n'excéde pas la faible chute de.
tension de contact préexistante. Au moment de 1'ouverture, les conduc-
teurs mobiles brevetés s'ouvriront alors, naturellement, avant la cou—

pure du circuit par le contact interrupteur.
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REVENDICATIONS

1. Contact &lectrique double auto-nettoyant, actionné par un
mécanisme maneton—-bielle (16, 17) avec interposition d'un ressort
prébandé (19), caractérisé en ce qu'il poss&de une pidce uniqﬁe oscillante
d'auto~nettoyage (5, 11, 12) assurant d'une part, pendant le mouvement
rotatif de fermeture du conducteur mobile (1), 1l'articulation de
celui-ci sur 1'un des conducteurs fixes en coopérant avec une empreinte
ou une rainure (4) évas@e ménagée 3 1l'une des extrémitéds dudit conducteur
mobile, et d'autre part, en fin du mouvement de fermeture du mécanisme
maneton-bielle, un glissement sous pression du conducteur mobile 1)
sur les deux conducteurs fixes (2, 3) avec lesquelé il coopére, ceci
par 1'effet d'une rotation imposée 3 la pi&ce oscillante d'auto-nettoyage
par 1l'action d'une pidce d'entralnement (24) liée au maneton dudit
mécanisme, aprds effacement d'une butée mobile (25) li&e audit maneton,
laquelle butée interdisait jusqu'alors la rotation de ladite pidce
oscillante. '

2. Contact &lectrique double auto-nettoyant conforme ala révendi—
cation 1, caractérisé en ce que la rotation de la piéce oscillante
d'auto-nettoyage (5, 11,12), 3 partir d'une butée fixe (13), est
empéchée, tant que le conducteur mobile (1) n'est pas en contact sous
pression avec les conducteurs fixes (2, 3), par une butée (25) appartenant
3 la pidce d'entralnement (24) qui va fipalement actionner ladite piéce
oscillante, de préférence par 1'intermédiaore d'un galet (12) port@ par
celle-ci. , 7

3. Contacts &lectriques doubles auto-nettoyants travaillant en
paralléle, conformes 3 le revendication 1, caractérisés en ce qu'ils
coopdrent avec une méme piéce oscillante d'auto-nettoyage (5, 11, 12).

4. Contacts &lectriques doubles auto-nettoyants conformes aux
revendications 1 et 3, caractérisés en ce que chaque conducteur mobile
(1) est muni sur sa face dorsale d'une rainure transversale d'articula-
tion, de section droite en forme de X (4), qui coopére avec une lame de
la pidce oscillante d'auto-nettoyage (5) et aussi d'un t&ton barrant
ladite rainure qui coop@re avec une encoche de ladite lame-pour interdire
un déplacement transversal dudit conducteur mobile.’

5. Contact électrique double auto-~nettoyant conforme 3 la revendica~
tion 1, caractérisé en ce que la piéce d'entrainement_(?&),liée au

maneton du mécanisme maneton-bielle du conducteur mobile agit sur la

pi&ce oscillante d'auto-nettoyage (5, 11), en fin de manoeuvre, par
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l'intermédiaire d'au moins un galet (12), ledit galet pouvant &tre en

un matériau isolant.
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