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(57) Anotace: 9
Zarizen{ /1/ uvnitf svého pouzdra obsahuje
utésniovaci va¢ku /7/, kloubové uloZenou na
ose /8/ tak, Ze pokud neni v ¢innosti, tak ne-
zabira s bezpecnostnim lanem /2/, prochéaze-
jicim pouzdrem zafizeni /1/, zatimco dojde-li
k akceleraci zafizeni /1/ smérem doldi, pooto-
¢ise vatka /7/ smérem k lanu /2/ a utésni je
v pouzdru samoutésiiovacim udinkem. Na
vatce /7/ je upraven detekéni valedek /10/,
ktery se otA¢i spolu s pohybem lana /2/,
pokud je vacka /7/ mimo provoz. PruZina
/13/ plsobi na tfeci ¢len /12/ a pfi uréité
rychlosti otaceni vale¢ku /10/ zajistuje, Ze se
vatka /7/ pootoli do utésnovaciho sméru.
Packa /15/, k niZ je uZivatel pfipoutan, zabi-
ra ve stejném sméru s vac¢kou /7/ a stlatuje ji
do utésiiovaci polohy, pokud dojde k padu
uzivatele. V pripadé takového padu spousti
zatizeni /1/ souctasné nékolik utéstiovacich
adink.
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Zarizeni pro automatické zastaveni padu osob pracujicich ve

velkych vy3kach

Oblast techniky

Vyndlez se tykd individudlniho bezpednostniho zarizeni
proti padu osob z vy3ky a zejména zafizeni, urdeného pro

automatické zastaveni padu osob, pracujicich vysoko nad zemi.

Dosavadni stav techniky

Existuje nékolik typ individudlnich bezpecnostnich
zafizeni, chréanicich osoby, pracujicich ve vysce, proti padu,
jako je napriklad lano, umisté&né svisle a upevnéné ve své

horni poloze.

Tato zarizeni jsou obvykle dal3im lanem pfipojena k
osobé, pracujici ve vysce, kterou maji chrénit proti

pripadnému péadu.

Za tim dclelem jsou takovato zarizeni upravena tak, Ze
prokluzuji nahoru a dol® podél svého nosice, pf¥icemZ Jjsou
schopna byt na tomto nosi&i zablokovéna, pokud by osoba k nim

pripojend spadla.

Nékteré typy takovychto =zafizeni jsou velmi slozité, a
to zejména pri uvkonu uté&snovani &i zablokovani prisludného

prvku na jeho nosidéi.




Nejmoderné&jsi modely téchto zarizeni maji znacnou
nevyhodu v tom, Ze obsahuji velky pocet kfehkych souclasti. U

v&t8iny téchto =zafizeni se predpokladd Jjejich neustéalé

rab&¥na kontrola, nebot je zde nutno zabezpelit jejich radné
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gisténi, ponévadZz tato =zarizeni Jjsou citlivd =zejména na
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znedist&ni prachem nebo stavebni suti, coZ pochopitelné& velmi

nepriznivé ovliviuje jejich provozni efektivnost.

V patentovém spise US 4 923 037 je popséno zafizeni pro
automatické zastaveni padu osob, pracujicich ve velkych
vyskach, které je schopné pohybovat se podél svislého nosice.
Toto zafizeni je opatfeno ozubenym kolem, které se otaci v
jeho pouzdru, pfiemZ je uvnitf pripojeno k vnéjdimu plasti
pouzdra a Jje pruZné& pfitlafovdno proti nosili, pohybujicimu

se ve svislém kandlu, upraveném v predni ¢casti wvnéjsiho

plaste.

Pokud se toto bezpelnostni zafizeni pohybuje podél svého
nosi&e, ozubené kolo se v dusledku tfeni otaci a pohybuje po
nosici. Pokud padovad rychlost ©bezpeclnostniho zarizeni,
pohybujiciho se podél nosice, dosdhne predem stanovené
hodnoty, pak odpovidajici rychlost otéleni ozubeného kola
zplsobi, Ze Je uveden do <Cinnosti odstfedivy spojkovy
mechanizmus, ktery zastavi otéleni ozubeného kola. Treni mezi
nosidem a zastavenym ozubenym kolem potom umoZnuje plasti,

aby se oté&lel ve sméru, zabezpelujicim utésnén
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zablokovani noside mezi ozubenym kolem a vneéjsim pl

tim i zablokovani celého zafrizeni na nosici.

' U tohoto zarizeni, kde je ozubené kolo pouZito jak pro
U&¢ely kontrolovani pohybové rychlosti zarizeni, tak 1 Jjako
t

&snici prvek, je odstfedivy spojkovy systém, ktery zplsobuje




automatické uté&sndni zarizeni na nosic¢i, nékladny a k¥ehky

prvek, ktery je citlivy na prach a nelistoty.

Patentovy spis FR 2 574 511 se rovnéz tyka za¥izeni pro
automatické uté&snéni na bezpelnostnim lané. Toto za¥izeni
obsahuje valelek, ktery Jje schopen se pohybovat podél rampy
mezi spodni klidovou polohou, Ve které Je vzdalen od
bezpe&nostniho lana, a horni polohou, Vv niZ utésiiuje lano
tak, Ze zarizeni je na land zablokovéno. P&acka, pripojenad k
dalgimu lanu, které je pripevnéno k uZivateli, zabira s
pohyblivym véleckem, pokud dojde k dynamickému efektu,
zptisobenému padem uZivatele, a to tak, Ze Jej wuvede do

polohy, kterd umoZiuje Jeho ut&snéni ¢&i zablokovéani.

Vzhledem k té&snosti té&sniciho véaledku, kterd umoZiuje
jeho pohyb vzhlru po vodici rampé, a to uéinkem trhnuti,
Skubnuti nebo vibraci, je toto zarfizeni vyjimelné citlivé na
pe&livou kontrolu jeho funkce, nebot’ je nachylné k tomu, aby

jeho funkce byla nepravidelna.

Podstata vynalezu

l&¢elem tohoto vynadlezu Je vyvinout zarizeni pro
automatické zastaveni padu osob, pracujicich ve velkych
vyskach, u kterého by byly odétranény vyde uvedené nedostatky
znédmych typt takovych =zarizeni, a jehoZ vyhodami by byla
pravé jednoduchost, houzZevnatost a zlep8end efektivita

ginnosti.

7a timto ulelem je zarizeni vybaveno pouze malym poltem

soudasti, které maji Jjednoduchy tvar, a které vzajemnée
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spoluptsobi za ucelem sou&asného uplatndni tri zphsobl pro

spudténi ¢i vyvolani t&sniciho U¢inku na nosici:

- prostfednictvim akcelerace detekdni &ésti, umisténé na

ut&sriujici soucéasti, které zplusobuije nastartovani
uté&snovaciho pohybu,

- prostrednictvim vytvoreni ut&snovaci souclédsti ve tvaru
ut&shovaci vadky, usporddané tak, Ze poloha jejiho téZisteé
vzhledenm k jeji ose otéaleni vyvolava odstFedivy uéinek, takiZe
sa¥izeni miZe byt nahle =zatlageno dolli, coZ zpusobuje

ut&snéni vacky,

- prostfednictvim pohybu packy, zplsobeného Jejim

zatiZenim.

zarizeni pro automatické zastaveni padu podle tohoto
vynalezu, které prokluzuje, a to aniz by vyZadovalo néjaky
dodatedny ukon, po bezpelnostnim nosi¢i, upevnéném v bode,
umisténém nad timto bezpelnostnim zafizenim, které je rovnéz
pfipojeno k uZivateli anebo k nékladu, je takového typu,
ktery obsahuje soucést pro ut&snéni bezpeénostniho nosice a
soudast pro zjisténi mezni akcelerace nebo pohybové rychlosti

bezpe&nostniho nosice vzhledem k tomuto zarizeni.

Zatizeni podle vynadlezu se vyznaCuje tim, Ze detekdni
soul4st, kterd je pfedstavovédna véaleCkem nebo ekvivalentni
rotadni soudasti, Jje usporfadédna na utésfovaci souclasti,
kterou pohdni ve sm&ru utéstiovdni uCinkem stalého krouticiho
momentu, majiciho specifickou velikost, pulsobici proti
otadeni vale&ku, pricemZ staly kroutici moment je vyvozovan

soudasti, pripevn&nou k utésfiovaci souCésti a pusobici od




urcité prahové rychlosti nebo prahové akcelerace

bezpe&nostniho nosice daného zarizeni.

zatizeni vyvolavajici stdly kroutici moment je s vyhodou
tvoreno treci soulasti nebo valkou, zatlaCovanou proti
valedku pusobenim pruZiny, tlalici na bezpeénostni soucast a
vyvozujici staly kroutici moment, zvySujici se s rychlosti
bezpednostniho nosife v zafizeni aZ k jeho prahové hodnoté

vy58i, neZ je opadny stdly kroutici moment vaclky.

Tésnici souddst miZe byt vytvorena ve formé samoupinaci
va&ky, otadejici se podél bezpelnostniho nosile, pricemz
detek&ni valedek Jje umistén tak, Ze Je ve styku pro
souéinnost s nosidem, v pfipadé zvlastni polohy vaclky, kdy na
ni neni uplatfiovdn 2zadny utésnovaci tlak, a tak, Ze nebude
jiz déle ve styku, pokud va&ka zalne svoji utéstiovaci
¢innost. |

TEZi%té vadky je umisténo vzhledem k Jeji ose otéaceni
tak, aby vacka byla pfitlalovéna, a to s pomoci jeji vlastni
hmotnosti, do sm&ru Jjejiho uvolnéni, pokud nedochézi k
akceleraci =zatizeni smérem dolf, a tak aby vacka byla
pritladovédna v opaéném sméru, pokud dojde k akceleraci

z

zarizeni, kterd prevysuje mezni akceleraci pro zahdjeni

s

utésnovani.

Aby mohlo byt dosahovédno tretiho tésniciho Gcinku,
obsahuje =zarizeni podle tohoto vyndlezu packu citlivou na
zatiZeni, kterd spoluplsobi ve stejném sméru s vackou
prostr¥ednictvim dorazu tak, Ze tato vacka miZe byt uvedena do
Zinnosti pouze uvedenou packou, a to ve sméru, zplsobujicim

z

utésnovani.




Podle Jjednoho vyhodného provedeni pfedmétu tohoto
vyndlezu je na kloubovy cCep, spoledny jak pro packu, tak i
pro valku, upevnéna spojovaci pruZina, majici dva konce, z
nich? jeden se opird o sténu pouzdra daného zarizeni, a druhy
se opird o t&leso valky tak, Ze ji stladuje do jeji uvolnéné
polohy a tim soustavné uplatiiuje styk pécky pf¥i absenci
jakéhokoliv pozitivniho plsobeni pro jeji zastaveni v jeji

horni poloze, a to souCasné se spudténim utésnovéni vacky.

Hmotnost vadky spolu s polohou Jjejiho téZisté je
propo&iténa tak, aby pisobeni pruZziny bylo neutralizovéno,
pokud Jje nutno celé <zarizeni uté&snit v pfipadé ucinku

specifické akcelerace smérem dolu.

Ve vSech t&chto ptripadech poléatek otéaceni vacky v jejim
utéstiovacim smeéru zplsobuje automatické pokracovani
uté&siiovaciho pohybu, a to v disledku konfigurace ¢elni stény,
pasobici na lano, &imZ je zplisoben samoutéshiovaci efekt az do

uplného zablokovani.
pPadka je vytvofena a usporédana tak, aby byla schopna
aktivovat nebo doprovézet vacku v prub&hu jejiho celého

pohybu aZ do Uplného zablokovani lana.

Prehled obrazkll na vykresech

Pro bliZ?&i pochopeni konstrukce =zatrizeni podle tohoto
vynidlezu bude déle popsan priklad jeho vyhodného a rozsah
neomezujiciho provedeni, a to se =zretelem na priloZené

vykresy, kde:




Obr. 1 znazoriuje d&astedny svisly fez zarizenim pro
automatické zastaveni padu podle tohoto vynalezu, které je
zobrazeno v jeho klidové polozé, umoZiujici jeho pohyb podél

bezpelnostniho lana.

Obr. 2 znazortiuje pohled na zafizeni podle obr. 1 v jeho
zablokované poloze po spudténi utésiiovani pohybem otocné

packy.

Obr. 3 znazortiuje pohled na zarizeni podle obr. 1 v jeho
zablokované poloze, a to bez spudténi utésifiovani, zphsobeného

oto&nou péackou.
Obr. 4 pfedstavuje pohled obdobny, Jjako Jje na obr. 2,
av3ak znézorfujici zarizeni, zablokované zablokované zameérné

manuélhé v klidové poloze (tzv. parkovani) .

P¥iklady provedeni vynalezu

S poukazem na priloZené vykresy je . automatické
zastavovaci zarizeni, obecné& oznalené vztahovou znaCkou 1,
ur&eno k utéstiovani svislého bezpeénostniho lana 2, které jim
prochdzi. Lano 2 je svym hornim koncem upevnéno, zatimco na

svém spodnim konci je opatfeno z&téZi (neznédzornéno).

Zarizeni 1 sestdvd z pouzdra, vytvoreného ze dvou
bodnich desek 3 (na obrazku je videét pouze Jjedna), spojenych
rozpérami 4 s jednou Celni sté&nou 5 a s Jjednou zadni sténou
6.

Uvnit¥ tohoto pouzdra je umisténa utésiiovaci vacka 7,

oto&né uloZend na vodorovném Cepu 8, ktery Jje nesen bolnimi
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deskami 3. Smérem ke své Celni Cadsti mé& valka 7 obloukovy
ut&snovaci povrch 9, pfifemZz ve své predni horni ¢asti Jje
opat¥ena detekénim valelkem, uloZenym volné na pricné ose 11

vacky 7.

Mezi vnit#¥nim povrchem &elni stény 5 a pfednim koncem
vacky 7 se pohybuje bezpe&nostni lano 2, JjehoZ relativni
pohyb vi&i zarizeni 1 otdéi deteklnim valeCkem 10. Otéaceni
véleCku 10 je zastavovéano tfecim &lenem 12, ktery zabira s
obvodem tohoto véaletku 10 pod tlakem pruZiny 13, upravené v
t&lese vadky 7. Tato vatka 7 se otd¢i v opa&ném sméru v
d&éledku setrvadnosti, kdy dojde k akceleraéi na zéakladé
ur&ité prahové hodnoty vacky 7, <&imZ Jje neutralizovano

ptsobeni pruZiny 14.

Rameno packy 15, které prochdzi otvorem 16 m& na svém
konci otvor 18 pro zahdknuti karabinky (neznédzornéno),
spojené s lanem, pfipevnénym k délnikovi, pracujicimu ve

vysce.

Zzde je nutno zdtraznit, Ze packa 15 ovladd pohyb vaclky
7  pouze Vv Jjejim Dblokovacim utéstiovacim sméru. Tim Je
snemo¥néno nechtdné uvolndni pa¢ky 15 néjakym néhodnym,

nemotornym ¢i neohrabanym pohybem.

Funkce =zatrizeni podle vynadlezu Je nésledujici: za
predpokladu, Ze =zarizeni Je ve své neutésnéné poloze,
zobrazené na obr. 1, Je v dasledku vahy =zafizeni 1

vyénivajici rameno packy 15 ve své horni poloze, a je pritom

umist&no niZe, neZ uiZivatel.
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Jak jiZ bylo drive uvedeno, Jje vacka 7 umisténa ve své
neut&sndné poloze na nosidi proti zastavovaci &asti 17 packy
15, v zastavené poloze proti =zadni sténé 6 v dusledku
kbmbinovaného G¢inku véhy vacky 7 a plsobeni pruziny 14.
Zarizeni 1 tedy volné& prokluzuje podél bezpelnostniho lana 2
nahoru a dol®i, a to v z&vislosti na pohybu uZivatele, cozZ

zplisobuje otéaceni valecku 10.

Dojde-1i k tomu, Ze uZivatel zafizeni 1 spadne, nastane

troji G&inek pro spudténi uté&snovéani vacky 7:

a) N&hla akcelerace padajiciho pohybu zafizeni 1 podél
lana 2 Jje okamZ?it& detekovana véaleckem 10, jehoZ rychlost
otadeni se zvyduje aZ do té doby, kdy stadly kroutici moment,
kterému je vystaven, prekond opaény stdly kroutici moment
vadky 7. Tato valka 7 se poté otafi ve sméru hodinovych
rudidek kolem vodorovného <&epu 8 tak, Ze jeji utésiiovaci

povrch 9 zabird s lanem 2 a blokuje lano 2 proti Celni sténé

5, ¢imZ dojde ke znehybnéni zarizeni.

Jak je vid&t z obr. 2, je3té predtim, neZ se vacka 7
za&ne pohybovat za U&elem utéstiovani lana 2, prerusi detekéni
valeek 10 spolupraci s lanem 2, a v jeho maxim&lni utésnéne
poloze vadka 7 =zabird se zardzkou, vytvofenou na jedné z

z

rozpér 4 za ucelem kontroly utésnéni.

b) V dasledku ptasobeni -setrvadnosti vacky 7 vyvola nahlé
stlaeni zarizeni 1 dolu, zplsobené pédem, otalivy pohyb

vagky 7 ve sméru, v némZ je iniciovano utésiiovani lana 2.

c) Plsobenim volného pédu zatéZe, pripojené na Jjejil

konec 18, se péacka 15 otaci ve sméru pohybu hodinovych
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rudidek, prigemZ jeji zastavovaci &c&st 17 plsobi na vacku 7
tak, Ze Jji uvaddi do jeji utéstiovaci polohy. Péaclka 15
doprovazi valku 7 na celé jeji utésnovaci draze aZ do uUplného

zablokovéni lana 2.

Pokud se pa¢ka 15 volné& otdldi na vodorovném Cepu 8, miZe
jeji nédhodné znehybnéni do klidové polohy, znézornéné na obr.
1, zpusobit pouze jeden ze dvou uU&inkd, popsanych vySe v
odstavcich a) nebo b), nebo oba  tyto uc¢inky dohromady,

zplisobujici utésnovani.

Jak je znédzornéno na obr. 4, ije zarizeni pro blokovani
paCky 15 v zablokované poloze vytvoreno napfiklad ve formeé
zédpadky 19 pfipojené v misté& 20 k pouzdru zarizeni 1, pricemZ
tato zapadka 19 zabird se zadni sténou pécky 15 a je schopna
udrfovat vacku 7 v poloze, blokujici lano 2, takZe Je

pouZivana jako parkovaci brzda.

Pouzdro zarizeni 1 obsahuje oteviraci element (na
vykresech nezndzornéno), takZe uzavrend poloha pouzdra Je
blokovana dvéma samostatnymi elementy, coZ vyZaduje provedeni'
dvou néslednych uvolnovacich operaci, aby bylo moZno pouzdro

otevrit.

Pro uclely popisu tohoto vynédlezu bylo jako nosice pro
zarizeni pouZito lana, a Jjako utésniovaci soucasti bylo
pouzito vacky. Utésnovaci hrdlo utésiiovaci soucdsti mlZe byt
rovnéZ profilovano tak, aby odpovidalo prislusSnému useku
lana, a to pro Jjeho samoutéstiovaci prost¥edky. Pro tytéz

Uc¢ely bylo jako detektoru pouZito detekéniho véalecku.




11

Je v&ak zTejmé, Ze aniZ by do3lo k odchyleni z rozsahu

tohoto vynédlezu, Jje moZno =zkonstruovat stejny systém na

zdklad& znédmého stavu techniky tak,

plnit ocelové lano nebo pevny profil.

e funkci noside mbZe
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PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro automatické =zastaveni pédu, schopné
prokluzovat bez nutnosti néjakych dal&ich Uukonl po
bezpe&nostnim nosic¢i (2), upevnéném v bodé, umisténém nad

imto zarizenim (1), p¥ipojeném k uZivateli nebo k nékladu,

o
N

o)

FidemZ =zafizeni (1) obsahuje utésnovaci soucdst (7) pro
ut&snovani bezpelnostniho nosice (2), a detekéni soucéast (10)
s prahovou akceleraci nebo prahovou pohybovou rychlosti
bezpednostniho nosice (2) vzhledem k zarizeni (1),

vyznadcuijici s e t im, Ze detekéni soulést
(10), tvorend véalelkem nebo ekvivalentni rotadni soucésti, a
utéstiovaci souddst (7) Jsou samostatné soulédsti, pricemz
deteké&ni soudédst (10) je usporddidna na utésfovaci soulésti
(7) a pohé&ni tuto utéstiovaci soucdst (7) ve sméru utésnovani
plsobenim stélého krouticiho momentu, majiciho specifickou
velikost, plsobici proti otd&eni valedku (10), pridemZ staly
kroutici moment je vyvozovan soucédsti (12, 13), pIipevnénou k
utésiovaci soudédsti (7) a pusobici od urcité prahové

rychlosti nebo prahové akcelerace bezpelnostniho nosice (2)

zarizeni (1).

2. Zarizeni podle ndroku 1 vy znac¢uijilci s e
t im, Ze soulést, vyvozujici stdly kroutici moment, Je
tvofena trecim d&lenem (12), pritlac¢ovanym proti detekénimu
vdledku (10) plUsobenim pruZiny (13), uloZené v utésnovaci
souddsti (7) a vyvozujici stédly kroutici moment, zvy3ujici se
s rychlosti bezpelnostniho nosice (2) v =zarizeni (1) az k
jeho prahové hodnoté vy$3i, neZ Je opacny staly kroutici

moment utésiovacl soucdsti (7).
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3. Zarizeni podle néaroku 1 nebo 2
vyznacuijici s e t 1 m, Ze utésfiovaci soucést
je tvorfena samoutésitiovaci vackou (7), otacejici se s
bezpelnostnim nosic¢em (2), na némZz Jje umistén detekéni
vdle&ek (10) tak, Ze Je ve styku a spoluplsobi s
bezpe&nostnim nosicdem (2) pro specifickou polohu utésnovaci
va&ky (7), pri absenci utésnovaciho tlaku na utésnovaci vacku
(7), a tak, Ze tento styk se prerusi, jakmile vacka zapoclne
svojili utésnovaci ¢innost.

4. Zafizeni podle ndroku 3 vyznac¢cuijici
s e t im, e dradha utésiovaci vacky (7) v neutésnéném
sméru je omezena dorazem (17), ktery urcuje polohu detekéniho
vdledku (10), umoZiujici tomuto valec¢ku (10) byt pohénén
relativnim pohybem bezpelnostniho nosice (2), pfilemZ pruZina
(14) se opird jednak o sténu pouzdra zarizeni (1), a jednak o
t8leso vacky (7) tak, Ze tuto wvacku (7) stlacuje v
neuté&snéném sméru az dosédhne dorazové polohy.

5. Zarizeni podle ndroku 4 vyznadcuijici
s e tim, Ze t&Zisté vacky (7) je umisténo vzhledem k
vodorovnému depu (8) tak, Ze stlacduje vacku (7) spolecné s
jeji hmotnosti do jejiho neutésnéného sméru pri absenci dané
akcelerace zafizeni (1) doll, pricemZ stlacuje vacku (7)) v
opa¢ném sméru v pripadé plsobeni akcelerace, ktera prevysuje
mezni akceleraci v dostatedném rozsahu tak, aby bylo
neutralizovano pasobeni pruzZiny (14), opirajici se o vacku, a

mohlo dojit k samoutéstiovaci &innosti vacky (7).

6. Zarizeni podle kteréhokoliv z nérokll 3 azZ 5
vyznadcuijici s e t i m , Ze obsahuje pé&cku

(15), citlivou na zatiZeni, kterd spoluplsobi ve stejném
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sm&ru s valkou (7) aZ k dorazu (17) tak, Ee vacka (7) muZe
byt uvedena do <¢innosti pouze touto péckou (15), a to ve

sméru, zplsobujicim utésnovani.

7. Zarizeni podle ndroku 6 vyznadcuijici
s e t im, e zastaveni drahy wvacky (7) v neutésnéném
sméru je zabezpeleno prostrednictvim aktivaéni péacky (15) s
pomoci jejiho dorazu na pl&st zarizeni (1) tak, Ze v
soudinnosti s pruzZinou (14), opirajici se o wvacku (7), se
docili stédlého styku packy (15) a vacky (7) v pripadé absence
jakéhokoliv plsobeni na péac¢ku (15), které by Jji zabréanilo

nadsledovat vacku (7) pri jejim utésnovacim pohybu.

8. Zarizeni podle kteréhokoliv z narokt 3 az 7
vyznac¢cuijioci s e t im, Ze Jje opatreno
blokovaci  soulésti (19), schopnou v pripadé potrfeby

zablokovat utésnénou polohu vacky (7).
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