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57 Anotace:
Zachycovaci zafizeni ma nosny plast’ (1), ktery nese alespofi
jednu kulicku (2), zabezpeenou na obvodu proti vypad nuti.
Kazda kuli¢ka (2) je vzhledem k obvodu nosného plaste (1)
umisténa vy&nivajici z obvodu, nebo zatazena do nosného
plasté (1). Nanosném plasti (1) je umisténo ovladaci zafizeni
(4), které je pomoci uvnité nosného plasté (1) pohyblivé
uloZeného €epu (10) funkéné ptipojeno ke kazdé z kulicek (2).
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CZ 299625 B6

Zachycovaci zarizeni k vyiméné rotaéné symetrické soudasti v tiskovém stroji

Oblast techniky

Vynalez se tyka zachycovaciho zafizeni k vyméné rotatné symetrické soudasti v tiskovém stroji,
ktera je ulozena v uloZeni.

Dosavadni stav techniky

Je znamé, Ze se rotacné symetrické soudasti, jako vélce, musi v tiskovych strojich vyjmout ruéné
nebo pomoci zvedaciho zafizeni a jsou vyménitelné ve svych uchycenich. K tomu se rotadné
symetrické soucasti uchopi a dopravuji ruéné nebo vézacimi prosttedky, napiiklad lany nebo
jefdbovymi haky. To je relativné nakladné, pfiemz nelze ¢asto dosahnout pozadovanou bezpeg-
nost prace.

K vyjmuti vélce, zejména tvarovaciho vélce, z uloZeni v tiskovém stroji, je znamé piislusné za¥i-
zeni z EP 0 639 452 B1. Toto zafizeni pro vyjmuti valce ma dvé podavaci ramena, pomoci nichz
Ize tvarovaci valce vyjmout z uloZeni. Zafizeni pro vyjmuti vélce je pfitom umisténo vedle, pod,
nebo nad tiskovym ustrojim tiskového stroje. Pomoci zdvedaciho zafizeni se tvarovaci valec
dopravuje nahoru na tiskové Gstroji a zde se predava na uchytné zatizeni. Zdvedaci zafizeni se
nasledné oto¢i do nové polohy, takze se na zdvedaci zafizeni preda novy valec, ktery se na zdve-
daci zafizeni pfivadi zafizenim pro vyjmuti vélce a opét se pomoci ného miize ulozit do jeho ulo-
Zeni v tiskovém Gstroji.

Z DE 198 19 389 Al je znamé zafizeni k vyméné sitového vélce v lakovacim ustroji rotaéniho
tiskového stroje. V lakovacim dstroji je umistén zasobnik pro sitovy vélec a k tomuto zasobniku
Je pfifazeno zdvedaci zafizeni pro vyménu sitovych vélci. V jednom provedeni méa zdvedaci
zafizeni dva pasy, které jsou zavéSeny jednim koncem na zasobniku a druhym koncem jsou navi-
Jjeny na hnany navijeci hfidel.

Podstata vynalezu

Vynalez spociva v tkolu vytvofit zachycovaci zafizeni vpfedu uvedeného typu, které zabrafiuje
uvedenym nevyhodam, a které je zejména opatfeno bezpe&nym tichytem pro rotaéné symetrické
soucasti a dovoluje zkraceni pfipravnych ¢asi uvnitf tiskového stroje.

Podle vynélezu se kol vyfesi znaky vytvoreni zafizeni, uvedenymi v hlavnim naroku. Dalsi pro-
vedeni vyplyvaji ze zavislych naroka.

Prvni vyhoda zachycovaciho zafizeni podle vynalezu spo¢iva v tom, Ze mé jednoduchou konst-
rukci a je v tiskovém stroji pouZitelné ru¢né, nebo ve spojeni s manipulaénim zatizenim, napfi-
klad primyslovym robotem, k vymé&nam rotaéné& symetrickych soudasti, zejména valci.

Vyhodné déle je, Ze mezi timto zachycovacim zafizenim a rotaéné symetrickou soudésti, ktera se
ma vyménit, vznika tvarovy spoj, ktery se v pfipadé potfeby uvolni. Tim se vytvori bezpe¢ny
vazaci prostfedek, ktery redukuje mozné nebezpedi trazu a poskozeni u takovychto vymén sou-
Casti.

RovnéZ je vyhodné, Ze docilovanym tvarovym spojem zachycovaciho zafizeni a rotaéné symet-

rické soucasti Ize docilit polohové zajisténi soudasti a Ize zkratit ptipravné &asy pki vyméné téch-
to soucasti. Tak se mliZe rotaéné symetricka soucast v kratké dobé dopravovat z uloZeni v tisko-
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vém stroji, respektive z vné&jsku do tiskového stroje a ulozit v ném. Alternativné lze rovnéZz pro-
vést v kratké dob&é vyménu rotacné symetrickych soucasti, pfednostné navzajem, v uloZenich
v tiskovém Ustroji za ulozeni v tiskovém ustroji, respektive v lakovacim ustroji, a obracené.

Zv1at€ vyhodné je pouziti prednostné automaticky pracujiciho zachycovaciho zafizeni ve spoje-
ni s manipulaénim zafizenim. Napiiklad lze vyménu rotatné symetrické souasti realizovat ve
spojeni s manipula¢nim zafizenim, napiiklad s primyslovym robotem, manipulatorem, nebo
linedrnim systémem tim, Ze na manipulaénim zafizeni jsou umisténa dvé synchronn& pohybliva
zachycovaci zafizeni, aby se rotatné symetricka soucast bezpedné zachytila na koncové strané
pomoci tvarového spoje.

Rotalné symetricka soucast pfitom ma na obou koncich v oblasti téla valce, respektive osazeni

vélce, respektive ¢epu vélce prislusné otvory, pfednostné vyvrty, aby se pomoci zachycovaciho
zafizeni mohlo realizovat spojeni rozebiratelnym tvarovym spojem.

Piehled obrazkd na vykresech

Vynilez je blize objasnén na piikladu provedeni pomoci vykresii. Na vykresech pfitom schéma-
ticky znazorfuje:

obr. 1 zachycovaci zafizeni s ru¢nim ovladanim (pohled zepiedu),
obr. 2 zachycovaci zatizeni podle obr. 1 (pohled z boku) a

obr.3 zachycovaci zafizeni s automatickym ovladanim.

Priklady provedeni vynalezu

Ovladatelné zachycovaci zafizeni k vyméné v ulozeni uloZzené rotaéné symetrické soudasti sesta-
va v podstaté z nosného plasté 1, ktery nese alespoti jednu, pfednostné vice kulicek 2, které jsou
na vnéjSim obvodu zabezpeceny proti vypadnuti. Kuli¢ky 2 jsou umistény po obvodu piednostné
v jedné rovin€ a vy¢nivaji nad obvod nosného plasté 1, nebo jsou zataZitelné zpét dovniti obvo-
du. Zachycovaci zatizeni ma rovnéZz na nosném plasti 1 umisténé ovladaci zafizeni 4, které je
pomoci uvnité nosného plasté 1 pohyblivé uloZzeného &epu 10 ve funkénim spojeni s kazdou
kulickou 2. Rotatné symetricka soucast, pfednostné valec, méa na kazdé &elni strané otvor, napii-
klad vyvrt, vytvofeny ve vertikale k ose otadeni soudasti k vytvoreni tvarového spoje se zachyco-
vacim zafizenim.

Nosny plast' 1 je v provedeni pro ru¢ni ovladani opatfen nahote timto nosnym plastém 1 ptiéné
prochazejicim otoénym ¢epem 3, na kterém je na obou stranich ustaven uchyt 5 a rovnob&zng
s otoénym Cepem 3 a pfi¢n€ k podpéram 5 je umisténa a k uchytim 5 pfipojena rukojet 6
(obr. 1).

Na nosném plésti 1 je déle umisténo ovladaci zafizeni 4, které je aktivovano ru¢né a je ve funkg-
nim spojeni s kuli¢kami 2 pomoci uvnitf nosného plasts 1 linearné pohyblivého ¢epu 10. Dalsi
konstrukce je blize popsana v popise k obr. 3. Na obr. | a 2 je zndzornéno, ze kazda podpéra 5
ma ve spodni &asti vytvoteny odtladovaci oblouk 7. Tento odtlatovaci oblouk 7 Ize jako soudast
zachycovaciho zafizeni usadit pfi vyménéch rotatné symetrické souéasti na horni stranu loziska
a podpofit ruéni vyménu rotaéné symetrické soucasti, pfednostné vélce tiskového stroje.

Nosny plast 1 podle obr. 3 je vzhledem k provedeni podle obr. 1 znazornén v dal$im vytvofeni,
pii¢emz ovladaci zafizeni 4 Ize aktivovat automaticky, naptiklad elektricky, pneumaticky, nebo
hydraulicky. Prednostné nastavd aktivace pomoci centrdlniho fizeni tiskového stroje. Nosny
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plast 1 ma pfivodni vedeni 8 k aktivaci ovladaciho zafizeni 4, které je v piedloZeném piikladé
fizeno pneumaticky.

Uvnitf nosného plasté 1 je umistén linearné pohyblivé Cep 10. V horni &asti je dep 10 ve funkg-
nim spojeni s pfednostn€ pneumaticky aktivovanym ovladacim zafizenim 4.

Ve spodni ¢asti ma ¢ep 10 blizko kulic¢ek 2, prednostné kuzelové se zuzujici, zGZeni 11.

Pfednostné ve stfedni aZ horni oblasti je vytvofeno ovladaci zatizeni 9, které piisobi na ovladaci
zafizeni 4. Pfednostn€ je ovladaci zafizeni 9 vytvofeno soustiedné s Cepem 10 umisténou tlako-
vou pruzinou, kterd se opira uvnitf nosného plasté 1. Na svém hornim konci je &ep 10 ve funk-
¢nim spojeni s ovladacim zafizenim 4. Proti ovladacimu zafizeni 4 je na nosném plasti 1 upevnén
horni dil 12. Ovladaci zafizeni 4 a horni dil 12 jsou pfednostné opatieny t&snénimi 13, 14, ktera
utéstiuji vniténi prostor nosného plasté¢ 1. Pfivodni vedeni 8 usti do oblasti vnitiniho prostoru
nosného plasté 1, tvofeného ovladacim zatizenim 4 a hornim dilem 12, tak, Ze pfivadéna energie,
napiiklad tlakovy vzduch, piisobi na ovladaci zatizeni 4. K hornimu dilu 12 je pfifazen senzor
15, ktery je pfipojen k centralnimu fizeni tiskového stroje a snima koncovou polohu ovladaciho
zafizeni 4 (s ¢epem 10). Prednostné se pfitom snima koncova poloha, ve které ¢ep 10 fixuje
kuli€ky 2 v poloze vy¢nivajici nad obvod nosného plasté 1.

Funkce zachycovaciho zafizeni a zv1a$té nosného plasté 1 je nasledujici. Ve vychozim stavu
vy¢nivaji kuli¢ky 2 pres obvod nosného plasté 1. K tomu plsobi jako tlakové pruZina vytvorené
ovladaci zafizeni 9 na ovladaci zafizeni 4 a &ep 10, ktery vytladuje kulicky 2, pfi¢emz jsou
zabezpeCeny proti vypadnuti, nad obvod nosného plasté 1. Kuli¢ky 2 tim dosedaji na valcovy &ep
10.

Jestlize se ma vyménit rotaéné symetricka soucast, naptiklad valec v tiskovém stroji, pak se ruc-
né nebo automaticky (pneumaticky, hydraulicky, respektive elektricky) aktivuje ovladaci zatizeni
4. Pomoci aktivovaného ovladaciho zafizeni 4 se Sep 10 posouva linearné uvnit nosného plaste
1, takZe se ve vysce kuli¢ek 2 polohuje zaZeni 11. Silové plisobeni ovladaciho zafizeni 9 se zvét-
Suje pisobenim ovlddaciho zafizeni 4. Kulitky 2 tim jsou zataZitelné zpét z obvodu. Kdyz se
nosny plast’ 1 zasouva do otvoru v rotatné symetrické soudasti, tak se kulicky 2 pohybuji sténou
otvoru zpé€t do prostoru ziZeni 11. Jestlize se dosahne koncové polohy, uvede se ovladaci zafize-
ni 4 mimo provoz a uvolni se ovladaci zafizeni 9, takZze se Cep 10 pohybuje do jiz popsané
vychozi polohy. Pti pohybu ¢epu 10 se kuligky 2 zdvihaji pies kuzelovité se zuZujici zizeni 11
na vélcovém &epu 10 a jsou vytlatovany ven. Kuli¢ky 2 jsou sevieny mezi epem 10 a otvory
vytvotrenymi v nosném plasti 1.

Pfi pouZiti manipulacniho zafizeni jsou na ném umisténa dvé zachycovaci zatizeni, jejichz ovla-
daci zafizeni 4 jsou aktivovana synchronng. Zachycovaci zafizeni jsou umisténa tak, aby vymé-
flovana soucast byla bezpetné svymi otvory rozebiratelng pripojitelna k zachycovacimu zafizeni.
K tomu je u kazdého zachycovaciho zafizeni nosny plast’ 1 v zdbéru tvarovym spojem v otvorech
rotatn€ symetrické soudsti a dopravuje soucast do volného uloZeni uvnit tiskového ustroji nebo
lakovaciho ustroji a odklada ji tam.

Alternativn€ je rotaéné symetricka souast rozebirateln& pfipojitelna k zachycovacimu zafizeni
pomoci nosného plasté 1 rucné a je dopravovana jednou nebo vice osobami obsluhy na misto
odloZeni a zde je odlozena. K tomu obsluha uchopi rukojet’ 6 a aktivuje ovladaci zafizeni 4.
Po vytvofeni tvarového spoje mezi nosnym plastém 1 a pifslusnym otvorem v rotaén& symetrické
soucasti se soucast vyjme z ulozeni. Rukojet’ 6 lze pfitom v otoéném &epu 3 premistit tak, Ze lze
rotané symetrickou sou¢ast za vyuziti odtladovaciho oblouku 7 vyjmout z uloZen.

Po odloZeni rotaéné symetrické soucasti se miZze uvést pomoci zachycovaciho zafizeni do tvaro-
vého spoje dalsi rotacné symetricka soucast. Ke zlepSenému zavedeni nosného plasté 1 do pi-
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slusného otvoru v rota¢né symetrické soucasti ma tento nosny plast’ 1 na svém konci kuZelovitou,
nebo zaoblenou zavadéci ¢ast 16.

PATENTOVE NAROKY

1. Zachycovaci zafizeni k vyméné rotacné symetrické soucasti v tiskovém stroji, ktera je ulo-
Zzena v uloZeni, vyznadujici se tim, Zze ma nosny plast (1), ktery je opatfen alespoti
Jednou kuli¢kou (2), zabezpecenou na obvodu proti vypadnuti, pficemz kazda kulicka (2) je
umisténa vy¢nivajici z obvodu, nebo zatazena do obvodu nosného plasté (1), pfi¢emz na nosném
plasti (1) je umisté€no ovladaci zafizeni (4), které je pomoci uvniti nosného plasté (1) pohyblivé
uloZeného ¢epu (10) funkéné piipojeno ke kazdé z kuli¢ek (2) pro vytvofeni rozebiratelného tva-
rového spoje s otvorem v rotaéné symetrické soucasti.

2. Zachycovaci zafizeni podle naroku I, vyznadujici se tim, Ze &ep (10) je uloZen
uvnitf nosného plasté (1) linearné pohyblivé a je funkéné ptipojen k ovladacimu zafizeni (4), pfi-
CemzZ proti ovladacimu zafizeni (4) je v nosném plasti (1) umisténo ovladaci zafizeni (9) pro
plsobeni silou na sousedni ovladaci zatizeni (4), a ¢ep (10) je opatien zaZenim (11) k uloZeni
kulicek (2).

3. Zachycovaci zafizeni podle alespon naroku I, vyznaéujici se tim, Ze ovladaci-
mu zafizeni (4) je pfifazen senzor (15), ktery snima nejméné koncovou polohu &epu (10).

4. Zachycovaci zafizeni podle narokii 1 a3, vyznadujici se tim, Ze senzor (15) je
pfipojen pomoci spinaci techniky k centralnimu fizeni tiskového stroje.

5. Zachycovaci zafizeni podle alespori naroku 1, vyznadujici se tim, Ze dvanosné
plasté (1) jsou pripojeny k jednomu manipulaénimu zatizeni a pro vytvoteni rozebiratelného tva-

rového spoje s otvory v rotaéné symetrické soucasti jsou synchronné pohyblivé.

6. Zachycovaci zafizeni podle alespoii ndrokii 1 a3, vyznaéujici se tim, Ze nosny
plast’ (1) je opatfen pfivodnim vedenim (8) pro aktivaci ovladaciho zafizeni (4).

3 vykresy
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