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A INVENCAO DIZ RESPEITO A UM EQUIPAMENTO DE LIMPEZA PARA UMA MAQUINA DE
ENCHER GARRAFAS, CONSTITUIDA POR UMA CUBA (1), UMA SERIE DE CONDUTAS (2)
LIGADAS A DITA CUBA (1), UM BANCO (3) GIRATORIO NO QUAL SE ENCONTRAM MONTADAS
UMA SERIE DE SUPORTES (4) SOBRE OS QUAIS SE ENCONTRA A CUBA (1). COM O OBJECTIVO
DE REDUZIR O NUMERO DE ELEMENTOS, O DITO EQUIPAMENTO DE LIMPEZA COMPREENDE
PELO MENOS UM SUPORTE DE RECIPIENTES (5) COM CAPACIDADE PARA PELO MENOS DOIS
RECIPIENTES (6) E PARA EFECTUAR UM MOVIMENTO GIRATORIO DE ACORDO COM UM EIXO
DE ROTAGAO (7) PERPENDICULAR AO PLANO QUE FORMA O SUPORTE DE RECIPIENTES (5),
COM DUAS POSICOES DE EQUILIBRIO, UMA POSICAO DE DESCANSO E UMA POSICAO DE
LIMPEZA. O MOVIMENTO GIRATORIO E EFECTUADO ATRAVES DE UM CILINDRO DE
ACCIONAMENTO (8) QUE ACCIONA O SUPORTE DE RECIPIENTES (5) DESDE A POSICAO DE
DESCANSO ATE A POSICAO DE LIMPEZA E DESDE A POSICAO DE LIMPEZA ATE A POSICAO DE
DESCANSO.



RESUMO

“EQUIPAMENTO DE LIMPEZA PARA UMA MAQUINA DE ENCHER
GARRAFAS”

A invencdo diz respeito a um equipamento de limpeza
para uma maquina de encher garrafas, constituida por uma
cuba (1), uma série de condutas (2) ligadas a dita cuba
(1), um banco (3) giratdério no qual se encontram montadas
uma série de suportes (4) sobre os quais se encontra a cuba
(1). Com o objectivo de reduzir o numero de elementos, o
dito equipamento de limpeza compreende pelo menos um
suporte de recipientes (5) com capacidade para pelo menos
dois recipientes (6) e para efectuar um movimento giratdrio
de acordo com um eixo de rotacdo (7) perpendicular ao plano
que forma o suporte de recipientes (5), com duas posicdes
de equilibrio, uma posicdo de descanso e uma posicdo de
limpeza. O movimento giratdério é efectuado através de um
cilindro de accionamento (8) gue acciona o suporte de
recipientes (5) desde a posicdo de descanso até a posicéo
de limpeza e desde a posicdo de limpeza até a posicédo de

descanso.



DESCRICAO

“EQUIPAMENTO DE LIMPEZA PARA UMA MAQUINA DE ENCHER
GARRAFAS”

Descricao

AREA DA INVENGCAO

Esta invencdo pertence a Aarea das maquinas de
encher garrafas. Mais especificamente, diz respeito a um
equipamento de limpeza para as ditas maquinas. O dito
equipamento de limpeza é configurado de modo a permitir que
a limpeza seja efectuada de modo eficaz e a um custo

minimo.

ANTECEDENTES DA INVENCAO

As méagquinas de encher utilizadas para encher
garrafas com liquidos tais como vinho, &agua, refrigerantes
ou azelite precisam de uma limpeza regular profunda. A dita
limpeza pode ser efectuada no final do dia de trabalho,
caso em gue a maquina deverd ser limpa para evitar a
formacdo de residuos na magquina enquanto esta se encontra
parada, ou devido a mudanca do liguido a ser utilizado.
Neste caso, a limpeza é necessaria para descontaminar os
elementos que entram em contacto com OS liguidos
anteriores, de modo que ndo fique dqualquer residuo deste
Ultimo liquido que poderd afectar a qualidade do segundo

liquido utilizado. As pecas limpas nestes processos sdo a



cuba, onde se encontra armazenado o liquido que sera
carregado nas garrafas, os bicos de despejo, utilizados
para ajustar o gargalo e deitar o liquido, e as condutas de
comunicacdo existentes entre ambos os elementos.

Os métodos de limpeza tradicionais sédo baseados na
desmontagem da maquina de encher para limpar cada um dos
bicos de despejo, para além das respectivas diferentes
condutas de comunicacdo. Esta opcdo envolve tempo e esforco
consideraveis.

Em alternativa, sdo conhecidas outras solucgdes que
tém como base um sistema de accionamento mecdnico due une
uma taca a cada bico de despejo, que se encontra montada na
estrutura de cada bico de despejo. Estas solucgdes tém o
problema de que o sistema de accionamento colide contra um
batente fixo na estrutura da maquina. Esta série de choques
pode provocar avaria ou deterioracdo da maquina e do
sistema de elevacdo da cuba.

A patente de invencdo ES 2192453 Bl do mesmo
requerente revela um equipamento de limpeza de acordo com O
preémbulo da reivindicacdo 1, e soluciona este problema
através da 1ncorporacdo de uma taca para a limpeza
automdtica do bico de despejo. Cada bico de despejo da
maquina tera a sua taca correspondente. A dita taca é
articulada através de um cilindro pneumético de tal modo
que a sua actuacdo promove a unido da parte inferior da
taca com o bico de despejo correspondente, apds o Jque a
limpeza da magquina pode ser realizada. A desactivacdo do
cilindro pneumdtico envolve o desacoplamento da taca,
permitindo desse modo a utilizacdo do bico de despejo para
encher as garrafas.

O dispositivo revelado na patente anteriormente



mencionada permite uma limpeza réapida e eficaz de todos os
bicos de despejo da maquina, minimizando assim o tempo de
paragem da maquina e aumentando o seu desempenho. Contudo,
o) investimento necesséario para incorporar o) dito
dispositivo é elevado, tornando-o economicamente
inexequivel em maquinas gue ndo ultrapassem um certo nivel
de producao, sendo que as vantagens anteriormente
mencionadas ndo Jjustificam os gastos que terdo de ser

realizados.

DESCRICAO DA INVENGCAO

A invencdo diz respeito a equipamento de limpeza
para uma maquina de encher garrafas. A maquina de encher
garrafas ird compreender os dispositivos convencionais das
ditas maquinas, que incluem uma cuba, uma série de bicos de
despejo gue comunicam com a dita cuba, um banco giratdrio
no qual a cuba estd colocada, onde uma série de suportes
sdo montados. Cada suporte segura uma garrafa transportada
num carrossel de enchimento. Cada suporte estd equipado com
movimento vertical, ascendente/descendente, para abordar os
bicos de despejo, se unirem e separarem logo que a garrafa
fica cheia.

A cuba, que pode ser apoiada por colunas
telescdpicas que permitem o seu movimento vertical,
necessario para adaptar a posicdo dos bicos de despejo a
altura da garrafa ou para permitirem a unido dos
recipientes limpos aos bicos de despejos na operacado de
limpeza, serd montada no banco giratério.

De acordo com a invencdo, o dito equipamento de
limpeza compreende pelo menos um suporte de recipientes com

uma capacidade para pelo menos dols recipientes e para



efectuar um movimento de rotacdo em redor de um eixo de
rotacdo perpendicular ao plano formado pelo suporte de
recipientes. No dito movimento de rotacdo, o suporte de
recipientes pode atingir duas posicdes de equilibrio, uma
posicdo de descanso e uma posicdo de limpeza.

Na posicdo de descanso, o0s recipientes ndo se
encontram engatados aos bicos de despejo, enquanto gque na
posicdo de limpeza os diferentes recipientes de cada
suporte de recipientes encontram-se engatados nos bicos de
despejo. O dito engate serd efectuado individualmente, isto
é, um recipiente do suporte de recipientes serd engatado a
um bico de despejo, e outro recipiente serd engatado a
outro bico de despejo. Num modelo preferido, o numero de
recipientes colocados nos diferentes suportes de
recipientes serda o mesmo que O numero de bicos de despe]jo
da maquina, de modo tal gue todos os recipientes serdo
dotados de um bico de despejo ao dqual serdo engatados e
cada bico de despejo dotado de um recipiente para efectuar
a sua limpeza. No caso em que um suporte de recipientes
seja dotado de dois recipientes, os ditos recipientes seréao
engatados a dois bicos de despejo sucessivos. Do mesmo
modo, 0os bicos de despejo serdo engatados a trés
recipientes no caso em que O suporte de recipientes possua
trés recipientes.

A transicdo da posicdo de descanso para a posicdo
de limpeza ¢é efectuada através de um <cilindro de
acclionamento, por exemplo pneumético. O dito cilindro de
accionamento 1ird accionar o suporte de recipientes que se
encontra na posicdo de descanso para a posicdo de limpeza,
e da posicdo de limpeza para a posicdo de descanso, fazendo

com que o suporte de recipientes gire em redor de um eixo



de rotacao perpendicular ao plano do suporte de
recipientes.

O facto de varios recipientes com a finalidade de
limparem os bicos de despejo poderem ser agrupados no mesmo
suporte de recipientes reduz o custo dos ditos dispositivos
de limpeza devido, entre outras razdes, ao reduzido numero
de pecas e elementos necessarios para limpar o mesmo numero
de bicos de despejo. Nas solucgdes do estado da técnica, “N”
bicos de despejo 1rdo precisar de “N” dispositivos de
limpeza, enquanto neste caso o numero de dispositivos é
reduzido a “N/2”. Por este motivo, o equipamento de limpeza
da invencdo pode ser incorporado em magquinas com uma baixa
producdo nas qualis ndo é economicamente exequivel instalar
um equipamento independente para cada bico de despejo.

Por outro lado, o suporte de recipientes de acordo
com a invencdo é dotado de uma configuracdo em V, com um
primeiro braco e um segundo braco unidos numa zona de unido
e dotados de extremidades livres, sendo que o primeiro
braco é maior do que o segundo braco. 0O eixo de rotacdo do
suporte de recipientes encontra-se localizado na =zona de
unido.

Devido ao facto de que uma série de recipientes iré
ser 1incluida no mesmo suporte de recipientes, os ditos
recipientes podem estar interligados de tal modo que exista
um unico bico de despejo com o sistema de limpeza geral. O
ligquido de limpeza transportado por este bico de despejo,
através de condutas internas do suporte de recipientes,
pode espalhar-se por todos os recipientes, evitando uma
série de condutas adicionais no caso em que esta
concentracdo de elementos no suporte de recipientes néo

exista.



DESCRIGCAO DOS DESENHOS

Para fins de complemento desta descricdo e para
auxiliar em compreender melhor as caracteristicas da
invencdo, foi incluido um conjunto de desenhos como parte
desta descricdo, na qual fol representado de um modo
ilustrativo e nédo limitado o seguinte:

A Fig.l representa uma vista em planta de uma
maquina de encher garrafas na qual foi implementado um
equipamento de limpeza de acordo com esta invencado, sendo
que uma linha tracejada indica a posicdo do suporte de
recipientes na posicdo de descanso e uma linha continua
indica a posicdo do suporte de recipientes na posicédo de
limpeza;

A Fig.2 representa uma vista superior do suporte de
recipientes na posicdo de descanso, due se encontra
ilustrada pela linha tracejada na figura 1; e

A Fig.3 representa uma vista elevada do suporte de
recipientes na posicdo de limpeza, que se encontra

ilustrada pela linha continua na Figura 1.

MODELO PREFERIDO DA INVENCAO

No que diz respeito as figuras, ¢é de seguida
descrita uma forma preferida do modelo do equipamento de
limpeza para uma maquina de encher garrafas que constituil o
objecto desta invencéo.

A Figura 1 ilustra uma vista parcial de uma magquina
de encher garrafas. Na dita figura podemos observar como 0S

diferentes bicos de despejo (2) que irdo encher as garrafas



se encontram colocados num banco giratério (3) de
configuracdo circular. As garrafas estardo colocadas em
suportes (4) dotados de um movimento vertical. O conteudo
para executar o enchimento sera proveniente de uma cuba (1)
colocada num plano acima do plano representado na Figura 1,
mais nitidamente visivel nas Figuras 2 e 3. A dita cuba
(1), tal como mais tarde mencionado, podera ser dotada de
um movimento vertical que permita que esta suba e desca.

No interior da configuracdo <circular podemos
observar os suportes dos recipientes (5). Todos os suportes
dos recipientes (5) sdo idénticos e sdo dotados de dois
recipientes (6) e de uma configuracdo em V, com um primeiro
braco (9) e um segundo braco (10) unidos numa zona de unido
(11) e com as extremidades do primeiro e do segundo bracos
(9,10) 1livres, onde se encontram colocados um primeiro
recipiente (6) e um segundo recipiente (6). Neste modelo, ©
primeiro braco (9) é mais comprido do que o segundo braco
(10).

A Figura 1 ilustra também, em cada um dos suportes
dos recipientes (5), um cilindro de accionamento hidraulico
(8) que permite a transicdo do suporte de recipientes (5)
da posicdo de descanso para a posicdo de limpeza.

Na figura, os suportes dos recipientes (5) séao
ilustrados na sua posicdo de descanso por uma linha
tracejada e na sua posicdo de limpeza por uma linha
continua. Na posicdo de descanso, o suporte de recipientes
(5) é retirado da zona de circulacdo da garrafa. Na posicéo
de limpeza, 0s recipientes (6), colocados nas extremidades
dos bracos (9,10) dos suportes de recipientes (5) estaréo
colocados numa posicdo na qual é possivel o engate de cada

recipiente (6) ao seu bico de despejo (2) correspondente.



Para fins de execucdo do dito engate, a cuba (1) pode subir
para permitir que os recipientes (6) sejam colocados por
baixo dos bicos de despejo (2) correspondentes, para
subsequentemente descerem e engatarem os bicos de despejo
(2) nos seus recipientes (6) correspondentes. Os dois
recipientes (6) de cada suporte de recipientes (5) seréo
engatados nos dois recipientes (2) correlativos.

Cada suporte de recipientes (5) fard parte de um
conjunto de unidade de limpeza (13). A dita unidade de
limpeza (13) serd montada numa base, n&o apresentada nas
figuras. Serd colocada uma plataforma (14) de maneira
encastrada na dita base. O suporte de recipientes (5) seré
unido a esta plataforma (14) através da sua zona de uniao
(11), permitindo a rotacdo em redor do eixo de rotacédo (7)
que passa através da dita zona de unido (11). Uma

extremidade do cilindro de accionamento hidraulico (8) seréa

também unida a plataforma (14). A outra extremidade do
cilindro de accionamento hidrédulico (8) serda unida ao
primeiro braco (9) do suporte de recipientes (5). Deste

modo, a extensdo do cilindro de accionamento hidraulico (8)
fard com que o suporte de recipientes (5) gire, originando
a transicdo da posicdo de descanso para a posicdo de
limpeza. Na direccdo oposta, a contraccdo do cilindro de
accionamento hidrédulico (8) ird fazer com que o suporte de
recipientes (5) passe da posicdo de limpeza para a posicéao
de descanso. Em ambos os casos, a cuba (1) deveréd colaborar
movimentando-se para cima e para baixo de acordo com a
posicdo a ser adoptada.

A Figura 2 apresenta a posicdo de descanso do
suporte de recipientes (5) correspondendo & posicdo da

linha tracejada da Figura 1. Esta posicdo corresponde a



situacdo na qual a maéquina enche as garrafas. Nesta
posicdo, as garrafas existentes nos suportes (4) ajustam os
seus gargalos nos bicos de despejo (2) para que as garrafas
recebam o liquido através dos ditos bicos de despejo (2).
Nesta situacdo, o cilindro de accionamento hidréaulico (8) é
comprimido, apbs o que o0s recipientes (6) do suporte de
recipientes (5) se mantém fora da &rea de influéncia do
bico de despejo (2). Nesta posicdo, pode-se observar o modo
como a parte inferior dos recipientes (6) é comunicada e um
dos recipientes (6) é unido ao tubo (12) que comunica com O
sistema de limpeza geral. Desse modo, a limpeza dos dois
recipientes (6) 1réd necessitar de apenas um tubo (12) que
comunica com o sistema de limpeza geral e ndo de dois, tal
como ocorre nas solucdes actualmente conhecidas.

Na Figura 3, o cilindro de accionamento hidraulico
(8) foi alargado, de modo tal que o suporte de recipientes
(5), que gira em redor do eixo de rotacado (7) localizado na
zona central do dito suporte de recipientes (5), colocou os
recipientes (6) por baixo dos seus bicos de despejo (2)
correspondentes. Esta situacdo, correspondente a posicdo da
linha continua da Figura 1, ocorreu porque a cuba (1)
subiu, permitindo assim que o0s recipientes (6) sejam
colocados na sua posicdo de limpeza. Subsequentemente, e
para fins de ajustamento dos bicos de despejo (2) no
interior dos recipientes (6), a cuba (1) desceu, efectuando
o ajustamento anteriormente mencionado. A manobra de
limpeza pode ser neste momento efectuada através de
qualquer meio convencional. Tal como inicialmente referido,
a agua ou liquido utilizado para a limpeza ira chegar a um
dos dois recipientes (6) formados pela unidade de limpeza

(13), e ira passar para o préoximo recipiente (6) através de



uma conduta interior.

A ligacdo e a comunicacdo entre o colector de
limpeza central, os recipientes, o bico de despejo e a
propria cuba permitem a limpeza completa e esterilizacdo de
todas as pecas da maquina gque estdo em contacto com o
produto alimentar. 0Os bicos de despejo, a cuba e todo o
processo de tubagem do produto podem ser limpos e
esterilizados em simulténeo.

Tal é automaticamente efectuado e com circuitos e

ciclos programados.
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REFERENCIAS CITADAS NA DESCRICAO

A presente listagem de referéncias citadas pela requerente
é apresentada meramente por razdes de conveniéncia para o
leitor. Ndo faz parte da patente de invengdo europeia.
Embora se tenha tomado todo o cuidado durante a compilacdo
das referéncias, ndo é possivel excluir a existéncia de
erros ou omissbes, pelos quais o EPO ndo assume nenhuma

responsabilidade.

Documentos de Patente citados na descricgao

e ES 2192453 B1 [0005]

Lisboa, 03/11/2011



REIVINDICACOES

1. Equipamento de limpeza para uma magquina de

encher garrafas, compreendendo:

uma cuba (1);

uma série de bicos de despejo (2) ligados a
dita cuba (1);

um banco giratério (3) onde sdo montados a
série de suportes (4), no qual é colocada a

cuba (1);

caracterizado por

(i) o dito equipamento de limpeza compreender
pelo menos um suporte de recipientes (5) dotado
de uma configuracdo em V, dotado de um primeiro
braco (9) e um segundo braco (10) unidos numa
zona de unido (11) e com extremidades livres,
sendo que o primeiro braco (9) é mais comprido
do que o segundo braco (10), o dito pelo menos
um suporte de recipientes (5) com uma
capacidade para pelo menos dois recipientes (6)
destinados a limpar os bicos de despejo e para
realizar um movimento de rotacdo em redor de um
eixo de rotacdo (7) localizado na zona de uniéo
(11) perpendicular ao plano formado pelo
suporte de recipientes (5), com duas posicdes

de equilibrio, uma posicdo de descanso e uma



posicdo de limpeza, sendo que o dito movimento
é efectuado através de um cilindro de
accionamento (8) que acciona o suporte dos
recipientes (5) a partir da posicdo de descanso
para a posicdo de limpeza e da posicédo de

limpeza para a posicdo de descanso.

2. Equipamento de limpeza de acordo com a
reivindicacdo 1, caracterizado por os recipientes (6) do
suporte de recipientes (5), pelo menos um, serem unidos num
unico tubo (12) q9que comunica com o sistema de limpeza

geral.

3. Equipamento de limpeza de acordo com
qualgquer uma das reivindicacdes 1 e 2, caracterizado por o

cilindro de accionamento (8) ser pneumatico.

4., Equipamento de limpeza de acordo com
qualgquer uma das reivindicacdes 1 a 3, caracterizado por os
suportes de recipientes (5), pelo menos um, serem

idénticos.

5. Equipamento de limpeza de acordo com a
reivindicacdo 4, caracterizado por o suporte do recipiente
(5) incluir doils recipientes (6), um primeiro recipiente
(6) colocado na extremidade do primeiro braco (9) e um
segundo recipiente colocado na extremidade do segundo braco

(10) .

Lisboa, 03/11/2011
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