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(54) Title: DEVICE FOR SELECTIVE SUPPLYING OF CABLES TO A GAP LIMITED BY TWO ROTATING BODIES

(54) Bezeichnung : VORRICHTUNG ZUR WAHLWEISEN ZUFUHRUNG VON KABELN ZU EINEM VON ZWEI ROTATI-
ONSKORPERN BEGRENZTEN SPALT

Fig. 1

(57) Abstract: The invention relates to a device for the selective placement of cables (1, 1.1) in a gap limited by two rotating bo-
dies (2) having an inlet and an outlet wedge, wherein the rotating bodies (2) are mounted on or to a housing (3) and have a varia-
ble distance from one another, wherein there is a revolver (4) on the housing that can be shifted parallel to the axis of the rotation
bodies (2) having at least two cable guides that each comprise two partial guides (5) wherein one cable is accommodated running
through each, wherein the cables (1, 1.1) can be brought in alternation to a position before the gap by a rotation of the revolver
and transferred into the gap by a subsequent shitt of the revolver (4), can be brought into engagement with the rotating bodies (2)
and can be shitted by said rotating bodies. The partial guides (5) each have a wedge or conical-shaped taper (5.1) on the ends fa-
cing the rotating bodies (2) and the tapers (5.1) are at least partially (5.1) extended into the inlet and outlet wedges of the gap in an
engaging manner.

(57) Zusammenfassung:
[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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Veroffentlicht:

—  ohne internationalen Recherchenbericht und erneut zu
veroffentlichen nach Erhalt des Berichts (Regel 48 Absatz
2 Buchstabe g)

Vorrichtung zum wahlweisen Einlegen von Kabeln (1, 1.1) in einen von zwei Rotationskérpern (2) begrenzten Spalt mit einem
Ein- und einem Austrittskeil, wobei die Rotationskérper (2) auf oder an einem Gehéduse (3) gelagert sind und einen verdnderlichen
Abstand von einander haben, wobei auf oder an dem Geh&use ein parallel zur Achse der Rotationskdrper (2) verschiebbarer Re-
volver (4) mit wenigstens zwei Kabelflihrungen vorgesehen ist, die jeweils aus zumindest zwei Teilfilhrungen (5) bestehen, in de-
nen jeweils ein durchlaufendes Kabel aufgenommen ist, wobei die Kabel (1, 1.1) durch eine Drehung des Revolvers alternativ in
eine Position vor dem Spalt bringbar und durch eine anschlieBende Verschiebung des Revolvers (4) in den Spalt iiberfiihrbar, mic
den Rotationskérpern (2) in Eingrift bringbar und durch diese vorschiebbar sind. Die Teilfilhrungen (5) haben an ihren den Rota-
tionskérpern (2) zugewandten Enden jeweils eine keil- oder kegelformige Verjiingung (5.1) und die Verjlingungen (5.1) sind zu-
mindest anteilig (5.1) in die Ein- und Austrittskeile des Spaltes eingreifend verlangert.
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Vorrichtung zur wahlweisgen Zuflhrung von Kabsln

zu einem von zwel Rotationskdrpern begrenzten Spalt

Technisches Gebilet

Um Kabelbaume in grofler Stlckzahl wirtschaftlich erzeugen zu
kénnen, ist es erforderlich, in kurzen zeitlichen Abstinden
aufeinanderfolgend deweils die Farbe und/oder den Durchmesser
der zu verarbeitenden Kabel zu wechseln. Die Kabel werden
typischerweise auf Kabeltrommeln oder in Fédssern bevorratst
bereitgestellt. Die Kabsl haben Oblicherweiss
unterschiedliche Durchmesser, unterschiedliche Langen
und/oder unterschiedliche Einfirbungen, um z.B. den
jeweilligen, sicherheitstechnischen und sonstigen
Anforderungen eines einzelnen Kabelbaums gerecht zu werden.
Fir das Wechseln sind Vorrichtungen zum wahlweisen Einlegen
von Kabeln in einen von zwel Rotationskdrpern begrenzten
Spalt mit einem Ein- und einem Austrittskeil bekannt, wobei
die Rotationskorper auf oder an einem Geh&use gelagert sind
und elinen veranderlichen Abstand veon einander haben. Auf oder
an dem Gehause ist ein parallel zur Achse der Rotationskdrper
verschiebbarer Revolver mit wenigstens zwel Kabelf{ihrungen
vergesehen, in denen jeweils ein durchlaufendes Kabel
aufgenommen ist. Die Kabel konnen durch eine Drehung des
Revolvers alternativ in eine Position vor dem ESpalt gebracht
und durch eine anschliefende Verschiebung des Revolvers in
den Spalt lUberfihrt, mit den Rotationskérpern in Eingriff
gebracht und durch diese vorgeschoben werden. Die Erfindung

betrifft eine solche Vorrichtung.

Stand der Technik

Eine Vorrichtung der eingangs genannten Art ist aus der
DE 10 2006 032 361 B3 bekannt. Sie gelangt beim Ablangen von
Kabeln zur Herstellung veon Kabelbdumen zur Anwendung. Die

Kabel haben dabei einen sich zunehmend vermindernden
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Durchmesser und demgemdf eine zunshmend eingeschréankte
teifigkeit, was hdufig dazu flhrt, dass ein sicheres
Einlegen der Kabel in den Spalt zwischen den Rotationskdrpern
nicht gelingt. Statt dessen kommt es haufig zu einem
Kabelstau vor den Kabelflhrungen mit Knduelbildung, die nur
gschwierig und zeitraubend zu entwirren ist, bevor eine

Verarbeitung erfolgen kann.

Darstellung der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zu Grunde, sins Vorrichtung
der eingangs genannten Art derart weiter zu entwickeln, dasg
der Kabelwechsel bei der einander abwechselnden Rearbeitung
von sehr dinnen und hochflexiblen Kabeln nicht mehr zu
Betriebstédrungen oder einer nennenswertsn Unterbrechung des
Arbeitsiorteschritts fihrt, sc dass auch hochflexible Kabel
storungsireier als bisher ihrer weiteren Verwendung zuftithrbar

sind.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemif mit den Merkmalen von
Anspruch 1 geldst. Auf vorteilhafte Ausgestaltungen nehmen

die Unteranspriche Bezug.

Bel der erfindungsgeméfien Vorrichtung werden die Kabel
aufierhalb des Spaltes in die Kabelfdhrungen des Revolvers
eingefadelt und dabei durch alle in der Durchlaufrichtung
aufeinanderfolgenden Teilfiihrungen hindurchgefiihrt. Dies kann
manuell erfolgen, wahrend sich ein anderes Kabel in dem Spalt
befindet und seiner laufenden Vsrarbeitung zugeflihrt wird.
Der die Kabelfthrungen tragende Revolver kann je nach Bedarf
eine Vielzahl von in Umfangsrichtung verteilten
Kabelflihrungen haben, die starr mit dem Revolver wverbunden
sind und in die jewells ein durchlaufendes Kabel eingefidelt
izt. Zum Kabelwschsel wird die gerade in Verwendung
befindliche Kabelfihrung als Bestandteil des Revolvers
parallel zur Achse der Rotationskdérper aus dem Spalt

herausgezogen und der Revolver anschliefend =o verdrent, dass
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gich das neu einzuflhrende Kabel vor dem Spalt der
Rotationskédrpern befindet. Durch Zuriickschisben des Revolvers
mit der betreffenden Kabelflhrung in einer Richtung rarallel
zur Achse der Rotationskdrper in die urspringliche Position
wird das zu verarbeitende Kabel in den Spalt zwischen den
Rotaticnskorpern eingefihrt und mit diesen in EBingriff
gebracht, in dem die Rotationskdrper mit dem Kabel verpresst
werden. Hierzu kann der Revolver verdrehbar auf einen
Schlitten gelagert sein. Der Antrieb der Rotationskdrper wird
anschlieffend frel geschaltet, so dass eine Kabelfdrderung
erfolgen kann, sobald dafir ein Bedarf entstsht und z.B. eine
sich anschliefende Verarbsitungseinheit, die durch eine
Crimpvorrichtung gebildet sein kann, ihre Arbeit aufnehmen
kann. Zu diesem Zwecke ist die Steuerung zumeist
signalleitend mit der Steuerung der nachfolgesnden
Verarbeitungseinheit verbunden, beispislsweise mit einem
Crimpautomaten, in dem das gefdrderte Kabel abgeléngt,
abisoliert und am vorderen und gegebenenfalls hinteren Enden

mit Crimpsteckern einer gpeziellen Gestalt varbunden wird.

Zur Hergtellung von Kabelbdumen ist es erforderlich,
unterschiedliche Kabel zu verarbeiten und demgemdf hiufig
einen Wechsel der Kabel vorzunehmen. Diseg kann mit der
erfindungsgemdfen Vorrichtung sehr schnell und

storungssicher, automatisch oder manuell vorgenommen werden.

Die Kabel kénnen durch die in die Ein- und Ruslaufkeils der
Rotatlonskdrper eingreifenden Verilingungen der Teilfdhrungen
bis auf in einen extrem geringen Abstand an den Spalt
zwischen den Rotationskdrpern herangefihrt sowie in extren
geringem Abstand erneut aus dem Spalt in die Teilfthrungen
Uberfihrt und darin aufgenommen werden, wodurch die Gefahr
des geltlichen oder vertikalen Ausweichens auch bei der
Verarbeitung von hochflexiblen und sehr dlinnen Kabeln

deutlich reduziert ist.



WO 2010/106005 PCT/EP2010/053255

Die Verjingungen kénnen den Rotationskdérpern zumindest im
Bereich des Kabels bis auf einen extrem geringen Abstand
angenahert werden. ZweckmaRig ist dieser Abstand der
Verjlngungen von der Oberfléchs der Rotationskdrper in der
Nzhe des Kabels nicht gréRer als der jeweilige
Kabeldurchmesser, vorteilhaft kleiner als der halbe
Kabeldurchmesser. Daraus resultilert eine Zwangsflhrung der zu
verarbeitenden Kabel durch den Spalt der Rotationskdrper und
die Kabelflhrungen hindurch bis in den Bereich der

Kabelverarbeitungseinrichtung.

Die Verjlngungen kénnen ein Profil haben, das der RuRenkontur
der Rotationskdérper zumindest in der N&Zhe des Kabels parallel
zuyr Oberilache in geringem Abstand folgt. Hierdurch wird dis

igkeit und damit die Dauerhaltbarkeit der Fabelfihrungan

th
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ssert.
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Die den Rotationskérpern in der Laufrichtung des Kabels
nachgecrdnete Teilflthrung kann innenseitig entgegen der
Laufrichtung des Kabels in Richtung des Spaltes trichterartig
aufgeweitet gein, um das Einfideln und Einschieben des Xabels
zu erleichtern und eine Beschiddigung des Kabelmantels zu
vermelden. Ferner kann eine Kabelbremse vorgesehen gein, dis
nur entgegen der Vorschubrichtung des Kabels wirksam igst und
die es somit verhindert, dass ein zuvor eingefideltes Kabel

durch sein Eigengewicht oder Unachtsamkeit wieder aus der

Kabel fihrung herausfallt.

Die Kabelbremse kann aus einer Kabeslklemmeinrichtung
bestehen, wobei die Kabelklemmeinrichtung durch einen
Ausléser frel schaltbar ist, wenn die Rotationskdrper mit dem
Kabel in Eingriff gelangen.

Die Kabelklemmeinrichtung kann dabei durch sine Feder
elastisch an das Kabel anlegbar sein, wobei der Ausldser der
Kabelklemmeinrichtung manuell und/cder durch einen Angchlag

des Gehauses betdtigbar ist, wenn die Rotationskdrper mit dem
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Kabel in Eingriff gelangen. Eine derartige, dirskte Kopplung
des Ineingriffgelangens der Rotationskdrper mit dem Kabel und
der Freigabe der Kabelklemmeinrichtung hat sich als iuBerse
zweckmé&fig in Hinblick auf einen stérungsfreien Kabelwechsel

erviesen.

Das Ineingriffbringen der Rotationskdrper mit dem Kabel und

das Losen der Kabelklemmeinrichtung ist zweckmafliyg durch eine

mechanische Kupplung nur gemeinsam bewirkbar.

Die Kupplung ist vorteilhaft durch einen Schlitten
betatigbar, auf dem der Revolver verdrehbar gelagert ist. Der
Schlitten ist dabeil zweckmifiig horizontal verschiebbar, was
eine Anheben und Absenken ertibrigt und daher sehr
leichtgéngig erfolgen kann. Die Rotationshdrper sind demgemif
um horizontale Achsen verdrehbar, dies sich somit parallel

zur Bewegungsrichtung des Schlittens erstrecken.

Als vortellhaft hat eg sich erwissen, wenn nur dis den
Rotationskdrpern in Laufrichtung des Kabels jeweils
nachgeordnete, letzte Teilflhrung mit einer Kabelbremse
versehen 1st. Die zuvor manuell singefiddelten Kabel werden
dabeil immer dann von der Kabelbremgs festgehalten, wenn sich
ein Kabel auferhalb cdes Spaltes befindet und somit ein Redarf
zur Festlegung besteht. Ausgehend vom vorderen Ende der Kabel
ergibt sich dabei durch das Eigengewicht eine hinreichend
straffe Ausrichtung in Richtung der Kabeltrommeln oder
Fasser, auf/in denen die Kabel vor ihrer Verarbeltung
bevorratet sind, um sie problemloe in den Spalt zwischen den

Rotationskdrpern einfideln zu kénnen.

Die Rotationskérper kdénnen zumindest eine motorisch
rotierbare Reilbrolle umfassen, um den Vortrieb der Kabel zu
bewirken, und zumindest eine mit einer Steuerung verbundene
Messrolle, die dazu bestimmt ist, die zu verarbeitenden Kabel

in der notwendigen CGenauigkeit abzul&ngen und den Antrieb der
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Rotationskérper korrekt ein- oder auszuschalten. Die

Steuerung kann mit einem Computer verbunden sein.

Es kann zumindest ein Paar aus in Laufrichtung des Kabels
aufeinanderfolgenden Rotationskdrpern vorgesehen sein, die
von einem Forderband aus einem polymeren Werkstoff gemeinsam
umschlungen sind und die nur unter Zwischenschaltung des
Férderbandes an das Kabel anlegbar sind. Insbesondere bei
Verwendung von Foérderbindern aus gummielastischen Werkstoffen
mit einem hchen Reibungsbeiwert gelingt es gut, die
erforderlichen Vortriebgskréfte auf Kabel =ines
unterschiedlichen und unter Umstinden sehr geringen

Durchmessers zu {bertragen.

Kurzbeschreibung der Zeichnungen

In den beilisgenden Zeichnungen wird die Erfindung weiter

verdeutlicht. Sie werden nachfolgend ndher beschrieben. Eg

zelgt:

Fig. 1 eine in Betrieb befindliche Vorrichtung in einer
schematischen Ansicht von wvorn;

Fig. 2 die Vorrichtung nach Fig. 1 in einer Ansicht von
oben;

Fig. 3 zwel Rotationskdrper in einer Ansicht von vorn
unter zusatzlicher Darstellung bevorzugt
auggebildeter Kabelflhrungen; und

Fig. 4 eine Kabelbremse in einer Ansicht von vorn.

Ausfihrung der Erfindung

In den nachfolgend beschriebenen Zeichnungen bezeichnen

Ubereinstimmende Bezugsziffern Ubereinstimmende Gegenstinde.
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Filg. 1 zeigt eine in Betrieb befindliche Vorrichtung in siner
schematischen Ansicht von vorn. Sie dient zur wahlwelsen
Zufthrung von Kabeln 1, 1.1 in einen von zwei
Rotationskdérpern 2 begrsnzten Spalt mit einsm Ein- und einem
Austrittskeil. Die Rotationskdérper 2 sind auf oder an einem
Gehause 3 gelagert und haben sinen verindesrlichen Abstand ven
einander. Auf oder an dem Geh&use ist ein parallel zur Achse
der Rotationskdrper 2 verschiebbarer Revolver 4 mit
wenigstens zwel Kabelflhrungen vorgesehen, die jeweils aus
wenigstens zwel Tellflhrungen 5 bestehen. In den
Tellfihrungen ist jeweils ein durchlaufendes Kabel
aufgenommen. Die Kabel 1, 1.1 sind durch eine Drehung des
Revolvers alternativ in eine Position vor dem Spalt bringbar
und durch eine anschlieBende Verschiebung des Revolvers 4 in
einer Richtung parallel zur Achse der Rotationskdrper 2 in
den Spait Uberfihrbar, mit den Rotationskdérpern 2 in Eingriff
bringbar und durch diese vorschiebbar. Die Teilflhrungen 5
haben an ihren den Rotaticnskdrpern 2 zugewandten Enden
jewells eine keil- oder kegelfdrmige Verilingung 5.1. Die
Verjlingungen 5.1 sind zumindest anteilig in die Ein- und
Austrittskeile desg Spaltes eingreifend verliangert und kdnnen
dadurch den Rotationskérpern 2 zumindest im Bereich des
Kabels 1, 1.1 big auf einen geringen Abstand angenahert
werden. In Fig. 1 ist eine Position dargestellt, in der diese

Annadherung erfolgt ist.

Die Rotationskdrper 2 umfassen zumindest eine motorisch
rotierbare Reibrolle und zumindest eine mit einer Steuerung
verbundene Messrolle 2.2. S&mtliche in der Zeichnung oben
dargestellten Rotationskdrper 2 sind gemeinsam und parallel
zueinander von den unten dargestellten Rotationskdrpern 2
anhebbar und auf diese absenkbar, wobei Einrichtungen
vorgesehen sein kbnnen, um das Anheben und Absenken zu
erleichtern. Eine solche Einrichtung kann eine
Servoeinrichtung, im einfachsten Falle asuch durch =in
Gegengewicht und/oder eine Feder gebildet sein. Zweckmilig

sind die angetriebene Reibrolle und die Messrolle unten
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liegend angeordnst. Dies vereinfacht die technische
Verbindung mit dem Antrieb und der Messeinrichtung und
erspart es zum Beilspiel, den Antrieb und die Messeilnrichtung
jeweils mit anzuheben odsr abzusenken. Die cheren
Rotationsgkdrper 2 werden durch ihre Anpressung an dis unteren
Rotationskérper 2 bzw. das zwischen beiden eingsklemmte Kabel
1 mitbewegt. Im abgehobenen Zustand entsteht dagegen zwischen
den Rotationskérpern 2 ein Spalt, in den das zu verarbeitende
Kabel mit Hilfe der Teilflhrungen 5 leicht eingeschoben
werden kann. Die Kabelfilhrungen 5 gelangen dabei in eine sich
mit dem Spalt beiderseits Uberlappende Pogition. Dar Antrieb
der Rotationgkdrper 2 ist bei diesem Vorgang nicht aktiv
geschaltet und die Rotationskdrper 2 befinden sind im

Stilistand.

Nach der richtigen Positionierung des neu eingslegten Kabels
1 in dem Spalt werdsn die oberen Rotationskdrper 2 auf das
Kabel 1 abgesenkt und der Antrieb der Rotationskdrper 2 wird
erneut aktiv geschaltet, wodurch das eingelegte Kabel 1 bei
Bedari gefdrdert werden kann. Dies kann manuell oder

autcmatisch ausgeldst werden.

Der Vortrieb ist bei der gezeigten Bauform durch ein Paar aus
in Laufrichtung & des Kabels 1 aufeinanderfolgends
Rotationskdrper 2 gebildet, die von einem Férderband 2.1 ausz
einem polymeren Werkstoff, bevorzugt Gummi, gemeinsanm
umschlungen sind und die nur mit dem Férderband 2.1 an das
Kabel 1 anlegbar ist. Das vorwarts zu férdernde Kabel
pefindet sich zum Vortrieb zwischesn einander
gegeniberliegenden Fdrderbindern 2.1, die mit den einander
zugewandten Trumen unter einer Vorspannung an dem Kabel 1

anliegen und dieses vorwidrts bewsgen.

Fig. 1 zelgt ferner, dass nur die letzte der den Reibrollen
in Laufrichtung 6 des Kabels 1, 1.1 nachgeordneten
Teilfthrungen 5 mit einer Kabelbremse 7 versehen igt. In

-

Fig. 1 ist diese Teilflhrung 5 der Messyolle 2.2 unmittelbar
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nachgeordnet. Die Kabelbremse umfasst eine
Kabelklemmeinrichtung 7.1, die durch einen Ausldser 7.2 frel
schaltbar ist, wenn die Rotationskdrper 2 mit dem Kabel 1,

Eay

1.1 irn Eingriff gelangen.

-

Fig. 2 zeigt die Vorrichtung nach Fig. 1 in siner Ansicht von

oben. Der Revolver 4 mit zwel sinander gegentl

o
T
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Satzen von Kabelfldhrungen aus jeweils mehreren Teilfdhrungen
5 kann auch mit mehreren und z.B. mit sechs oder acht S&tzen
von Kabelfdhrungen ausgestattet sein, die gleich oder
unterschiedliich ausgebildset und zlternativ fluchtend in die
gedachte Verlangerung des Spaltes der Rotationskdrper 2
bringbar sind. Dazu ist der Revolver 4 um zeine Achse
verdrehbar und auf einem Schlitten 8 montiert, der auf
Gleitkufen des Gshiuses 3 gelagert und in horizontaler
Richtung parallel zur Ldngsrichtung der Achsen der
Rotationskdrper 2 verschisbbar ist. Zum erleichterten
Verschieben kann der Schlitten 8 auch auf Rollen verfahrbar

Sein.

Fig. 3 zeigt zwel Rotationskdrper 2 in einer Ansicht von vorn
unter zusatzlicher Darstellung bevorzugt ausgebildeter
Teilflihrungen 5, in die ein zu férderndes Kabel 1 eingefadelt
ist. Die den Rotationskérpern 2 geygenitberliegenden
Verjungungen 5.1 der Teilftthrungen 5 haben ein Profil, das
der Aufienkontur der Rotationskdrper 2 in einem Abstand
parallel zu derven Oberfléche folgt. Dadurch wird der im Ein-
und Auslaufkeil verflgbare Raum so weit wie mdglich
ausgenutzt, um eine grofe Stabilitdt der Kabelfllhrungen zu
erzielen und ein durchgeflhrtes Kabel sgsicher zu fihren. Der
Abstand kleiner als der halbe Durchmesser dez Kabels 1 ist
vorteilhaft gerade grof genug, um eine reibends
Anlageberthrung zwischen den Rotationskdrpern 2 und den

Verjungungen 5.1 der Tellfdhrungen 5 zu vermeiden.

Fig. 4 zeigt, dass die Kabelklemmainrichtung 7.1 durch eine

Feder 7.3 elastisch an das Kabel 1 anlegbar ist und dasgs der
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Auglbser der Kabelklemmeinrichtung 7.1 manuell und/oder durch
einen Anschlag 7.4 des Gehduses 23 betatigbar ist, wenn die
Rotationskdrper 2 mit dem Kabel 1 in Eingriff gelangen. Das
Ineingriffbringen der Rotationskdrper 2 mit dem Kabel 1 und
das Loésen der Kabelklemmeinrichtung 7.1 sind durch die

mechanigche Kupplung nur gemeinsam bewirkbar.

Die Kupplung ist dabeil durch den 3chlitten & bet&tigbar, auf
dem der Revolver 4 verdrehbar gelagert ist. Wird der Revolver
4 so verschoben, dass eine der Kabelflhrungen aus mehreren
Teilfthrungen 5 in die erwinschte Laufspur des Kabels 1
gelangt, dann ist die Kabelklemmeinrichtung 7.1 entgegen der
Kraft der Feder 7.3 mit esiner Abschrigung auf eine Rampe deg
Gehauses 3 aufgelaufen und auRer Funktion gesstzt. Das
freigewordene Kabel 1 kann dadurch sofort durch den Bereich
der Kabelklemmeinrichtung 7.1 hindurch seiner weiterer
Verarbeitung zugefuhrt und abgelangt werden. Demgemd? wird

der Antrieb der Rotationskdrper 2 zugleich freigesschaltet.

Der 8chlitten 8 ist bei der gezeigten Bauform horizontal
verschiebbar, was es eridbrigt, ihn zum Verschisben anzuheben
cder abzusenken. Daher kommt auch eine manuelle Betidtigung
ohne weiteresg in Betracht, was den Herstellaufwand

vermindert.

Naturlich l&sst sich die Vorrichtung sshr gut automatisiert
betreiben und in einen Crimpautomaten integrieren, um halb-
oder vollautomatisch beliebilg grofe Anzahlen veon in
cdefinierte Weise eingefdrbte und abgeléngte Kabel mit
Crimpverbindern zu besticken, die beispielsweise beim
Anschluss von haushalteslUblichen Elektrogerdten Verwendung
finden kénnen. Die Herstellkosten scolcher CGerdte lassen sich

dadurch vermindern.
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Patentanspruche

1. Vorrichtung zum wahlweisen Einlegsn von Kabeln (1, 1.1):

die Vorrichtung weist einen von zwsl Rotationskdrpern
(2) begrenzten Spalt mit einem Ein- und einem

Austrittskeil auf;
die Kabel sind in den Spalt einzulegen;

diez Rotationskdrper (2) sind auf oder an einem Geshiuse
(3) gelagert und haben einen verdnderlichen Abstand von

elnander;

auf oder an dem CGehause (3) ist ein parallel zur
Rotaticonsachse der Rotationskdrper (2) verschisbbarer
Revolver (4) mit wenigstens zwei Kabelflihrungen

vorgesehen;

in den Kabelfihrungen (5) ist jeweils ein durchlaufendes

Kabel aufgenommen;

die Kabel (1, 1.1} sind durch eine Drehung des Revolvers
wahlwelse in eine Position vor dem Spalt bringbar und
durch eine anschliefende Verschiebung des Revolvers (4)
in einer Richtung parallel zur Achse der Rotationskdrper
in den Spalt Uberfihrbar, mit den Rotationskdrpern (2)

in Bingriff bringbar und durch diese vorschiebbar;

dadurch gekennzeichnet, dass die Kabelflhrungen jeweils
aus zumindest zwel Teillflhrungen (5) bestehen, dis
Tellfdhrungen (%) an ihren den Rotationskdrpern (2)
zugewandten Enden jeweils eine keil- oder kegelfdrmige

Verjingung (5.1) haben und dass die Verjtngungen (5.1)
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eine Lénge aufweilsen, so dass sies zumindest zum Teil in

die Ein- und Austritiskeile des Spaltes eingrsifen.

2. Verrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Verjlngungen (5.1) ein Profil haben, das der
Aufenkontur der Rotationskdrper (2) zumindest in einem
Teilbereich in einem Abstand parallel zur Cherfliche

folgt.

3. Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 2, dadurch

i

gekennzeichnet, dass eine der Teilflhrungen (5) den
Rotationskdrpern (2) in Laufrichtung (6) des Kabels (1,
1.1) nachgeordnet und bevorzugt mit einer Kabelbremsse
(7) verseshen ist, die nur entgegen der Vorschubrichtung

(6) des Kabels (1, 1.1) wirksam ist.

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet,
dass die Kabelbremse (7) aus einer Kabelklemmeinrichtung
(7.1) besteht, dasg die Kabelklemmeinrichtung (7.1)
durch einen Ausldser frei schaltbar ist, wenn die

Rotaticnskdrper (2) mit dem Kabel (1, 1.1) in Bingriff

gelangen.

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass die Kabelklemmeinrichtung (7.1) durch eine Feder
(7.3) elastisch an das Kabel anlegbar ist und dass der
Augléser der Kabelklemmeinrichtung (7.1) manuell
und/oder durch einen Anschlag (7.4) des Gehduses (3)
betdtigbar ist, wenn die Rotationskdrper (2) mit dem

Kebel (1, 1.1} in Eingriff gelangen.

&. Vorrichtung nach Anspruch 4 oder 5, dadurch
gekennzelchnet, dass das Ineingriffbringen der
Rotationskdrper (2) mit dem Kabel (1, 1.1} und das Ldsen

der Kabelklemmeinrichtung {(7.1) durch eine mechanische

Kupplung nur gemeinsam bewirkbar sind.



WO 2010/106005 PCT/EP2010/053255
13

7. Verrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die Kupplung durch einen Schlitten (8) betatigbar

ist, auf dem der Revolver (4] verdrehbar gelagert ist.

8 Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis &6, dadurch
gekannzelichnet, dags der Revoelver (4) verdrehbar auf

=z
einem Schlitten (8} gelagert ist.

9. Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch
gekennzeichnet, dass der Schlitten (8) horizontal
verschisbbar ist und das die Rotationskdrper (2) um

horizontale Achsgen verdrehbar sind.

10. Vorrichtung nach einem der Anspriche 3 big 9, dadurch
gekennzeichnet, dass nur die letzte der den
Rotationskdrpern (2) in Lauirichtung (&6} dez Xabels (1,

1.3) nachgeordnete Tellfthrung (5) mit einer Kabelbremse

{7) vergshen ist.

11. Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 big 10, dadurch
gekennzeichnet, dass die Rotationskdrpsr (2) zumindest
eine motorisch rotisrbare Reibrolle umfassen und
zumindest eine mit einer Steuerung verbundene Messrolle
(2.2) . |

12. Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 11, dadurch
gekennzeichnet, dassg zumindest ein Paar aus in
Laufrichtung {6} des Kabels {1, 1.1}
aufeinanderfolgenden Rotationskdrpern (2) vorgesehen
ist, die von einem Fdrderband (2.1) aus einem polymeren
Werkstoff gemeinsam umschlungen sind und die nur unter
Zwischenfigung des Fbrderbandes (2.1) an das Kabel (1,

1.1) anlegbar sind.
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