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Vynélez se tykd pruZneho pneumatické-
ho uloZeni strojit velkych hmotnost{ s rézo-
vymi uéinky, jakymi jsou piikladn& kovaci
buchary mnebo lisy, tvofeného pneumatic-
kymi pruZinami se tfemi automatickymi re-
gulatory statické vysky a tlumiti kmith.

Dosud zndma pruZnd pneumatickd uloZe-
ni strojit velk§ch hmotnosti s rdzovymi u-
&inky, kterd jsou vytvofena pomoci pneu-
matickych pruZin pripojenych ke tfem au-
tomatickym regulatorim statické v§sky,
spojenym se zdrojem stlateného vzduchu a
pomoci tlumitd kmitd, majt pneumatické
pruziny uspofadany tak, Ze jejich konce
jsou uchyceny na zékladng stroje a na pod-
lozi. Dojde-li k poruSe né&které z pneuma-
tickgch pruZin, je nutno stroj vyfadit z
funkéni &innosti, pneumatické pruZiny vy-
pustit, stroj mechanicky nadzvednout a po-
$kozenou pneumatickou pruZinu vyménit.
Cely postup vymény je nejen namahavy, ale
také znacénd zdlouhavy. Ve vyrob& vznikajl
dlouhé ¢asové vypadky, a tim také znacéné
financni ztraty.

Uvedené nedostatky odstraiiuje podle vy-
ndlezu pruZné pneumatické uloZeni strojt
velk§ch hmotnosti s rédzovymi udinky, tvo-
fené pneumatickymi pruZinami se tfemi au-
tomatickymi regulatory statické vysky, spo-
jenymi se zdrojem stlateného vzduchu a
tlumici kmitd, jehoZ podstata spo€ivéd v tom,
Je ke ka’dému reguldtoru jsou pfFipojeny
alespoii dv& pFipojky, napfiklad spojovaci
hlavice, uzaviraci ventily nebo kohouty, a
ke kaZdé z nich je pfipojena nejmén& jed-
na pneumatickd pruZina, uchycend mezl
dvéma ramy spojenymi alespoii jednim tlu-
mitem kmitd.

Zakladni vyhoda vyndlezu spociva ve Spo-
lehlivém, i v pPipadé ¢dsteénych poruch
pneumatickych  pruZin, provozuschopném
pruném pneumatickém uloZeni, které za-
mezuje prenosu Skodlivych razdi do podlo-
¥i, do konstrukci budov, na obsluhujici per-
sonsl a na jind technologickd zalizeni.
 Reguldtory automaticky reaguji na zmé-
ny zvolené statické vy3ky stroje nad podlo-
#im tak, Ze podle potieby bud dopliiujt pti-
pojené pneumatické pruZiny stlatenym vzdu-
chem ze zdroje, nebo z nich stlaceny vzduch
vypoustdji do volného ovzdu3i. Energie ré-
zfi vyvolanych funké&ni &innosti stroje se
akumuluje v pneumatickych pruzindch a
absorbuje v tlumitich kmitd. SniZuje se tim
naméahéani podloZi a konstrukci budov, razy
nepodkozuji jind technologickd zafizenf ani
nezhorduji pracovni prostiedl. PIi poruse
pneumatické pruZiny neni nutno okamZité
vyfFazovat z funkéni €innosti stroj a prova-
ddt jeji vymdnu. Stall uzaviit uzaviraci ven-
tit nebo kohout, k némuZ je pneumaticka
pru¥ina pf¥ipojena a vyradit ji tak z &innosti.
Jeji zatiZeni pirevezmou zbyvajici pneuma-
tické pruZiny, v nichZ regulatory jiz auto-
maticky dfive popsanym zpiisobem Zvy§si
pretlak vzduchu. Vymé&nu poskozené pneu-
matické pruZiny stafi provést aZz v dobé,
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kdy je stroj mimo provoz, a kdy jeho vyfa-
zenim 7 funk®ni &finnosti nevznikaji ve vy-
robd ztraty. Stroj neni nutno mechanicky
zvedat, ani neni nutno vypoustdt ze zbyva-
jicich  pneumatick§ch  pruZin stiadeny
vzduch. Je nejvyhodn&jsi vyjmout po odpo-
jeni pneumatickou pruZinu spolu s obéma
ramy spojenymi tlumi¢em kmitdi a namonto-
vat ndhradni.

Na vykresu je znédzornén pfiklad prove-
deni pruZného pneumatického uloZeni stro-
je velké hmotnosti s rdzovymi u€inky po-
dle vynalezu. Obr. 1 zndzorfiuje Fez stro-
jem a podloZim s pohledem na Cast pruz-
ného pneumatického uloZeni. Na obr. 2 je
zjednodusené schéma celkového ptdorys-
ného uspo¥adéni pruzného pneumatického
uloZeni a uspofddéani rozvodu stlaeného
vzduchu.

Na obr. 1 tvofi €4st pruZného pneuma-
tického uloZeni, umisténého mezi strojem 1
a podloZim 2, panelovd FeSend pneumatic-
ka pruZici jednotka 3. Sestdva z dolniho ra-
mu 4, ktery spo¢ivd na podloZi 2 a z horni-
ho rému 5, ktery se opira o zékladnu stroje
1. Oba ramy 4, 3 jsou svalfeny z valcova-
nych ocelovych profild a jsou spojeny hyd-
raulickym teleskopickym tlumicem kmitd 6,
jeho# koncovd oka 7 jsou zav&Sena na ce-
pech 8 upevnénych na Celnich pfitnicich 9
rdmda 4, 5. Mezi hornim rdmem 5 a dolnim
rdamem 4 jsou uchyceny tfi pneumatické
pruziny 10, které jsou potrubim 11 a pro-
stiednictvim pripojky 12 pripojeny k vyvo-
du 13 automatického reguldtoru 14 staticke
v§¥ky, ktery je upevnén na stroji 1. Regu-
l4tor 14 mé vyvod 15 do ovzdu$i a prFivod
16, kterym je pFripojen ke zdroji 17 stlace-
ného vzduchu v podob& vzduchojemu plné-
ného kompresorem. Kyvnd pdka 18 ovlada
neznézorndny plnici a vypustny ventil re-
gulatoru 14. Je téhlem 19 spojena s konzo-
lou 20 uchycenou na podloZi 2.

V plidorysném uspofddédni pruZného pneu-
matického uloZeni a uspofddéni rozvodu
stlateného vzduchu je na obr. 2 schematic-
ky zjednodulen& zndzorn&no celkem dva-
nact pneumatickych pruZicich jednotek 3,
které jsou umist&ny pod zédkladnou stroje
na podloZi. KaZdd pneumaticka pruZici jed-
notka 3 mé& mezi dvdma ramy spojenymi
tlumitem kmitd uchyceny tfi pneumatické
pruZiny, které jsou potrubim 11 prostied-
nictvim pripojky 12 pfipojeny k vyvodu 13
automatického reguldatoru 14 statické vy3Kky,
ktery je upevndn na stroji. Ke kaZdému ze
t¥1 reguldtorit 14 jsou piipojeny ¢tyfi pneu-
matické pruZici jednotky 3. KaZdy regulé-
tor 14 méa vyvod 18 do ovzdusi a pfivod 18,
kterym je pripojen ke zdroji 17 stlateného
vzduchu. Kyvna pdka 18 je téhlem 19 spo-
jena s konzolou 20 uchycenou na podloZi.

Pii zm&nédch zvolené statické vysky stro-
je 1 nad podloZim 2 se tahly 19 vychyluji
kyvné paky 18 a podle potieby oteviraji
bud plnici, nebo vypustné ventily reguld-
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tordt 14. JestliZe se statickd vyska zmens3i,
oteviou se ventily plnici a reguldtory 14
proudi stlateny vzduch ze zdroje 17 pfes
pFipojky 12 do pneumatickych pruZin 10,
pripojenych pneumatickych pruZicich jedno-
tek 3. KdyZ se naopak staticka vyska zvét-
§1, oteviou se ventily vypustné a regulato-
ry 14 proudi stladeny vzduch pfFes pripoj-
ky 12 z pneumatickych pruZin 18 pripoje-
nych pneumatickych pruZicich jednotek 3
do volného ovzdudi. PFi funkéni &innosti
vlivem rédzQl a jinych dynamickych udinkf
stroj 1 na pneumatickych pruZindch 10 kmi-
ta. Energii kmitajici hmoty stroje 1 pohlcu-
ji tlumiCe kmiti 6. Razy se jiZ nepFenéseji
do podloZi 2, ani do konstrukci budov, na
jind technologicka zafizeni, ani na obslu-
hujici personal. Dojde-1i k poruSe né&které
pneumatické pruZiny 10, neni nutno stroj 1
ihned vyrazovat z funkéni &innosti a po-
g§kozenou pneumatickou pruzinu 10 okam#i-
té vyméiiovat. Stadi uzavFit p¥ipojku 12,
kterou je pFipojena k regulatoru 14 static-
ké vySky, a vyPFadit tim z &innosti celon
pneumatickou pruZici jednotku 3. Pak pfe-
vezmou zatiZeni vSech t¥i pneumatickych
pruZin 10 této pneumatickd pruZici jednotky
3 pneumatické pruZiny 10 zbyvajicich jede-
nacti pneumatickych pruZicich jednotek 3,
do jejichZ pneumatickych pruZin 10 reguléa-
tory 14 jiZ drive popsanym zp@sobem dopl-

ni stladeny vzduch ze zdroje 17 tak, aby
byl stroj 1 ve zvolené statické vySce nad
podloZim 2. V .dobg, kdy stroj 1 neni ve
funk&ni Ginnosti a kdy tedy nevznikajf ztra-
ty ve vyrob8, je moZno pneumatickou pru-
Zici jednotku 3 s po¥kozencu pneumatickoun
pruZinou 10 zaménit nghradni. Stroj 1 je
stédle ve zvolené statickeé vySce, proto ne-
musi byt mechanicky zveddn. Pneumaticka
pruZici jednotka 3 s poSkozenou pneuma-
tickou pruZinou 10, ani pneumaticks pruZici
jednotka ndhradni neobsahuji  stlateny
vzduch, a proto je vzédjemnd vyména po-
meérné snadna.

PruZné pneumatické uloFeni podle vynéa-
lezu je vhodné pro stroje velk¥ch hmotnosti
viude tam, kde by pi¥i poSkozeni ndkteré z
bneumatickych pruZin dynamickymi 6G&in-
ky nebo jingmi vlivy a PIi vyFazeni stroje
z funkéni &innosti vznikaly vyrobni ziraty.

Je zfejmé, Ze regulatory statické vysky
mohou byt umist&ny také na podloZi a je-
jich kyvné piky mohou byt naopak t4hly
spojeny se strojem. Na podloZi jsou pak ta-
ké uzaviraci kohouty a k nim jsou pfipo-
jeny pneumatické pruziny, vidy spodnimi
konci. P¥i tomto iFeSeni pruZného uloZeni
podle vynélezu jsou regulatory, uzaviraci
kohouty i jiné soud4sti pneumatického roz-
vodu chrédnény pred razovymi a dynamic-
kymi G&inky stroje.

PREDMET VYINALEZU

Pruzné pneumatické uloZeni strojii vel-
kych hmotnosti s razovymi ddinky, tvorené
pneumatickymi pruZinami se t¥emi automa-
tickymi regulatory statické vysky, spojeny-
mi se zdrojem stlafeného vzduchu a tlumi-
€1 kmitl, vyznadujici se tim, Ze ke kaZdému
regulatoru (14) jsou pfipojeny alespoii dvé

pripojky (12]), napfiklad spojovaci hlavice,
uzaviraci ventily nebo kohouty a ke ka?dé
z nich je pfipojena nejméns jedna pneu-
maticka pruZina (10), uchycend mezi dvs- ,
ma ramy (4, 5) spojenymi alespoii jednim
tlumicem kmitd (6).

1 list vykrest
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