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A taldlmdny tirgya szerkezet, l6ket és fordulat-
szdm szabadlyozdsira elGfondgépeken, a  csévélési
fordulatszimot véltoztaté kipos szfjhajts 1épésen-
kénti dlitésdra alkalmas mechanizmussal, ezzel
osszekapcsolt és a csévekocsi 16ketének lépésen-
kénti roviditésére alkalmas mechanizmussal, a csé-
vekocsi mozgdsirany4t vdltoztatni képes irdnyvalté-
miivel, valamint ezekhez .nechanizmusokhoz peri-
odikus miikdésre képes kozos haijt 6rendszerrel.

Az cl6fonégépeken felcsévélésnél \j eldfonalré-
teg felcsévélése elStt a cséve dtmérdnovekedésének
megfelelSen a csévélési fordulatszamot csokkenteni
kell, hogy az el6fonal felcsévélési sebessége dllandé
maradjon. Tovibbi, minden uj eléfonalrétegnél a
csévekocsi  loketét ugyancsak csokkenteni kell,
hogy kétaldait kipos cséverészekkel rendelkezd
hengeres csévéket készitsiink. A csévekocsi mozgds-
irdnydnak 4tviltdsa irdnyvaltémd 4tkapcsoldsival
torténik. Szokdsos moédon, ezeket az dlité- és
kapcsolémozgdsokat kozponti vezérlGegységgel, az
Ugynevezett kapcsoldszerkezettel végzik. A kipos
szijhajtds és a 10ketroviditd mechanizmus szidmdra
szilkséges 4llitési hossz a mindenkori eléfonal fi-
nomsdgitél fiigg és kézi dllitéeszkozzel bedlithato.

Dyen szerkezetet ismertet példiul a WP 34621
szdimi NDK szabadalmi leirds. Ennél az 4llit6- és
kapcsolémechanizmusok kozés mikodtetésére
elektromignes 4ll rendelkezésre, amelynek utkozdje
emelSrendszeren 4t szabadonfuté-kapcsolét és féket
mikodtet. A kipos szijhajtdst és a loketroviditst
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dllité mechanizmusok a szabadonfuté-kapcsolé le-
hajtésdrél vannak hajtva. Az elektromégnes itkozs-
jének munkaloketét a szabadonfuté-kapcsolé iitjan
csupan az 4llité mechanizmusnak adja 4t. Az itko-
z6 kiinduldsi helyzetbe torténd visszamozgésa nincs
az dllitémechanizmusokra hatissal. Az 4llitdsi ut
kézi dllitéeszkozzel torténd bedllitisival az emels-
rendszeren az elektromadgnes és a szabadonfutd-kap-
csolé kozotti forgispontot dllitjak, ugyhogy a ka-
rittétel viltozik. Az elektromagnes iitkozdjének
minden munkaloketénél az irdnyvdtémit egyidejii-
leg 4tkapcsoljik, és ezzel a csévekocsi mozgatéké-
szulékét dtvezédik. A loketrovidité mechanizmus a
kipos szijhajts dllitémechanizmusival mereven van
Osszekotve, és az elektromdgnes vezérléséhez két,
egymdssal szemben dllithaté kapcsol6érintkezével
van ellitva. Ezeket a kapcsoléérintkezoket a cséve-
kocsin elrendezett biityokkel viltakozva zdrjdk. A
kapcsoléénintkezGk allitisa a kupos szijhajtis allita-
sdval mindig ardnyosan torténik. Ezéltal az eldfonal
bdrmilyen finomsdgind és a kézi dllitéeszk 6z megfe-
lelo bedllitdsdndl mindig egységes kupszogd cséveré-
szekkel rendelkezs csévéket készitenek.

Ezeknek az ismert szerkezeteknek lényeges hi-
dnyossiga azonban, hogy a kupos szijhajts és a
16ketrévidités nem édlland6, mivel a fék és a szaba-
donfuté-kapcsolé fogdspontjai nem hatdrozhaték
meg pontosan. Mivel a mignesiitk6z6 munkaloketé-
nek egy része a féknek a szabadonfuté-kapcsold
fogaspontjdig torténd lazitisdhoz sziikséges, a me-



3

chaniznius tényleges dlitisdhoz m.dr ¢sak a fennma-
radé ut dll rendelkezésre. A fék és a szabadonfuto-
-kapcsalé mikodS elemeinek kismértékid kopdsa is
mdr az 4llitdsi hossz jelentds megvdltozdsihoz ve-
zet. Ezek a hibdk vezetnek egyuttal ahhoz is, hogy
a kipos cséverészek az elore meghatdrozott hajlds-
szogtGl eltérnek. Ennek a szerkezetnek tovdbbi
hidnyossdga, hogy a kupos szijhajtast is a loketro-
vidit6t dllité mechanizmusok merev kapcsolata ko-
vetkeztében a kupos cséverészek hajldsszoge nem
vilaszthaté meg tetszés szerint. Mivel az elektro-
mdgnesnek az 4llit6 - és kapcsolémozgdsok Osszes
erejét le kell gydznie, ennek megfelelden ezt nagy-
ra kell méretezni, ami ugyancsak nem kivdnatos.

Tovibbi ilyen szerkezetet ismertet a AS
1535035 szamu NSZK kozrebocsdtisi irat. Ez a szer-
kezet a kipos cséverészek hajlasszogének valtoztatdsd-
hoz dllithaté vezérvezetékkel, vagy pedig nem allit-
haté sablonokkal van ellitva, amelyek a kipos
cséverészek szogének megfelelnek. A vezetékekre,
vagy a sablonokra merélegesen eltolhaté nyomo-
elem — amely a csévekocsival egyiitt fliggdlegesen
elmozdithatd — a vezetékek, vagy a sablonok olda-
lan fut és ezeket a kapcsolOérintkezd zdrdsaig
elmozditja. Ezzel oldjdk ki az dllité és kapcsolo-
mozgast.

A nyoméelemnek a sablonokra, vagy a vezeté-
kekr~ merGleges eltoldsa a kipos szijhajtds allité-
mechanizmusdval merev kapcsolatban torténik. Ez
a szerkezet azonban nagyon koltséges. llyen sablo-
nok alkalmazdsa esetén a csévéken a hajldsszog
viltoztatdsa csak a sablonok cseréjével lehetséges,
amihez megfelel6 szami killonb6z6 sablon sziiksé-
ges.

A taldlmiannyal célunk olyan megoldis 1étreho-
zisa, amellyel a kdpos szfjhajtds és a loketrovidités
szdmdra el6re megadott dlitdsi hossz betarthatd, a
kipos cséverészek tetszGleges hajlasszogdlitisa egy-
szerd eszkdzokkel lehetGvé valik, valamint a ko6zos
hajtérendszerben az elektromos egységek sziikséges
méreteit és energidit csokkenthetjik.

A taldiméinnyal megoldandé feladat ennek meg-
feleléen a kozos hajtérendszertdl leadott és a bedl-
litdsnak megfelel6 attételd dllitdsi hosszt teljesen és
dllandéan a kipos szijhajtds és a loketrovidités
dllitémechanizmusainak dtadni, a loketroviditéshez
szukséges dllitasi hossz valtoztatdsit a kipos szij-
hajtds dllitési hosszanak véltoztatdsa nélkiil, egysze-
rii eszkdzokkel lehetévé tenni, valamint az energidt
az el6fondgép mechanikus mozgdsaibdl szarmazé
mechanikai energiaként a kozos hajtérendszer szi-
mdra elvezetni.

A taldlmdny szerint a. kitGzott feladatot ugy
oldottuk meg, hogy a kozds hajtérendszer, vala-
mint a kipos szijhajtds lépésenkénti dllitdsira és a
loket roviditésére alkalmas mechanizmusok kozott
be- és kikapcsolhaté elektramagneskapcsolé és a
16ket lépésenkénti roviditésére alkalmas mechaniz-
musban dllithaté dttételt rendeztiink el. Tovibbd, a
csévekocsi  loketmozgisabdl szdrmazo  dllitasi  és
kapcsolasi energidt elvezetjilk és a kozds hajtérend-
szerben rugGenergiaként tiroljuk. Ennek megfelels-
en a kozos hajtérendszernek a sziikséges energidt
tirolé rugéja, a rugdval Osszekotott €s két helytal-

16 véghelyzettel ellitott emeldrendszere, rugéterhe-
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16si kilincskarja, valamint ezzel Osszekotott elek-
tromagnese van. A rugét az emelGrendszeren at a
csévekocsin elrendezett biityokkel feszitjik.

Célszeri, ha az elektromdgneskapcsolé legaldbb
az 4llitds idGtartamdra bekapcsolhaté és legaldbb a
koz0s hajtérendszer visszatéritésének idGtartamdra
kiinduldsi helyzetbe kikapcsolhaté. Mind az elekt-
romdagneskapcsolé, mind pedig az elektromdgnes
kilén-kilén kapcsolGérintkezGvel van elldtva. El6-
nydsen az elektromdgneskapcsolonak a kapcsolé-
érintkezGje kordbban zdrhaté, mint az elektromig-
nes kapcsoléérintkezGje. Ezzel biztositottuk, hogy
az elektromdgneskapcsolé az dllitdsi mivelet meg-
kezdése elStt zdrva legyen, és az elére megadott
teljes allitdsi hosszt atvigye.

Célszerii tovdbbd, ha a loket roviditésére alkal-
mas mechanizmusban az 4llité dttétel dlithatd
emel6karhosszusdgi karos dttételként van kiképez-
ve, ahol az emelSkarhossz kulisszakd 4llitdsdval be-
szabdlyozhaté. A kulisszaké bedllitdsanak meg-
konnyitésére jelolések szolgdlnak, emelyek a kipos
cséverészek mindenkori hajldsszogének felelnek meg.
Az dllithaté karos dttétel a csévekocsival a kulissza-
k6 \tjdn van Osszekotve, aminek segitségével a
csévekocsi loketmozgasa a biityoktarté lengémozgi-
sdvd alakithat6é dt. A bityoktarté pedig az elektro-
magneskapcsold és az elektromdgnes kapcsoldérint-
kezGinek zdrdsdra alkalmas két biityokpdrt tart. Az
allithaté emelé fogaslécként van kialakitva, és a
hatdsos emelShossz a kiiposszijhajtison meglevs dl-
litdsi hossztdl fiiggéen togaskerék utjin csokkenthe-
t6. Ezzel minden dlitisndl a hatdsos emelShosszt
allandé értékkel roviditjik. Az dttételi viszony vil-
tozdsdnak nagysdga, amely a kupos cséverészeken a
hajldsszoget meghatdrozza, az dttételi viszonytdl
fuggetlen. Az dttételi viszony ugyanis kiindulasi
helyzetben a kulisszaké bedllitdsival megvilasztha-
t6. Mivel a hatdsos emelShossznak a kinduldsi
helyzetben torténé véltoztatdsa a bityoktarté meg-
levG lengésszog-viszonydt a csévekocsi l16kethosszé-
hoz képest médositja, a csévélés megkezdésekor
egységes l0kethossz eléréséhez a biityokpart allit-
juk. Ennek foganatositdsira a bltyokpdrt a bi-
tyoktartén dllithatéan rendeztik el. Tovibbd, a
biitycktartd az dllitds megkonnyitése céljdbdl jelo-
lésekkel van ellitva. Ezek a jelolések pedig mindig
a kipos cséverészek hajldsszogének felelnek meg és
a csévekocsi dllandé kiinduldsi 1oketét biztositjdk.

A taldlméany szerinti megoldds elSnyei az ismert
megolddsokhoz képest, hogy a kiipos szijhajtis és a
loketrovidités szdmdra adott dllitdsi hosszak ponto-
san betarthatok. Az emelGrendszemek a kozos haj-
térendszeren elért lengésszogét teljes egészében a
mechanizmusok dllitdsdra hasznositjuk. Ezzel a hi-
bas 4llitdsi hosszakat kikiiszoboljik, amelyek az
ismert szerkezeteknél a fékek és a szabadonfuté-
kapcsoldk kilonbozd mértéki kopdsdnak tulajdo-
nithaték. A fogaslécen levd kulisszakd 4llitdsaval
— a szerkezeti részek csekély raforditisdval — a
kipos cséverészek hajldsszoge egyszerli médon vdl-
toztathato.

Végill, a talilmdny szerinti megoldis a kOz0s
hajtérendszerben levs elektromdgnestsl kisebb hu-
zGerGt kovetel, mivel csupdn a zdrdkilincsen fellépd
surléddst és nem pedig az Osszes mechanizmus
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valamennyi 4llitdsi és kapcsolisi erejét kell legydz-
nie.

A taldimdnyt részletesebben a rajz alapjin ismer-
tetjik. A rajzon:

Az 1. dbra a taldlmdany szerinti szerkezet példa-
kénti kiviteli alakjdnak hajtdsvdzlata, az Osszes dlli-
t6 és kapcsolémechanizmussal,

A 2. dbra a szerkezethez tartozé villamos egysé
gek kapcsoldsi vazlata.

Amint az 1. dbrdn lithatd szerkezet kozos haj-
torendszerének 6 részei a kovetkezok: 1,23, és 4
emelGkarokkal rendelkezé négykari emeld, a négy-
kard emel6vel Osszekapesolt S hizérugd, rugéval
terhelt 6 kilincskar, valamint a 6 kilincskarral
osszekapcsolt 7 elektromdgnes. A 3 emelSkarnak a
6 kilincskaron torténé 6nmikodd bekapcsoloddsdig
a négykari emeld az 1 emeldkaron it a cséveko-
csin elrendezett 9 biityok iutjin elfordithaté. A 6
kilincskaron 8 huzérugé van rogzitve. Ez a 8
huzérugé biztositja a 6 kilincskamak a zart helyze-
tet. A 7 elektromdgnes iitk6z5jén 4t a 6 kilincskar-
ra a 8 huzdérugéval szemben hat. Igy a 7 elektro-
mdgnes dram ald helyezésekor a négykari emeld
szabadda vélik.

Az 5 rugé hatdsdra a négykari emel8 mindaddig
elfordithaté, amig a 3 emelSkar helytillé 10 Gtko-
z6n fel nem fekszik. A 2 emelSkar 11 kulisszakd
segitségével 12 lengSkarral van Osszekotve. A 11
kulisszaké a 2 emelSkaron dllithatéan van elrendez-
ve. Ezzel a 12 lengbkar lengésszdge, valamint a
kipos szijhajtis és a loketrovidité részére a bedlli-
tdsi hossz dllithaté. A 12 lengkar lengésszoge 13
elektromadgnes-kapcsolé segitségével adhaté 4t. A
13 elektromdgnes kapcsol vezérlése gy van meg-
oldva, hogy csak az S5 rugéd hatdsdra 1étrejovod
lengésiriny legyen 14 vezértengelyre dtadhaté. A
kipos szijhajtds dllitémechanizmusa 15 és 16 kdp-
fogaskerékpdrbdl, 17 csavarors6bél és 18 vezetovilla-
b6l dll. A 18 vezetGvilla a 17 csavarorséval me-
neszthetS. A csévekocsi l6ketének roviditéséhez a
14 vezértengelyen 19 homlokfogaskerék van rogzit-
ve, amely 20 fogaslécbe kapcsolodik. A 20 fogasléc
21 biityoktartdban van vezetve. A 21 biityoktarto
a 14 vezértengely koriil elfordithatéan van dgyazva
és két dllithaté 22 és 23 biityokpdrt tart. Ezek a
22 és 23 biityokpdrok a 21 butyoktarté elforditd-
sakor 24 és 25 kapcsolGérintkezdket zimak. A 24
kapcsoléérintkezd a 13  elektromdgnes-kapcsold
adramkorét zirja, a 7 elektromdgnes dramkore pedig
a 25 kapcsol6érintkezvel zdrhats. A biityokparok
gy vannak kiképezve, hogy a 24 kapcsoldérintke-
26 mindig kordbban zirhat6, mint a 25 kapcsolé-
érintkezG. A 20 fogaslécen 26 kulisszakG van rog-
zitve, amely a csévekocsi 27 homydban van megve-
zetve. A kulisszakd helyzete a fogaslécen dllithato,
hogy ezzel a kuipos cséverészek killonbozé hajlis-
szOgét biztositsuk. Célszerlien a 20 fogasléc a 26
kulisszaké bedllitdsshoz jeldlésekkel van elldtva.
Ezek a jelolések a mindenkor hajlisszognek felel-
nek meg. A 21 biitydktarté a 22 és 23 biitydkpa-
rok bedllitisshoz ugyancsak jelolésekkel van elldtva,
hogy ezzel a csévekocsi sziikséges 1oketét a csévélés
megkezdésekor azonos értékre dllitsuk be. A cséve-
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kocsi  irdnyvédltdsdhoz irdnyvdltomit dtkapcsolo
mechanizmusa van, amelyet a négykari emels 4
emelSkarja mikodtet. A 4 emelSkaron rugéval
terhelt 28 kapcsoloemel§ elfordithatéan van rogzit-
ve. A 28 kapcsoldemelG lengéstartomanydban kidll
30 csapokkal ellitott 29 kilincskerék van elrendez-
ve. A reteszdllisokat rugéval terhelt gorgés 31
emel6 biztositja. A négykard emelé minden elfor-
dulasakor, valamint az 5 rugé hatdsira a 29 ki-
lincskerék a kovetkez$ reteszdllisba a 28 kapcsol6-
emel6nek 30 csapok egyikére kifejtett hatisdval
van menesztve. A négykari emelGnek a kiinduldsi
helyzetbe visszamozgisa a 29 kilincskerékre hatds-
talan, mivel a 30 csapck homlokoldalukon ferdén
vannak lemunkdlva. Ennek eredményeként vissza-
mozgaskor a 28 kapcsoldemeld csupdn kitér. A 29
kilincskerék, valamint 33 alakostdrcsa 32 tengelyen
van rogzitve. A 33 alakostdrcsa gorgls 34 emeldre
hat. Ennek a 34 emel6nek pedig két véghelyzete
van. A 33 alakostdrcsa ugy van kiképezve, hogy a
29 kilincskeréknek a kovetkezs reteszdllasba torté-
né minden tovdbbhajtisindl a gorgés 34 emeld a
mdsik véghelyzetbe mozduljon el. A gorgés 34
emel6vel 35 kapcsolérid utjan 36 dllitdkar van
Osszekotve. A 36 dlitékar az irdnyvaltomi 37
csusz6kerékblokkjira hat, amivel 38 hajtétengely
forgisiranya, valamint ezzel a csévekocsi mozgasiri-
nya viltoztathato.

A taldmdny szerinti szerkezet 1, és 2. dbra
szerinti példakénti kiviteli alakjdnak miikodésmoédija
a kovetkezd:

A csévekocsi 1oketmozgisa a 20 fogaslécen dt a
21 biityoktart6t elforditja. Ennek kovetkeztében,
mindenekelStt a 22 és 23 biityokpdrok egyikének
révén, meghatdrozott l6kethossznal a 24 kapcsold-
érintkezd zdrédik. Ezzel a 13 elektromdgneskapcso-
I6hoz dramot vezetiink és a 12 lengbkart a 14
vezértengellyel osszekapcsoljuk. Kozvetleniil ezutdn
a 25 KkapcsoléérintkezGt zarjuk, ezzel pedig a 7
elektromdgnest mikodtetjik. A 7 elektromdgnes a
6 kilincskaron 4t az 1,2,3 és 4 emelGkarokkal
ellitott négykari emelGt szabadd4 teszi, aminek ko-
vetkeztében az 5 rugé hatdsdra a négykari emel6 mind-
addig elfordul, amig a 3 emeldkar a 10 Utkozon fel
nem fekszik. A 2 emelGkar ezzel a 14 vezértengelynek
a 11 kulisszakdn, a 12 lengGkaron és a 13 elektromag-
neskapcsoldn at bedllithat6 szogh elforduldst ad. Ezzel
a 18 vezetdvilla elcsiszdsa és a kupos szijhajtdsnak a
kovetkezd csévedtméronovekménynek megfelelS szuk-
ségszer®i dllitdésa a 15 és 16 kupfogaskerékpdron
és a 17 csavarorsén it megtorténik. A 19 homlok-
fogaskerék elforditdsdval a 20 fogaslécet is dllitjuk,
mégpedig gy, hogy annak hatisos hosszit minden
allitdsndl roviditjik. Igy a 22 é 23 biityokpdrral a
24 és 25 kapcsol&érintkezdket minden kovetkezd
kapcsoldsndl a csévekocsi kisebb loketénél zdrjuk.
A négykari emelé lengémozgisa a 28 kapcsold-
emeldn dt a 29 kilincskereket a kovetkezd reteszal-
lasba forditja. Ezzel egyiitt a 33 alakostdrcsa is
azonos szoggel fordul el, mégpedig uGgy, hogy a
gOorgds 34 emeld a szemkozti véghelyzetbe keril.

A 35 kapcsoléridon és a 36 dllitokaron it ezzel
a 37 csuszékerékblokkot eltoljuk, dgyhogy a 38
hajtétengelyt ellentétes irdnyba forditgatjuk. Ennek
kovetkezményeként a csévekocsi forditott irdnyba
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mozog. Ezutin a 25 és 24 kapcsoldérintkezdket
nyitjuk, amivel a 7 elektromagnest és a 13 elektro-
magneskapcsol6t dramtalanitjuk. A csévekocsi 9
bityke az 1 emelSkarra csak a kovetkezd lélget
alatt hat és a négykari emel6t az S rugé ellenében
a 6 kilincskar 6nmiikodS bekapcsolédaséig elfordit-
ja. Mivel a 13 elektromagneskapcsolé ebben a
mozgdsfizisban nincs dram alatt, a 14 vezértengely
nyugalomban marad. A cséw teljes telcsévélése
utin a gépet ledllitjuk és a 14 vezértengelyt a
rajzon fel nem tiintetett mdédon visszaforgatjuk
ugy, hogy a 18 wezetdvilla és a 20 fogasléc az Uj
csévéléshez kiindulasi helyzetbe kerilljon.

Szubadalmi igénypontok:

1. Szerkezet loket és fordulatszdm szabdlyozasd-
ra eléfonégépeken, a csévélési fordulatszdm viltoz-
taté kdpos szijhajtés l1épésenkénti dllitdsdra alkal-
mas mechanizmussal, ezzel Osszekapcsolt, a cséve-
kocsi loketének lépésenkénti rovdiditésére alkalmas
mechanizmussal, a csévekocsi mozgasirdanyat véltoz-
tato irdnyvaltémivel, valamint ezekhez a mechaniz-
musokhoz periodikus mikodésre képes kozos haj-
térendszerrel, azzal jellemezve, hogy a kozos hajto-
rendszer (1--12), valamint a kidpos szijhajtas 1épé-
senkénti 4dllitisira alkalmas mechanizmus (14-18)
és a csévekocsi loketének lépésenkénti roviditésére
alkalmas mechanizmus (19-26) kozé -elektromag-
neskapcsaldé (13), a csévekocsi loketének lép€sen-
kénti roviditésére alkalmas mechanizmusba pedig
dllithaté attétel (20, 26) van iktatva, tovabbd a
kozos hajtorendszer (1—12) a csévekocsi 16ketmoz-
gisdbdl ad6dé illitisi €s kapcesoldsi energidt tirolé
egységgel (5) van ellatva.

2. Az 1. igénypont szerinti szerkezet Kkiviteli
alakja, azzal jellemezve, hogy az elektromdgneskap-
csal6é (13) legaldbb az allitds idGtartamdra bekap-
csolhatéan és legaldbb a kozos hajtérendszer
(1-12) Kkiinduldsi helyzetbe valé visszatérésének
idGtartamdra kikapcsolhatéan van kialakitva.

3. Az 1. igénypont szerinti szerkezet Kiviteli
alakja, azzal jellemezve, hogy a kozos hajtdrendszer
energiatirold egysége mgé (5), tovabbd a koOzos
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hajtérendszernek a rugéval (5) OsszekOtott két
helytallé véghelyzettel rendelkezé emelGrendszere
(1-4, 1?), rugdterhelésl kilincskarja (6), valamint
ezzel Osszekapcsolt elektromdgnese (7) van.

4. Az 1. vagy 3. igénypont szerinti szerkezet
kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy a rugé (5) az
emeidrendszeren (1-4) ata csévekocsin elrendezett
biityokkel (9) megfeszithetGen van elrendezve.

5. Az 1-3. igénypontok bdmmelyike szerinti
szerkezet kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy az
elektromdgneskapcsolé (13), valamint az elektro-
magnes (7) kilon kapcsoléérintkezével (24, 25)
van ellitva.

6. Az 1-3. és 5. igénypontok barmelyike sze-
rinti szerkezet kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy
az elektromigneskapcsolénak (13) a kapcsoldérint-
kez6je (24) kordbban zdirhatéan van elrendezve,
mint az elektromdagnesnek (7) a kapcsoldérintkezs-
je (25).

7. Az 1. igénypont szerinti szerkezet kiviteli
alakja, azzal jellemezve, hogy a csévekocsi loketé-
nek rodiditésére alkalmas mechanizmus dllithaté
attétele dllithaté emelGkarhosszisigli karos dttétel-
ként van kialakitva.

8. A 7. igénypont szerinti szerkezet Kkiviteli
alakja, azzal jellemezve, hogy az emelbkarhossz
dllitisdhoz a fogasiécen (20) ithelyezhetd Kulissza-
kdvel (26) van elldtva.

9. A 8. igénypont szerinti szerkezet kiviteli
alakja, azzal jellemezve, hogy a kulisszakd (26)
bedllitisdhoz a kipos cséverészek mindenkori haj-
lasszogének megfelels jelolésekkel van elldtva.

10. Az 1., 2., valamint 5-9. igénypontok bir-
melyike szerinti szerkezet kiviteli alakja, azzal jel-
lemezve, hogy az dllithaté karos attétel a cséveko-
csival a kulisszakdn (26) 4t van Osszekotve, ezen dt
a csévekocsi biityoktartoval (21) lengetS hajtokap-
csolatban van, ahol a biityoktartén (21) az elektro-
mdgneskapcsolé (13) és az elektromdgnes (7) kap-
csoléérintkezdinek (24, 25) zdrdsira alkalmas két
biityokpar (22, 23) van elrendezve.

II. Az 1. vagy 5. igénypont szerinti szerkezet
kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy a biityokpd-
rok (22, 23) a bityoktartén (21) dllithatéan van-
nak elrendezve.

1 rajz, 2 abra
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