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(54) - Zapojenie pre simulovanie dynamickej zataZe skiSanych hydromotorov
§ jednym pohyblivim piestom ’ '
1 ' ; ' - 2
Vyndlez sa.tyka zapojenie.pre-simulova-
nie dynamickej zdtaZe skiSanych hydromo-
totov: opatrenych jednym pehyblivim pies- -
tom s posuvnym alebo kyvavym pohyboim. -
Podstata rieSenia spodiva. v tom, e hnaci ks
piest skiSaného hydromotora je mechanic- : i
ky spojeny so zataZovacim piestom zataZova- - |
cieho hydromotora. Na tlakové kandle za- - i
taZovacieho hydromotora je cez spojovacie ‘
kandle pripojemy hydrostaticky prevodnik
s rotadnym vystupnym hriadelom. K wystup-
nému hriadelu hydrostatického prevodni-
ka je pripojeny zotrvaénik, zloZeny z odde- EEJ;§
liteIngch &asti. ZataZovaci hydrometor s A %)
posuvnym pohybom zataZovacieho piesta ; , hd -
mé priebeZnt piestnicu.
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Vynélez sa tyka zapojenia pre simulova-
nie dynamickej zdtaZe sktSamych hydromo-
torov opatrenych jednym pohyblivym pies-
tom s posuvnym alebo kyvavym pohybom.

Znidme mechanizmy urfené pre skusky
hydromotorov s posuvngm alebo kyvavym
pohybom s wytvorené tak, Ze hmota si-
mulujica zitaZ je priamo, alebo cez pre-
vod pripojend k piestnici alebo hriadelu
hydromotora. Nevyhodou takéhoto prevede-
nia je mepriaznivé narastanie rozmerov a
hmotnost] skiiSobnych zariadeni, ktoré zne-
moZiiuje v pripade vacéSich typorozmerov
a vy8Sich pracovnych tlakov overenie maj-
mé dynamickych vlastnosti skiG3angch hyd-
romotorov. To mobZe mat za mésledok ne-
dostatoné dimenzovanie vywvijanych hyd-
romotorov, popripade zniZenie ich Zivot-
nosti.

Uvedené mevyhody odstratiuje zapojenie
pre simulovanie dynamickej zdtaZe ski3a-
nych hydromotorov s jednym pohyblivim
piestom podla vynédlezu, ktorého podstata
spo¢iva v tom, Ze hnaci piest skdSaného
hydromotora je mechanicky spojeny so za-
taZovacim piestom zataZovacieho hydromo-
tora, na ktorého tlakové kandle je cez spo-
jovacie kandle pripojeny hydrostaticky
prevodnik s rotatnym wystupnym hriade-
lom, ku ktorému je pripojeny zotrvaénik.
Zotrvaénik je zloZeny s oddelitelnych &as-
ti. X vystupnému hriadelu hydrostatického
prevodnika je zotrvaénik pripojeny cez o-
zubeny prevod. ZataZovaci hydromotor s
posuvnym pohybom zataZovacieho piesta
méd priebeZni piestnicu.

Zapojenie pre simulovanie dynamickej
zdtaZe umoZiiuje pri malych hmotich a rioz-
meroch skuSobného zariadenia uZ na skd-
Sobni spolahlivo odskuiSat vyvijany hydro-
motor, o urychli a skvalitni priebeh vyvo-
jovych prdc a poskytne obraz o sprévnom
aplikaénom masadeni tychto hydromotorov.
Tym sa zvysi tieZ spolahlivost strojnych
zariadeni, v ktorych sid tieto hydromotory
pouZité.

Na pripojenych vykresoch je schematicky
znédzorneny priklad prevedenia zapojenia
pre simulovanie dynamickej zdtaZe skt3a-
nych hydromotorov s jednym pohyblivim
piestom podla vynélezu, kde je na obr. 1
zapojemie pre hydromotory s posuvnym po-
hybom piesta a na obr. 2 zapojenie pre hyd-
romotory s kyvavym pohybom: piesta.

Hnaci piest 11 skiSaného hydromotora 1
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je pomocou mechanického spojenia 2 spo-
jeny so zataZovacim piestom 31 zataZova-
cieho hydromotora 3. Na privodové kandle
32 zataZovacieho hydromotora 3 je cez spo-
jovacie kandle 33 pripojeny hydrostaticky
prevodnik 4 s rotafnym vystupnym hria-
delom 41. K vystupnému hriadelu 41 je bud
priamo alebo cez ozubeny prevod 42 pri-
pojeny zotrvatnik 5 zloZeny z oddelitel-
nych ¢asti 51. ZataZovaci hydromotor 3 s
posuvnym pohybom zataZovacieho piesta
31 priebeZni piestnicu 34.

Pri rozbehu hnacieho piesta 11 sa cez
mechanické spojenie 2 rozbieha aj zataZo-
vaci plest 31, ktory cez spojovacie kandly
33 za pomoci pracovnej kvapaliny privedie
do rotatného pohybu hydrostaticky prevod-
nik 4, ktory vo faze rozbehu pracuje ako
hydromotor a roztdfa zotrva&nik 5, ktory
akumuluje kinetickd energiu. Pri dobehu
hmacieho piesta 11 do krajnej polohy do-
chédza zésluhou zabudovaného tlmita k
spomaleniu rychlosti postupne aZ do zasta-
venja. Stfasne sa spomaluje aj frekvencia
otétania hydrostatického prevodnika 4, kto-
ry v tejto fazi pracuje ako hydrogenerétor
a odovzdéva kinetickd energiu zotrvatnika
5 prostrednictvom pracovnej kvapaliny vo
forme tlakovej energie na zataZovaci piest
31 odkial sa hydrostaticky tlak premeneny
na silu prendSa cez mechanické spojenie 2
na hnaci piest 11. Pohon hnacieho piesta 11
je zabezpefeny pomocou samostatného hyd-
raulického obvodu pripojenému k skdSané-
mu hydromotoru 1. Moment zotrvadnosti
zotrvadnika 5 je zdvisly na charakteristic-
kych rozmeroch ski¥aného hydromotora 1,
zataZovacieho hydromotora 3, hydrostatic-
kého prevodnika 4 a prevodového pomeru
ozubeného prevodu 42 pri danej velkosti
simulovanej hmoty a jej energie, pri¢om sa
musi braf{ do tvahy ¢innost prenosu e-
nergie zo zotrvatnika ma hmnaci piest 11.
Ciastotné zataZenie ski$aného hydromoto-
ra 1 je moZné simulovat odoberanim wod-
delitelnych' ¢asti 51 zotrvatnika 5. Tak na-
priklad v konkrétnom pripade pre skaSany
hydromotor 1 s priemerom hnacieho piesta
11 200 mm, maximédlny pracovny tlak 32
MPa, o predstavuje zédtaZ o maximélnej
hmotnosti 100 000 kg je moZné pri vhod-
nych parametroch zataZovacieho hydromo-
tora 3 a hydrostatického prevodntka 4 pri
maximélnej rychlosti hnacieho piesta 11
0,5 ms~! nahradit uvedent zdtaZ ocelovym
zotrvatnikom o hmotnosti 140 kg.




242528

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojenie pre simulovanie dynamickej
zataZe skaSanych hydromotorov s jednym
pohyblivym piestom vyznatujice sa tym, Ze
hmaci piest (11) skdSaného hydromotora
(1) je mechamicky spojeny so zatlaZovacim
piestom (31) zataZovacieho hydromotora

(3), na ktorého tlakové kandly (32) je cez

spojovacie kandly {33) pripojeny hydrosta-
ticky prevadnik (4) s rotaCnym vystupnym
hriadelom (41), ku ktorému je pripojeny
zatrvacnik (5).

2. Zapojenie podla bodu 1 vyznalujice
sa tym, Ze zotrvatnik (5) je zloZeny z od-
delitelnych Casti (51).

3. Zapojenie podla bodu 1 wvyznacdujice
sa tym, Ze k vystupnému hriadelu (41)
hydrostatického prevodnika (4) je zotrvad-
nik (5} pripojeny cez ozubeny prevod (42).

4. Zapojenie podla bodu 1 vyznadujice sa
tym, Ze zataZovaci hydromotor (3) s posuv-
nym pohybom zataZovacieho piesta [31)
mé priebeZnl piestnicu (34).

2 listy vykresov
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Obr. 2




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

