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OZET

FANIN OTOMATIK OLARAK KONTROL EDILDIiGi BIiR EV CIHAZI VE
KONTROL YONTEMI
Mevcut bulus, govde (2); govde (2) lizerinde yer alan bir ocak yiizeyi (21); ocak yiizeyi
(21) tizerinde yer alan, {lizerine bir pigirme kabi yerlestirilmesine uygun en az bir pisirme
g0zl (22); pisirme gozii (22) sicakligmin Slgiilmesini saglayan en az bir sicaklik sensorii
(23); pisirme islemi esnasinda pisirme gozii (22) lizerine yerlestirilen pisirme kabina
aktarilan giiciin belirlenmesini saglayan bir kontrol iinitesi (3); ocak yiizeyinin (21) altinda
kalacak sekilde govde (2) igerisinde yer alan bir fan (4); ocak yiizeyi (21) lizerinde yer alan
bir hava giris agikligina (51) sahip, fanin (4) ¢alistirilmasiyla hava giris agikligindan (51)
emilen havanin dis ortama atilmasini saglayan bir hava emis kanali (5); hava emis kanali

(5) iizerinde yer alan bir koku sensorti (6) iceren bir ev cihazi (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

Bir govde (2); govde (2) lizerinde yer alan bir ocak yiizeyi (21); ocak yiizeyi (21)
izerinde yer alan, {izerine bir pisirme kabi yerlestirilmesine uygun en az bir pisirme
g0zii (22); pisirme gozii (22) sicakliginin 6l¢iilmesini saglayan en az bir sicaklik
sensorii (23); pisirme islemi esnasinda pisirme gozii (22) lizerine yerlestirilen
pisirme kabina aktarilan giiclin belirlenmesini saglayan bir kontrol iinitesi (3); ocak
ylizeyinin (21) altinda kalacak sekilde govde (2) igerisinde yer alan bir fan (4); ocak
ylzeyi (21) iizerinde yer alan bir hava giris agikligma (51) sahip, fanin (4)
calistirllmasiyla hava giris agikligindan (51) emilen havanin dig ortama atilmasini
saglayan bir hava emis kanali (5); hava emis kanal1 (5) lizerinde yer alan bir koku
sensorii (6) iceren;
- sicaklik sensoriinden (23) elde edilen bir sicaklik degerine, kontrol iinitesi
(3) tarafindan elde edilen ve pisirme kabina aktarilan giicii belirten bir gii¢
aktarim degerine ve koku sensoriinden (6) elde edilen bir koku degerine gore
fanin (4) ¢alismasini kontrol eden kontrol {initesi (3) ile karakterize edilen

bir ev cihazi (1).

Sicaklik degeri, giic aktarim degeri ve koku degerini kullanarak bir hava referans
degeri hesaplayan ve hesaplanan hava referans degerine gore fanin (4) caligmasini
kontrol eden kontrol iinitesi (3) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir ev
cihazi (1).

Koku sensoriinden (6) elde edilen koku degeri dnceden belirlenmis bir esik degere
ulastig1 belirlendiginde fanin (4) ¢alisma hizimi artiracak sekilde fani (4) kontrol

eden kontrol {initesi (3) ile karakterize edilen istem 1 veya 2’deki gibi bir ev cihaz1

(1).

Sicaklik sensoriinden (23) alinan sicaklik degeri 6nceden belirlenmis bir esik degere

ulastig1 belirlendiginde fanin (4) calisma hizini artiracak sekilde fani (4) kontrol
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eden kontrol iinitesi (3) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi

birindeki gibi bir ev cihazi (1).

Gili¢ aktarim degerinin onceden belirlenmis bir esik degere ulastig1 belirlendiginde
fanin (4) ¢alisma hizini artiracak sekilde fani (4) kontrol eden kontrol {initesi (3) ile

karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir ev cihazi (1).

Kontrol iinitesi (3) tarafindan pisirme isleminin sona erdigi belirlendiginde
hesaplanan hava referans degerine gore fanin (4) calistirilma siiresini ve hizim
belirleyen kontrol iinitesi (3) ile karakterize edilen Istem 2 ila 5’ten herhangi

birindeki gibi bir ev cihazi (1).

Govde (2) igerisinde yer alan, hava emis kanaliin (5) dis ortama acgildig1 bir hava
cikis agikligr (52) ile fan (4) arasinda uzanarak hava emis kanalinin (5) dis ortama
acilmasini saglayan bir ¢ikis kanali (53) tlizerinde yer alan koku sensorii (6) ile

karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir ev cihazi (1).

Govdenin (2) bir yiikseklik ekseninde (X) uzanan, ¢ikis kanali (53) iizerinde yer
alan, fan1 (4) en azindan kismen cevreleyen bir yan duvar (54) {lizerinde yer alan

koku sensérii (6) ile karakterize edilen Istem 7°deki gibi bir ev cihazi (1).

Yan duvar (54) iizerinde yer alan bir hava transfer aciklig1 (55) ve hava transfer
aciklig1 (55) ile hava aligverisinde olacak sekilde yan duvarin (54) dis ylizeyine

yerlestirilen koku sensorii (6) ile karakterize edilen Istem 8’deki gibi bir ev cihaz1

(1).

Istem 1 ila 9°dan herhangi birindeki gibi bir ev cihazinda (1) kullanilmaya uygun
olan ve kontrol iinitesi (3) tarafindan yiiriitiilen;

— sicaklik sensoriinden (21) bir sicaklik degeri elde edilmesi,
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— kontrol iinitesi (3) tarafindan, pisirme islemi esnasinda pisirme kabina aktarilan
giicli belirten bir gii¢ aktarim degeri elde edilmesi;

— koku sensoriinden (6) bir koku degerinin elde edilmesi;

— sicaklik degeri, gilic aktarim degeri ve koku degerine gore fanin (4) calisma
kademesinin otomatik olarak belirlenmesi

adimlarini igeren bir kontrol yontemi.

Sicaklik degeri, gili¢ aktarim degeri ve koku degerinin sirasiyla bir birinci sabit
carpan, bir ikinci sabit c¢arpan ve bir {lglincii sabit carpan vasitasiyla
agirliklandirilmasiyla bir hava referans degeri elde edilmesi ve elde edilen hava
referans degerine gore fanin (4) calisma kademesinin belirlenmesi adimlarini igeren

Istem 10°daki gibi bir kontrol yontemi.
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TARIFNAME

FANIN OTOMATIK OLARAK KONTROL EDILDIiGi BiR EV CiHAZI VE
KONTROL YONTEMIi
Bu bulus, bir fan igeren ve séz konusu fanin ¢aligmasinin otomatik olarak kontrol edildigi,

ocak ile entegre edilmis davlumbaza sahip bir ev cihazi ile ilgilidir.

Ocak ile entegre edilmis davlumbaz iceren ev cihazlarinda pisirme gozii lizerinde pisirilen
yiyeceklerden ¢ikan kokularin ve nemin davlumbaz vasitasiyla dis ortama tahliye edilmesi
saglanmaktadir. Tekniginin bilinen durumunda yer alan bazi ev cihazlarinda fan motorunun
diislik, orta ve yiiksek kademelerini genellikle kullanic1 ayarlamaktadir. Kullanici, pisirme
boyunca gerek duydugu anda davlumbazi calistirip, istedigi kademeyi se¢mektedir.
Kullanic1 konforunun artirilmasi ve giivenlik amaciyla fanin ¢alisma kademesinin otomatik
olarak ev belirlendigi davlumbazli ocaklar da mevcuttur. Bu amagla ortamda meydana
gelen koku veya sicaklik degisimlerini takip eden sensorler kullanilmaktadir. Sadece koku
sensOrii olan triinlerde koku ¢ikmayan ancak yogun sicak buhar c¢ikisi olan pisirme
islemlerinde otomatik calisma fonksiyonunun verimli bir sekilde ¢alismadigi ve hatali
durumlar yasandigi goriilmektedir. Pisirme isleminde pisirici cihazin st bdlgesindeki
sicaklik algilanarak fanin ¢alisma kademesi otomatik olarak belirlenebilmektedir. Sicaklik
sensOril, pisirilen yiyecekler ve ocagin 1sisindan kaynaklanan pisirme gozii sicakligini
Olcmektedir. Buna bagli olarak fanin calistirllmaya baslanmasi, 1s1l yiik arttifinda
kademesinin artirilmasi, 1s1l yiik azaldiginda kademesinin diisiiriilmesi veya 1s1l yiik ortadan
kalktiginda ise fanin kapatilmasi otomatik olarak saglanabilmektedir. Sensorsiiz iiriinlerde
ocak gii¢ seviyesine gore otomatik calisma fonksiyonu vardir. Bu iiriinlerde pisirme
isleminden aciga ¢ikan 1s1 yiikiinden tamamen bagimsiz bir sekilde hatali ¢alisma durumlari
goriilmektedir. Otomatik havalandirma fonksiyonun dogru bir sekilde c¢aligabilmesi igin
koku {iretmeyen pisirme islemlerinde pisirmenin 1s1l yiikiiniin, sicaklig1i c¢ok yiiksek
olmayan ancak yogun koku flireten pisirme islemlerinde ise koku yiikiinlin hassas bir

sekilde algilanabilmesi dnemlidir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan EP3255348A1 numarali Avrupa Birligi patent
bagvurusu dokiimaninda gii¢ aktarim degerine gore fan kademesi ayarlanan bir davlumbaz

tarif edilmektedir.



10

15

20

25

30

Teknigin bilinen durumunda yer alan EP2880368B1 numarali Avrupa Birligi patent
dokiimaninda, koku sensoriinden alman koku degerine gore fan kademesi ayarlanan bir

davlumbaz tarif edilmektedir.

Bu bulusun amaci, fanin ¢aligmasinin verimli bir sekilde kontrol edildigi bir ev cihazinin

gerceklestirilmesidir.

Bulus konusu bir ev cihazi; bir ocak ile davlumbazin birlikte diizenlendigi bir ev cihazidir.
Ev cihazi bir govde icermektedir. Gvdenin iist yiizeyine ocak yerlestirilmektedir. Diiz bir
ocak ylizeyi ve ocak ylizeyi lizerinde yer alan bir pisirme gozii gévdenin {ist kisminda yer
almaktadir. Ocak yiizeyinin altinda kalacak sekilde govde icerisinde bir fan yer almaktadir.
Fanin calistirilmasiyla pisirme gozii iizerinde yer alan pisirme kabindaki yiyecekten
yiikselen hava bir hava emis kanali araciligiyla emilerek dis ortama atilmaktadir. Pisirme
kabu, tencere, tava veya cezve gibi bir kap olabilmektedir. Hava emis kanali, ocak yiizeyine
bitisik olarak konumlandirilmaktadir. Hava emis kanali iizerinde bir koku sensorii yer
almaktadir. Ev cihazi ayrica, sicaklik sensoriinden elde edilen bir sicaklik degerine, kontrol
linitesi tarafindan elde edilen ve pisirme kabina aktarilan giicli belirten bir gii¢ aktarim
degerine ve koku sensoriinden elde edilen bir koku degerine gore fanin ¢alismasini kontrol
eden kontrol iinitesi icermektedir. Kontrol {initesi; sicaklik degeri, koku degeri, gii¢c aktarim
degerini birlikte degerlendirerek fanin agilip kapanmasini veya c¢alisma hiz kademesinin
belirlenmesini  saglamaktadir. Bu sayede, pisirme isleminden koku sensdriiniin
algilayabilecegi bir koku ¢ikmasa bile gidadan ¢ikan buhari 151l yiik kestirimi ile otomatik
calisma fonksiyonlar1 devreye girerek ortam havasi temizlenebilmektedir. Benzer sekilde
bu sayede, yeterince 1sitilmasa dahi yiiksek koku firetebilecek gidalarin pisirilmesi
durumlarinda fanin ¢alisma hizi artirilarak ortamin havasimin hizli bir sekilde temizlenmesi
saglanmaktadir. Ayrica bu sayede, fanin gereksiz durumlarda ¢aligmasinin dniine gegilerek

enerji tasarrufu saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda kontrol tinitesi, sicaklik degeri, giic aktarim degeri ve koku
degerini kullanarak bir hava referans degeri hesaplamaktadir. Fanin calisma kademesi
hesaplanan hava referans degerine gore kontrol {initesi tarafindan ayarlanmaktadir. Hava
referans degeri, sicaklik degeri ile, koku degeri ile ve gii¢c aktarim degeri ile dogru orantili

bir sekilde artip azalmaktadir. Bu sebepten, hava referans degeri ylikseldik¢e fanin



10

15

20

25

calistirilma kademesi artirilmaktadir. Bu sayede, kontrol fiinitesi; sicaklik degeri, koku
degeri, giic aktarim degerini birlikte degerlendirerek fanin ¢aligsmasini kontrol

edebilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda kontrol iinitesi, koku degeri dnceden belirlenmis bir esik degere
ulastiginda fanin calistirma hizim artiracak sekilde fani kontrol etmektedir. Onceden
belirlenmis bir esik deger, fanin c¢alisma hiz kademesini artiracak bir deger veya fanin
calistirllmasiin baslatildig1 bir deger olabilmektedir. Bu sayede, hava emis kanali
icerisinde koku degerinin esik seviyeye ulastig1 belirlenir belirlenmez fan c¢alistirilma hizi
artirtlarak pisirilen yemegin yaydigi kokunun ortam havasimna karismadan emilmesi
saglanmaktadir. Boylelikle, hizli bir sekilde fan g¢alisma kademesi ayarlanarak ortam

havasinin temiz tutulmasi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda kontrol {initesi, sicaklik degeri dnceden belirlenmis bir esik
degere ulastiginda fanin calistirma hizim1 artiracak sekilde fani kontrol etmektedir. Bu
sayede, pisirme isleminden koku sensoriiniin algilayabilecegi bir koku ¢ikmasa bile
pisirilen yiyecekten ¢ikan buharm, pisirme goziinlin sicaklik degerinden kestirilmesi

sonucu fanin hiz kademesi artirilarak ortam havasi temizlenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda, giic aktarim degeri onceden belirlenmis bir esik degere
ulastiginda fanin c¢alistirma hizin1 artiracak sekilde fanmi kontrol etmektedir. Bu sayede,
pisirme gozii sicakligi artmasa da pisirme kabina aktarilan giiciin yiiksek oldugu
durumlarda pisirilen yiyecekten ¢ikan buharin yiliksek oldugu oOngoriilerek fanin hiz

kademesi artirilmaktadir. Boylelikle, ortam havasi hizli bir sekilde temizlenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda kontrol {initesi, pisirme isleminin sona erdigi belirlendiginde
hesaplanan hava referans degerine gore fanin ¢alistirilma siiresini ve hizin1 ayarlamaktadir.
Bu sayede, pisirme islemi sona erdirilse bile yiyecekten yiikselmeye devam eden havanin
ortamdan uzaklastirilmasi saglanmaktadir. Bulusun tercih edilen bir versiyonunda, pisirme
islemi sona erdiginde fan ¢aligma hiz1 kademeli olarak azaltilacak sekilde fan ¢aligmasi

kontrol edilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda koku sensorii; govde igerisinde yer alan, hava emis kanalinin

dis ortama acildig1 bir hava ¢ikis agikligi ile fan arasinda uzanarak hava emis kanaliin dig
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ortama ag¢ilmasini saglayan bir ¢ikis kanali lizerinde yer almaktadir. Pisirilen yiyeceklerden
cikan hava, hava emis acikligindan emildiginde yiiksek sicakliktadir. Fan yardimiyla
emilerek ¢ikis kanalina ulastirilan hava, hava emis kanali igerisinde bir miktar sicakligini
kaybetmektedir. Bu sayede, ¢ikis kanalina yerlestirilen koku sensoriiniin ¢ok yiiksek

sicakliklara maruz kalmasi engellenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda koku sensorii, c¢ikis kanalmin yan duvar {izerine
yerlestirilmektedir. Hava akis diyagramlarinda fan tarafindan emilen havanin ¢ikis kanali
icerisinde ilerlerken biiylik yogunlugunun yan duvar iizerinden aktig1 belirlenmistir. Koku
sensOrii lizerinden daha fazla havanin gegirilmesini saglamak i¢in koku sensorii yan duvar
tizerine  yerlestirilmektedir. Koku sensérii  hava c¢ikis acikligi  yakinlarinda
konumlandirilmaktadir. Bu sayede, koku sensorii {izerinden daha fazla havanin gecirilmesi

saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda koku sensorii, yan duvarin iizerinde yer alan bir hava transfer
aciklig1 ile hava aligverisi yapacak sekilde yan duvarin dis ylizeyine yerlestirilmektedir. Bu
sayede, hava emis kanali daraltilmadan hava emis kanali icerisinde akan havanin koku

degerinin hesaplanmasi saglanmaktadir.

Bulus konusu kontrol yontemi, kontrol {initesi tarafindan gergeklestirilen, sicaklik
sensoOriinden bir sicaklik degeri elde edilmesi; kontrol iinitesi tarafindan, pisirme islemi
esnasinda pigirme kabina aktarilan giicii belirten bir gili¢ aktarim degeri elde edilmesi; koku
sensoriinden bir koku degerinin elde edilmesi; sicaklik degeri, gili¢ aktarim degeri ve koku
degerine gore fanin calisma kademesinin otomatik olarak belirlenmesi adimlarini

igcermektedir.

Bulusun bir uygulamasinda kontrol yontemi, sicaklik degeri, gii¢ aktarim degeri ve koku
degerinin sirasiyla bir birinci sabit ¢arpan, bir ikinci sabit ¢arpan ve bir li¢lincii sabit carpan
vasitasiyla agirliklandirilmasiyla bir hava referans degeri elde edilmesi ve elde edilen hava
referans degerine gore fanin ¢alisma kademesinin belirlenmesi adimlarini icermektedir. Bu
sayede, sicaklik degeri, gilic aktarim degeri ve koku degeri gibi degerlerin
agirliklandirilarak degerlendirilmesi saglanmaktadir. Boylelikle daha verimli bir fan

calisma kontrolii saglanmaktadir. Birinci sabit ¢arpan, ikinci sabit ¢arpan ve iiglincii sabit
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carpan lretici tarafindan Onceden belirlenmektedir. Bu sayede, sicaklik ve koku
degerlerinin birlikte degerlendirilmesiyle ortam havasi kirlenmeden pisirilen yiyecekten
¢ikan havanin dis ortama aktarilmasi saglanmaktadir. Ayrica bu sayede, fanin hizi optimum
sekilde ayarlanarak fanin gereksiz sekilde yiiksek hizlarda calistirilmasinin  Gniine

gecilmektedir.

Bu bulusun amacina ulagmak i¢in gerceklestirilen ev cihaz1 ekli sekilde gosterilmis olup:
Sekil 1, bulusun bir uygulamasina ait ev cihazinin 6nden perspektif goriintistidiir.

Sekil 2, bulusun bir uygulamasina ait ev cihazinin arkadan perspektif goriintistidiir.

Sekil 3, bulusun bir uygulamasina ait ev cihazinin ¢ikis kanalinin perspektif gortiniistidiir.
Sekil 4, bulusun bir uygulamasina ait ev cihazinin ¢ikis kanalinin iistten gortiniisiidiir.

Sekil 5, bulusun bir uygulamasina ait ev cihazinin hava emis kanalinin kismi perspektif

gorlniistidiir.
Sekil 6, bulusun bir uygulamasina ait ev cihazinin ¢ikis kanalinin perspektif gortiniistidiir.

Sekildeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup bu numaralarin karsihigi asagida

verilmistir:

1. Ev cihazi
2. Govde
21. Pigirme yiizeyi
22. Pisirme gozii
23. Sicaklik sensorii
3. Kontrol iinitesi
4. Fan
5. Hava emis kanali
51. Hava giris agiklig1
52. Hava ¢ikis agikligi
53. Cikis kanal1
54. Yan duvar
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55. Hava transfer agikl1g1

6. Koku sensori
X. Yiikseklik ekseni

Ev cihaz1 (1); bir govde (2); govde (2) tizerinde yer alan bir ocak yiizeyi (21); ocak ylizeyi
(21) tizerinde yer alan, {izerine bir pisirme kabi1 yerlestirilmesine uygun en az bir pisirme
g0zl (22); pisirme gozii (22) sicakligimin Slgiilmesini saglayan en az bir sicaklik sensorii
(23); pisirme islemi esnasinda pisirme gozii (22) lizerine yerlestirilen pisirme kabina
aktarilan giiclin belirlenmesini saglayan bir kontrol {initesi (3); ocak yiizeyinin (21) altinda
kalacak sekilde govde (2) icerisinde yer alan bir fan (4); ocak yiizeyi (21) iizerinde yer alan
bir hava giris agikligina (51) sahip, fanin (4) calistirilmasiyla hava giris agikligindan (51)
emilen havanin dis ortama atilmasini saglayan bir hava emis kanali (5); hava emis kanali
(5) tlizerinde yer alan bir koku sensorii (6) icermektedir. Sekil 1 ve 2’de goriilebilecegi
lizere, ocak yiizeyi (21) diiz bir yiizeydir. Ocak yiizeyi (21) {lizerinde tercihen birden fazla
pisirme gozi (22) bulunmaktadir. Sicaklik sensorii (23) her bir pisirme goziiniin (22)
altinda yer almaktadir. Ocak bir indiiksiyonlu ocaktir. Bu sebepten, pisirme gdziiniin (22)
1sitilmasi bir indiiksiyon bobini aracihigiyla gergeklestirilmektedir. Indiiksiyon bobininden
cektigi gilic ve indiiksiyon bobininden elde edilen diger verilen ile kontrol {initesi (3),
pisirme islemi esnasinda pisirme gozii (22) iizerinde yer alan pisirme kabina aktarilan giicii
hesaplayabilmektedir. Ocak ylizeyinin (21) altinda yer alan fan (4) yardimiyla, pisirme
islemi esnasinda ortaya ¢ikan havanin emilerek ortamin temizlenmesi saglanmaktadir. Fan
(4), dikey bir hava akisi olusturacak sekilde yapilandirilmistir. Fanin (4) calistirilmasiyla,
pisirme kabindan ¢ikan hava, ocak yiizeyi (21) iizerinde bulunan hava giris agikligindan
(51) gecerek hava emis kanalina (5) ulastirilmaktadir. Hava emis kanali (5) {izerinden
emilen hava dis ortama aktarilmaktadir. Hava emis kanali (5) lizerinde bir koku sensorii (6)
yer almaktadir. Bu sayede, emilen hava igerisindeki koku partikiilleri belirlenebilmektedir.
Bulusun tercih edilen bir versiyonunda, koku sensorii (6) bir ugucu organik bilesik (volatile

organic compound) sensortdiir.

Bulus konusu ev cihazi (1) ayrica, sicaklik sensdriinden (23) elde edilen bir sicaklik
degerine, kontrol iinitesi (3) tarafindan elde edilen ve pisirme kabina aktarilan giicii belirten

bir gii¢c aktarim degerine ve koku sensoriinden (6) elde edilen bir koku degerine gore fanin
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(4) ¢alismasini kontrol eden kontrol tinitesi (3) icermektedir. Kontrol {initesi (3) tarafindan
hem sicaklik degeri hem koku degeri hem de belirlenen giic aktarim degeri birlikte
degerlendirilerek fanin (4) ¢alismasi kontrol edilmektedir. Bu sayede, fanin (4) ¢alismasi;
ortamm hava kalitesini etkileyecek faktorlerin birlikte degerlendirilmesiyle kontrol
edilmektedir. Boylelikle, ev cihazinin (1) bulundugu ortamin havasi etkin bir sekilde
temizlenmektedir. Bir bagka deyisle bu sayede, pisirme kabi icerisinde pisirilen yiyecekten
¢ikan kokunun ortamin havasini kirletmesine izin vermeden dis ortama aktarilmasi
otomatik olarak saglanmaktadir. Fanin (4) ¢alistirllmaya baslanmasi, ¢aligtirilma siiresi,
calistirlma hizi ve kapanmasi kontrol {initesi (3) tarafindan otomatik olarak

belirlenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda ev cihazi (1), sicaklik degeri, gilic aktarim degeri ve koku
degerini kullanarak bir hava referans degeri hesaplayan ve hesaplanan hava referans
degerine gore fanin (4) calismasini kontrol eden kontrol iinitesi (3) icermektedir. Bulusun
tercih edilen bir uygulamasinda, hesaplanan hava referans degerine karsilik diisen fan (4)
calisma hiz kademeleri kontrol {nitesinin (3) hafizasina iiretici tarafindan
kaydedilmektedir. Hava referans degeri hesaplandiktan sonra, fan (4) hesaplanan hava
referans degerine karsilik diisen hiz kademesinde calistirllmaktadir. Bu sayede, kontrol
tinitesi (3) tarafindan fanin (4) kolay bir sekilde kontrol edilmesi saglanmaktadir. Hava
referans degeri hesaplanirken, hava referans degiskenlerinden sicaklik degeri, gii¢ aktarim
degeri ve koku degeri birer ¢carpan yardimiyla agirliklandirilmaktadir. Bulusun tercih edilen
versiyonunda, hava referans degeri iizerinde en yiiksek etkiyi koku degerindeki degisim
yapmaktadir. Bu sayede, Ozellikle ¢ok yliksek sicakliklara maruz kalmasa dahi onemli
derecede koku iireten yiyeceklerin pisirilmesi esnasinda fan (4) yiiksek hiz kademelerinde

calistirilarak ortam havasinin kirlenmesi engellenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda ev cihazi (1), koku sensoriinden (6) elde edilen koku degeri
onceden belirlenmis bir esik degere ulastigi belirlendiginde fanin (4) calisma hizini
artiracak sekilde fani1 (4) kontrol eden kontrol {initesi (3) igermektedir. Koku degerinin
ylikselmesiyle hava emis kanali (5) igerisinde yer alan hava igerisindeki koku

partikiillerinin miktarinin yiikseldigi anlagilmaktadir. Bu durumda, fan (4) calisma hiz1
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artirilarak koku barindiran havanin dis ortama atilarak ortam havasinin hizli bir sekilde

temizlenmesi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda ev cihazi (1), sicaklik sensdriinden alinan (23) sicaklik degeri
onceden belirlenmis bir esik degere ulastigi belirlendiginde fanin (4) calisma hizini
artiracak sekilde fani (4) kontrol eden kontrol iinitesi (3) icermektedir. Sicaklik degeri bir
esik degeri astiginda, pisirme goziiniin (23) sicakligr ¢ok yiiksek oldugu anlasilacag igin
yiiksek sicaklikta bir pisirme yapildigi belirlenmektedir. Bu durumda, pisirme kabi
icerisinde yer alan yiyecekten c¢ikan hava miktar1 da artacagi igin ortam havasinin
kirlenmesini 6nlemek icin fan (4) calisma hizi artirilmalidir. Bu sayede, ev cihazinin (1)

bulundugu ortamin havasinin kirlenmesi engellenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda ev cihazi (1), gii¢ aktarim degerinin 6nceden belirlenmis bir
esik degere ulastig1 belirlendiginde fanin (4) caligma hizini artiracak sekilde fani (4) kontrol
eden kontrol iinitesi (3) icermektedir. Gii¢ aktarim degeri indiiksiyon bobinlerinin ¢ektigi
giic kullanilarak kontrol {initesi (3) tarafindan hesaplanmaktadir. Gii¢ aktarim degerinin
artmasiyla, pisirme kabi icerisinde pisirilen yiyecegin maruz kaldig: sicaklik artmaktadir.
Fanin (4) c¢aligma hizinin artirilmasiyla, pisirilen yiyecekten yiikselen havanin hizli bir

sekilde emilmesi saglanarak ortam havasinin temiz tutulmasi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda ev cihazi (1), kontrol {initesi (3) tarafindan pisirme isleminin
sona erdigi belirlendiginde hesaplanan hava referans degerine gore fanin (4) calistirilma
stiresini ve hizim1 belirleyen kontrol iinitesi (3) icermektedir. Pigirme islemi kullanici
tarafindan ocak ylizeyi (21) tizerindeki tuglar vasitasiyla sona erdirilebilmektedir. Pisirme
gozii (22) altinda yer alan 1sitma kaynaginin kapatilmasiyla pisirme isleminin sona erdigi
belirlenmektedir. Pisirme islemi sona erdigi belirlendiginde, o anda hesaplanan hava
referans degerine gore fanin (4) ne kadar daha ¢alistirilacagi ve hangi hizda calistirilacagi
kontrol tinitesi (3) tarafindan belirlenmektedir. Pigirme islemi sona erdigi anda hesaplanan
hava referans degerine gore fanin (4) calistirilma siiresi ve hiz kademesi, iiretici tarafindan
kontrol iinitesinin (3) hafizasina kaydedilebilmektedir. Bu sayede, pisirme islemi sona
erdiginde dahi pisirilen yiyeceklerden ¢ikan havanin ortamdan atilmasi verimli ve otomatik

bir sekilde saglanmaktadir.
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Bulusun bir uygulamasinda ev cihazi (1), govde (2) icerisinde yer alan, hava emis kanalinin
(5) dis ortama acildig1 bir hava ¢ikis acikligi (52) ile fan (4) arasinda uzanarak hava emis
kanalinin (5) dis ortama agilmasini saglayan bir ¢ikis kanali (53) iizerinde yer alan koku
sensorii (6) icermektedir. Cikis kanali (53), hava giris agikligindan (51) emilen havanin dig
ortama aktarilmasini saglamaktadir. Hava c¢ikis acikligina (52) bir baca baglanmaktadir.
Koku sensorii (6), ¢ikis kanalinin (53) duvarlarina yerlestirilmektedir. Bu sayede, emilen
havanin tamamui ¢ikis kanalindan (53) gegirilerek dis ortama atilacagi igin koku sensorii (6)
tizerinden emilen havanin ¢ok biiyiik bir ¢ogunlugu gegcirilebilmektedir. Boylelikle, emilen

hava igerisindeki koku degerinin dogru ve hassas bir sekilde belirlenmesi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda ev cihazi (1), gévdenin (2) bir yiikseklik ekseninde (X) uzanan,
cikis kanali (53) iizerinde yer alan, fan1 (4) en azindan kismen g¢evreleyen bir yan duvar
(54) tizerinde yer alan koku sensorii (6) igermektedir. Yiikseklik ekseni (X) ev cihazinin (1)
yerlestigi zeminden yukartya dogru uzanan bir eksendir. Bir bagka deyisle, Sekil 1’den de
goriilebilecegi tlizere ylikseklik ekseni (X), ev cihazinin (1) ve dolayisiyla govdenin (2)
yiikseklik yoniinde uzanmaktadir. Sekil 6’da goriilebilecegi iizere yan duvar (54) fani (4)
neredeyse tamamen g¢evrelemektedir. Fandan (4) c¢ikan hava, yan duvar (54) araciligiyla
yonlendirilerek hava ¢ikis acikligina (52) ulastirllmaktadir. Hava akis diyagramlari
incelendiginde, fan (4) vasitasiyla emilen havanin daha ¢ok yan duvara (54) c¢arparak
ilerledigi goriilmektedir. Koku sensorii (6) {iizerinden daha fazla miktarda havanin
gecirilmesini  saglamak i¢in  koku sensorii  (6) yan duvar (54) iizerinde

konumlandirilmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda ev cihazi (1), yan duvar (54) {lizerinde yer alan bir hava transfer
aciklig1 (55) ve so6z konusu hava transfer agikligi (55) ile hava aligverisinde olacak sekilde
yan duvarin (54) dis yiizeyine yerlestirilen koku sensorii (6) icermektedir. Cikis kanalinin
(53) yan duvar (54) lizerinde bir hava transfer agiklig1 (55) yer almaktadir. Koku sensorii
(6), bir yiizeyi delikli 1zgara igeren bir hazneye sahiptir. Koku sensorii (6), delikli 1zgara ile
hava transfer agiklig1 (55) karsilikli olacak sekilde ¢ikis kanalinin (53) yan duvarinin (54)
dis yiizeyi tizerine yerlestirilmektedir. Yan duvarin (54) i¢ yiizeyi, igerisinden fan (4)

yardimiyla emilen havanin gecirildigi ylizeydir. Yan duvarin (54) dis yiizeyi, s6z konusu i¢
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ylizeyin zit yilizeyidir. Bu sayede, koku sensoriiniin (6) ¢ikis kanali (53) igerisinde hava

akisina engel olmadan ¢ikis kanali (53) iizerine yerlestirilmesi saglanmaktadir.

Bulus konusu kontrol yontemi; sicaklik sensoriinden (21) bir sicaklik degeri elde edilmesi;
kontrol {initesi (3) tarafindan, pisirme islemi esnasinda pisirme kabina aktarilan giicii
belirten bir gili¢ aktarim degeri elde edilmesi; koku sensdriinden (6) bir koku degerinin elde
edilmesi; sicaklik degeri, giic aktarim degeri ve koku degerine gore fanin (4) calisma
kademesinin otomatik olarak belirlenmesi adimlarini i¢cermektedir. Bu sayede, fanin (4)
caligmas1 optimal sekilde kontrol edilmektedir. Kontrol yontemindeki adimlar, kontrol

iinitesi (3) tarafindan yiiriitilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda kontrol yontemi, sicaklik degeri, gli¢ aktarim degeri ve koku
degerinin sirasiyla bir birinci sabit ¢arpan, bir ikinci sabit ¢arpan ve bir li¢lincii sabit carpan
vasitasiyla agirliklandirilmasiyla bir hava referans degeri elde edilmesi ve elde edilen hava
referans degerine gore fanin (4) calisma kademesinin belirlenmesi adimlarini igermektedir.
S6z konusu adimlar, kontrol iinitesi (3) tarafindan ytiriitilmektedir. Bulusun tercih edilen
bir versiyonunda, hava referans degeri birinci sabit ¢arpan ile ¢arpilan sicaklik degeri,
ikinci sabit ¢arpan ile ¢arpilan gii¢ aktarim degeri ve iiglincii sabit ¢arpan ile ¢arpilan koku
degerinin toplanmasiyla hesaplanmaktadir. Ugiincii sabit carpan, sabit carpanlar arasinda en
biiyiik degere sahiptir. Bu sayede, koku degerinin diger iki degisken degere goére hava
referans degeri hesaplanirken daha agirlikli olarak belirlenmesi saglanmaktadir. Boylelikle,
ozellikle yiiksek 1stya maruz kalmasa da koku {ireten yiyeceklerin pisirilmesi esnasinda
fanin (4) calisma hiz kademesi artirilarak yiyecekten c¢ikan havanin hizli bir sekilde

ortamdan uzaklastirilmasi saglanmaktadir.

Bu bulus sayesinde, sicaklik sensoriinden (23) elde edilen bir sicaklik degerine, kontrol
iinitesi (3) tarafindan elde edilen ve pisirme kabina aktarilan giicii belirten bir gii¢ aktarim
degerine ve koku sensoriinden (6) elde edilen bir koku degerine gore fanin (4) ¢alismasinin
etkin bir sekilde kontrol edildigi ve bu sayede pisirilen yiyecekten ¢ikan havanin en hizli ve
enerji verimliligi saglayacak sekilde ortam havasindan uzaklastirildigi bir ev cihazi (1)

gerceklestirilmistir.
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