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(54) Vicestupriovd planetovd pfevodovka

Vyndlez *e¥{ kinematické schéma
planetové pfevodovky, tvoPfené Ety¥fmi
jednoduchymi planetovymi soukolimi,

; t¥emi spojkemi s ¥tyfmi brzdami.

Podstatou vynélezu je kinematickd
vazba jednotlivyeh &4stf jednoduchyech
planetovfch soukolf mezi sebou, umis-
téni t¥{ spojek a &ty¥ brzd. Kdy pii
pou¥it{ &ty? jednoducych planetovyeh
soukolf, t#f spojek a &tyF brzd se
doséhne sedmi doprednych a t¥{ zpétnych
prevodovych stupnd. Kazdy prevodovy
stupen je zefazen sepnutim jedné spoj-
ky a jedné brzdy, p¥ipadn& dvou spojek.
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Predm&tem vynsdlezu je vicestupnové planetovd prevodovka pro motorovéd vozidla a stavebnt
stroje, tvotend &tyfmi jednodﬁchymi.planetovymi soukolfmi, tifemi spojkemi a ¢ty¥mi brzdami.
Stévajict Sestistupriové planetové pievodovky poutfvajl kinemetické schéme, vychdzejfci
ze zékladni (3 + 1)° pfevodovky, které je pred¥azena pllici nebo rozsahovd skupina, Nevy-
ihodou takového uspoiéddni je soulasné Yazenf dvou spojek nebo brzd mezi;nékterymi stupni,
co? zhorSuje plavnost ¥fazenif. Také mofnost zvolit vhodné& j3{ odstuphéni pfevodovych pom&rd

je ztiZena.

VySe uvedené nedostatky Jjsou odstran&ny vicestupnovou planetovou prevodovkou podle vyné-
lezu, tvofenou &ty¥mi jednoduchymi planetovymi soukolimi, t¥emi spojkemi a &ty¥mi brzdami,
jeji% podstato je, Ze korunové kolo ¥tvrtého soukoll je pevn¥ spojeno s vystupnim hifdelem,
Centrélnf kolo &tvrtého soukoll je pevhd spojeno s korunovym kolem t¥etfho soukolf. Sk¥{n
pfevodovky Jje spojena &tvrtou brzdou s unédSefem &tvrtého soukoli.

Provedenim p¥evodovky podle vyndlezu se doséhne tohe, Ze p¥i Pazeni mezi Jjakymikoliv sou-
sednimi pfevodovymi stupni se zapiné vidy jen jeden Fadic{ &len, cof pfispivé k plavnosti
tfazenit, ) )

Na obr. 1 je pfiklad chematického zapojeni prevodovky podle vynédlezu a na obr. 2 je shéma
razent,

Vystupn{ hifdel 3 je pevnd spojen s korunovym kolem druhého soukolf B, s unéSelem t¥ettho
soukolf C a s kofunovym kolem &tvrtého soukolf D. UnédZ¥ed druhého soukolf § je pevn& spojen
s korunovym kolem prvniho soukolf A, s korunovym kolem t¥etrfho soukoli'g s s centrdlnim kolem
&tvrtého soukolf D. Spojka dop¥ednych stupnd S1 spojuje vstupni h¥fdel 1 s h¥fdelem dopredﬁych
stupnd 2, ktery Jje pevné spojen s centrdlnfim kolem t¥etfho soukolf C. Spojka rychlob&hu S2
spojuje vstupn{ hi#fdel 1 s h¥fdelem rychlob&hu 3, ktery je pevn& spojen s unéd%efem druhého
soukolf B. Spojka zpdtedky S3 spojuje vstupni h¥idel 1 s h¥fdelem zpstefky 4, ktery je pevnd
spojen s centrélnim kolem prvnfho soukolf A a s centrdlnim kolem druhého soukolf B, Sk¥{n
prevodovky 6 je spojena prvni brzdou Bl s hi'fdelem zpdtelky 4, druhou brzdou B2 s uné¥efem
prvniho soukolf A, t¥et{ brzdou B3 s korunovym kolem prvnfho soukolf A a Ztvrtou brzdou B4
s und¥efem &tvrtého soukolf D,

pri I° je sepnuta spojka dopfednych stupnt S1 a ftvrtd brzda B4, Tretf soukolf C a Ztvrté
soukolf D pracuji jako sloZeny diferencidlni pievod. Prvn{ soukolf A o druhé soukoli B se
volné& protédeji bez zatiZeni,

Pri 1I° Jje sepnuta spojka dopfednych stupnd S1 a t¥eti brzda B3. T¥et{ soukolf C pracuje
jako'jednoduchy planetovy pfevod. Prvni soukol{f A, druhé soukold E a ¥tvrté soukolf D se vol-
n& protéleji bez zatilent, .

Bfi ITI° je sepnuta spojke dopfednfch stuphd S1 & druhé brzds B2. Prvnf soukolf A, druhé
soukolf B a t¥et{ soukolf C pracujf jako sloZeny diferencidlni pievod. Ctvrté soukolf D se
voln& protdéf bez zatiZeni.

P¥1 IVO Jje sepnuta spojka dopfedngch stﬁpﬁﬁ §; e prvni brzda Bl. Druhé soukolf B a tietf
soukolf C pracuji jako slofeny diferencidlnf pfevod. Prvnf soukolf A a ¥tvrté soukolf D se
voln& protédleji bez zat{Zeni,

Pri VO Jje sepnuta spojka dopfednich stupnd S1 a spojka ry?hlobéhu S2. Celd planetovd &édst
se to&f jako jeden celek,



ffi VI° je sepnuta spojka rychlobshu S2 a prvni‘erda Bl. Druhé soukolf B pracuje jako
Jjednoduchy planetovy pfevod. Prvni{ soukolf A, dfekf soukold Q a Etvrté soukolf D se volnd
protééejf bez zatiZend. )

P¥i VII® Jje aepnuta spojka rychlob&hu S2 a druhi.brzda‘gg. Prvni soukol{ A a druhé soukol{
B pracujf jako sloieny diferenci&lnt pfevod, T¥et{ soukoll C a &tvrté soukolf D se Qolné ﬁro—
téégji bez zatiieni, N ‘ | o

P¥i zpétedce RI® je =epnuta spojka zpdte&ky S3 a &tvrté brzda B4. Druhé soukolf B a tvrté
soukolf! D pracujf jako sloZieny diferenciélni pfevod. Prvni soukolf A a t¥etf soukqli C se vol~
né protélej{ bez zatifeni,
" Pri zpétedce RII® Je sepnuta spojka zpételky S3 a t¥et{ brzda B3. Druhé soukolf B pracuje
jake jednoduchy planetovy preved. Prvni soukolf A, tfetf soukolf C a Ztvrté soukolf D se vol-
né protécejf bez zatifent. |

Pi#i zpdtelce RIII® je sepnuta spojka zpdtelky S3 a druhé brzda B2. Prvni scukolf 4 a
druhé soukol! B pracujf jako sloZeny diferencidlnif pievod. T¥et{ soukolt Ca E;vrté soukol!
D .se volné& proti&eji bez zatiZend,

P¥1 volb& zubl planetovych soukoli:

soukold{ A B c D
pofet zubl korunovéhe kola . 85 93 93 — 93
polet zubl centrédlniho kola 27 27 57 57

se docfl{ tdchto pFrevodt u jednotlivych prevedovych stuphd:

RIII RIT RI I II . III v v VI VII .\
-1,34  -3,44 10,70 -5,29 2,63 1,89 1,37 1,00 0,78 0,45

PoZet pracovnich reZimli, tak jak je uveden na obr., 2, je maximélni, Nékteré dosaZitelné
"pfevodové stupné se nemusf vyuifvat, naprfklad VII®, RII®, RIII®.

PREEDMET VYNKLEZU

Vicestupnové planetové prevodovka urlend pro motorovd vozidla a2 stavebn{ stroje, ;ioiené
&ty¥mi jednoduchymi planetovymi soukolimi, tfemi spojkami a Etyfmi br?dami, kde vjétﬁbni hif-
del je pevn® spojen s korunovym kelem druhého soukol?! & s unéSeem t¥Fetfho soukolf, uné¥ed
druhého soukoli je pevnd spojen.s korunovym kolem prvniho soukolf & & korunovym kolem tFeti~
ho soukolf, spojka dopfednych stupnd spojuje vstupni hfiael s h¥fdelem dopPednfch stupnd,
ktery je pevné ;pojon s centrélnim kolem t¥etfho soukelf, spojks rychlobdhu spojuje vstupnf
hiidel s h¥{delem rychlob&hu, ktery je pevné spojen 8 undSelem druhého soukolf, spojka zpé-
tetky spojuje vstupni hifdel s h¥idelem zpételly, ktery je pevn& spojen s centrdlnim kolem
prvntho soukolf a s ccntrllhi- kolem druhého soukolf, pirifem? skifn prevodovky je spojena
prvn{ brzdou s h¥fdelem zpéteiky, druhou brzdou s undéSefem prvniho seukelf, t¥et{ brzdou s
korunovym kolem prvntho sodkoli, vyznaéené tim, %e kXorunové kolo Ztwvrtého soukolf (D) je pev-
né spojeno s vystupnim h¥fdelem (5), centrdélni kolo &tvrtého soukol{ (D) je pevn# spojeno s
korunovym kolem t¥etiho soukolf (C), pF¥ifemi sk¥in prevodovky (6) je spojena &tvrtou brzdou
(B4) s undsedem &tvrtého soukolf (D). -
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