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Mobil t@mmer-kappeanordning.

Foreliggende oppfinnelse angar en kappeanordning for timmer og

er av den type som brukes pa stedet hvor trarne hugges.

Det er kjent slike tommer-kappeanordninger som omfatter en
hjulbaret, langstrakt ramme med en forste transportdr. som er
anordnet pd rammen i dennes lengderetning og utgjdres av et
antall innbyrdes adskilte gripevalser, idet et overforingsbord
er anordnet ved den bakre ende av rammen i plan med og pa linje
med den forste transportor og er utstyrt med en vegg ved den
bakre ende, innrettet til 3 virke som en stopper for trestammer
som beveges ved hjelp av den forste transportor, hvor en forste
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sag er anordnet i det vesentlige mellom den forste transportor
og overforingsbordet og innrettet til & kappe stammene til
enheter eller kubb med forut bestemt lengde, idet denne forste
sag ved hjelp av en anordning kan beveges mellom en &vre ikke-
aktiv stilling og en nedre kappende stilling i planet for den
forste transportor og overfodringsbordet, og hvor en annen
transportdr er anordnet p3 rammen ved siden av overfdrings-
bordet og innrettet til & beveges mellom en mottager-ende nar
overforingsbordet og en avgivnings-ende.

Det som i forste rekke kjennetegner den mobile tdmmer-kappe-
anordning i henhold til oppfinnelsen bestar i at gripevalsene
er innrettet til & dreies ved hjelp av reversible motor-
anordninger for at stammene skal kunne beveges frem og tilbake
mellom den fremre og den bakre ende av rammen, og at en kaster-
innretning er anordnet mellom to nabovalser i den forste
transportdr og er innrettet til & forskyves opp over planet for
valsene ved hjelp av en anordning for & bevirke lengderettet
parallellinnretning av trestammene.

I henhold til oppfinnelsen kan videre kasterinnretningen pa

den forste transportdr utgjores av en stort sett bueformet plate
anbragt pa transportdren og innrettet til & vippe, ved den ene
ende, om en akse perpendikular pad transportdren og at anordningen
for 3 bringe kasterinnretningen opp over planet for valsene
omfatter en hydraulisk stempel-sylinder-anordning som er forbundet
med den annen ende av den bueformede plate og med rammen,

Videre kan kappeanordningen, i henhold til oppfinnelsen omfatte
en innretning som bevirker drift av gripevalsen bare ndr den

forste sag er i den 6vre, ikke-operative posisjon.

Endelig kan den forste transportor omfatte en ldsbar, fremre
trestammeforing med horisontalt bunnparti og to fremad

divergerende, skra sidevegger innrettet til 3 fdre den ene ende av
de trestammer som skal kappes mot bunnpartiet.
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Oppfinnelsen vil na bli beskrevet under henvisning til en

foretrukken utforelsesform illustrert i de medfélgende tegninger.

Fig. 1 er et sideperspektivriss av en mobil kappeanordning
fremstilt i henhold til oppfinnelsen.

Fig. 2 er et planriss av anordningen i fig. 1.

Fig. 3 er et partielt bakre oppriss av kappeanordningen, idet
styrehuset er fjernet.

Fig._4 er et partielt vertikalsnitt tatt i et vertikalplan

strekkende seg gjennom den annen transportdrs senterlinje.

Fig. 5 er et partielt planriss av kappeanordningens driv-
mekanisme.

Fig. 6 er et perspektivriss av utvekslings- og kjedehjul-
mekanismen for drift av de bakre hjul.

Fig. 7 er et lengdesnitt av den forste transportor.

Fig. 8 er et perspektivriss av en kasterinnretning pa den
forste transportor.

Fig. 9 er et vertikalsnitt av den fOrste transportdr, nar den
forreste ende av rammen.

Fig. 10 er et riss i likhet med fig. 3, men illustrerende en
modifisert form for overfodringsbenken.

Fig. 11 er et perspektivriss av den modifiserte overfodringsbenk,
Under henvisning til fig. 1 skal det forstas at kappeanordningens

bakerste ende er der hvor styrehuset 1 er montert, idet
trestammene 3 blir lastet pa den forreste ende.
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Kappeanordningen omfatter en hjulbaret, langstrakt ramme 5 pa
hvilken er montert en transportdr 7 strekkende seg generelt
langs rammen 5. Som det best vil sees av fig. 7, omfatter
transportoren en serie generelt buede horisontale bunnplater

9 anordnet i avstand fra hverandre og mellom hver av hvilke

er montert en valse 11 som hver roterer om en horisontal akse
strekkende seg pad tvers av transportdren. Valsene 11 er montert
for rotasjon pd to sidevegger 13 (fig. 8 og 9) hvis &vre ender
boyer seg utover og er forsynt med fritt roterende, &vre ruller
17 for & sikre langsgdende forskyvning av alle trestammene som
ligger pa transportdren. Alls transportdrvalsene 11 er av den
gripende type, skjont bakre endevalsen er vist i fig. 7. Dette
snitt er litt forskjelliqg fra transportdrens hovedsnitt, idet
sideveggene 31, her vist fremstilt av ror, ikke heller. utover,
men er litt utvidet forover. Den forreste ende av forings-
seksjonen 29 kan veare utstyrt med en fritt roterende gripevalse
11°.

For 4 sikre at stammene 3 innrettes riktig og parallelt med
hverandre bé transportdéren 7, er det i Tenhold til oppfinnelsen
anordnet en kasterinnretning 33, detaljert illustrert i fig. 7
og 8. Denne innretning er utformet av en buet bunnplate 9' i
likhet med de andre bunnplater 9 og festet til en generelt
rektangular ramme 37. Rammens forreste ende er festet pd en
aksel 35 som er dreiende montert pa transportorsideveggene 13
pd hvilken som helst kjent mate. En hydraulisk motor eller
sylinder 39 er operativt montert mellom den bakerste ende av
rammen 37 og fundamentrammen 5. ‘Det vil forstds at den
intermittente operasjon av den hydrauliske motor 39 vil stdte
eller vibrere bunnplaten 9' i en oppoverrettet retning og
sdledes svakt lofte stammene 3 for a tvinge den til parallell

innretning.

som vist i fig. 1, fores stammene 3 opp pa transportdren 7 ved
hjelp av gripeanordningen 41 pd et lasteapparat 43. Sistnevnte
er vist med prikkede linjer, idet dette utstyr er konvensjbnelt
og ikke utgjor noen del av foreliggende oppfinnelse. Det kan
vare montert pa en sokkelkonstruksjon 45 som bdr vare konstruert
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for & kunne motta hvilket som helst lasteapparat av vanlig
type. Sokkelen 45 kan vare bygget over transportdren 7 slik
at den hviler pd kappeanordningens ramme 5. P& gfunn av at
stemmene 3 normalt gripes i den ene ende, kan utoverskranende
foringsstendere 47 vare anordnet ved den forreste ende av
transportdren 7 for a lede stammens frie ender inn pa
transportoren,

Ved den bakre del av transportdren 7 og pd linje med denne er
der anordnet en generelt buet overforingsbenk 49 for & tdmme
tommerstokkene over pa en sideveis strekkende, oppoverskrinende
annen transportdr 51 som vil bli beskrevet nedenfor. Ovefférings—
benken 49 er best illustrert i fig. 3 og 4. Den vil sees a
bestd av et konkavt leie 53 som pa tverrtransportorens side
avsluttes i en nedover skrdnende ledeplate 55. Leiet 53 er
svingbart montert nar ledeplaten 55 ved toppen av braketter 57
som er festet til toppen av fundamentrammen 5. En hydraulisk
motor eller sylinder 59 er operativt forbundet mellom bunnen av
leiet 53 og bunnen av rammen 5 for dermed & bevirke dreining

av leiet 53 under drift, som vist med prikkede linjer i fig. 4.
En anslags-veggkonstruksjon 61 (fig. 1 og 2) er anordnet ved den
bakre ende av leiet 53 for & tjene som anslag for trestammene

3 ndr disse drives bakover av gripevalsene 11 i den forste
transportor 7.

En forste sag 63 er montert for bevegelse i et vertikalt plan
generelt mellom den forste transportdr 7 og overforingsbenken

49, Som det best vil sees av fig. 7, er sagen faktisk
fortrinnsvis montert mellom de to endevalser 11 ved transportorens
7 bakerste ende, men av praktiske grunner kan den betraktes som

montert melbm transportdren 7 og overfdringsbenken 49.

En grensebryter 73 er festet til en avstiver 75 i den opprett-
stdende ramme 69 for & mandvreres av beliggenheten av den forste
sag 63 nar denne befinner seg i den uvirksomme posisjon. Denne
grensebryter er innkoblet i stromkretsen til en reversibel motor
(fig. 7) og arrangementet er slik at valsene 11 bare kan
opereres nar grensebryteren 73 er sluttet, dvs.. nar sagen 63 er
i sin uvirksomme posisjon. Dette er en sikkerhetsforanstaltning

for & hindre bakoverrettet bevegelse av stammen 3 ndr den forste
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sag er i virksom posisjon.

Den annen transportdr 51 er demonterbart festet som en enhet pa
fundamentrammen 5. Det er av den sagfortannede type og omfatter
to par kjeder 77 over hvilke med mellomrom er montert rett-
vinklede tenner 78. Det vil derav forstds at tSmmerstokkene 3'
skaret av stammene 3 og mottatt fra overfdringsbenken 49 vil

fores oppover den skrdnende annen transportor 51.

som vist i fig. 2, er det fortrinnsvis anordnet en generelt
flat ledeplate 81 hvis ene ende er svingbart festet til den
annen transportors avlopsende. Ledeplaten 81 heller nedover
for dermed & kunne laste tOmmerstokkene pa et kjoretdy eller
tomme dem i en stabel. Platens helling kan justeres gjennom

en Eleskopisk forbindelsesanordning 83 (fig. 3) hvis ene ende
er svingbart forbundet med fundamentrammen 5, og den annen ende
med den fri ende av ledeplaten 81, Justering av ledeplatens
helling oppnas ved regulering & den ytre og den indre del i den
teleskopiske forbindelse 83. Lasing kan skje p& hvilken som
helst kjent mdte som f.eks. ved hjelp av en bolt som strekker
seg gjennom den indre og den ytré del.

Som tidligere nevnt, kan den annen transportér 51 savel som
ledeplaten 81 demonteres fra rammen 5 og legges over fire

korte soyler 85 (fig. 1) som rager opp fra sideveggene i
transportdren 7. P& denne mate kan kjoretdyets bredde reduseres

innen grenser som er akseptable for kjoring pd vanlige veier.

For & oke kappeanordningens effekt kan en annen sag 87 (fig. 1,2
og 3) vare anordnet ved midten av den annen transportor 57. Pa
denne mate tilveiebringes en hurtigere oppkapping enn om det
bare ble brukt en sag.

Som ved den fOrste transportdr 7 og for det samme formal er det
anordnet et par kasterinnretninger 89 pa den annen transportodrs
57 mottaksende nar utlopsenden av overforingsbenken 49, Som
vist i fig. 4, omfatter hver slik innretning en benk-
konstruksjon 91 som ved 93 er svingbart montert til langsgdende
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deler 95 (fig. 1) av transportdren 51. Vibrasjon av disse
kasterinnretninger 89 oppnds ved hjelp av hydrauliske motorer
eller sylindre 97 som operativt forbinder den ovre ende av
benk-konstruksjonen 91 og rammen 5.

For en riktig stabilisering av kappeanordningen under drift

og ogsa for a heve en énde av denne eller hele kappeanordningen
er triangel—donkraftef, slik som dem vist i fig. 1, anordnet

pPa begge sider av rammen 5. I den illustrerende utfdrelsesform
bestar hvef donkraft av en oppoverrettet arm 99 festet til
rammen 5 direkte gjennom en skvettskjermkonstruksjon 101, en
fotplate 103 beregnet pa 3 hvile fast mot grunnen, en stang

105 hvis Ovre ende er svingbart festet til den nedre ende av -
armen 99 og hvis nedre ende er festet til forplaten 103. Denne
triangel-konstruksjon sluttes av en hydraulisk motor eller
sylinder 107 operativt forbundet mellom fotplaten 103 og den
ovre ende av armen 99. En liten forlengelse'av motorene 107
vil sdledes sikkert stabilisere kappeanordningen mens ytterligere -
forlengelse vil bevirke hevning av denne. Det vil her bemerkes,
som forst nevnt, at armen 99 er gjort fast til kappeanordningens
ramme 5. '

Det vises na til fig. 5 for en beskrivelse av kraftarrangement
for drift av bakhjulene 109 (se fig. 1), de to sager 63 og 87
og de fortannede kjeder 77 i den annen transportér.

Som vist er en tversgaende bakaksling 11 montert for rotasjon
pad tvers av fundamentrammen 5 og er pd hver ytterende forsynt
med et hjulnav 113 over hvilke bakhjulene 109 (fig. 1) er
montert.

Kraft leveres fra en maskin 110 festet pa rammen 5 og som har
et kraftuttak 115 operativt forbundet med en gearkasse 117 av
vanlig type og fra hvilken strekker seg to kraftuttak 119, 121.
Kraftuttaket 121 er forbundet med en differensial 124 gjennom en
Vanlig>universalforbindelse 125. Differensialen 123 og
akselingene som strekker seg sideveis derfra, er montert pa
tvers av fundamentrammen 5 med mellomkoblede vanlige bremse-



1288561

enheter 127. Et par lagerenheter 129 er montert pd to
langsgdende deler av rammen 5 og tannhjulskjeder 131, 131!
forbinder differensialens tversgdende akslinger med bakakslingen
121 for bakhjulene 109.

Som tidligere nevnt drives fortrinnsvis den forste sag. 63, den
annen sag 87 og de fortannende kjeder 77 i den annen transportdr
sammen, spesielt den annen sag 87 og de fortannende kjeder 77

i transportoren 51. For deﬁte formdl driver det annet kraft-
uttak 119 en felles aksling 133 gjennom en vanlig uni&ersal—
forbindelse 135. Fra denne felles aksling 133 foranlediger en
forste kjededrift 137 rotasjon av en mellomaksling 139 montert
pa en sidedel av rammen 5 og til hvilken er knyttet kjedehjulene
til en annen kjededrift 141 som er direkte koblet til den
drivende aksling til den forste sag 63.

P4 den annen side driver en tredje kjededrift 143, montert pa
den ene ende av den felles aksling 133, en mellomaksling 145
(fig. 2) pd tverr-transportoren 51, pd hvilken mellomaksling
145 den annen sag 87 er montert. Endelig er en fjerde kjede-
drift, generelt betegnet med tallet 147, ansvarlig for den
samtidige bevegelse av de fortannende kjeder 77 i den annen

transportor 51.

Det har tidligere vert nevnt at ett trekk ved foreliggende
oppfinnelse er anordningen av en rwersibel motor 25 (fig. 7)

for rotasjon av de gripende valser 11. Dette er fordelaktig

ved at nar tommeret 10 beveges bakover av den fdrste transportor
7 for til slutt & stote mot veggen 61 (se fig. 1) pad overfdrings-
benken 49, kan det hende at noen av de nedre stammer ikke har
néddd denne vegg og i hvilket tilfelle operatdren som star i
styrehuset 1, kan bevirke en lett foroverrettet bevegelse av
stammene 3 ved & reversere omdreiningen av valsene 11 forover

og deretter akterover igjen for & stdte dem mot anslagsveggen

61 og dermed muliggjore at de forsinkede stammer nar frem til
anslagsveggen 61. P3 denne mdte vil operatdren kunne sikre seg
at alle tommerstokkene som kommer fra kutteoperasjonen i den

forste sag 63, har den samme lengde.
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I fig. 10 og 11 er illustrert en modifisert form for anordningen
for overforing av tommerstokkene 3* fra transportdren 7 til
transportdren 51, hvilken overfdringsanordning generelt bestar
av en stasjonzr benk 149, montert pd kappeanordningens ramme 5,
og som har et buet tverrsnitt i likhet med bunnplatene 9 (fig.7)
i den forste transportdr 7, og en sveipeanordning 151 som har

et sveipeblad 153 som er bevegelig sideveis over benken 149

for 3 skyve tommerstokkene 3' opp pa den annen transportdr 51.

Sveipeanordningen 151 omfatter ogsa et flertall svingende armer
155 festet med mellomrom i en ende til bak-siden av sveipebladet
153 og i den annen ende til en aksling 157 som er parallell med
bladet 153 og opplagret pd et par endebraketter 159 og midt-
braketter 51 festet til en ramme 171 (fig. 10). som er festet
til en stender pa fundamentrammen 5. En midtbrakett 161 er
vist med prikkede linjer for klarere a illustrere (fig. 11)

drivanordningen til sveipeanordningen 151,

Drivanordning for sveipeanordningen er en hydraulisk motor 173,
hvis sylinder er svingbart festet til brakettene 161 over aksen
til akslingen 157, og hvis stempelstang er svingbart festet
gjennom en svingtappforbindelse 177 til en utbulning 175 pa
den midtre sveipearm 155 bakenfor akslingen 157 i forhold til
sveipebladet 153.

Fra det ovenfor beskrevne arrangement vil det forstds at
forlengelse av den hydrauliske motor 173 vil bevirke sveiping
av bladet 153 sideveis over benken 149 og overforing av tommer-
stokkene 3' til den annen transportdr 51 og sammentrekning av
den hydrauliske motor 173 vil bevirke en reversert bevegelse

av bladet 153.

Endelig kan kasteranordningen 89 i den annen transportodr 51

(fig. 1 og 4) erstattes av en eller flere nedoverskranende
ledeplater 179 hvis ovre ender er svingbart festet til fundament-
rammen 5 under den stasjonare benk 149 og har denne avldpsende.
Ledeplatene 179 er fjarbelastet oppover ved hjelp av fjerer 181
hvis oppoverrettede bevegelse styres ved hjelp av kjeder 183
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hvis ene ende er forbundet med den andre ende av ledeplatene
179 og hvis annen ende er forbundet med rammen 5. Pa denne
midte vil, nar tommerstokkene 3' tommes fra benken 149 og ned
pd transportdren 51, deres vekt skyve ledeplatene 179 noe
tilbake og derved muliggjore en riktig innretning av tSmmer-
stokkene 31!, |

Et par skrdnende ledevegger 185 kan brukes mellom den buede
benk 149 og den fdrste sag 63 for a lede trestammene fra
transportdren 7 til overforingsbenken 149,

Endelig kan ytterligere gripevalser 11'* i likhet med de
tidligere nevnte valser 11 vare anordnet tvers over benken 149
og gjennom passende apninger 183 for & hjelpe til med bevegelse
av tommerstokkene 3! pa langs.

PATENTKRAV.

1. Mobil tdmmer-kappeanordning omfattende en hjulbaret,
langstrakt ramme (5) med en forste transportdr (7) som er
anordnet pda rammen i dennes lengderetning og utgjores av et antall
innbyrdes adskilte gripevalser (11), idet et overfodringsbord

(49) er anordnet ved den bakre ende av rammen i plan med og pa
linje med den forste transportdr og er utstyrt med en vegg (61)
ved den bakre ende, innrettet til a virke som en stopper for
trestammer (3) som beveges ved hjelp av den fdrste transportdr,
hvor en fdrste sag (63) er anordnet i det vesentlige mellom

den forste transportdor (7) og overforingsbordet (49) og innrettet
til & kappe stammene (3) til enheter eller kubb med forut bestemt
lengde, idet denne forste sag (63) ved hjelp av en anordning (71)
kan beveges mellom en &vre ikke-aktiv stilling og en nedre
kappende stilling i planet for den forste transportdr (7) og
overforingsbordet (49), og hvor en annen transportor (51) er
anordnet pd rammen (5) ved siden av overforingsbordet (49) og
innrettet til & beveges mellom en mottager-ende nar overfdrings-
bordet (49) og en avgivnings-ende,

karakterisert v e d at gripevalsene (11) er
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innrettet til § dreies ved hjelp av reversible motor-anordninger
(23,25,27) for at stammene (3) skal kunne beveges frem og tilbake
mellom den fremre og den bakre ende av rammen (5), og at en
kasterinnretning (33) er anordnet mellom to nabovalser (11) i

den forste transportor (7) og er innrettet til & forskyves

opp over planet for valsene (l11) ved hjelp av en anordning (37)

for & bevirke lengderettet parallell-innretting av trestammene (3).

2, Anordning som angitt i krav 1,

karakterisert ved at kasterinnretningen (33)
pd den forste transportdr (7) utgjores av en stort sett bueformet
plate (9') anbragt pa transportdren og innrettet til & vippe,

ved den ene ende, om en akse perpendikuler pa transportdren og

at anordningen (37) for & bringe kasterinnretningen (33) opp

over planet for valsene (11) omfatter en hydraulisk stempel-
sylinderanordning (39) som er forbundet med den annen ende av
den bueformede plate (9') og med rammen 6).

3. Anordning som angitt i krav 1,

karakterisert v e d at den omfatter en
innretning for & bevirke drift av gripevalsen (11) bare nar den
forste sag (63) er i den ovre, ikke-operative posisjon.

4. Anordning som angitt i krav 1 eller 2,
karakterisert ved at den forste transportor
omfatter en losbar, fremre trestammefodring med horisontalt
bunnparti og to fremad divergerende, skra sidevegger innrettet
til & fore den ene ende av de trestammer som skal kappes mot

bunnpartiet.

(56) Anfgrte publikasjoner: .
Tysk utl. skrift nr. 1225840 (38a-5)
U.S. patent nr. 2517016 (143/105), 2572347 (143/43)
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