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(54) ENSEMBLE D’ASPIRATION COMPORTANT UNE BASE DE SUPPORT ET UN ASPIRATEUR 
PORTATIF ÉQUIPÉ D’ORGANES DE MAINTIEN

(57) L’ensemble d’aspiration (1) comporte un aspi-
rateur portatif (2) comprenant un corps principal (4), un
dispositif de séparation et de collecte de déchets (7), un
moteur d’aspiration, et une poignée de préhension (6)
comportant au moins un organe de maintien (37) faisant
saillie radialement depuis une surface extérieure de la
poignée de préhension (6) ; et une base de support (3)
configurée pour supporter l’aspirateur portatif (2) dans

une position de stockage, la base de support (3) com-
portant deux organes de retenue (34) configurés pour
s’étendre de part et d’autre de la poignée de préhension
(6), au moins l’un des deux organes de retenue (34) étant
configuré pour s’engager sous l’au moins un organe de
maintien (37) lorsque l’aspirateur portatif (2) est en po-
sition de stockage, de manière à supporter la poignée
de préhension (6).
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention concerne le domaine des
aspirateurs permettant d’aspirer des poussières et des
déchets présents sur une surface à nettoyer, qui peut
par exemple être du carrelage, du parquet, du stratifié,
de la moquette ou un tapis.

Etat de la technique

[0002] Un aspirateur portatif comporte de façon con-
nue un corps principal équipé d’un conduit d’aspiration ;
un dispositif de séparation et de collecte de déchets mon-
té sur le corps principal et s’étendant selon un axe
d’extension ; un moteur d’aspiration logé dans le corps
principal et présentant un axe de moteur, le moteur d’as-
piration étant configuré pour générer un flux d’air au tra-
vers du conduit d’aspiration et du dispositif de séparation
et de collecte de déchets ; une poignée de préhension
s’étendant selon un axe longitudinal central qui est sen-
siblement parallèle à l’axe de moteur et/ou à l’axe d’ex-
tension du dispositif de séparation et de collecte de
déchets ; et une batterie rechargeable configurée pour
alimenter électriquement l’aspirateur portatif, et en par-
ticulier le moteur d’aspiration.
[0003] Durant les phases d’inutilisation d’un tel aspi-
rateur portatif, ce dernier est généralement stocké sur
une base de support murale équipée d’organes de rete-
nue configurés pour s’étendre de part et d’autre de la
poignée de préhension de l’aspirateur portatif et pour en-
serrer cette dernière.
[0004] Une telle base de support assure un maintien
optimal de l’aspirateur portatif dans sa position de stoc-
kage lorsque le conduit d’aspiration de l’aspirateur por-
tatif est connecté à un tube d’aspiration dont l’extrémité
inférieure est raccordée à une tête d’aspiration et que
cette dernière repose sur le sol.
[0005] Cependant, lorsque l’aspirateur portatif est fixé
à la base de support sans être connecté à un tube d’as-
piration, c’est-à-dire lorsque l’aspirateur portatif n’est pas
raccordé, directement ou indirectement, à une pièce re-
posant sur le sol, les organes de retenue ne permettent
pas de garantir, dans le temps, un serrage optimal de
l’aspirateur portatif et donc un maintien optimal de ce
dernier dans sa position de stockage.
[0006] En effet, à l’usage, la force de serrage exercées
par les organes de retenue est susceptible de diminuer,
ce qui peut entraîner un glissement de la poignée de
préhension par rapport aux organes de retenue, et donc
une chute au sol de l’aspirateur portable.

Résumé de l’invention

[0007] La présente invention vise à remédier à tout ou
partie de ces inconvénients.
[0008] Le problème technique à la base de l’invention

consiste notamment à fournir un ensemble d’aspiration
comportant un aspirateur portatif et une base de support
qui soient de structures simples et ergonomiques, tout
en garantissant un maintien optimal de l’aspirateur por-
tatif dans une position de stockage.
[0009] A cet effet, la présente invention concerne un
ensemble d’aspiration comportant :

- un aspirateur portatif comprenant :

+ un corps principal équipé d’un conduit d’aspi-
ration,

+ un dispositif de séparation et de collecte de
déchets monté sur le corps principal, le dispositif
de séparation et de collecte de déchets s’éten-
dant selon un axe d’extension,

+ un moteur d’aspiration logé dans le corps prin-
cipal, le moteur d’aspiration présentant un axe
de moteur et étant configuré pour générer un
flux d’air au travers du conduit d’aspiration et du
dispositif de séparation et de collecte de dé-
chets, et

+ une poignée de préhension s’étendant selon
un axe longitudinal central qui est sensiblement
parallèle à l’axe de moteur et/ou à l’axe d’exten-
sion du dispositif de séparation et de collecte de
déchets, la poignée de préhension comportant
au moins un organe de maintien faisant saillie
latéralement depuis une surface extérieure de
la poignée de préhension, et

- une base de support configurée pour supporter l’as-
pirateur portatif dans une position de stockage, la
base de support comportant deux organes de rete-
nue, tels que des pattes de retenue, configurés pour
s’étendre de part et d’autre de la poignée de préhen-
sion, au moins l’un des deux organes de retenue
étant configuré pour s’engager sous l’au moins un
organe de maintien, et donc pour être disposé sous
l’au moins un organe de maintien, lorsque l’aspira-
teur portatif est en position de stockage, de manière
à supporter la poignée de préhension.

[0010] Une telle configuration de l’ensemble d’aspira-
tion, et en particulier la présence d’au moins un organe
de maintien sur la poignée de préhension, empêche un
glissement vertical de l’aspirateur portatif lorsque ce der-
nier est stocké sur la base de support sans être raccordé,
directement ou indirectement, à une pièce reposant sur
le sol, et donc tout risque de chute de l’aspirateur portatif.
Ainsi, l’ensemble d’aspiration selon la présente invention
garantit une position de stockage stable pour l’aspirateur
portatif y compris lorsque ce dernier est entièrement sup-
porté par la base de support.
[0011] L’ensemble d’aspiration peut en outre présen-
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ter une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, pri-
ses seules ou en combinaison.
[0012] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un organe de maintien est un ergot de maintien.
[0013] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
base de support et l’aspirateur portatif sont configurés
de telle sorte que l’axe longitudinal central de la poignée
de préhension s’étend sensiblement verticalement lors-
que l’aspirateur portatif est en position de stockage.
[0014] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
dispositif de séparation et de collecte de déchets est de
type cyclonique.
[0015] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un organe de maintien fait saillie radialement de-
puis la surface extérieure de la poignée de préhension
et par rapport à l’axe longitudinal central de la poignée
de préhension.
[0016] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
poignée de préhension est configurée pour être insérée
entre les deux organes de retenue.
[0017] Selon un mode de réalisation de l’invention, les
deux organes de retenue sont disposés en regard l’un
de l’autre.
[0018] Selon un mode de réalisation de l’invention, les
deux organes de retenue sont disposés de part et d’autre
d’un plan longitudinal médian de la base de support. Une
telle disposition des organes de retenue améliore encore
la stabilité de l’aspirateur portatif lorsque ce dernier est
en position de stockage.
[0019] Selon un mode de réalisation de l’invention, les
deux organes de retenue sont disposés de manière sy-
métrique par rapport au plan longitudinal médian de la
base de support.
[0020] Selon un mode de réalisation de l’invention, les
deux organes de retenue sont configurés pour enserrer
la poignée de préhension lorsque l’aspirateur portatif est
en position de stockage.
[0021] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un organe de maintien comporte une surface in-
férieure qui est sensiblement plane et qui est configurée
pour prendre appui, c’est-à-dire reposer, sur l’organe de
retenue respectif. Ces dispositions améliorent encore la
stabilité de l’aspirateur portatif lorsque ce dernier est en
position de stockage.
[0022] Selon un mode de réalisation de l’invention, au
moins l’un des deux organes de retenue est flexible.
[0023] Selon un mode de réalisation de l’invention,
chacun des organes de retenue est flexible.
[0024] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
base de support comporte un corps de base, les deux
organes de retenue s’étendant depuis le corps de base
et comportant des portions d’extrémité libre qui sont es-
pacée l’une de l’autre.
[0025] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
corps de base et les deux organes de retenue délimitent
un logement de retenue dans lequel est configurée pour
être reçue au moins en partie la poignée de préhension.
[0026] Selon un mode de réalisation de l’invention, la

portion d’extrémité libre de chaque organe de retenue
est effilée de telle sorte que ladite portion d’extrémité
libre présente une hauteur, mesurée selon une direction
verticale lorsque la base de support est fixée à un mur,
qui diminue en direction d’une extrémité libre de l’organe
de retenue respectif. Une telle configuration de l’organe
de retenue, qui est configuré pour s’engager sous l’au
moins un organe de maintien, facilite l’engagement dudit
organe de retenue sous l’au moins un organe de main-
tien, et donc la fixation de l’aspirateur portatif sur le base
de support.
[0027] Selon un mode de réalisation de l’invention, les
portions d’extrémité libre des deux organes de retenue
convergent l’une vers l’autre. Ces dispositions amélio-
rent la retenue de la poignée de préhension par les or-
ganes de retenue lorsque l’aspirateur portatif est en po-
sition de stockage.
[0028] Selon un mode de réalisation de l’invention, les
deux organes de retenue sont configurés pour occuper
une première configuration dans laquelle les deux orga-
nes de retenue sont écartés l’un de l’autre d’une première
distance d’écartement et une deuxième configuration
dans laquelle les deux organes de retenue sont écartés
l’un de l’autre d’une deuxième distance d’écartement qui
est supérieure à la première distance d’écartement.
[0029] Selon un mode de réalisation de l’invention, les
deux organes de retenue sont élastiquement déforma-
bles entre les première et deuxième configurations.
[0030] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
base de support est configurée pour être fixée à un mur
ou similaire. Dans le présent document, on entend par
mur, tout type de parois murales. Un tel mur peut par
exemple être réalisé en bois, en pierre, en brique, en
béton, en plaques de plâtre ou tout autre matériau.
[0031] Selon un mode de réalisation de l’invention,
lorsque la base de support est fixée à un mur, les deux
organes de retenue s’étendent sensiblement perpendi-
culairement au mur. Ces dispositions améliorent encore
la stabilité de l’aspirateur portatif lorsque ce dernier est
en position de stockage.
[0032] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
base de support est une base de charge et comprend un
connecteur électrique mâle qui est configuré pour coo-
pérer avec un connecteur électrique femelle prévu sur la
poignée de préhension lorsque l’aspirateur portatif est
en position de stockage.
[0033] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
connecteur électrique mâle s’étend sensiblement dans
le plan longitudinal médian de la base de support.
[0034] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
connecteur électrique mâle est de forme cylindrique.
[0035] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
connecteur électrique mâle est configuré pour être situé
au-dessus des organes de retenue lorsque la base de
support est fixée à un mur.
[0036] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
connecteur électrique mâle, prévu sur la base de support,
est configuré pour s’étendre sensiblement perpendicu-
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lairement à un mur lorsque la base de support est fixée
audit mur.
[0037] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’ensemble d’aspiration est configuré de telle sorte qu’un
mouvement de fixation de l’aspirateur portatif sur la base
de support, en insérant la poignée de préhension entre
les deux organes de retenue et en engageant l’un des
organes de retenue sous l’au moins un organe de main-
tien, permet d’établir une connexion électrique entre le
connecteur électrique femelle prévu sur la poignée de
préhension et le connecteur électrique mâle prévu sur la
base de support. Une telle configuration de l’ensemble
d’aspiration permet à un utilisateur de fixer l’aspirateur
portatif à la base de support et d’établir la connexion élec-
trique de charge en un seul mouvement, ce qui confère
une ergonomie accrue à l’ensemble d’aspiration selon la
présente invention.
[0038] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
connecteur électrique mâle est configuré pour s’étendre
sensiblement parallèlement aux organes de retenue, de
manière à permettre une connexion électrique entre le
connecteur électrique mâle et le connecteur électrique
femelle lors de l’insertion de la poigné de préhension
entre les deux organes de retenue.
[0039] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
corps principal comprend un carter arrière comportant
une surface périphérique externe s’étendant autour du
moteur d’aspiration et une surface de liaison reliant un
bord arrière de la surface périphérique externe du carter
arrière à un bord avant de la poignée de préhension, le
carter arrière ayant, au niveau du bord arrière de la sur-
face périphérique externe, une première section trans-
versale et la poignée de préhension ayant, au niveau de
son bord avant, une deuxième section transversale qui
est inférieure à la première section transversale.
[0040] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface périphérique externe du carter arrière a une sec-
tion transversale qui est circulaire et présente, au niveau
de son bord arrière, un diamètre qui est supérieur à la
dimension transversale maximale de la poignée de pré-
hension.
[0041] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface de liaison s’étend sensiblement perpendiculai-
rement à l’axe longitudinal central de la poignée de pré-
hension.
[0042] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface de liaison forme un épaulement.
[0043] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface de liaison est perpendiculaire à l’axe longitudinal
central de la poignée de préhension, ou est inclinée, par
rapport à un plan transversal s’étendant perpendiculai-
rement à l’axe longitudinal central de la poignée de pré-
hension, d’un angle d’inclinaison inférieur ou égal à 10°,
et par exemple inférieur ou égal à 5°.
[0044] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface de liaison est située en vis-à-vis de l’au moins
un organe de maintien. Une telle disposition de la surface
de liaison assure un guidage de l’organe de retenue des-

tiné à être engagé sous l’au moins un organe de maintien
lorsque la poignée de préhension est insérée entre les
deux organes de retenue, et facilite ainsi l’engagement
dudit organe de retenue sous l’au moins un organe de
maintien.
[0045] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface de liaison est espacée de l’au moins un organe
de maintien d’une distance d’espacement correspondant
sensiblement à la hauteur maximale de chacun des or-
ganes de retenue. De façon avantageuse, un rapport en-
tre la distance d’espacement et la hauteur maximale de
chacun des organes de retenue est compris entre 1 et
1,2 et de préférence entre 1 et 1,05.
[0046] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
différence entre la distance d’espacement et la hauteur
maximale est inférieure à 20 %, et de préférence infé-
rieure à 5 %, de la hauteur maximale.
[0047] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface de liaison et la surface périphérique externe du
carter arrière délimitent une arête de guidage configurée
pour guider les organes de retenue lorsque la poignée
de préhension est insérée entre les deux organes de
retenue. Une telle arête de guidage permet à un utilisa-
teur, lors de la fixation de l’aspirateur portatif à la base
de support, de guider les organes de retenue, en les fai-
sant glisser sur l’arête de guidage, avant même que l’or-
gane de retenue, qui est destiné à s’engagé sous l’au
moins un organe de maintien, ne s’engage sous ce der-
nier, ce qui confère un guidage optimal pour facilement
engager l’organe de retenue sous l’organe de maintien
et finalement une meilleure ergonomie à l’ensemble d’as-
piration selon la présente invention.
[0048] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface de liaison est annulaire et s’étend autour de la
poignée de préhension.
[0049] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
carter arrière enferme le moteur d’aspiration.
[0050] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un organe de maintien s’inscrit dans un premier
cercle théorique qui est centré sur l’axe longitudinal cen-
tral de la poignée de préhension et qui est présente un
premier rayon, et l’arête de guidage s’inscrit dans un
deuxième cercle théorique qui est centré sur l’axe longi-
tudinal central de la poignée de préhension et qui est
présente un deuxième rayon qui est supérieur au premier
rayon.
[0051] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
poignée de préhension comporte deux organes de main-
tien qui sont diamétralement opposés par rapport à l’axe
longitudinal central de la poignée de préhension, chacun
des organes de maintien faisant saillie latéralement de-
puis la surface extérieure de la poignée de préhension,
chacun des organes de retenue étant configuré pour
s’engager sous un organe de maintien respectif lorsque
l’aspirateur portatif est en position de stockage, de ma-
nière à supporter la poignée de préhension.
[0052] Selon un mode de réalisation de l’invention,
chacun des organes de maintien fait saillie selon au
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moins une composante d’extension radiale, et avanta-
geusement fait saillie radialement, depuis la surface ex-
térieure de la poignée de préhension et par rapport à
l’axe longitudinal central de la poignée de préhension.
[0053] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’aspirateur portatif comporte une batterie rechargeable
configurée pour alimenter électriquement l’aspirateur
portatif, et en particulier le moteur d’aspiration.
[0054] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
poignée de préhension délimite un compartiment de bat-
terie, et la batterie rechargeable comporte au moins une
cellule de batterie logée dans le compartiment de batte-
rie.
[0055] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
poignée de préhension comporte :

- une première partie de poignée qui est fixée au corps
principal, la première partie de poignée délimitant un
logement interne et comprenant une ouverture d’ac-
cès qui débouche dans le logement interne, et

- une deuxième partie de poignée délimitant le com-
partiment de batterie, la deuxième partie de poignée
comportant une portion de préhension configurée
pour être saisie par un utilisateur et une portion d’in-
sertion montée de manière amovible dans le loge-
ment interne, la portion d’insertion étant configurée
pour être retirée hors du logement interne et pour
être introduite dans le logement interne via l’ouver-
ture d’accès.

[0056] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’ouverture d’accès est prévue à une extrémité arrière de
la première partie de poignée.
[0057] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
batterie rechargeable comporte un premier connecteur
électrique qui est prévu sur la portion d’insertion et qui
est configuré pour coopérer avec un deuxième connec-
teur électrique disposé dans le logement interne lorsque
la portion d’insertion est logée dans le logement interne.
[0058] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
première partie de poignée comporte une surface de pré-
hension additionnelle configurée pour être affleurante
avec la surface de préhension de la portion de préhen-
sion lorsque la portion d’insertion est logée dans le loge-
ment interne. De façon avantageuse, la surface de pré-
hension et la surface de préhension additionnelle forment
la zone de préhension de l’aspirateur portatif. Une telle
configuration des première et deuxième parties de poi-
gnée permet d’allonger la zone de préhension de l’aspi-
rateur portatif jusque sur la première partie de poignée,
et donc de faciliter la manipulation de l’aspirateur portatif
par un utilisateur.
[0059] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’axe longitudinal central de la poignée de préhension et
l’axe de moteur du moteur d’aspiration sont sensiblement
colinéaires.
[0060] Selon un mode de réalisation de l’invention,

l’axe de moteur du moteur d’aspiration est sécant avec
la batterie rechargeable.
[0061] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’axe d’extension du dispositif de séparation et de collecte
de déchets est sensiblement parallèle à l’axe de moteur
du moteur d’aspiration.
[0062] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’axe d’extension du dispositif de séparation et de collecte
de déchets, l’axe de moteur du moteur d’aspiration et
l’axe longitudinal central de la poignée de préhension
sont sensiblement colinéaires.
[0063] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
dispositif de séparation et de collecte de déchets est
monté de manière amovible sur le corps principal.
[0064] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
dispositif de séparation et de collecte de déchets com-
porte un récipient de collecte de déchets pourvu d’une
ouverture de vidange, et une trappe de vidange montée
mobile sur le récipient de collecte de déchets entre une
position d’obturation dans laquelle la trappe de vidange
obture l’ouverture de vidange et une position de libération
dans laquelle la trappe de vidange libère l’ouverture de
vidange.
[0065] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’ouverture de vidange est configurée pour être située à
l’opposé de la poignée de préhension.
[0066] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
conduit d’aspiration s’étend le long d’une surface externe
du dispositif de séparation et de collecte de déchets.

Brève description des figures

[0067] De toute façon l’invention sera bien comprise à
l’aide de la description qui suit en référence aux dessins
schématiques annexés représentant, à titre d’exemples
non limitatifs, deux formes d’exécution de cet aspirateur
portatif.

Figure 1 est une vue de côté d’un ensemble d’aspi-
ration selon la présente invention.

Figure 2 est une vue partielle en perspective de des-
sus de l’ensemble d’aspiration de la figure 1.

Figure 3 est une vue à l’échelle agrandie d’un détail
de la figure 1.

Figure 4 est une vue en perspective de dessus d’un
aspirateur portatif appartenant à l’ensemble d’aspi-
ration de la figure 1.

Figure 5 est une vue en perspective de dessus d’une
poignée de préhension de l’aspirateur portatif de la
figure 4.

Figure 6 est une vue partielle en perspective de des-
sus de l’aspirateur portatif de la figure 4 dans laquelle
une deuxième partie de poignée, de la poignée de
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préhension, a été déposée.

Figure 7 est une vue en perspective de la deuxième
partie de poignée.

Figure 8 est une vue en perspective de dessus d’une
poignée de préhension de l’aspirateur portatif de la
figure 4.

Figure 8 est une vue en coupe longitudinale de l’as-
pirateur portatif de la figure 4.

Figure 9 est une vue à l’échelle agrandie d’un détail
de la figure 8.

Figure 10 est une vue partielle en perspective tron-
quée de l’aspirateur portatif de la figure 4.

Figure 11 est une vue en perspective d’une base de
support appartenant à l’ensemble d’aspiration de la
figure 1.

Figure 12 est une vue en perspective de dessus de
la base de support de la figure 11.

Figure 13 est une vue de dessus de la base de sup-
port de la figure 11.

Figure 14 est une vue partielle de dessus de l’aspi-
rateur portatif de la figure 4.

Description détaillée

[0068] Dans le présent document, les termes
« avant », « arrière » et « supérieur » sont définis par rap-
port à une utilisation de l’aspirateur portatif durant laquel-
le l’utilisateur tient l’aspirateur portatif par la poignée de
préhension et le maintient sensiblement horizontale-
ment, et l’ouverture d’aspiration du conduit d’aspiration
est située à l’opposé de l’utilisateur.
[0069] Les figures 1 à 14 représentent un ensemble
d’aspiration 1 comportant un aspirateur portatif 2 et une
base de support 3, et plus particulièrement une base de
support murale, configurée pour supporter l’aspirateur
portatif 2 dans une position de stockage verticale.
[0070] L’aspirateur portatif 2 comporte un corps prin-
cipal 4 comportant un conduit d’aspiration 5 par lequel
de l’air extérieur peut être aspiré par l’aspirateur portatif
2. De façon avantageuse, le conduit d’aspiration 5 est
disposé dans une partie avant du corps principal 4.
[0071] L’aspirateur portatif 2 comporte en outre une
poignée de préhension 6 permettant la préhension de
l’aspirateur portatif 2 par un utilisateur. De façon avan-
tageuse, la poignée de préhension 6 présente un axe
longitudinal central A et s’étend depuis une extrémité ar-
rière du corps principal 4. La base de support 3 et l’as-
pirateur portatif 2 sont configurés de telle sorte que l’axe
longitudinal central A s’étend sensiblement verticale-

ment lorsque l’aspirateur portatif 2 est en position de stoc-
kage verticale.
[0072] L’aspirateur portatif 2 comporte de plus un dis-
positif de séparation et de collecte de déchets 7 monté
de manière amovible sur le corps principal 4.
[0073] Comme montré sur la figure 8, le dispositif de
séparation et de collecte de déchets 7 comporte un ré-
cipient de collecte de déchets 8 comprenant une paroi
latérale de forme globalement tubulaire. Le dispositif de
séparation et de collecte de déchets 7 est avantageuse-
ment de type cyclonique, et comporte en outre un organe
de séparation tubulaire 9, tel qu’une grille tubulaire, qui
est disposé dans le récipient de collecte de déchets 9
coaxialement à un axe central du récipient de collecte
de déchets 8, et une chambre de séparation cyclonique
10 qui est délimitée extérieurement par la paroi latérale
du récipient de collecte de déchets 8, et intérieurement
par l’organe de séparation tubulaire 9.
[0074] Le dispositif de séparation et de collecte de dé-
chets 7 comporte en outre une ouverture d’admission
d’air 11 qui est reliée fluidiquement au conduit d’aspira-
tion 5 et qui débouche dans la chambre de séparation
cyclonique 10. De façon avantageuse, le conduit d’aspi-
ration 5 s’étend le long d’une surface externe du dispositif
de séparation et de collecte de déchets 7.
[0075] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le dispositif de séparation et de collecte de dé-
chets 7 comporte une trappe de vidange 12 montée pi-
votante sur le récipient de collecte de déchets 8 entre
une position d’obturation dans laquelle la trappe de vi-
dange 12 obture une ouverture de vidange 13 prévue
sur le récipient de collecte de déchets 8 et une position
de libération dans laquelle la trappe de vidange 12 libère
l’ouverture de vidange 13. De façon avantageuse,
l’ouverture de vidange 13 est configurée pour être située
à l’opposé de la poignée de préhension 6.
[0076] L’aspirateur portatif 2 comporte en outre un mo-
teur d’aspiration 14 qui présente un axe de moteur B, et
qui est logé dans le corps principal 4. Le moteur d’aspi-
ration 14 est configuré pour générer un flux d’air au tra-
vers du conduit d’aspiration 5 et du dispositif de sépara-
tion et de collecte de déchets 7. Le moteur d’aspiration
14 comporte plus particulièrement un ventilateur et un
moteur électrique configuré pour entraîner en rotation le
ventilateur.
[0077] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le corps principal 4 comporte un carter arrière 15
ayant une forme globalement cylindrique et enfermant le
moteur d’aspiration 14 et éventuellement un filtre à
l’échappement.
[0078] Le carter arrière 15 comporte plus particulière-
ment une surface périphérique externe 16 s’étendant
autour du moteur d’aspiration 14 et une surface de liaison
17 reliant un bord arrière de la surface périphérique ex-
terne 16 du carter arrière 15 à un bord avant de la poignée
de préhension 6. Le carter arrière 15 a, au niveau du
bord arrière de la surface périphérique externe 16, une
première section transversale, et la poignée de préhen-
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sion 6 a, au niveau de son bord avant, une deuxième
section transversale qui est inférieure à la première sec-
tion transversale.
[0079] De façon avantageuse, la surface de liaison 17
est annulaire et s’étend perpendiculairement à l’axe lon-
gitudinal central A de la poignée de préhension 6. Ce-
pendant, selon une variante de réalisation de l’invention,
la surface de liaison 17 pourrait être inclinée, par rapport
à un plan transversal s’étendant perpendiculairement à
l’axe longitudinal central A de la poignée de préhension
6, d’un angle d’inclinaison inférieur ou égal à 10°, et par
exemple inférieur ou égal à 5°.
[0080] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, notamment la figure 8, le dispositif de séparation
et de collecte de déchets 7 s’étend selon un axe d’ex-
tension C qui est sensiblement parallèle à l’axe de moteur
B du moteur d’aspiration 14 et à l’axe longitudinal central
A de la poignée de préhension 6. De façon avantageuse,
l’axe longitudinal central A, l’axe de moteur B et l’axe
d’extension C sont sensiblement colinéaires. Cepen-
dant, selon une variante de réalisation de l’invention,
l’axe longitudinal central A, l’axe de moteur B et l’axe
d’extension C pourraient être parallèles, mais non coli-
néaires. L’axe longitudinal central A, l’axe de moteur B
et l’axe d’extension C s’étendent sensiblement vertica-
lement lorsque l’aspirateur portatif 2 est en position de
stockage verticale.
[0081] L’aspirateur portatif 2 comprend de plus une
batterie rechargeable 18 configurée pour alimenter élec-
triquement l’aspirateur portatif 2, et en particulier le mo-
teur d’aspiration 14. La batterie rechargeable 18 est si-
tuée à l’arrière du moteur d’aspiration 14, et comporte
une pluralité de cellules de batterie 19 logées dans un
compartiment de batterie 21 délimité par la poignée de
préhension 6. Selon le mode de réalisation représenté
sur les figures, les cellules de batterie 19 sont disposées
de manière inamovible dans le compartiment de batterie
21, et l’axe de moteur B du moteur d’aspiration 14 est
sécant avec au moins l’une des cellules de batterie 19.
[0082] Comme montré plus particulièrement sur les fi-
gures 5 à 7, la poignée de préhension 6 comporte une
première partie de poignée 22 qui est fixée au corps prin-
cipal 4 et qui délimite un logement interne 23, et une
deuxième partie de poignée 24 qui délimite le comparti-
ment de batterie 21 et qui est montée de manière amo-
vible dans le logement interne 23.
[0083] De façon avantageuse, la deuxième partie de
poignée 24 comporte une portion de préhension 25 com-
prenant une surface de préhension 26 configurée pour
être saisie par un utilisateur, et une portion d’insertion 27
montée de manière amovible dans le logement interne
23. La portion d’insertion 27 est configurée pour être re-
tirée hors du logement interne 23 et pour être introduite
dans le logement interne 23 via une ouverture d’accès
28 qui est prévue sur la première partie de poignée 22
et qui débouche dans le logement interne 23. De façon
avantageuse, l’ouverture d’accès 28 est prévue à une
extrémité arrière de la première partie de poignée 22.

[0084] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le compartiment de batterie 21 est délimité par
la portion de préhension 25 et la portion d’insertion 27,
de telle sorte qu’au moins une cellule de batterie 19
s’étend au moins en partie dans la portion d’insertion 27
et qu’au moins une cellule de batterie 19 s’étend au moins
en partie dans la portion de préhension 25.
[0085] Comme montré notamment sur la figure 10, la
portion de préhension 25 présente une section transver-
sale, par exemple circulaire ou oblongue, sensiblement
identique à la section transversale de la première partie
de poignée 22, et la surface de préhension 26 de la por-
tion de préhension 25 est configurée pour être affleurante
avec une surface de préhension additionnelle 29 de la
première partie de poignée 22 lorsque la portion d’inser-
tion 27 est logée dans le logement interne 23. Une telle
configuration de la portion de préhension 25 et de la pre-
mière partie de poignée 22 permet d’allonger la zone de
préhension de l’aspirateur portatif 2 jusque sur la pre-
mière partie de poignée 22, et donc de faciliter la mani-
pulation de l’aspirateur portatif 2 par un utilisateur. Sur
les figures 4 et 5, la zone de préhension est avantageu-
sement délimitée par une surface de grippe avec des
reliefs alternants reliefs en saillie et reliefs en creux. Dans
une variante de réalisation, la surface de grippe pourrait
être réalisée par une surface lisse réalisée en un maté-
riau élastomère.
[0086] Comme montré plus particulièrement sur les fi-
gures 8 à 10, la batterie rechargeable 18 comporte un
premier connecteur électrique 31 qui est prévu sur la
portion d’insertion 27 et qui est configuré pour coopérer
avec un deuxième connecteur électrique 32, disposé
dans le logement interne 23, lorsque la portion d’insertion
27 est logée dans le logement interne 23. De façon avan-
tageuse, le premier connecteur électrique 31 est prévu
sur une partie avant, et est par exemple situé au niveau
d’une face d’extrémité avant de la portion d’insertion 27.
[0087] Comme montré plus particulièrement sur les fi-
gures 11 à 13, la base de support 3 comporte un corps
de base 33 configuré pour être fixé à un mur 100 ou
similaire, et deux organes de retenue 34, tels que des
pattes de retenue, s’étendant depuis le corps de base
33. Le corps de base 33 et les deux organes de retenue
34 délimitent un logement de retenue 35 dans lequel est
configurée pour être reçue au moins en partie la poignée
de préhension 6.
[0088] Les deux organes de retenue 34 sont plus par-
ticulièrement configurés pour s’étendre de part et d’autre
de la poignée de préhension 6, et pour enserrer la poi-
gnée de préhension 6 lorsque l’aspirateur portatif 2 est
en position de stockage. De façon avantageuse, la base
de support 3 est configurée de telle sorte que, lorsque la
base de support 3 est fixée à un mur 100, les deux or-
ganes de retenue 34 s’étendent sensiblement perpendi-
culairement au mur 100.
[0089] Comme montré sur la figure 11, les deux orga-
nes de retenue 34 sont disposés en regard l’un de l’autre,
et sont disposés de part et d’autre d’un plan longitudinal
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médian P de la base de support 3. De façon avantageuse,
les deux organes de retenue 34 sont disposés de ma-
nière symétrique par rapport au plan longitudinal médian
P de la base de support 3.
[0090] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, chacun des organes de retenue 34 est flexible,
et les deux organes de retenue 34 sont configurés pour
être élastiquement déformables entre une première con-
figuration dans laquelle les deux organes de retenue 34
sont écartés l’un de l’autre d’une première distance
d’écartement et une deuxième configuration dans laquel-
le les deux organes de retenue 34 sont écartés l’un de
l’autre d’une deuxième distance d’écartement qui est su-
périeure à la première distance d’écartement.
[0091] Comme montré plus particulièrement sur la fi-
gure 3, les deux organes de retenue 34 comportent des
portions d’extrémité libre 36 qui sont espacée l’une de
l’autre et qui sont effilées de telle sorte que chacune des
portions d’extrémité libre 36 présente une hauteur, me-
surée selon une direction verticale lorsque la base de
support 3 est fixée à un mur 100, qui diminue en direction
d’une extrémité libre de l’organe de retenue 34 respectif.
De façon avantageuse, les portions d’extrémité libre 36
des deux organes de retenue 34 convergent l’une vers
l’autre.
[0092] Comme montré plus particulièrement sur la fi-
gure 14, la poignée de préhension 6 comporte en outre
deux organes de maintien 37, tels que des ergots de
maintien, qui sont diamétralement opposés par rapport
à l’axe longitudinal central A de la poignée de préhension
6. Chacun des organes de maintien 37 fait saillie radia-
lement depuis la surface extérieure de la poignée de pré-
hension 6 et par rapport à l’axe longitudinal central A de
la poignée de préhension 6. De façon avantageuse, les
organes de maintien 37 sont prévus sur la première partie
de poignée 22.
[0093] Chacun des organes de retenue 34 prévus sur
la base de support 3 est configuré pour s’engager sous
un organe de maintien 37 respectif lorsque l’aspirateur
portatif 2 est en position de stockage, de manière à sup-
porter la poignée de préhension 6 et donc à éviter un
glissement par gravité de cette dernière par rapport au
corps de base 33. De façon avantageuse, chaque organe
de maintien 37 comporte une surface inférieure 38 qui
est sensiblement plane et qui est configurée pour prendre
appui, c’est-à-dire pour reposer, sur l’organe de retenue
34 respectif.
[0094] Comme montré sur la figure 14, la surface de
liaison 17 est située en vis-à-vis des deux organes de
maintien 37, et plus particulièrement des surfaces infé-
rieures 38 des organes de maintien 37. La surface de
liaison 17 est espacée de chacun des organes de main-
tien 37 d’une distance d’espacement D correspondant
sensiblement à la hauteur maximale Hmax de chacun des
organes de retenue 34 et plus précisément de la portion
de retenue de chacun des organes de retenue 34 qui est
configurée pour s’engager sous l’organe de maintien 37
respectif. Un rapport entre la distance d’espacement D

et la hauteur maximale Hmax de chacun des organes de
retenue 34 peut par exemple être compris entre 1 et 1,2
et de préférence entre 1 et 1,05. De façon avantageuse,
la différence entre la distance d’espacement D et la hau-
teur maximale Hmax est inférieure à 20 %, et de préfé-
rence inférieure à 5 %, de la hauteur maximale Hmax.
[0095] Comme montré notamment sur la figure 14, la
surface de liaison 17 et la surface périphérique externe
16 du carter arrière 15 délimitent une arête de guidage
39 qui est annulaire et qui s’étend autour de l’axe longi-
tudinal central A. L’arête de guidage 39 est configurée
pour guider les organes de retenue 34 lorsque la poignée
de préhension 6 est insérée entre les deux organes de
retenue 34.
[0096] L’arête de guidage 39 permet plus particulière-
ment à un utilisateur, lors de la fixation de l’aspirateur
portatif 2 à la base de support 3, de guider les organes
de retenue 34, en les faisant glisser sur l’arête de guidage
39, avant même que chaque organe de retenue 34 ne
s’engage sous l’organe de maintien 37 respectif, ce qui
confère encore une meilleure ergonomie à l’ensemble
d’aspiration 1 selon la présente invention.
[0097] De façon avantageuse, les deux organes de
maintien 37 s’inscrivent dans un premier cercle théorique
qui est centré sur l’axe longitudinal central A de la poi-
gnée de préhension 6 et qui est présente un premier
rayon, et l’arête de guidage 39 s’inscrit dans un deuxième
cercle théorique qui est centré sur l’axe longitudinal cen-
tral A de la poignée de préhension 6 et qui est présente
un deuxième rayon qui est supérieur au premier rayon.
[0098] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, la base de support 3 est une base de charge et
comprend un connecteur électrique mâle 41 qui est de
forme cylindrique et qui est configuré pour coopérer avec
un connecteur électrique femelle 42 prévu sur la poignée
de préhension 6 lorsque l’aspirateur portatif 2 est en po-
sition de stockage. De façon avantageuse, le connecteur
électrique mâle 41 est configuré pour s’étendre sensi-
blement perpendiculairement à un mur 100 lorsque la
base de support 3 est fixée audit mur 100, et pour être
situé au-dessus des organes de retenue 34 lorsque la
base de support 3 est fixée audit mur 100. Le connecteur
électrique mâle 41 peut par exemple s’étendre sensible-
ment dans le plan longitudinal médian P de la base de
support 3. De façon avantageuse, le connecteur électri-
que mâle 41 est configuré pour s’étendre sensiblement
parallèlement aux organes de retenue 34.
[0099] Le connecteur électrique mâle 41 est avanta-
geusement relié électriquement à une prise électrique
mâle (non visible sur les figures), également nommée
fiche électrique, configurée pour être connectée au ré-
seau électrique, et plus particulièrement à une prise élec-
trique femelle, telle qu’une prise électrique murale.
[0100] L’ensemble d’aspiration 1 est plus particulière-
ment configuré de telle sorte qu’un mouvement de fixa-
tion de l’aspirateur portatif 2 sur la base de support 3, en
insérant la poignée de préhension 6 entre les deux or-
ganes de retenue 34 et en engageant chaque organe de
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retenue 34 sous l’organe de maintien 37 respectif, per-
met d’établir une connexion électrique entre le connec-
teur électrique femelle 42 prévu sur la poignée de pré-
hension 6 et le connecteur électrique mâle 41 prévu sur
la base de support 3. En d’autres termes, la poignée de
préhension 6 de l’aspirateur portatif 2 est configurée pour
être insérée entre les deux organes de retenue 34 selon
une première direction d’insertion, et le connecteur élec-
trique mâle 41 est configuré pour être inséré dans le con-
necteur électrique femelle 42 selon une deuxième direc-
tion d’insertion qui est sensiblement parallèle à la pre-
mière direction d’insertion.
[0101] Une telle configuration de l’ensemble d’aspira-
tion 1 permet à un utilisateur de fixer l’aspirateur portatif
2 à la base de support 3 et d’établir la connexion électri-
que de charge en un seul mouvement, ce qui confère
une ergonomie accrue à l’ensemble d’aspiration 1 selon
la présente invention.
[0102] Bien entendu, la présente invention n’est nulle-
ment limitée au mode de réalisation décrit et illustré qui
n’a été donné qu’à titre d’exemple. Des modifications res-
tent possibles, notamment du point de vue de la consti-
tution des divers éléments ou par substitution d’équiva-
lents techniques, sans sortir pour autant du domaine de
protection de l’invention.

Revendications

1. Ensemble d’aspiration (1) comportant :

- un aspirateur portatif (2) comprenant :

+ un corps principal (4) équipé d’un conduit
d’aspiration (5),
+ un dispositif de séparation et de collecte
de déchets (7) monté sur le corps principal
(4), le dispositif de séparation et de collecte
de déchets (7) s’étendant selon un axe d’ex-
tension (C),
+ un moteur d’aspiration (14) logé dans le
corps principal (4), le moteur d’aspiration
(14) présentant un axe de moteur (B) et
étant configuré pour générer un flux d’air au
travers du conduit d’aspiration (5) et du dis-
positif de séparation et de collecte de dé-
chets (7), et
+ une poignée de préhension (6) s’étendant
selon un axe longitudinal central (A) qui est
sensiblement parallèle à l’axe de moteur (B)
et/ou à l’axe d’extension (C) du dispositif de
séparation et de collecte de déchets (7), la
poignée de préhension (6) comportant au
moins un organe de maintien (37) faisant
saillie latéralement depuis une surface ex-
térieure de la poignée de préhension (6), et

- une base de support (3) configurée pour sup-

porter l’aspirateur portatif (2) dans une position
de stockage, la base de support (3) comportant
deux organes de retenue (34) configurés pour
s’étendre de part et d’autre de la poignée de
préhension (6), au moins l’un des deux organes
de retenue (34) étant configuré pour s’engager
sous l’au moins un organe de maintien (37) lors-
que l’aspirateur portatif (2) est en position de
stockage, de manière à supporter la poignée de
préhension (6).

2. Ensemble d’aspiration (1) selon la revendication 1,
dans lequel au moins l’un des deux organes de re-
tenue (34) est flexible.

3. Ensemble d’aspiration (1) selon la revendication 1
ou 2, dans lequel la base de support (3) comporte
un corps de base (33), les deux organes de retenue
(34) s’étendant depuis le corps de base (33) et com-
portant des portions d’extrémité libre (36) qui sont
espacée l’une de l’autre.

4. Ensemble d’aspiration (1) selon la revendication 3,
dans lequel la portion d’extrémité libre (36) de cha-
que organe de retenue (34) est effilée de telle sorte
que ladite portion d’extrémité libre (36) présente une
hauteur (H) qui diminue en direction d’une extrémité
libre de l’organe de retenue (34) respectif.

5. Ensemble d’aspiration (1) selon la revendication 3
ou 4, dans lequel les portions d’extrémité libre (36)
des deux organes de retenue (34) convergent l’une
vers l’autre.

6. Ensemble d’aspiration (1) selon l’une quelconque
des revendications 1 à 5, dans lequel les deux or-
ganes de retenue (34) sont configurés pour occuper
une première configuration dans laquelle les deux
organes de retenue (34) sont écartés l’un de l’autre
d’une première distance d’écartement et une deuxiè-
me configuration dans laquelle les deux organes de
retenue (34) sont écartés l’un de l’autre d’une
deuxième distance d’écartement qui est supérieure
à la première distance d’écartement.

7. Ensemble d’aspiration (1) selon l’une quelconque
des revendications 1 à 6, dans lequel la base de
support (3) est une base de charge et comprend un
connecteur électrique mâle (41) qui est configuré
pour coopérer avec un connecteur électrique femelle
(42) prévu sur la poignée de préhension (6) lorsque
l’aspirateur portatif (2) est en position de stockage.

8. Ensemble d’aspiration (1) selon la revendication 7,
dans lequel le connecteur électrique mâle (41), pré-
vu sur la base de support (3), est configuré pour
s’étendre sensiblement perpendiculairement à un
mur (100) lorsque la base de support (3) est fixée
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audit mur (100).

9. Ensemble d’aspiration (1) selon la revendication 7
ou 8, lequel est configuré de telle sorte qu’un mou-
vement de fixation de l’aspirateur portatif (2) sur la
base de support (3), en insérant la poignée de pré-
hension (6) entre les deux organes de retenue (34)
et en engageant l’un des organes de retenue (34)
sous l’au moins un organe de maintien (37), permet
d’établir une connexion électrique entre le connec-
teur électrique femelle (42) prévu sur la poignée de
préhension (6) et le connecteur électrique mâle (41)
prévu sur la base de support (3).

10. Ensemble d’aspiration (1) selon l’une quelconque
des revendications 1 à 9, dans lequel le corps prin-
cipal (4) comprend un carter arrière (15) comportant
une surface périphérique externe (16) s’étendant
autour du moteur d’aspiration (14) et une surface de
liaison (17) reliant un bord arrière de la surface pé-
riphérique externe (16) du carter arrière (15) à un
bord avant de la poignée de préhension (6), le carter
arrière (15) ayant, au niveau du bord arrière de la
surface périphérique externe (16), une première
section transversale et la poignée de préhension (6)
ayant, au niveau de son bord avant, une deuxième
section transversale qui est inférieure à la première
section transversale.

11. Ensemble d’aspiration (1) selon la revendication 10,
dans lequel la surface de liaison (17) s’étend sensi-
blement perpendiculairement à l’axe longitudinal
central (A) de la poignée de préhension (6).

12. Ensemble d’aspiration (1) selon la revendications 10
ou 11, dans lequel la surface de liaison (17) est située
en vis-à-vis de l’au moins un organe de maintien (37).

13. Ensemble d’aspiration (1) selon l’une quelconque
des revendications 10 à 12, dans lequel la surface
de liaison (17) et la surface périphérique externe (16)
du carter arrière (15) délimitent une arête de guidage
(39) configurée pour guider les organes de retenue
(34) lorsque la poignée de préhension (6) est insérée
entre les deux organes de retenue (34).

14. Ensemble d’aspiration (1) selon l’une quelconque
des revendications 10 à 13, dans lequel la surface
de liaison (17) est annulaire et s’étend autour de la
poignée de préhension (6).

15. Ensemble d’aspiration (1) selon l’une quelconque
des revendications 10 à 14, dans lequel la surface
de liaison (17) est espacée de l’au moins un organe
de maintien (37) d’une distance d’espacement (D)
correspondant sensiblement à la hauteur maximale
(Hmax) de chacun des organes de retenue (34).

16. Ensemble d’aspiration (1) selon l’une quelconque
des revendications 1 à 15, dans lequel la poignée
de préhension (6) comporte deux organes de main-
tien (37) qui sont diamétralement opposés par rap-
port à l’axe longitudinal central (A) de la poignée de
préhension (6), chacun des organes de maintien (37)
faisant saillie radialement depuis la surface extérieu-
re de la poignée de préhension (6) et par rapport à
l’axe longitudinal central (A) de la poignée de pré-
hension (6), chacun des organes de retenue (34)
étant configuré pour s’engager sous un organe de
maintien (37) respectif lorsque l’aspirateur portatif
(2) est en position de stockage, de manière à sup-
porter la poignée de préhension (6).
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