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(57) Abstract

A handle for motor-driven tools, such as
abrasive cutting-off machines, chain saws or the
like, has a control element for controlling tool
functions such as the speed of rotation of the engine.
The handle has at least one fixed handle element
and the control element is rotatively mounted in
relation to the fixed element around a longitudinal 9
axis thereof. The invention allows the tool to be
operated and the control element to be actuated
without fatigue for the user whatever the working
position of the tool.

(57) Zusammenfassung

Die Erfindung betrifft einen Handgriff
fiir motorgetricbene Arbeitsgerite, wie z.B.
Trennschleifer, Kettensigen oder dgl., mit
einem Bedienelement zur Steuerung von
Geriitefunktionen, wie z.B. der Motordrehzahl.
Erfindungsgemif weist der Handgriff zumindest
ein feststehendes Griffteil auf, und das Bedienele-
ment ist relativ zu dem feststehenden Griffteil um
eine Lingsachse desselben drehbar gelagert. Die
Erfindung gestattet ein ermiidungsfreies Arbeiten
und Betitigen des Bedienelements unabhiingig von
der Arbeitsposition des Arbeitsgerites.
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Handgriff fiir motorgetriebene Arbeitsgerédte

Anwendungsgebiet

Die vorliegende Erfindung betrifft einen Handgriff fiir
motorgetriebene Arbeitsgerdte mit einem Bedienelement zur
Steuerung von Geridtefunktionen, insbesondere fiir Benzin-
motor-Trennschleifer, Kettensdgen oder Heckenscheren.

Stand der Technik

Fremdenergetisch angetriebene, handgefiihrte Arbeitsgerdte
mit rotierenden oder oszillierenden, umlaufenden Arbeits-
werkzeugen, wie z.B. Benzinmotor-Trennschleifer, Hecken-
scheren oder Kettensigen, die je nach Arbeitsaufgabe und
Lage des Werkzeuges durch die Bedienungsperson unter ver-
schiedenen Anstellwinkeln gehalten werden missen, sind zur
Handhabung in der Regel mit einem vorderen und einem hin-
teren Handgriff versehen. Der hintere Handgriff dient da-
bei neben dem Halten und Filhren auch zur Steuerung von Mo-
torfunktionen, insbesondere der Motordrehzahl. Als Bedie-
nungselement ist i{iblicherweise ein beweglicher, mit Dau-
men und Zeigefinger betdtigter Hebel angebracht. Der vor-
dere Handgriff derartiger Gerdte dient ausschlieBlich zum
Tragen, Filhren und Halten und ist zumeist rohrfdrmig quer
zur Geridteldngsachse, zumindest teilweise das Ger&dt umlau-
fend, ausgebildet und vielfach an der Unterseite und/oder
einer rechten Seitenfldche mit dem Ger&dtegeh&duse ver-

schraubt.
Eine derartige Festgriffgestaltung ist nur ungeniigend an

die sich bei unterschiedlichen Arbeitsaufgaben ergebenden

Anforderungen beziiglich der Abstiitzung des Arbeitsgerdtes
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durch die Bedienungsperson angepaBt. Die Arbeitsaufgaben
betreffen vielfach unbewegliche Elemente, wie Hauswéande,
Baumstimme, Aste oder kdénnen aufgrund ihres Gewichtes nicht
in eine, hinsichtlich einer bequemen, ermiidungsarmen Hand-
habung des Arbeitsgerdtes durch die Bedienungsperson glin-
stige Arbeitsposition gebracht werden. Daher muB in aller
Regel stets das Arbeitsgerdt selbst mit seinem vorzugsweise
rotierenden oder oszillierend umlaufenden Schneidewerkzeug
zum Werkstiick hin ausgerichtet werden, wie dies z.B. bei
Trennschleifern oder Kettensdgen der Fall ist. Dies erfor-
dert zum einen eine ungiinstige Kérperstellung und Kdrper-
haltung der Bedienungsperson; gleichzeitig ergeben sich

fiir das Hand-Arm-System oftmals extreme Auslenkungen, ins-
besondere im Bereich der Handgelenke, die zu hohen kdrper-
lichen Belastungen und rasche Ermiidung bei verstédrkter Ein-
leitung der von den Arbeitsgeridten libertragenen Vibrations-
energie fiihren. Speziell bei Benzinmotor-Trennschleifern,
die in der Regel hohe Massen von 10 kg oder dariiber auf-
weisen, sind zum Teil starke Riickenschmerzen bei der Bear-

beitung von Werkstiicken am Boden zu verzeichnen.

Hinsichtlich der Arbeitsaufgaben ist z.B. filir Benzinmotor-
Trennschleifer oder auch fiir Kettensigen eine Unterschei-
dung in vertikal durchzufiihrende Schneidbearbeitungen ei-
nerseits und horizontal durchzufiihrende Schneidarbeiten
andererseits mdéglich. Dies bedeutet fiir die Bedienungsper-
son, daB das Gerdt in unterschiedlichen Positionen gehalten
werden muf, wobei ausgezeichnete Lagen die Position des
Schneidwerkzeuges in einer vertikalen Ebene und Bewegungs-—
richtung ist. So ist es hinsichtlich dieser unterschiedli-
chen Arten von z.B. durchzufiihrenden Trennschnitten fiir

ein ermiidungsarmes und belastungsreduziertes Arbeiten wich-
tig, daB die Gestaltung der Handgriffe, insbesondere auch
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des hinteren Handgriffes des Arbeitsgerdtes, an dem sich
zugleich eine Motorsteuerung in Gestalt einer Drehzahlre-
gelung befindet, sowohl ein sicheres Ergreifen als auch
eine zuverlidssige Ubertragung von Vorschubkriften sowie
die erhebliche Momente mdglichst vermeidende Abstiitzung
des Gerdtegewichtes durch die Bedienungsperson gestattet.
Im allgemeinen tritt bei der herkdmmlichen Gestaltung der
hinteren Handgriffe solcher Arbeitsgeréte z.B. beim Durch-
fiihren von Horizontalschnitten eine starke dorsale Exten-
sion (d.h. eine nach auBen gerichtete Auslenkung) des Hand-
gelenkes bei der Betdtigung des Hebels zur Drehzahlsteue-
rung auf.

Zur teilweisen Uberwindung der Nachteile, die sich aus ei-
nem feststehenden Griffelement mit zugeh®drigem Bedienele-
ment filir Motorfunktionen am hinteren Ende des Arbeitsgeri-
tes ergeben, ist es bereits bekannt, die Handhabung von mo-
torgetriebenen, handgehaltenen Ger&iten mit oszillierend um-
laufenden oder rotierenden Werkzeugen bei unterschiedlichen
Gerdtepositionen dadurch zu verbessern, daB entweder der
vordere Gerdtegriff um das Gerdt geschwenkt oder der ge-
samte hintere Handgriff gegeniiber dem iibrigen Arbeitsgerit
verdreht wird.

So ist aus der DE-A1-40 21 277 ein Handgriff fiir derartige
Arbeitsgerdte bekannt, der in seiner Gesamtheit in einem
den Antriebsmotor lagernden Gehduse drehbar um seine L&ngs-
achse gelagert ist. An der Unterseite des Handgriffes ist
eine Rastvorrichtung vorgesehen, um den Handgriff in einer
verdrehten Arbeitsposition zu arretieren. Der Gashebel die-
ses Gasgriffes wird bei Bet&dtigung der Rastvorrichtung in
Leerlaufstellung blockiert. Dadurch ist das umlaufende
Schneidwerkzeug ohne Antrieb und bis zum Erreichen der
ndchsten Rastposition des Handgriffes im Stillstand oder
lduft mit stark verminderter Arbeitsgeschwindigkeit.
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Eine Drehverstellung des Gasgriffes erfordert daher in nach-
teiliger Weise ein Unterbrechen des Arbeitsvorganges. Auch
kan es im Leerlauf zu einem Verklemmen des Werkzeuges kom-
men. Beim Wiedereinsetzen des Werkzeuges in den bereits be-
gonnenen Schnitt nach erfolgter Griffverdrehung besteht die
Gefahr von Absatzmarkierungen am Werkstiick. Uberdies wird
die Bedienungsperson in stédrkerem MaBe durch das Gewicht

des Arbeitsgerites widhrend des Verdrehvorganges des Gas-

griffes belastet.

Ein Handgriff fiir motorgetriebene Arbeitsgerdte der ein-
gangs genannten Art ist aus der EP-B1-0 267 472 bekannt.
Auch hierbei ist der Handgriff der zweite, hintere Langs-
griff des Arbeitsgerites mit einem Gashebel zur Drehzahl-
steuerung des Antriebsmotors und zum Halten und Fiihren des
Arbeitsgerites, und es ist die gesamte Grifffldche um die
Lingsachse «des Griffes ohne Arretierung am Ger&dtegeh&duse
gelagert. Zwar ist hierbei das Arbeitsgerdt entsprechend
den Gegebenheiten der Arbeitsaufgabe fiir vertikale und
horizontale Werkzeugpositionen und verschiedener Arbeitsh&-
hen wihrend des Betriebes anpaBbar; allerdings werden ge-
gebenenfalls aus unterschiedlichem Schneidwiderstand des zu
bearbeitenden Materiales resultierende, zum Teil erhebliche
Drehmomenténderungen unmittelbar auch auf den beweglichen
Handgriff weitergeleitet und beeintrédchtigen die zuverlds-

sige, sichere Handhabung des Arbeitsgeridtes.

Aufgabe, L&sung, Vorteile

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, einen Hand-
griff der eingangs genannten Art zu verbessern, derart, daB
bei hoher Arbeitssicherheit eine ergonomisch optimale Be-
dienung des Arbeitsgerdtes unter Steuerung von Motorfunk-
tionen fiir unterschiedliche Arbeitspositionen méglich ist,
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wobei der Handgelenksbereich der Bedienungsperson mdglichst
entlastet und ein Arbeiten unter mdglichster Vermeidung
dorsaler Auslenkungen des Handgelenkes erreichbar ist.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemdp dadurch geldst, daB der
Handgriff zumindest ein feststehendes Griffteil aufweist,
und das Bedienelement relativ zu dem feststehenden Griff-
teil um eine Lingsachse derselben drehbar gelagert ist.

Diese L&sung hat den Vorteil, daB das Bedienelement zur
Steuerung von Gerdtefunktionen, z.B.'der Drehzahlkontrolle
eines Antriebsmotors dient, stets in die ergonomisch giin-
stigste Lage gedreht werden kann, unabhdngig davon, ob das
Material vertikal oder horizontal zu bearbeiten ist, ob das
Arbeitsgerit am Boden, in Hiifthdhe oder in anderen Positio-
nen bedient werden muf, oder von einem links- oder rechts-
hindigen Personal gefiihrt wird. Ein iilberm&Siges dorsales
Abwinkeln des Handgelenkes, welches nicht nur die Handge-
lenke gesundheitlich beeintrédchtigt, sondern auch einen in-
stabilen bzw. unsicheren Haltezustand darstellt, ist somit
verhindert. Insbesondere bei Horizontalschnitten mit Ben-
zinmotor-Trennschleifern oder Kettensdgen entfallen groBe
dorsale Auslenkungen des Handgelenkes, wie sie bei herkdmm-
lichen Arbeitsgerdten zur Bedienung eines Gashebels auftre-
ten.

In einer bevorzugten Ausfiihrungsform der Erfindung ist das
Bedienelement an einer Drehhiilse gelagert und bildet mit
dieser ein drehbewegliches Griffteil. Dadurch wird er-
reicht, daB nicht notwendigerweise der gleiche Finger, der
die Gerdtefunktion mit dem Bedienelement betdtigt, das Be-
dienelement in die ergonomisch glinstigste Position ver-

setzen muB.
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Vorzugsweise ist die Drehhiilse benachbart zu einem vorderen
Ende des feststehenden Griffteiles und koaxial zu diesem
angeordnet. Feststehender Griffteil und Drehhililse weisen
eine im wesentlichen zylindrische Form mit etwa gleichem
Durchmesser auf. Damit ist ein sicheres Halten des Hand-
griffes gewdhrleistet. Es verbleibt stets ein ausreichend
groBer Handbereich am feststehenden Griffteil. Dies ist

vor allem dann von Bedeutung, wenn Bearbeitungskrdfte in
den Handgriff geleitet werden oder schwere Arbeitsgerdte

zu filihren sind.

Ist zwischen Drehhiilse und einem Gehduse des Arbeitsgerdtes
ein feststehendes GriffabschluBteil vorgesehen, so ergibt
sich vorteilhaft, daf das Bedienelement auch mit anderen
Fingern betdtigt werden kann. Auch im Falle eines verse-
hentlichen Abrutschens auf dem Handgriff nach vorn, ist
weiterhin ein stdrungsfreies Halten des Arbeitsgerdtes si-

chergestellt.

In einer bevorzugten Ausgestaltung der Erfindung ist das
Bedienelement ein Exzenterhebel mit einem in bezug auf eine
vordere Stirnseite der Drehhiilse vorspringenden Steuerno-
cken. Dariliber hinaus ist das Bedienelement vorzugsweise um
eine Schwenkachse senkrecht zur Ldngsachse verschwenkbar.
Mit dem Steuernocken ist in vorteilhafter Weise eine Lings-~
betdtigungsvorrichtung fiir eine Drehzahlsteuereinrichtung
des Antriebsmotors im Eingriff. Es wird bevorzugt, daB die
Langsbetdtigungsvorrichtung aus einem ld&ngsverschieblichen
StéBel und einem Gestdnge gebildet ist, wobei zumindest der
StéBel innerhalb des GriffabschluBteiles verschieblich und
durch den Steuernocken betdtigbar angeordnet ist. Mit Vvor-
teil erlaubt der schwenkbare Exzenterhebel einen langen
Verstellweg, wodurch ein graduell feines Abstimmen der Ge-
rdatefunktion ermdglicht ist. Zudem stellt dies eine fiir
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die Handergonomie giinstige Ldsung dar. Beim Verdrehen des
drehbeweglichen Griffteiles verbleibt die Liangsbetdtigungs-
vorrichtung in einer hiervon unabhdngigen Position, da
Steuernocken und St&Bel miteinander lediglich in Druckan-
lage drehentkoppelt angeordnet sind.

Vorzugsweise ist im Handgriff eine Kupplungsvorrichtung an-
geordnet. Die Kupplungsvorrichtﬁng ist zwischen feststehen-
dem Griffteil und drehbeweglichem Griffteil vorgesehen und
vorzugsweise aus einem axialen Kupplungslager und minde-
stens einem Reibfldchenpaar und/oder einem Verzahnungspaar
gebildet. Eine derartige Ausbildung des Handgriffes gestat-
tet es, ein Beharren des drehbeweglichen Griffteiles in der
gewdhlten Winkellage oder auch - je.nach Ausbildung der
Kupplungsvorrichtung - eine selbsttdtige Riickstellung der
Drehhiilse in eine Nullage vorzusehen.

Letzteres kann z.B. dadurch erreicht werden, daf an dem
feststehenden Griffteil und dem drehbeweglichen Griffteil
je ein Zapfen vorgesehen ist und die Zapfen mittels einer
Feder, z.B. einer Spiralfeder, verbunden sind. Bei Relativ-
drehung zwischen beiden Griffteilen wird das drehbewegliche
Griffteil nach Freigabe in eine Ausgangsposition durch die
Riickstellkraft zuriickgedreht.

Vorteilhafterweise betrigt ein Verdrehwinkeleldes drehbe-
weglichen Griffteiles 180°. Dadurch kann das Bedienelement
fiir alle vorkommenden Arbeitsstellungen in die ergonomisch
glinstigste Position gedreht werden.

Vorzugsweise greift ein Eingriffszapfen am drehbeweglichen
oder feststehenden Griffteil gleitverschieblich in eine
Filhrungsnut am feststehenden bzw. drehbeweglichen Griffteil
ein. Diese Ldsung der Drehwinkelbegrenzung ist besonders

einfach und kostenglinstig realisierbar.
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Kurze Beschreibung der Zeichnungen

Die Erfindung wird nachstehend anhand eines Ausfiihrungs-
beispieles und zugehdriger Zeichnungen ndher erldutert.

In diesem zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht eines Handgriffes eines Ar-
beitsgerdtes im Ldngsschnitt in Ausgangsstellung
nach einem Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung in

schematischer Darstellung,

Fig. 2 eine Ansicht #dhnlich derjenigen in Fig. 1 mit
betitigtem Bedienelement,

Fig. 3 eine vergrdBerte Schnittdarstellung des drehbe-
weglichen Griffteiles in einer Ausgangsstellung
desselben,

Fig. 4 eine Schnittansicht &hnlich derjenigen in Fig. 3
fiir eine verdrehte Stellung des drehbeweglichen
Griffteiles des Handgriffes,

Fig. 5 eine ridumliche Darstellung des Handgriffes nach
Fig. 1,
Fig. 6 eine ridumliche Darstellung des von einer Bedie-

nungsperson ergriffenen Handgriffes in Ausgangs-

stellung, und

Fig. 7 eine rdumliche Darstellung nach Fig. 6 in einer
verdrehten Arbeitsposition des Arbeitsgerdtes.
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Detaillierte Beschreibung der Erfindung und

bester Weg zur Ausfiihrung der Erfindung

Ein hinterer Handgriff 1 eines hier nicht ndher dargestell-
ten Arbeitsgerites, wie z.B. eines Trennschleifers oder ei-
ner Kettensidge, ist in Fig. 1 schematisch dargestellt und
weist ein feststehendes, zylindrisches Griffteil 2 sowie
benachbart zu einem Vorderende des feststehenden Grifftei-
les 2 ein relativ zu diesem drehbewegliches, im wesentli-
chen durchmessergleiches Griffteil 3 auf. Hieran schlieBt
sich zu einem nicht ndher dargestellten Gehduse 9 des Ar-
beitsgerdtes ein vorderes, stationdres GriffabschluBteil 4,
das als Hohlzylinderkorper ausgebildet ist, an. Das Griff-
abschluBfteil 4 kénnte auch einen integralen Teil des Ge-
hduses 9 bilden. Im Gehduse 9 des Arbeitsgerdtes sind -

aus Ubersichtlichkeitsgriinden nicht dargestellt - eine
Drehzahlsteuereinrichtung und ein Antriebsmotor aufgenom-
men. Ein rotierend oder oszillierend umlaufendes Schneid-
werkzeug befindet sich am vorderen Ende des Arbeitsgerédtes
und ein zweiter, vorderer Trage- und Flihrungsgriff ist an
dem Gehduse befestigt.

Der hintere Handgriff 1 dient ebenfalls zum Halten und Fiih-
ren des Arbeitsgerdtes sowie zur Drehzahlsteuerung des An-
triebsmotors. Zu diesem Zweck weist dieser eine um eine
Ldngsachse 5 des Handgriffes 1 drehbare Drehhiilse 6 des
drehbaren Griffteiles 3 mit einem in einer Schlitzausneh-
mung derselben drehbar gelagerten Exzenterhebel 7 auf, des-
sen Drehachse 12 im wesentlichen rechtwinklig zur Rota-
tionsachse 5 der Drehhiilse 6 und unterhalb derselben ver-
lduft, wie dies aus den Fig. 1 und 2 ersichtlich ist.
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In Fig. 1 ist der Exzenterhebel 7 in seiner Ruhelage ge-
zeigt, wihrend Fig. 2 die betdtigte Stellung des Exzenter-
hebels 7 zur Drehzahlsteuerung des Antriebsmotors zeigt.
Innerhalb des als Hohlzylinderteil ausgefiihrten Griffab-
schluBteiles 4 ist eine Lidngsbetdtigungsvorrichtung 13

fiir eine Drehzahlsteuereinrichtung des Antriebsmotors an-
geordnet, bestehend aus einem zylinderischen StéB8el 14 und
einem Gestinge 15, das in Richtung auf einen Steuernocken
11 des Exzenterhebels 7 vorgespannt ist, so daB sich der
Steuernocken 11 des Exzenterhebels 7 in bestédndiger Druck-
lage an einer Riickseite des StdBels 14 befindet und die
Lingsbestédtigungsvorrichtung 13 verschieblich gelagert ist.
Die Drehzahlsteuereinrichtung kann beispielsweise eine
Drosselklappe eines Vergasers eines Benzin-Antriebsmotors

sein.

Bei Bet#dtigung des Exzenterhebels 7 (wie in Fig. 2 gezeigt)
betdtigt der Steuernocken 11 {iber den StéBel 14 das Gestan-
ge 15 und entsprechend wird eine Drehzahlregelung des An-

triebsmotors bewirkt.

Die Lagerung des Exzenterhebels 7 an der relativ zu dem
feststehenden Griffteil 2 drehbeweglichen Drehhiilse 6 hat
den Vorteil, daB bei zugleich stabilem Festhalten des hin-
teren Handgriffes 1 in unterschiedlicher Arbeitsposition
des Arbeitsgerites der Exzenterhebel 7 stets in die bequem-
ste Winkellage relativ zu dem feststehenden Griffteil 2 ge-
bracht werden kann, so daB der Exzenterhebel 7 bequem durch
Daumen und/oder Zeigefinger der Bedienungsperson erfaft und
betdtigt werden kann, ohne daB betrdchtliche dorsale Aus-
lenkungen im Handgelenkbereich auftreten.

Alternativ widre es auch denkbar, die Drehhililse 6 um eine
parallele Achse zur Lingsachse 5 drehbar anzuordnen, so daf
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das Aufiihrungsbeispiel nicht auf die koaxiale Anordnung,
wie in den Figuren dargestellt, beschrédnkt ist.

Zwischen dem feststehenden Griffteil 2 und der Drehhiilse 3
befindet sich eine Kupplungsvorrichtung 16, die in den vor-
liegenden Ausfiihrungsbeispielen durch eine Reibscheibe 17
gebildet ist, die stationér oder um eine die Drehhiilse 6
lagernde Schwenkachse drehbar ist. Auf diese Weise kann
die Verdrehkraft, die zum Verdrehen der Drehhiilse 6 erfor-
derlich ist, einstellbar gestaltet werden, insbesondere
der Drehhiilse 6 ein Beharrungsvermdgen in der gewdhlten
Drehlage verliehen oder (bei Verdrehen der Drehhiilse 6 ent-
gegen einer Federkraft) auch flir eine Riickstellung dersel-
ben bzw. Vorspannung der Drehhiilse 6 in eine Ausgangslage
gesorgt werden.

Die Kupplungsvorrichtung 16 kann auch in anderer Weise,

z.B. durch Verzahnungspaare gebildet werden, die ausgezeich-
nete Winkellagen der Drehhiilse 6 bestimmen und gegebenen-
falls neben einer kontinuierlichen Drehverstellbarkeit der
Drehhiilse 6 auch eine Schnellverstellung in diskrete Win-
kelpositionen gestatten.

Fig. 3 zeigt einen Querschnitt durch das drehbewegliche
Teil entlang der Linie A-B in Fig. 1 nahe der Reibscheibe
17 bzw. des feststehenden Griffteiles 2 in einer unbetd-
tigten Ausgangsstellung der Drehhiilse 6. Infolge der Reib-
scheibe 17, die auch durch ein Rauhigkeitsprofil oder ver-
zahnende Elemente an den gegeniiberliegenden Stirnseiten
von Drehhiilse 6 und feststehendem Griff 2 ersetzt sein
kdonnte, ist es grundsdtzlich méglich, der Drehhiilse 6 mit
dem Exzenterhebel 7 in jeder Drehlage ein Beharrungsver-
mdgen zu verleihen, so daB die Drehhiilse 6 sich nicht
selbsttdtig verstellt.
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In dem vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel ist allerdings eine
andere Ausfiihrungsform gezeigt, in der nédmlich die Dreh-
hiilse 6 an stationiren Elementen des feststehenden Griff-
teiles 2 tliber eine Feder-Vorspannvorrichtung 20 festgelegt
ist, so daB die Drehhiilse 6 bestdndig in die in Fig. 3 ge-
zeigte Augsangsposition, mit einer allerdings verh&ltnis-
niBig geringfiigigen Kraft, vorgespannt wird, so daB nach
Loslassen des Exzenterhebels 7 bzw. der Drehhiilse 6 diese
sich selbsttdtig in die in Fig. 3 gezeigte Ausgangslage zu-
riickstellt.

Zu diesem Zweck weisen das feststehende Griffteil 2 und die
Drehhiilse 6 jeweils einen Zapfen 18, 19 in benachbarter Po-
sition zueinander auf, wenn sich die Drehhiilse 6 in ihrer
Ausgangslage befindet, wie dies in Fig. 3 gezeigt ist. Auf
der Schwenkachse 17a fiir die Drehhililse 6 ist eine Spiral-
feder 20 mit auswdrts weisenden Schenkeln 20a aufgenommen,
wobei in der Ausgangslage die beiden Schenkel 20a der Vor-
spannfeder 20 beiderseits der Zapfen 18, 19 angeordnet
sind; im vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel weisen die Feder-
schenkel 20a in ungespanntem Zustand der Vorspannfeder 20
rechtwinklig zur Ldngsachse 5 senkrecht nach unten.

Wird unter Mitnahme des mit der Drehhiilse 6 verbundenen
Zapfens 19 die Drehhiilse 6 um den Winkelol gegeniiber der
Ausgangslage verschwenkt, wie dies in Fig. 4 dargestellt
ist, wird der entsprechende Federschenkel 20a durch den
Zapfen 19 mitgenommen, so daB die Vorspannfeder 20 beim
Verdrehen des drehbeweglichen Griffteiles 3 gespannt wird
und die Drehhiilse 6 mit dem Exzenterhebel 7 nach Freigabe
durch die Bedienungsperson von der in Fig. 4 gezeigten Po-
sition wieder in die Ausgangslage (Fig. 3) selbsttdtig zu-
riickfiihrt. Zur zus&tzlichen Fiihrung des Zapfens 19 kann in
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dem feststehenden Griffteil 2 bzw. der Reibscheibe 17 eine
kreisbogenférmige Fiihrungsnut ausgebildet sein, in die der
Eingriffszapfen 19 der Drehhiilse 6 eingreift und die zu-
gleich eine Begrenzungsvorrichtung fiir den maximalen Ver-
drehwinkel von vorzugsweise 180° des drehbeweglichen
Griffteiles 3 bildet.

Fig. 5 verdeutlicht mit Pfeil A die Verdrehbarkeit und Ver-
drehrichtung des gesamten drehbeweglichen Griffteiles 3,
bestehend aus der Drehhiilse 6 und dem Exzenterhebel 7 (Gas-
hebel) in rdumlicher Darstellung, wobei das drehbewegliche
Griffteil 3 in einem mittleren Abschnitt zwischen dem hin-
teren, feststehenden Griffteil 1 und dem vornliegenden,
feststehenden Griffabschnitt 4 drehbar angeordnet ist. Die
Betdtigungsrichtung zur Schwenkbetdtigung des Exzenterhebels
7 ist durch den Pfeil B dargestellt. Uberdies ist dem
Griffteil 1 durch eine konkave/konvexe Gestaltung an vor-
zugsweise seiner Unterbreite (in Normalposition) eine ergo-
nomisch glinstige Anpassung an den Handangriff einer Bedie-
nungsperson, wie er in Fig. 6 gezeigt ist, verliehen.

Im Bereich des hinteren Handgriffes 1 ist ein, mit dem Ge-
hduse 9 integraler, U-férmiger Schutzbligel 22 vorgesehen,
der nicht nur dem teilweise drehbaren Handgriff 1 eine hohe
Lagerungsstabilitdt verleiht, sondern iiberdies einen Schutz
des Exzenterhebels 7 filir ungewollte Betdtigung bildet und
die Hand der Bedienungsperson bei der Arbeit mit dem Ar-
beitsgerdt schiitzt.

Die Fig. 6 und 7 zeigen den Handgriff einer Bedienungsper-
son an dem hinteren Griffteil 1 und die Betitigung des Ex-
zenterhebels 7 in Normallage des Arbeitsgerdtes (Fig. 6)
und in einer gegeniiber der Normallage um 90° verdrehten
Lage (Fig.7). Hieraus ist deutlich, daB unabhdngig vom Be-
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tdtigungszustand oder der Arbeitsposition des Arbeitsge-
rites stets ein groBer, feststehender Haltebereich durch
den feststehenden hinteren Griffteil 1 gebildet ist, zu-
gleich der Exzenterhebel 7 bequem in die der Arbeitsposi-
tion des Arbeitsgerites entsprechende Lage gedreht werden
kann, so daB praktisch filir die Bedienungsperson der Angriff
an dem Exzenterhebel stets in Normallage erfolgt. Hierdurch
kann die Hand der Bedienungsperéon im wesentlichen in Ver-
langerung des Unterarmens gehalten werden, so daB dorsale
Auslenkungen und damit hohe Handgelenkbeanspruchungen ver-
mieden sind. Zugleich ist ein sicheres Halten und Fiihren
des Arbeitsgerdtes mdglich. Der Exzenterhebel 7 kann somit
im wesentlichen ohne Auslenkung des Handgelenkes nach innen

oder nach unten ermiidungsarm betdtigt werden.
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Patentanspriiche

1.

Handgriff flir motorgetriebene Arbeitsgerdte mit einem
Bedienelement zur Steuerung von Gerdtefunktionen, ins-
besondere fiir Benzinmotor-Trennschleifer, Kettens&dgen
oder Heckenscheren,

dadurch gekennzeichnet, ‘

daB der Handgriff (1) zumindest ein feststehendes
Griffteil (2) aufweist und das Bedienelement (7) rela-
tiv zu dem feststehenden Griffteil (2) um eine Ldngs-
achse (5) desselben drehbar gelagert ist.

Handgriff nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Bedienelement (7) an einer Drehhlilse (6) gela-
gert ist und mit dieser ein drehbewegliches Griffteil
(3) bildet.

Handgriff nach mindestens einem der Anspriiche 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,

daB die Drehhiilse (6) benachbart zu einem vorderen Ende
des feststehenden Griffteiles (2) und koaxial zu diesem
angeordnet ist und das feststehende Griffteil (2) und
die Drehhiilse (6) im wesentlichen eine zylindrische
Form mit etwa gleichem Durchmesser aufweisen.

Handgriff nach mindestens einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet,

daf zwischen Drehhlilse (6) und einem Gehduse (9) des
Arbeitsgerdtes ein feststehendes GriffabschluBteil (4)
vorgesehen ist.

Handgriff nach mindestens einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,
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daB das Bedienelement ein Exzenterhebel (7) mit einem
in bezug auf eine vordere Stirnseite der Drehhiilse (6)
vorspringenden Steuernocken (11) ist.

Handgriff nach mindestens einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,
daB das Bedienelement (7) um eine Schwenkachse (12)-

senkrecht zur Lingsachse (5) verschwenkbar ist.

Handgriff nach mindestens einem der Anspriiche 1 bis 6,

dadurch gekennzeichnet,

daB mit dem Steuernocken (11) eine Langsbet&dtigungsvor-
richtung (13) fiir eine Drehzahlsteuereinrichtung eines

Antriebsmotors im Eingriff ist.

Handgriff nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Langsbetdtigungsvorrichtung (13) aus einem
lidngsverschieblichen St&Bel (14) und einem Gestédnge
(15) gebildet ist, wobei zumindest der StoBel (14) in-
nerhalb des GriffabschluBteiles (4) verschieblich und
durch den Steuernocken (11) betdtigbar angeordnet ist.

Handgriff nach mindestens einem der Anspriiche 1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet,

daB zwischen dem feststehenden Griffteil (2) und der
Drehhiilse (6) eine Kupplungsvorrichtung (16) angeordnet
ist.

Handgriff nach Anspruch 9,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Kupplungsvorrichtung (16) aus einem axialen
Kupplungslager (17a) und einer Reibscheibe (17), vor-
zugsweise mit mindestens einem Reibfl&chenpaar und/

oder einem Verzahnungspaar, gebildet ist.
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11. Handgriff nach mindestens einem der Anspriiche 1 bis 10,
dadurch gekennzeichnet,
daB feststehender Griffteil (2) und drehbeweglicher
Griffteil (3) je einen Zapfen (18, 19) aufweisen, die
mittels einer Feder (20) verbunden sind und relativ
gegeneinander verlagerbar sind.

12. Handgriff nach mindestens einem der Anspriiche 1 bis 11,
dadurch gekennzeichnet,
daB ein Verdrehwinkel ( ) des drehbeweglichen Grifftei-
les (3) hdchstens 180° betrégt.

13. Handgriff nach Anspruch 12,
dadurch gekennzeichnet,
daB ein Eingriffszapfen (19) am drehbeweglichen oder
feststehenden Griffteil (3, 2) gleitverschieblich in
eine Fiihrungsnut (21) am feststehenden bzw. drehbeweg-
lichen Griffteil (2, 3) eingreift.
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